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DESCRIPCION

Mecanismo de basculamiento para un sofa.

La invencion se refiere a un mecanismo de bascu-
lamiento para un sofd con las caracteristicas del con-
cepto general de la reivindicacion 1.

Por la patente DE 195 34 837 Al se conoce un
sofd, con forma aproximada de L en su vista en plan-
ta, con una parte fija y una parte movible. La parte
movible del sofd es giratoria desde una posicién que
prolonga la parte fija del sofd hacia una posicién que
completa la parte fija para formar una superficie de re-
poso aproximadamente cuadrada o en forma de cua-
drante en su vista en planta, y viceversa. Para la co-
nexion giratoria, un pié de la parte movible estd co-
nectado de manera giratoria con un pié de la parte fija
del sofd, estando ambos pies dispuestos en un dngu-
lo comun de las partes del sofd. Los dos pies forman
una articulacion giratoria del sofd conocido. Al girar
la parte movible del sofd conocido, los pies del mis-
mo rozan un suelo y con el tiempo causan rastros de
rozamiento.

El objeto de la invencién es proponer un mecanis-
mo de basculamiento para un sofa que evite rastros de
rozamiento en el suelo.

Este objeto es alcanzado de acuerdo con la inven-
cién mediante las caracteristicas de la reivindicacién
1.

El mecanismo de basculamiento de acuerdo con
la invencién presenta una articulacién basculante pa-
ra la conexién giratoria de una parte movible del sofa
con una parte fija del sofd. Adicionalmente, el meca-
nismo de basculamiento de acuerdo con la invencién
presenta una guia deslizante para la parte movible del
sofd, con la cual la parte movible es guiada de mo-
do giratorio a una distancia de la parte fija del sofa.
La distancia entre la parte movible del sofd y la par-
te fija del sofd permite un basculamiento de la parte
movible del sofd alrededor de por ejemplo un dngu-
lo de la parte fija. Adicionalmente, la guia deslizante
del mecanismo de basculamiento de acuerdo con la
invencién estd configurada y dispuesta de tal manera
que levante la parte movible del sofd cuando la parte
movible es desplazada a una distancia de la parte fija
del sofd. Gracias a ello, la parte movible del sofa se
mantiene en suspension, de modo que no roce el sue-
lo durante el basculamiento. Gracias a ello se eviten
rastros de rozamiento en el suelo. Ademds, el bascu-
lamiento puede efectuarse con poco esfuerzo ya que,
al girar, debido a la parte movible del sofé que est4 le-
vantada, no actda ninguna fuerza de friccién entre el
suelo y la parte movible del sofd. En este caso, el le-
vantamiento se refiere a una posicién de uso prevista
del mecanismo de basculamiento.

Una realizacién de la invencién prevé una limita-
cién del dngulo de basculamiento, limitando un dngu-
lo de basculamiento de tal manera que la parte movi-
ble del sofé se pueda girar en las dos posiciones pre-
vistas.

Para levantar la parte movible del sofd cuando es
desplazada en una distancia de la parte fija del sofa,
una realizacién de la invencién prevé un medio de
guia curvada como guia deslizante. En una posicién
de uso prevista de la guia deslizante, la guia curvada
discurre por ejemplo en un primer tiempo de mane-
ra aproximadamente horizontal, y con el aumento de
la distancia de la parte fija del sofd, hacia arriba en
forma curvada.
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Otra realizacién de la invencién prevé un medio de
guia escalonada que levanta la parte movible del sofd
de uno o varios escalones durante su desplazamiento
en una distancia de la parte fija del sofd, levantandola
del suelo. La guia deslizante puede discurrir de modo
oblicuo hacia arriba en los escalones, o incluso en su
totalidad, y por este motivo también puede designarse
como guia oblicua.

A continuacion, la invencidn se describe en mas
detalles mediante un ejemplo de realizacién represen-
tado en el dibujo. En los dibujos:

Las figuras 1, 3 y 6 muestran un sofd de acuerdo
con la invencién en su vista delantera en varias posi-
ciones:

Las figuras 2, 4 y 5 muestran el sofd de las figuras
1,3 y 6 en su vista en planta y en varias posiciones; y

La figura 7 muestra una forma modificada de rea-
lizacién de la invencion de una vista delantera corres-
pondiente a la figura 3.

Para ilustrar claramente la invencion, las figuras
muestran bastidores del sofa sin acolchado y sin res-
paldo o apoyabrazos.

El sofd representado en el dibujo de acuerdo con
la invencidn, que lleva la referencia 10 en su totalidad,
presenta una parte fija 12 y una parte movible 14. Las
dos partes del sofd 12, 14 estdn conectadas mediante
un mecanismo de basculamiento 16 segun la inven-
cién que estéd dispuesto en lados inferiores de ambas
partes 12, 14 del sofa. El mecanismo de basculamien-
to 16 presenta una articulacién giratoria 18 que estd
dispuesta en un lado inferior de la parte fija 12 del
sofd. Un eje basculante 20 de la articulacion girato-
ria 18 discurre verticalmente y presenta una distancia
idéntica de un borde anterior 22 como de un borde la-
teral 24 de la parte fija 12 del sofd. Adicionalmente
el mecanismo de basculamiento 16 presenta una guia
deslizante 26 que, en el ejemplo de realizacion de la
invencién representado y descrito en las figuras 1 a 6,
comprende dos barras redondas 28 y cuatro bloques
de rodillos 30. Las barras redondas 28 estdn conecta-
das fijamente con la articulacién giratoria 18 y salen
de la articulacién giratoria 18 en una direccién late-
ral. Las barras redondas 28 estdn curvadas y discurren
horizontalmente en la zona de la articulacién giratoria
18, y con un aumento de la distancia de la articulacién
giratoria 18 hacia arriba en forma curvada. Debido a
la trayectoria curvada de las barras redondas 28, la
guia deslizante 26 forma una guia curvada.

Los bloques de rodillos 30 presentan dos rodi-
llos respectivamente cuya periferia estd configurada
de modo céncavo, por ejemplo como ranura en forma
de V. Los dos rodillos de un bloque de rodillos 30 ro-
dean una barra redonda 28 en puntos opuestos y guian
el respectivo bloque de rodillos 30 en direccién lon-
gitudinal de la barra redonda, de manera desplazable.
Por lo tanto, las barras redondas 28 forman carriles
para los bloques de rodillos 30. Los bloques de ro-
dillos estdn colocados en un lado inferior de la parte
movible del sofd 14. Los cuatro bloques de rodillos 30
estdn dispuestos en dngulos de un rectdngulo virtual,
y dos bloques de rodillos 30 estdn guiados respectiva-
mente de modo desplazable en una barra redonda 28.
De este modo, la parte movible del sofd 14 puede ser
desplazada en direccién longitudinal de las barras re-
dondas 28. Unos topes terminales 32 en aquellas ex-
tremidades de las barras redondas 28 alejadas de la
articulacion basculante 18 limitan una trayectoria de
desplazamiento de los bloques de rodillos 30 e impi-
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den que la parte movible del sofd pueda ser bajada de
las barras redondas 28 de forma no intencionada.

La funcién del mecanismo de basculamiento 16 de
acuerdo con la invencién es la siguiente: En la posi-
cion representada en las figuras 1 y 2 la parte movible
del sofé 14 se encuentra en la prolongacién de la par-
te fija del sofd 12 en el borde lateral 24 de la misma.
Para girar la parte movible 14 con respecto a la par-
te fija del sofd 12, la parte movible 14 es desplazada
en direccion longitudinal de la guia deslizante 26, ale-
jandose de la parte fija del sofd 12. En este desplaza-
miento se levanta la parte movible del sofa 14, debido
a la trayectoria dirigida en curva hacia arriba de las
barras redondas 28 de la guia deslizante 26. Esta po-
sicién es ilustrada en la figura 3. Tal como se puede
observar en la figura 3, la parte movible del sofa 14 se
encuentra en el aire en su posicion alejada de la par-
te fija del sofd 12, los pies 34 de la parte movible del
sofd 14 no tocando un suelo 36 que estd indicado en
linea de trazo y punto.

En la posicién distanciada de la parte fija del sofa
12, la parte movible levantada 14 se puede girar libre-
mente mediante la articulacion basculante 18. La par-
te movible del sofd 14 gira por encima de la posicién
representada en la figura 4 hasta delante del borde de-
lantero 22 de la parte fija del sofd 12 y posteriormente
es desplazada otra vez hacia la parte fija del sofa 12.
Durante el desplazamiento hacia la parte fija del sofa
12, la parte movible del sofd 14 vuelve a descender,
debido a la trayectoria curvada de las barras redondas
28, de modo que toque un suelo con sus pies 34. En
esta posicidn, representada en las figuras 5 y 6, la par-
te movible del sofd 14 completa la parte fija del sofa
12 para formar un sofd angular que tiene forma de L
en su vista en planta. La vuelta a la posicién represen-
tada en las figuras 1 y 2 se efectiia de manera inversa.
El angulo giratorio del mecanismo de basculamiento
26 y por lo tanto de la parte movible del sofa 14 es
de 90 grados en el ejemplo representado y descrito de
realizacién de la invencién. En otras construcciones
del sofd, el dngulo giratorio puede elegirse de modo
diferente. La articulacién giratoria 18 del mecanismo
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de basculamiento 16 presenta una limitacién del 4n-
gulo giratorio, no visible en el dibujo, que limita el
angulo giratorio al valor designado.

Igual como el sofd 10 anteriormente descrito y re-
presentado en las figuras 1 a 6, el sofd 10 de acuerdo
con la invencién representado en la figura 7 presen-
ta un mecanismo de basculamiento 16 con una arti-
culacion giratoria 18 que conecta una parte movible
del sofd 14 con una parte fija del sofd 12. Asimismo,
el mecanismo de basculamiento 16 presenta una guia
deslizante 26, pero que en la figura 7 no estd configu-
rada como medio de guia curvada, sino como medio
de guia escalonada y/u oblicua. La guia deslizante 26
del sofé 10 representado en la figura 7 dispone de dos
escalones 38 en los cuales la guia deslizante 26 dis-
curre, alejandose de la parte fija del sofd 12, de modo
oblicuo hacia arriba, en un dngulo agudo con respecto
a una horizontal virtual.

Entre los escalones 38 y fuera de ellos, la gufa des-
lizante 26 discurre de modo horizontal o paralelo con
respecto al suelo 36.

Las barras de guia 40 de la guia deslizante 16 estan
configuradas en este ejemplo como perfiles de L o de
T mientras que los rodillos de los bloques de rodillos
30 son cilindricos. Con la excepcion de las diferencias
mencionadas, el sofd 10 de la figura 7 est4 configura-
do de modo idéntico como aquel de las figuras 1 a 6
y, para evitar repeticiones, con respecto a la figura 7
se refiere a las indicaciones correspondientes con res-
pecto a las figuras 1 a 6. Para componentes idénticos
se utilizan los mismos nimeros de referencia.

La funcién del sofd 10 representado en la figura
7 es la misma como aquella del sofd 10 representado
en las figuras 1 a 6. Cuando la parte movible del sofd
12 es desplazada por la guia deslizante 26, alejandose
de la parte fija del sofd 12, la guia deslizante levan-
ta la parte movible del sofd 14 del suelo 36, de modo
que la parte movible del sofd pueda girarse libremente
alrededor del dngulo de la parte fija del sofd 12. Poste-
riormente, la parte movible del sofa 14 es desplazada
otra vez hacia la parte fija del sofd 12 y se baja hasta
el suelo 36.



5 ES 2 266 388 T3 6

REIVINDICACIONES

1. Mecanismo de basculamiento para un sofd,
comprendiendo el sofd una parte fija y una parte mo-
vible que puede moverse entre una posicion en la cual
prolonga la parte fija del sofd y una posicién en la cual
completa la parte fija del sofd para transformarlo en
un sofé angular, presentando el mecanismo de bascu-
lamiento una articulacién para montar las dos partes
del sofa de modo articulado, caracterizado por el he-
cho que el mecanismo de basculamiento (16) presenta
una guia deslizante (26) para la parte movible (14) del
sofd, con cuya ayuda la parte movible (14) del sofa se
guia de manera que pueda alejarse de la parte fija (12)
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del sofd, y porque la guia deslizante (26) levanta la
parte movible (14) del sofd cuando la parte movible
(14) del sofa se encuentra alejada de la parte fija (12)
del sofé.

2. Mecanismo de basculamiento segin la reivin-
dicacion 1, caracterizado por el hecho que el meca-
nismo de basculamiento (16) comprende un limite de
angulo de basculamiento.

3. Mecanismo de basculamiento segtn la reivindi-
cacién 1 o 2, caracterizado por el hecho que la guia
deslizante (26) presenta un medio de guia curvada.

4. Mecanismo de basculamiento segin la reivindi-
cacion 1 o 2, caracterizado por el hecho que la gufa
deslizante (26) presenta un medio de guia escalonada.
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Fig. 4
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