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Anotace:

Multifunk¢ni zdchranné a transportni robotické lizko
outdoor a indoor je tvofeno viesmeérovym mobilnim
podvozkem (2), na n¢j7 prostfednictvim pevné osove
ulozenych dvou vysuvnych sloupt (3) je umisténo lazko
(5), pficemz mobilni podvozek (2), jehoz hlavnim dilem
je ram (6) podvozku, tvoiici zdroven boc¢ni i pfedozadni
naraznikové zony, kde v rozich ramu (6) podvozku jsou
ve vidlicich kyvn€ ulozeny kolové jednotky (8) s
neomezenym rejdem umoziinjicim viesmérovy pohyb,
pti¢emz osove, v predni a zadni ¢asti rdmu (6) podvozku
mimo jeho loznou plochu, jsou pevné ulozeny vysuvné
sloupy (3), na jejichz hornich opérnych plochach jsou
uloZeny nastavece (15) s pfi¢nym Cepem, piiCemz soucasti
mobilniho podvozku (2) je ovlddaci sloup (18), jehoZ
zakladnim dilem je ram (19) sloupu ulozeny otoéné v
piirubé (22) rammu podvozku, kde na rdm (19) sloupu
navazuje ve vertikalni ¢asti vysuvna ¢ast (23) sloupu
zakoncena hlavou (26), na kterou je pevné navazana
horizontalni ptiruba (27), ve které je kyvn¢ uloZen rdm
(30) fiditek, pficemz ovladaci sloup (18) je z pracovni
polohy polohovatelny o +90°, pticemz dalsi podsestavou
multifunkéniho zadchranného a transportniho robotického
luzka je lazko (5), pevné ulozené na vysuvnych sloupech
(3) s nastavci (15), pfi¢emz v rozich ramu (93) luzka jsou
lomené rohové vidlice (79) slouzici k uloZeni nosnych
madel (101), pti¢emz rovnobézné s podélnou osou ramu

(93) lizka je ulozen posuvny systém pro rentgenovani
pacienta pfiCemz variantné je na ve viesmerovém
mobilnim podvozku (2) prostfednictvim pevné osove
ulozenych dvou vysuvnych sloupti (3) umistén interface
(4), ktery je meziprvkem mezi mobilnim podvozkem (2)
a pfenasecim liuzkem (5), pricemz interface (4) je pevné
ulozeny na vysuvnych sloupech (3) s nastavci (15).
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PATENTOVE NAROKY

1. Multifunk¢ni zachranné a transportni robotické lazko (1), vyznacujici se tim, Zze

je tvofeno vSesmérovym mobilnim podvozkem (2), na néjz prostiednictvim pevné osové uloZenych dvou
vysuvnych sloupu (3) je umisténo lazko (5), pficemz mobilni podvozek (2), jehoz hlavnim dilem je ram (6)
podvozku, tvofici zaroveri bo¢ni 1 pfedozadni naraznikové zony, kde v rozich ramu (6) podvozku jsou ve vidlicich
kyvné uloZeny kolové jednotky (8) s neomezenym rejdem umoziujicim vSesmérovy pohyb, kde tyto kolové
jednotky (8) s neomezenym rejdem jsou dale v rdmu (6) podvozku uloZeny prostfednictvim prvku odpruZeni a
tlumenti,

piicemz kolova jednotka (8) s neomezenym rejdem je uloZena v rohovych vidlicich ramu (6) podvozku v rohovych
¢epech (10), pficemZ na rohovych Cepech (10) je zavéSena 1 opérna traverza (11) prvku odpruzeni a tlumeni,
opirajici se o nastavitelné uchyty opémé traverzy (11), jejiz poloha je nastavitelna pohonem (12) uloZenym mezi
ramem (6) podvozku a opémou traverzou (11), pfi¢emz osove, v predni a zadni ¢asti ramu (6) podvozku mimo jeho
loznou plochu, jsou pevné ulozeny vysuvné sloupy (3), na jejichz hornich opémych plochach jsou uloZeny nastavce
(15) s pficnym cepem, na jejichz koncich jsou uloZeny kluzné segmenty (16), pficemz soucasti mobilniho
podvozku (2) je ovladaci sloup (18), jehoZ zakladnim dilem je ram (19) sloupu uloZeny oto¢né v prirub¢ (22) ramu
podvozku, kde na ram (19) sloupu navazuje ve vertikalni ¢asti vysuvna cast (23) sloupu, uloZena ve vodicich
pouzdrech (24), pficemz v této prekryvajici se oblasti obou dila je uloZen stavéci mechanizmus (25) a nahofte je
vysuvna cast (23) sloupu zakoncena hlavou (26), na kterou je pevné navazana horizontalni pfiruba (27), ve které je
kyvné tloZen ram (30) fiditek, v jehoZ centralni ¢asti je pevné uloZen svisly ¢ep (38) fiditek, na kterém jsou dale
uloZzeny rota¢ni tlumic¢ (39), zkrutna pruzina (43) a thlovy snima¢ (41), pfi¢emz rotac¢ni tlumi¢ (39), zkrutna
pruzina (43) a uhlovy snima¢ (41) jsou také pevné spojeny s hlavou (26) v jeji horni ¢asti, pfi¢emz ovladaci sloup
(18) je z pracovni polohy polohovatelny o +£90°,

pficemz dalsi podsestavou multifunkéniho zachranného a transportniho robotického luzka (1) je lazko (5), pevné
uloZené na vysuvnych sloupech (3) s nastavci (15) s pficnym cepem opatienych kluznymi segmenty (16), pfi¢emz
hlavni ¢asti luzka (5) je ram (93) lazka, v jehoZ rozich jsou vpfedu uchyceny drzaky (75) a vzadu drzaky (76), kde
boky ramu (93) luzka tvofi podélniky (94), na které jsou ve stiedovém pasmu navazany dvojichyty (95) a které
spole¢né podepiraji loZznou plochu Iehatka,

pfiCemz v rozich ramu (93) lizka jsou lomené rohové vidlice (79) slouzici k ulozeni nosnych madel (101),
ulozenych kyvné ve vodorovné roviné v rozsahu 90°, pficemz ve vychozi poloze jsou v zakrytu s obrysem lizka
(5), a kazd¢ je aretovano kuzelovym Cepem (102) zapolohovanym tlaénou pruzinou (103), opirajici se o ram (93)
luzka, do tvarového vybrani (104) nosného madla (101),

pii¢emz rovnobézné s podélnou osou ramu (93) luzka je uloZzen posuvny systém pro rentgenovani pacienta,

pficemz dale je ve spodni, stfedové Casti ramu (93) lizka uloZen systém (114) zasouvani bocnic skladajici se z
pricn¢ ulozenych vodicich bo¢nic (115) s vodicimi drazkami (116) v opozici pro kluzné ulozZeni zasunovaci
bocnice (117), kde hlavnim prvkem zasunovaci bocnice (117) je ram (118) bocnice, kde tato zasunovaci bocnice
(117) ve funkéni poloze je aretovana, pfi¢emz horni plocha ramu (93) luzka je osazena loznou deskou (134), v
piedni ¢asti tuto funkci plni zadova opéra (96).

2. Multifunk¢ni zachranné a transportni robotické lizko (1) s moZnosti operativni zamény luzkové ¢asti,
vyznacujici se tim, Ze

Jje tvoren v§esmérovym mobilnim podvozkem (2), na néjz prostiednictvim pevné osové ulozenych dvou vysuvnych
sloupti (3) je umistén interface (4), ktery je meziprvkem mezi mobilnim podvozkem (2) a prenasecim lizkem (5),
pficemz interface (4) je pevné uloZzeny na vysuvnych sloupech (3) s nastavci (15) s pficnym Cepem opatifenych
kluznymi segmenty (16), na n¢jz navazuje prenaseci luzko (5) spojené s interface (4) pomoci osazen¢ho cepu (91)
v automatickém zamku (70), pfiCemz hlavni ¢asti pfenaseciho lizka (5) je ram (93) lizka, do kterého jsou oto¢né,
ve vidlicich v blizkosti rohti uloZena kolecka (88) lizka a v jeho zadni Casti vespod je s nim pevné svazan osazeny
¢ep (91), piicemz do opérek (67) ramu, jsou pevné ukotveny kluzné segmenty (16) predniho nastavce (15) s
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piicnym ¢epem, a v kapsach (68) ramu jsou voln€ uloZzeny kluzné segmenty (16) zadniho nastavce (15) s pficnym
Sepem,

pfi¢emz prenaseci luzko (5) je uloZené na interface (4) predni Casti prostfednictvim kolecek (88) lizka dolu se
opirajicich o navadéci plochy (89) desky interface (65), stranové o vodici predozadni profil (66) interface (4) a
smérem nahoru je predni ¢ast blokovana pomoci letmych cept (90) kolecka, umisténych vpredu v ose kolecka (88)
luzka a zapolohovanych viéi pfidrznym hakim (74) interface (4), pficemz zadni ¢ast luzka je blokovana kolecky
(88) luzka, stejn¢ jako pfedni Cast, v ostatnich potfebnych smérech je blokovani provedeno prostiednictvim
osazencho Cepu (91), s moznosti pevného propojeni s interface (4) pomoci automatického zamku (70) a s moznosti
uvolnéni jej z této polohy stlacenim tlacitka (92) ulozeného v levé bo¢ni ¢asti navadéci desky (69),

pfi¢emz v rozich ramu (93) lizka jsou vepifedu uchyceny drzaky (75) a vzadu drzaky (76), kde boky ramu (93)
ltuzka tvori podé€lniky (94), na které jsou ve stiedovém pasmu navazany dvojuchyty (95) a které spolecné podepiraji
loznou plochu lehatka,

pfiCemz v rozich ramu (93) lizka jsou lomené rohové vidlice (79) slouzici k uloZeni nosnych madel (101),
ulozenych kyvné ve vodorovné roviné v rozsahu 90°, pficemz ve vychozi poloze jsou v zakrytu s obrysem
pfenaseciho luzka (5), a kazdé je aretovano kuZelovym Cepem (102) zapolohovanym tlacnou pruzinou (103),
opirajici se o ram (93) lazka, do tvarového vybrani (104) nosného madla (101),

pii¢emz rovnobézné s podélnou osou ramu (93) luzka je ulozen posuvny systém pro rentgenovani pacienta,

pficemz dale je ve spodni, stfedové Casti ramu (93) lizka uloZen systém (114) zasouvani bocnic skladajici se z
piicn€ ulozenych vodicich bocnic (115) s vodicimi drazkami (116) v opozici pro kluzné uloZeni zasunovaci
bocnice (117), kde hlavnim prvkem zasunovaci boénice (117) je ram (118) bocnice, kde tato zasunovaci bo¢nice
(117) ve funkéni poloze je aretovana, pfi¢emz horni plocha ramu (93) lizka je osazena loZnou deskou (134), v
piedni ¢asti tuto funkci plni zadova opéra (96),

pri¢emz mobilni podvozek (2), jehoz hlavnim dilem je rdm (6) podvozku, tvofici zaroven bocni 1 pfedozadni
naraznikové zony, kde v rozich ramu (6) podvozku jsou ve vidlicich kyvné uloZeny kolové jednotky (8) s
neomezenym rejdem umoziujicim vSesmérovy pohyb, kde tyto kolové jednotky (8) s neomezenym rejdem jsou
dale v ramu (6) podvozku uloZeny prostiednictvim prvku odpruzeni a tlument,

piicemz kolova jednotka (8) s neomezenym rejdem je ulozena v rohovych vidlicich ramu (6) podvozku v rohovych
¢epech (10), pricemz na rohovych Cepech (10) je zavéSena i opérna traverza (11) prvka odpruzeni a tlumeni,
opirajici se o nastavitelné uchyty opémé traverzy (11), jejiz poloha je nastavitelna pohonem (12) uloZenym mezi
ramem (6) podvozku a opémou traverzou (11), prficemz osove, v predni a zadni ¢asti ramu (6) podvozku mimo jeho
loZznou plochu, jsou pevné ulozeny vysuvné sloupy (3), na jejichz hornich opémych plochach jsou uloZeny nastavece
(15) s pticnym ¢epem, na jejichz koncich jsou ulozeny kluzné segmenty (16),

pii¢emz soucasti mobilniho podvozku (2) je ovladaci sloup (18), jehoz zakladnim dilem je ram (19) sloupu uloZeny
otoén¢ v piirubé (22) ramu podvozku, kde na ram (19) sloupu navazuje ve vertikalni ¢asti vysuvna ¢ast (23) sloupu,
uloZena ve vodicich pouzdrech (24), pfi¢emz v této prekryvajici se oblasti obou dilu je ulozen stavéci mechanizmus
(25) a nahofte je vysuvna Cast (23) sloupu zakoncena hlavou (26), na kterou je pevné navazana horizontalni pfiruba
(27), ve které je kyvné ulozen ram (30) riditek, v jehoZ centralni ¢asti je pevné uloZen svisly ¢ep (38) riditek, na
kterém jsou dale uloZeny rotacni tlumi¢ (39), zkrutna pruzina (43) a ahlovy snimac (41), pfi¢emz rotacni tlumic
(39), Zkrutna pruZzina (43) a thlovy snima¢ (41) jsou také pevné spojeny s hlavou (26) v jeji horni ¢asti, piicemz
ovladaci sloup (18) je z pracovni polohy polohovatelny o £90°,

3. Multifunkéni zachranné a transportni robotické liizko (1) podle naroku 2, vyznacujici se tim, Ze

interface (4) je tvofen deskou (65) interface zahmujici vodici pfedozadni profily (66), kter¢ maji v predni Casti
zevnitt opérky (67) ramu, a v zadnim prostoru interface (4) jsou zevniti vodicich pfedozadnich profilt (66) kapsy
(68) ramu, pficemZ na vodici pfedozadni profily (66) navazuje navadéci deska (69), v jejimz stiedu se nachazi s
deskou (65) interface pevné spojeny automaticky zamek (70), ktery je zakon¢enim nab&hovych hran (71) navadéci
desky (69), kde v zadni Casti desky (65) interface jsou rohové vidlice (72), v nichZ jsou oto¢né uloZzeny vyskove
navadéei valecky (73) a v predni ¢asti interface (4) jsou piidrzné haky (74),
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pfi¢emz v predni ¢asti interface (4) v rozich jsou k ramu, s mozZnosti rozpojeni, pevné pripojeny dva drzaky (75)
dvojit¢ a takté¢z v zadni ¢asti jsou uloZeny dva drzaky (76) jednoduch¢, kde tyto drzaky (75), (76) slouzi po
rozloZeni, pomoci aretac¢nich kloubt (77), k nasazeni ochranné plachty (78), pficemz polohovaci areta¢ni kloub
(77) je usporadan tak, ze zaklad tvofi vidlice (79) ramena, do které je soustiedné vloZeno oko (80) ramena, ve
kterém je pruchozi montazni drazka (81), pfi¢emz dale do otvoru vytvoreného kloubového ulozeni je vloZen tlacny
¢ep (82) s do n¢j zalisovanym radialnim kolikem (83) pii vyuziti montaznich drazek (81) vidlice (79) ramena 1 oka
(80) ramena, kde ve stiedové duting tlacného Cepu (82) je zasazena pruzina (84) kloubu, opirajici se na opacné
stran¢ do slepého otvoru vidlice (79) ramena, zaroven tvaroveé svazan proti pootoceni s druhym okem vidlice (79)
ramena, pricemz je radialni kolik (83) tlacného Cepu (82) zapolohovan vici jedné ze dvou radialnich drazek (85),
pfi¢emz rozsah pohybu je uréen obloukovou drazkou (86) oka (80) ramena vuéi stavécimu koliku (87), pevné
svazanému se slepym okem vidlice (79) ramena, pficemz na rozvinuté drzaky (75), (76) je mozno nasadit
ochrannou plachtu (78), pficemz drzaky (75), (76) jsou opatieny infuznimi hacky (139).

4. Multifunkéni zachranné a transportni robotické luzko (1) podle naroki 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze

jednotky odpruZeni a tlumeni, prostiednictvim nichZ jsou uloZeny kolové jednotky (8) s neomezenym rejdem v
ramu (6) podvozku, jsou tlumice (9) s pruzinou.

5. Multifunk¢ni zachranné a transportni robotické lizko (1) podle naroka 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze
pohon (12) je linearni, pfiCemz paralelné s pohonem (12) jsou uloZeny vyvazovaci pruziny (13).
6. Multifunk¢ni zachranné a transportni robotické lizko (1) podle narokii 1 a 2, vyznaéujici se tim, Ze

fiditka (31) 1 vysuvna ¢ast (23) sloupu jsou pod kryty (49) sloupu, pficemz pod otvorem horniho krytu a jeho
soucasti je displej (50), pricemz fiditka (31) jsou osazena uchopovym madlem (51) s detekci (52) pfitomnosti ruky,
elektronickym plynem (53) a elektronickou brzdou (54), pfi¢emz soucasti ramu (30) fiditek je maly drzak (37), na
némz je uchycen bezpecnostni vypinac (35) s velkoplosnym tlacitkem (36).

7. Multifunkéni zachranné a transportni robotické luzko (1) podle naroki 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze
v rohovych vidlicich ramu (6) podvozku jsou uloZena horizontalni kolecka (7) se svislou osou.

8.  Multifunk¢ni zachranné a transportni robotické luzko (1) podle narokii 1 a 2, vyznaéujici se tim, Ze
po bocich vysuvnych sloupt (3) v kapsach ramu (6) podvozku jsou ulozeny napajeci baterie (17).

9. Multifunk¢ni zachranné a transportni robotické luzko (1) podle naroku 1 a 2, vyznaéujici se tim, Ze

na hlavu (26) je pevn€ navazana horizontalni pfiruba (27), axialng jistici vnéj$i krouzek viesmérového loZiska (21)
fiditek (31), pfi¢emz tento krouzek je uloZen v krouzku (28) s pfirubou, pevné propojeném s horizontalni pfirubou
(27), pticemz ve vSesmérovém lozisku (29) fiditek je ulozen kyvné ram (30) fiditek, tvorici zaklad pro vlozena
fiditka (31), upevnéna piidrzkou (32), pfi¢emz v ramu (30) fiditek v jeho centralni ¢asti je pevné uloZen svisly ¢ep
(38) riditek, ktery svou spodni tvarovou ¢asti zasahuje do tvarového vybrani rota¢niho tlumice (39) propojencho s
hlavou (26) v jeji horni ¢asti, pricemz dale cep (38) riditek, ktery svym spodnim okrajem zasahuje az do prostoru
hlavy (26), je v jeho dolni ¢asti stazen svérmym krouzkem (40), pro zajisténi propojeni s uhlovym snimacem (41)
neseném drzakem (42) snimace, pricemz ve stiedni ¢asti Cepu (38) fiditek je souose uloZena zkrutna pruzina (43) a
po jejich bocich jsou rovnéZ souose ulozeny tlatné segmenty (44), do kterych zasahuji konce zkrutné pruziny (43),
kde tyto tlatné segmenty (44) se v zakladni poloze fiditek (31) opiraji zaroven o letmy Cep (45), ktery je soucasti
horizontalni ptiruby (27) a dale se opiraji o nos (46) jako soucast ramu (30) fiditek,

pii¢emz soucasti krouzku (28) s pfirubou pevné propojencho s horizontalni pfirubou (27) jsou narazniky (47), u
kterych v meznich polohach dojde pii natoceni fiditek (31) ke kontaktu s dorazy (48), které jsou soucasti ramu (30)
riditek.

10. Multifunk¢ni zachranné a transportni robotické 1azko (1) podle naroki 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze
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k blokovani poloh ovladaciho sloupu (18) slouzi blokovaci Cep (55) vertikalniho Cepu, uloZeny v kluznych
pouzdrech (56) s limcem, vloZenych do nastavce (57) piiruby, ktery je soucasti pfiruby (22) ramu podvozku,
pfi¢emz do tvarového vybrani vertikalniho ¢epu (20) je blokovaci ¢ep (55) vertikalniho ¢epu dotlaCovan pruzinou
(58) Cepu, opirajici se na opacné strané do osazeni vodiciho Sroubu (59), ulozeného v nastavei (57) piiruby,
pii¢emz jeho stiedem prochazi lomené tahlo (60), kter€ je spojkou (61) tahla propojeno s tahlem (62), propojeného
s odjistovacim madlem (63) kyvnym kolem souosych ¢epu (64).

11. Multifunkéni zachranné a transportni robotické lazko (1) podle naroku 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze

rovnobézné s podélnou osou ramu (93) luzka jsou v ném pevné, po celé délce ulozena podélna vedeni (109), ve
kterych se posuvn¢ pohybuje ram (110) RTG s alternativni, podélnou nebo pfi¢nou moznosti vlozeni kazety (111)
RTG, kde ram (110) RTG ma po stranach na tvarovych nastavcich (112) pevné ulozeny indikatory (113)
pohybujici se mezi profily dvojitych podélniku (94) ramu (93) luzka.

12. Multifunk¢ni zachranné a transportni robotické lazko (1) podle naroki 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze

nosnd madla (101) ve funkéni poloze jsou v odpovidajici stejné linii jako dvojité podélniky (94) a kuZelovy Cep
(102) zapada u kazdého nosn¢ho madla (101) do jeho odpovidajiciho kuZzelového vybrani.

13. Multifunk¢ni zachranné a transportni robotické lazko (1) podle naroki 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze

na konci nosného madla (101) je posuvné uloZeno centralni tlacitko (105) propojené s tla¢nou ty¢i (106), pricemz v
centralnim tlacitku (105) je uloZena vratna pruzina (107) na opacné strané opiend o dorazovy krouzek (108).

14. Multifunkéni zachranné a transportni robotické lazko (1) podle naroku 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze

k odaretovani zasunovaci bo¢nice (117) slouzi na prichozim ¢epu (121) kyvné uloZené madlo (122) bocnice, jehoz
navrat do vychozi polohy zajistuje zkrutna pruzina (123) madla, pficemz pohyb zasunovaci bocnice (117) ve
vodicich drazkach (116) umoziuje jedna dvojice pevnych ¢ept (124) na ramu (118) bocnice a druha dvojice dutych
¢epu (125) s osazenim pevné uloZenych v ramu (118) bocnice, pii¢emz v kazdém z dutych Cepu (125) s osazenim
je posuvné uloZen kuzelovy ¢ep (126) s dvojosazenim do tvarového vybrani vodici bocnice (115) vytlaCovan
pruzinou (127) osazeného Cepu, pfi¢emz pii odaretovani, pusobi lanko (128) s koncovkou uloZenou v osazeni
kuzelového ¢epu (126) s dvojosazenim, dale lanko probihd ramem (118) bocnice, kde prochazi pies navadéci
kladku (129) a konéi ve stavitelné kladce (130), v niz je uchyceno dvéma stavécimi Srouby (131), kde tato
stavitelna kladka (130) sefizuje vili v lanku (128) s koncovkou a jeji zablokovani se provadi pfidrznym Sroubem
(132), pficemz druhou polohou zasunovaci boc¢nice (117) je po odaretovani madlem (122) bocnice poloha pod
pienasecim luzkem (5), pficemz spodni duté cepy (125) s osazenim zapadaji ve spodnich vodicich drazkach (116)
do koncového zlomu (133).

15. Multifunkéni zachranné a transportni robotické lazko (1) podle naroku 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze

na horni plose ramu luzka (93) osazené loznou deskou (134) a zadovou opérou (96) je umisténa monolitni matrace
(135) jako lozna plocha pro uZivatele s moznosti pripasani bezpecnostnimi pasy (136) uchycenymi ve vybranich
ramu (93) lazka.

16. Multifunk¢ni zachranné a transportni robotické luzko (1) podle naroku 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze
v prednich a zadnich dutinach ramu (6) podvozku je umisténa elektronika a elektrorozvody (137).
17. Multifunkéni zachranné a transportni robotické lazko (1) podle naroku 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze

Jje tvofen vSesmérovym mobilnim podvozkem (2), ktery je osazen vSesmérovou kolovou jednotkou (14), ktera je
uloZena v rohovych vidlicich ramu (6) podvozku v rohovych ¢epech (10) prostiednictvim tlumica (9) s pruzinou,
pii¢emz na kazd¢ piedni 1 zadni dvojici téchto rohovych ¢epu (10) je zavésena 1 opérna traverza (11) kazdé dvojice
tlumica (9) s pruzinou, opirajici se o vyskoveé nastavitelné achyty opémé traverzy (11), jejiz poloha je nastavitelna
linearnim pohonem (12) uloZzenym mezi ramem (6) podvozku a opémou traverzou (11) a s nim paralelné jsou
uloZeny vyvazovaci pruziny (13).
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18. Multifunkéni zachranné a transportni robotické lazko (1) podle naroku 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze

na pridrzku (32) navazuje drzak (33) nesouci hlavni jednotku fidiciho systému a ¢tecku (34) karty.

19. Multifunk¢ni zachranné a transportni robotické lazko (1) podle naroki 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze

lozna plocha lehatka spociva na ramu (93) luzka, ktery tvori dvojit€¢ podélniky (94), na které jsou ve stiedovém
pasmu navazany dvojuchyty (95) slouzici k uchytu zadové opéry (96), ve které jsou kyvné uloZena nosna ramena
(97), ktera spolu s deskou (98) s madlem tvofi zaklad zadové opéry (96), piicemz vzdy druhého uchytu dvojuchytu
(95) je vyuzito pro plynové pruziny (99) vyvazujici zadovou opéru (96), pfi¢emz v hlavovych dilech pistnic je

kyvn¢ uloZena paka (100) s madlem slouZici k aretaci plynovych pruzin (99).

15 vykresu

Seznam vztahovych znacek

1. multifunkéni zachranné a transportni robotické luzko
2. mobilni podvozek

3. vysuvny sloup

4. interface

5. luzko

6. ram podvozku

7. horizontalni kolecko

8. kolova jednotka s neomezenym rejdem
9. tlumi¢ s pruzinou

10.  rohovy Cep

11.  opéma traverza

12. pohon

13.  vyvaZovaci pruzina

14.  vsesmérova kolova jednotka
15.  nastavec s pficnym ¢epem
16.  kluzny segment

17.  baterie

18.  ovladaci sloup

19.  ram sloupu

20.  vertikalni ¢ep

21.  vsesmérové lozisko

22.  pfiruba ramu podvozku
23.  vysuvna ¢ast sloupu

24.  vodici pouzdra

25.  stavéei mechanizmus

26. hlava

27.  horizontalni pfiruba

28.  krouZzek s prirubou

29.  vsesmérové lozisko fiditek
30. ram fiditek

31. fiditka

32. pfidrzka

33.  drzak

34. hlavni jednotka fidiciho systému a ¢tecka karet
35.  bezpecnostni vypinac

36.  velkoplosné tlacitko

37. maly drzak

38.  Cep riditek

39.  rota¢ni tlumid

40. svémy krouzek

41. thlovy snimac



42.
43.
44.
45.
46.
47.
48.
49.
50.
51.
52.
53.
54.
55.
56.
57.
58.
59.
60.
61.
62.
63.
64.
65.
66.
67.
68.
69.
70.
71.
72.
73.
74.
75.
76.
77.
78.
79.
&0.
&1.
82.
&3.
&4.
&5.
86.
&7.
&8.
&9.
90.
91.
92.
93.
94,
95.
96.
97.
98.
99.

drzak snimace
zkrutna pruzina
tla¢ny segment
letmy Cep

nos

naraznik

pryZovy doraz

kryt sloupu

displej

uchopové madlo
detekce pritomnosti ruky
elektronicky plyn
elektronicka brzda
blokovaci ¢ep vertikalniho ¢epu
kluzné pouzdro s limcem
nastavec priruby
pruzina ¢epu
vodici Sroub
lomené tahlo
spojka tahla

tahlo

odjistovaci madlo
souosy <ep

deska interface
vodici pfedozadni profil
opérka ramu

kapsa ramu
navadéci deska
automaticky zamek
nab&hové hrany
rohova vidlice
vyskove navadéci valeéek
piidrzny hak

drzak dvojity
drzak jednoduchy
arctacni kloub
ochranna plachta
vidlice ramena

oko ramena
montazni drazka
tlacny Cep

radialni kolik
pruzina kloubu
radialni drazka
obloukova drazka
stavéei kolik
kolecko luzka
navadéci plocha
letmy cep kolecka
osazeny &ep
tlacitko

ram luzka

dvojity podélnik
dvojtuchyt

zadova opcra
nosn¢ rameno
deska s madlem
plynova pruzina
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100.
101.
102.
103.
104.
105.
106.
107.
108.
109.
110.
111.
112.
113.
114.
115.
116.
117.
118.
119.
120.
121.
122.
123.
124.
125.
126.
127.
128.
129.
130.
131.
132.
133.
134.
135.
136.
137.
138.
139.
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paka s madlem

nosn¢ madlo

kuzelovy Cep

tlacna pruzina

tvarov¢ vybrani
centralni tladitko

tlacna ty¢

vratna pruzina
dorazovy krouzek
podélné vedeni

ram RTG

kazeta RTG

tvarovy nastavec
indikator

systém zasouvani bo¢nic
vodici bo¢nice

vodici drazka
zasunovaci bocnice
ram bocnice

vyplii bo¢nice
narazitelny dil

prachozi ¢ep

madlo boc¢nice

zkrutna pruzina madla
pevny ep

duty ¢ep s osazenim
kuzelovy Cep s dvojosazenim
pruzina osazeného cepu
lanko s koncovkou
navadéci kladka
stavitelna kladka
stavéei Sroub

piidrzny Sroub

zlom

lozna deska

monolitni matrace
bezpecnostni pas
clektronika a elektrorozvody
kryty podvozku

infuzni hacky
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