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Vyndlez se tykd zapojeni pro Fizeni m&nide vybaveného reguldtorem proudu k regulaci
oté¥ivé rychlosti synchronniho‘motoru vyrobeného na vy33i nap&ti,nef je napdti sitd, kte-
ryZto ménié sestédvd z usm&rnovade piipojendho na s1fové nap&ti a spojeného stejnosmérnym

meziobvodem se st¥fdadem s ¥Ilzenymi polovodilovymi prvky, vybavenym‘zpo%éovacim blokem
predstihu. . .

Jsou zngme zapojeni pro regulaci'ryﬂhlosti otadek synchronnihc motoru st¥idadem, je-
ho% *fzeni je odvozeno od okamZité polohy rotoru tak, aby byla zajift&na komutace vemtild
indukovenym nap&tim stroje. PFitom se phevé¥n¥ pouZivd zména napéti ve stejnosmérném mezi-
obvodu.

Nevyhodou tohoto zphsobu Fizeni je nep¥fznivy U&inek v napdjeci siti, JjelikoZ k Upiné~
mu otevient sifového qsmérﬁovaée dochdzi a? pPi maximdlni rychlosti pohonu.

Pro zlepleni sitovéno ddinku lze pouZit X napdjeni stejnosmé&rného meziobvodu, napri-
klad ne¥fzeny usmérioved, jehoZ vystupni napdti je ddle ¥izeno pulsnim m&nidem. Tim se viak
zvysuji ndroky na podet silovych prvkd a komutadni obvody pulsnfho mdnile, a zvySuje se ‘
tedy i cena celého zafifzeni.

Pro optimdlni vyuZit{ motoru, tj. pro dosa¥eni maximdlniho stiedniho momentu p¥i jeho
minimélnich pulsecich a minimdlnim proudu, se ¥idi sttida¥ tak, aby pracoval s urditou bez-
pe¥nosti v blizkosti meze prohofeni. V tomto pracovnim reZimu je zkomutovany proud pFibliZ-
ng umdrny nabuzeni, moment vmdrny soudinu budiciho proudu a proudu statoru pPi odtuzovéni
klesd pribli¥nd s kvadrédtem rychlosti.
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Nespliuje tedy ¥izeni rychlosti otddek timto zpisobem, tj. odbuzovénim, ani po¥adavky
na reguleci p¥i konstantnim vykonu.

Uvedené nevyhody odstranuje nebo alespon podstatnd sniZuje zapojeni podle vynélezu,
Jeho% podstata spodivd v tom, Ze ne vstupy kompardtoru je pfipojen integrdtor, Jeho% vstup ,
Je zapojen na zdroj konsteantnfho proudu ovlédany obvodem pro vyhodnocovéni prichodu fézové-
ho proudu nulou a zesilova® odchylky vystupniho nap¥ti reguldtoru proudu od *{idicfho nap&ti
odpovidajfeiho pln¥ otevfenému usmdrnovadi; vystup kompardtoru Je zapojen na ridici vstup
seditaciho clenu a na blokoveci vstup &ftade referendniho kmito&tu, ktery je spoudtécim
vstupen prlpoaen na vystup obvodu pro vyhodnocovdni prdchodu fdzového proudu nulou a &ita-
cim vstupem na zdroj referendniho kmito&tu, pridem? vystupy ¥itade referendnfho kmitoZtu a
referenéni pem&ti zpoZddni jsou zapojeny na s&ftac{ vstupy sedftactho &lenu, na jeho% vy-
stup je zapojen zpozdovaci blok pfedstihu.

" Motor vyrobenj na vy38{ nap&ti,ne? odpovidd napdti napéjeci sit¥,dosshne p¥i pln& ote~
vieném sifovém usmérfiovadi jisté otd¥ky ni%3i ne¥ jmenovité. Dals{ zvySenf otd&¥ivé rychlos-
ti se dosdhne zvdt3enim predstihu st¥idade, tj. zmenSenim #idiciho uhlu, p¥l pln¥ otevie~
ném stfovém usmérnovadi, tj. pri tdinku blizkém 1.

Priklad zapojeni podle vyndlezu je ddle popsén pomoci vykresu. Na prvni s&itaci vstup
sefitactho &lenu 1 je zapojen &Ita& 2 pripojeny ke zdroji 21 referendniho kmitodtu. G{ta¥ 2
je spouétén v¥stupnim impulsem obvodu 2 vyhodnocujictho préchod fdzového proudu nulou. Gf-
tén{ ukon&uje blokovact impuls 4 Vystupu kompardtoru 3, na jeho# jeden vstup je p¥ipojen
zesilovad 31 odchylky vystupniho nap¥ti URI nezndzorn&ného reguldtoru proudu od ¥idictiho
nap&ti URA odpovidajicfho pln¥ otevienému, na vykrese neznizornsnému si¥fovému usmérhovedi
e na druhy vstup integrétor 52 napdjeny ze zdroje 51 konstantniho proudu ovlddaného obvo-
dem 3 vyhodnocujicim prichod fdzového proudu nulou. Na F{dfci vstup seXftaciho 3lenu 1 je
zapojen vystup z komparétoru 3 ana druhy s&itaci vstup je pflpoaena referendni pamé¥ 4
zpoZdé&ni.

Vystupni impuls seéfteciho &lenu 1, ktery je mirou zpoZd&ni zapalovaciho impulsu ¥{ze-
ného polovodiZového pulsu na vykrese nezndzorn&ného strldaée,ae ptiveden p¥es pracovni pa-
mst 93 zpozd¥ni na zpo¥dovaci blok 2 pPedstihu, ktery netvodri podstatu vyndlezu a mi%e byt
FeSen rdzn&. S vyhodou je pouZito zapojeni, které sestdvd z kompardtoru 91 pracovniho sig- .
nélu pripojeného. jednak pres pracovni pam&i 23 zpoZdéni na vystup seditactho &lenu 1, jed-
nek na vystup &ftede 92 prom&nného kmitodtu f1 umsrného rychlosti otd¥eni motoru, kteryZto
gited 92 prom&nného kmitodtu fi je ovlddén zapalovacim impulsem Z11 Yizeného polovodi&ového
prvku nezndzorndného stridale. V¥stupnim impulsem ZI2 je Fizeno zapdleni rizeného polovodi-
&ového prvku stridede.

0d vystupnfho nap&tf{ URL reguldtoru proudu je pomoci zesilovade 31 odchylky oded&teno
. ¥idfel nap¥tl URA nutné pro uplné otevieni (& = 0) sifového usmsrfovade. Vznikly rozd{l je
v kompardtoru 3 porovndvén s vystupem integrdtoru 52, na jeho% vstup Je piipojen zdroj 51
konstantnfho proudu ovlddany obvodem 5 vyhodnocujicim priichod fézového proudu nulou. Do do-
- by, neZ naintegrovené nap&ti dosdhne nap&ti na vystupu zesilovade 31 odchylky, se v &{tadi
2 &1taji pulsy ze zdroje 21 referendnfho kmito&tu. Obsah referendni pamdti 4 zpoZddni je
urfen pracovnim reZimem piedchozim, ne¥ se predlo k Pizeni otddivé rychlosti predstihem.
Vystupnim signdlem kompardtoru 3 se kon&i ¥ftdni pulsd referendniho kmito¥tu ¥ftadem 2.
.Jeho obseh je v se¥ftacim dlenu ) algebraicky sedten s obsahem referen&ni pamdti 4 zpoZd&-
ni, uloZen do pracovni pam&ti 93 zpoZd¥ni a uddvé, o jaky kol se zpozdl vystupni zapalova-
¢l impuls ZI2 vi¥#i vstupnimu ZI1. To zaji¥¥uje kompardtor 91 pracovniho signdlu, ktery vy-
3le spoust&ef impuls 212, jekmile se obsah &ftade 92 prom&nného kmito&tu fi, umdrného rych- .
losti otd&eni motoru, rovnd obsahu pracovni pamdti 93 zpo¥%d¥ni.

Zapojeni podle vynélezu je vhodné zejména pro stridaée pracwjici v ni%3i otddkqvé ob-
lasti s regulaci ‘ochranné doby na minimum.
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Zapojeni pro Fizeni ménide vybaveného reguldétorem proudu k regulaci otd¥ivé rychlosti’
synchronniho motoru vyrobeného na vy3%1 nap&tf,ne? je napdti sft¥, se zpo¥dovacim blokem
pPedstihu, kteryZto mdni& sestdvd z usmdrnovade, pPipojendho na si¥foyé nap&tf, spojeného
stejnosm&rnym merziobvodem se st¥idadem s rizenymi polovodiZovymi prvky, vybavenym zpo¥do~
vacim blokem pPedstihu, vyznalené tim, %e na vstupy kompardtoru (3) je pfipojen jednak in-
tegritor (52), jeho% vstup je zapojen na zdroj (51) konstantniho proudu- spojeny s obvodem
(5) pro vyhodnocovéni priichodu fdzového proudu nulou,a jednak zesilova& (31) odchylky vy-
stupniho nap&ti (URI) reguldtoru proudu od #idfciho nap&ti (URA) odpovidajictho pln& ote=-
vienému usm¥riovadi, pfilem? vystup kompardtoru (3) je zépojen na ¥idici vstup sefitaciho
&lenu (1) a soulasné na blokovaci vstup ¢itade (2) referendniho kmitoltu, ktery je spous-
t&cim vstupem pfipojen na vystup obvodu (5) pro vyhodnocovdni prichodu fézového proudu nu-
lou a ktery je &{tacim vstupem pFipojen na zdroj (21) referen&niho kmito&tu, pfidem% vystu-
py &f{tade (2) referendnfho kmito¥tu a referendni pamdti (4) zpoZdéni jsou zapojeny na s&i-
tacf vstupy se&ftacfho &lenu (!), na jehof vystup je zapojen zpo%dovaci blok (9) predstihu.

.
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