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Utelem FeSen! je mechanismus pro vede-
ni perforovaného i neperforovaného filtro-
vého pésu, zejména pro jeho uchopeni, po-
suv a stabilizaci v expozi¢nim poli, vyuZity
v rentgenové rychlosnimkovaci kameie i v
jingch oborech, kde se jednd o automatické

zavedeni, posunovédni a pFesnou stabilizaci
pasu pruZného materidlu. Mechanismus je
tvofen dv&ma rovnob&inymi ozubenymi Fe-
minky, vedenymi v wozubenych kladkéch
pfes vodici buben po obou krajich filmo-
vého pésu. Vnitini ozubeni Feminkl slouZi
k pFendSeni hnaciho momentu z kladek na
Feminek a naopak, vné&jSi hladk4 plocha je
prizpisobena k unéSeni filmového pésu.
Mechanismus plni najednou t¥i funkce —
— uchopi, vede a stabilizuje filmovy pés.
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Vynélez se tykd mechanismu pro vedeni,
uchopeni, posuv: a stabilizaci filmového pé-
su v rentgenové rychlosnimkovaci kamefe,
zZejména mechanické ¢4sti slouZici pro za-
vedeni, transport a stabilizaci filmu v ex-
pozi&nim poli.

Zékladni funkei kaZdé kamery je zavede-
ni, transport a stabilizace filmového péasu
v expozi€nim poli. Pro rentgenové kamery
se pouZivd filmu Sife 105 mm, a to bud per-
forovaného, nebo neperferovaného. Dosud
byly tyto t¥i funkce plné&ny dil¢imi mecha-
nismy. Mechanismus pro uchopeni a zave-
deni filmového pédsu, mechanismus pro po-
suv a mechanismus pro stabilizaci a piitlak
filmového pdsu k expoziéni desce. Stavajici
zafizeni jsou sloZit4 a obtiZné& lze dosdhnout
jejich dokonalé synchronizace. V&t3inou
dochédzi k potladeni funkce stabilizace fil-
mového pésu.

VSechny uvedené nedostatky odstratiuje
mechanismus pro vedeni, uchopeni, posuv
a stabilizaci filmového pésu, zejména pro
rentgenové rychlosnimkovaci kamery, se-
stdvajici z levé a pravé boénice, pevnd spo-
jené rozpérami, jejichZ podstata spodivad v
tom, Ze jejich konce jsou opatieny prvnimi
hnanymi ozubenymi kladkami, druhymi hna-
nymi ozubenymi kladkami a t¥etimi hnany-
mi ozubenymi kladkami, pFiemZ levy a
pravy ozubeny Feminek dosedaji svou vniti-
ni ozubenou stranou na prvai hnanou ozu-
benou kladku, déle dosedaji na hnany vo-
dici buben svou vnéj§i hladkou stranou le-
vého a pravého Feminku, pFifemZ levy i
pravy Feminek jsou svou vnéj§i hladkou
stranou vedeny vodicim bubnem do tvaru
smyCky, ddle dosedaji svou vnitfni ozube-
nou stranou na druhou hnanou ozubenou
kladku, pfifemZ levy a pravy Feminek do-
sedaji svou vné&jSi hladkou stranou na fil-
movy pés, sevieny mezi levy a pravy Fe-
minek a expozi¢ni desku.

Vyhoda podle vynélezu spofivd v tom, Ze
mechanismus pro vedeni filmového pésu
plni najednou t¥i funkce. Zavédi automa-
ticky filmovy pés, perforovany i nepérfo-
rovany, transportuje ho v piesn& nastave-
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nych krocich a stabilizuje ho pfi'expozici.

Pfiklad konkrétniho provedeni mechanis-
mu pro vedeni, uchopeni, posuv a stabiliza-
ci filmového pésu v rentgenové rychlosnim-
kovaci kamefe podle vyndlezu je schema-
ticky zndzorn&n na pFfipojeném obrazku.

Mechanismus pro vedeni filmového pésu
je tvofen levou bo&nici 1 a pravou boénici
2, mezi nimiZ jsou otofn& na rozpdrdch 3
uloZeny prvni hnané ozubené kladky 42,
druhé hnané ozubené kladky 43, tfeti hna-
né ozubené kladky 44 pro levy ozubeny ie-
minek 5 a pravy ozubeny Feminek 6. Déle je
v obou botnicich, levé bocnici 1 a pravé
botnici 2 oto&né& uloZen vodici buben 7 o-
patfeny hladkym povrchem a napinaci
kladky 8 .

Vodici buben 7 je pohdn&n ozubenym pfe-
vodem 9 v poméru 1:1 od hnaci ozubené
kladky 41. Pf¥eruSovany pohyb systému je
privadén pfes ozubené kolo 10, otodny hii-
del 11, pevné spojeny s prvnimi, druhymi,
tfetimi hnanymi ozubenymi kladkami 42,
43, 44 na levy ozubeny feminek 5 a pravy
ozubeny Feminek 6. OtoCenim kazety 12 je
neexponovany filmovy péas 13 wvsunut po
op&fe 16 mezi otdfejicimi se vodici buben
7 a hladkou plochu posunujicich se Femin-
ki — levého ozubeného Feminku 5 a pra-
vého ozubeného Feminku 6. Filmovy pés 13
je uchopen a pfFes vodici buben 7 utvo¥i
smy&ku dileZitou pro stabilizaci filmového
pésu 13. Za touto smyckou je filmovy pés
13, vedeny v krajich levym ozubenym Fe-
minkem 5 a pravym ozubenym Feminkem @
odtransportovdn do expoziéniho pole 14 a
pFi zastaveni mechanismu je filmovy pés 13
pritladen v krajich levym ozubenym Femin-
kem 5 a pravfm ozubenym Feminkem 6 k
expozitni desce 15. Po expozici snimku je
filmovy péds 13 odtransportovdn do zésob-
niku 17 exponovaného filmu.

Vynélezu lze vyuZit zejména pii vyrobé&
kamer n& 8ir3if forméty filmového pdsu, ale
i vSude tam, kde se jednd o automatické za-
vedeni, posunovéni a pfesnou stabilizaci pé-
su pruZného materidlu.

PREDMET VYNALEZU

Mechanismus pro vedeni, uchopeni, posuv
a stabilizaci filmového pésu, zejména pro
rentgenové rychlosnimkovaci kamery, se-
stdvajici z levé a pravé botnice, pevné spo-
jené rozpérami, vyznafeny tim, Ze konce
rozpér (3] jsou opatfeny prvnimi hnanymi
ozubenymi kladkami (42), druhymi hnany-
mi ozubenymi kladkami (43), tfetimi hna-
nymi ozubenymi kladkami (44), pfitemZ le-
vy a pravy ozubeny Feminek (5, 6) dosedaiji
svou vnitfni ozubenou stranou (18) na prv-
ni hnanou ozubenou kladku (42), déle do-

sedaji na hnany vodici buben (7) svou vnéj-
8{ hladkou stranou (19}, p¥itemZ levy i pra-
vy ozubeny Feminek (5, 6] jsou svou vnd&jsi
hladkou stranou (19) vedeny vodicim bub-
nem (7) do tvaru smycky, dale dosedaiji
svou vnit¥ni ozubenou stranou (18) na dru-
hou hnanou ozubenou kladku (43), pfifemZ
levy a pravy ozubeny reminek (5, 6) dose-
daji svou vné&js$i hladkou stranou (19) na
filmovy pas (13), sevieny mezi levy a pravy

‘ozubeny feminek (5, 6) a expozitni desku

(15).
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