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ZESPOt D2WIGNI STERUJACEJ

Przedmiotem wynalazku jest zespdl diwigni sterujecej.

Znany jest powszechnie i dostepny w handlu zespdl diwigni sterujacej zawierajacy
obudowg z zamocowang do niej obrotowo diwignig, przestawisng recznie przez operatora
i érodki cierne lgczece tarciowo diwignig sterujece z obudowa, dla utrzymywania diwi-
gni w potozeniu, w jakie zostala przesunigta.

Znane jest stosowanie recznych diwigni sterujgcych do zdalnego sterowania praca
urzedzen hydraulicznych, tekich jak silniki albo silowniki hydrauliczne, vrzykladowo
diwignie sterujace podtrzymywane tarciowo w nastawion&m polozeniu sg stosowane do
zdalnego ustawiania zaczepu w ciggnikach rolniczych, przy czym diwignia moze byc prze-
suni¢ta w ustalone polozenie, w ktérym utrzymywana jest przez tercie, powodujace unie=-
sienie zaczepu, albo przestawiona w polozenie odpowiasdejace odpowisdniemu opuszczeniu
zaczepu, DZwignia sterujece podtrzymywane tarciowo bywe réwniez stosowana do zmiany
predkoéci obrotowej silniks hydraulicznego, przy czym wartoél tej predkodci zalezy
od potozenia dzwigni.

Znane s@ réwniez zespoly diwigni sterujaecej, majece diwignie centrowane sprezyna,
to Jest dociskang sprezyécie w polozenie zerowe, do ktérego powraca ona samoczynnie
po zwolnieniu diwigni przez operstora, Diwignia take moze byé ponadto zaopatrzona
w mechanizm zepadkowy, ktéry moze je utrzymywac trwale w co najmniej jednym ustalo-
nym potozeniu. Takie diwignie steruj@ce centrowane spreiyna i podtrzymywane przez
mechanizm zapadkowy s@ stosowane do wysterowywania urzedzeh hydraulicznych za pomoce
rozdzielaczy sterujscych, jak to opisano w patencie Stanéw Zjednoczonych Ameryki nr
3 721 160.
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W takim zastosowaniu diwignia sterujece przestawiena jest w poloZenie ustalone
przez mechanizme zapedkowy, co powoduje wysuwanie albo cofenie sie ruchem jednostajnym
ticczyska silownike hydraulicznego. Gdy tloczysko uruchomionego silownika dokone pei-
nego suwu, mechanizm zapadkowy zostaje samoczynnie zwolniony przez sygnal ciénienia,
przeplywu albo czasu, po czym diwignie wreca do polozenie zerowego pod dzialaniem
sprezyny zwrotnej, wskutek czego tloczysko jest utrzymywane w poiozeniu catkowicie
wysunietym albo cofnietym,

Gdy wywmageny jest model pracy z podtrzymywaniem tarciowym i centrowanism za pomo-
ce eprezyny, konieczne bylo stosowanie oddzieslnych diwigni, jednej z podtrzymywaniem
tarciowys i drugiej ze sprgzyne centrujgc@. Bylo to kosztowne i zajmowalo sporo miej-
sca na tablicy sterowniczej operator=z.

Jeden ze sposobéw rozwigzaniea tego problemu przedstewiono w polskim zgloszeniu
patentowym nr P-238468. Zgodnie z przedstawionym w tym zgloszeniu rozwigzaniem rucho-
ma diwignia polgczona jest przegubowo z pracujece wybiorczo cewka, dociskajece w okre=-
élonych momentach diwignie do elementu ciarnego 1 centrujgcego. Poniswai ceswka jest
przemisszczana wraz z diwignig, przewody eletryczne poddawane s@ powta&rzajecemu eie@
zginaniu., Ponadto powstaje straty energii z powodu pozostawania cewki w sposéb ciegly
w stanie wzbudzenia przy pracy jednym z podanych sposobéw, przykladowo przy centrowe=
niu sprezyne.

Celem wynalezku jest skonstruowanie zespoiu diwigni sterujecej, pracujecego obu
sposobami, ale w ulepszonym rozwiezaniu, ktére nie miatoby wad znanych rozwigzedn,

Cel wynalazku osiagnig@to przez skoustruowsnie zespolu diwigni sterujecej zawiera-
jecego diwignig zemocowang wahliwie do obudowy zs pomoca osadzcnego na centralnym czo=
pie w obudowie elemsntu obrotowego, na ktérym zemocowana jest réwniez obrotowa krzy=
wka., Drugl elesmant obrotowy zaopatrzony jest w elementy cierne i mechanizm zapadkowy.
Elektromagnes umieszczony w obudowis, wprawia w ruch posuwisto-zwrotny zapadke, powo-
dujece obrét krzywhi za pomoce elementu zapadkowego, Obrét zspadki powoduje sprzega-
nie i rozprzeganie slementéw ciernych 1 zapadkowych wzglgdem elementu obrotowego, Na
element ten oddzialywuje stele spregiyna zwrotna, starajec sie przesungé go w poloze-
nie neutralne. Element hamujecy zawiera cierny klocek doprowadzany do zetkniecia z
segmentem hemujecym, na aelemancie obrotowym, Element zapadkowy ma zamocowang rolke
zapadkowg docisksng do wyciec na elemencis obrotowym. Elektromegnes zwalniajecy za=
pedk@ odsuwa rolke zepadkows od wycigé na slemsncie obrotowym.

Przedmiot wynalazku uwidoczniono w przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawis zesp6l diwigni sterujacej wsdiug wynalazku w widoku z gory; fig. 2
~ ze8p6t przekroju poprzeczny wzdiuz linii 2-2 na fig. 1; fig. 3 « element obrotowy
w viidoku z géry; fig. 4 ~ element cbrotowy w widoku z boku w kierunku strzatek 4-4
ne fig. 3; fig. 5 - element hamujecy w widoku z boku; fig., 6 = element hamujgcy
w przekroju wzdiuz linii 6-5 na fig. 5; fig. 7 - zapadka, w widoku z géry; fig, 8 =
zapadka w widoku z boku w kisrunku strzalek B8-8 na fig. 7; fig. 9 - zespdl diwigni
sterujacej w przekroju czedciowym, w kierunku strzatek 9-9; fig, 10 - schemat przy-
ktadowego ukladu,w ktérym zestosowano zespél diwigni sterujece] wedlug wynalazku,
pracujecy w rezimis centrowania sprezyng: fig. 11 - schemat przyktadowego ukladu,

w ktérym zastosowano zespél diwigni sterujgcej wediug wynalazku, pracujecy w rezimie
z oporem tarcia,

Zesp6l 10 diwigni sterujecej zewiera obudowe 12, do ktérej zamocowane sg nieru=
chomo czop 14 1 czop 16. W otworze 18 w $ciance obudowy 12 zamocowany jest obrotowo
za pomocq tozyska 24 watek 20 diwigni 22 sterujecaj, przestawlianej przez operatora,
w watku 20 zamocowany jest cbrotowo wolny koniec czopa 14, Wswngtrz obudowy 12 wyko=-
nane jest podparcie 19 dla sprezyny.

Na czopis 14 osadzona jest obrotowc przestawna krzywka 26, ktéra zawiera wystep
érodkowy z trzeme wycigciami 28, 30, 32 i plaskim scigciem 34 na jej zewnetrznel poe-
wisrzchni, Z wystepu drodkowego wzdiuz osi krzywki 26 wystaje zapadkowy element 36
z czterema zebami.
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Na walku 20 dzZwigni osadzony jest obrotowy element 40, zamocowany za pomoce koika
41 tak, 2e obraca sig@ wraz z diwignig. Element 40 ma cylindryczny, $rodkowy wystep 42
i tarcz@ 44, w ktérej wykonana jest lukowata szczelina 46. Ne tarczy 44 zamocowany Jjest
segment 48 koia zgbatego z zgbatkeg 50 na zawnetfznym obrzezu., Z tarczy 44 wystaje na
zewngtrz para segmentéw albo stupkéw 52, 54 kazdy majecy nagwintowany pionowy otwér.
Segment 54 jest obrzezony przez element 56 o przekroju w ksztalcie litery "L", ktéry
wystaje ponad ptaskg powierzchnie ssgmentu 54 /fig. 3/. Przylegle do drugiego segmen-
tu 52 znajduje si@ klapka 58, wystajgca poza powierzchnie segmentu 52, Plaskie powie=-
rzchnie obu segmentéw 52, 54 tworza jedne ptaszczyzne tak, Ze moze sig¢ na nich oprzec
hamujecy segment 60, ktéry jest odpowiednio zamocowany do nich i wyréwnany przez opa=-
rcie si¢ o klapke 58 1 element 56. W zewngtrzne] powierzchni tarczy 44 wykonana jest
para ustalajecych wycigé 62, 64.

Element 70 hamujecy obraca sig¢ na czopie 16 i przesuwa przestawng zgbatkg za po-
érednictwem rolki albo popychacza 72. Do slementu 70 zamocowany jest, przemieszczaje-
Cy s8i@ wraz z nim cierny klocek 74, z odpowiedniego materiaiu ciernego. Pomigdzy obu=-
dowg 12 i otworem na korcu elementu 70 zalozona jest sprezyna 76, ktéra wymusza - zbli=-
Zenie popychacza 72 do krzywki 26 przestawnej i ciernego klocka 74 do hamujecego se=-
gmentu 60, Element 70 hamujecy ma édcianke 78, ktéra czesciowo otacza popychacz 72
/fig. 6/.

Zapadka 80 osadzona jest obrotowo na czopie 16 i zawiera przestawn@ krzywke wspéi-
pracujece z rolka albo popychaczem 82 i wyciecie ustalajace wspdéipracuje z druga rolke
albo popychaczem 84 w odpowiednich zagigbieniach. W elemencie 80 zapadkowym wykonany
Jest rozciggajacy sig¢ na cata jego szerokosé centralny otwér 86, Scianka 87, otacza
czesciowo rolke 82, Sprezyna 88 przymocowana do obudowy 12 i do kofice elementu 80 za=-
padkowego wymusza zblizenie rolki 82 przestawnej do krzywki 26 przestawnej, oraz role
ki &4 zapadkowej do elementu 40 obrotowego /fig. 7/.

Elektromagnes 90 uruchamizjecy elementy przestawne jest zamontowany w obudowie 12
i jest polgczony z przemieszczajace sig ruchem postgpowo=-zwrotnym zapadka 92, wystaje=-
cg poprzez otwdr €6 w zapadce 80 i zahaczajecej o zgby czionu 36 zapadkowego. Sgrezyna
94 podtrzymuje zapadk¢ 92 w potozeniu, jak na fig., 1. Elektromagnes 90 moze byc wzbu=-
dzany, dla przesunigcia zapsdki 92 w lewo i obrécenis krzywki 26 w kierunku przeciw=-
nym do ruchu wskazéwek zegara o okoio 1/4 peinego obrotu, po kazdym wzbudzeniu ele-
ktromagnesu 90,

Elektromagnes 100 uwalniajecy mechanizm zapadkowy ma rdzer poleczony z zapadkg 80
za pomocg tacznika 102 tak, 2e przy wzbudzaniu elektromagnesu 100 rolka 84 zapadkowa
moze byé wysunigta z wycigcie 62 albo 64 ustalajacego.

Sprgzyna 106 centrujgca, ma zwdj 108 otaczajacy wystep 42 srodkowy na elemencie
40 obrotowym i pare koricéw 110, 112, tworzgcych klamre, zaczepiajecy wystajaecy segment
52 elementu 40 1 jednoczesnie wystep 19 oporowy obudowy 12, Korice 110 i 112 sprezyny
106 centrujgcej se wstepnie naprezanes, dle sprowadzenia elementu 40 obrotowego do po=-
tozenia zerowego, przy czym rolka 84 zapadkowa jest ustawiana w jednakowej odlegiosci
od obu wycigé 62, 64 ustalajecych w tarczy elementu 40 obrotowego /fig. 2, 9/.

Wspornik 114, zamocowsny do obudowy 12, podtrzymuje potencjometr 116 obrotowy.
Kolo 118 zgbate osadzone na walku 120 potencjometru 116 wspéipracuje z zgbatkg SC na
elemencie 40 obrotowym, W ten sposéb przy obrocie elementu 40 wraz z diwignig 22
obraca si@ tez potencjometr 116, wytwarzsjec sygnal uzalezniony od potozenia diwigni 22,

Mikrotecznik 124, umieszczony w obudowie 12, ma element 126 /fig. 6/, opiera;scy
sie na déciance 78 elementu 70 hamujgcego, tak 2e mikrolecznik 124 moze by¢ zatgczany
przy obrocie elementu 70 hamujgcego w kierunku ruchu wskazéwek zegara, jak rdwniez,
gdy ptaskie scigcie 34 wypadnie po stronie rolki 72, a caly zespét 10 dzwigni steru-
Jecej pracuje z oporem ciernym, Drugi mikrotscznik 130, umieszczony w obudowie 12,
jest zaopatrzony w element 132 diwigienkowy /fig. 7/, ktéry opiera sie@ o écianke 87
zapadki 80 tak, ze moze zostaé wylgczony, gdy zapadka 80 obréci si¢ w kierunku przee
ciwnym do ruchu wskazdwek zegara /fig. 1/, gdy ptaskie éciecie 34 znejdzie sie po
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stronie rolk: 82, a zespél 10 diwigri sterujacej pracuje ze sprezynowym centrowaniem
41 ustalaniem polozsnia przez mechanizm zapadkowy. W ten sposéb stan mikrotacznikoéw
124 1 130 wekazuje ne sposéb pracy zespolu 10 diwigni sterujecej.

Dzielanie zespolu 10 diwigni sterujacej w opisanym wykonaniu jest naste@pujace.
Gdy krzywka 26 przestawna znajdzie si¢ w polozaniu uwidocznionym na fig. 1, popycha=
cza 82 i 72 zapadaje w odpowiednie wyciecia 28 i 32 ustalajace, przy czym rolka 84
zapadkowa 20stsje odsunieta od obrzeza elamentu 40 obrotowego, & klocek 74 hamulcowy
zostaje odsuniety od segmentu 60 hamujecego, przez co zapadka 80 1 element 70 hamujge
cy zostajg rozsprzegniete z elementom 40 obrotowym i diwignie 22, W tym stanie tylko
sprezyna 106 centrujgca oddziaiuje roboczo na element 40 obrotowy starajac sfe go
obrécié do potozenie zerowego, gdy operator przestawi diwignie 22 reczne z poloZenia
zerowago w jedng albo druge stron@. Teki sam stan pracy istnieje, gdy ptaskie sciecie
34 wypadnie ne fig, 1 u géry, Taki sposéb pracy moze byé okredlony jeko zapewniajacy
sprezyste centrowanis, bez ustalania pciozenia diwigni.

Sposdb pracy ze sprgiystym centrowaniea i utrzymywaniem diwigni przez mechsnizm
zapadkowy moze byé najlepiej wyjaéniony w nawigzeniu do fig. 10, Uklad uwidoczniony
na tej figurze stenowl tylko przykiad rozwigzania i nis wchodzi w zekres wynalezku.
Dla uzyskanis wymisnionego sposobu precy zespoiu 10 diwigni sterujgcej konieczne jest
wielokrotne krétkotrwale zalgczenie przycisku 140, az zapedka 80 obréci sig na tyle,
aby plaskie dciecis 34 znalazlo si¢ neprzeciw rolki 82 zapadki 80, a sprezyna 88 do-
prowadzita rolke 84 zapadkowg zapadki 80 do zetknigcie z powierzchnig elementu 40
obrotowego, podczas gdy krzywka 26 przestawns utrzymuje element 70 hamujecy w potoze-
niu odsunigtym od sagmentu 60 hamujgcego.

W tym przypadku mikrogcznik 130 zostaje zemknigty powodujec zetaczenis sygnaliza=-
tora, przyktadowo lempki 144, a mikrolecznik 124 pozostaje otwarty, przez co druga .
lampka 142 jest wyleczona, informujec, 12 zesp6él 10 precuje ze spreizystym centrowe-
niam 4 uvstalaniem polnieniz diwicni przez mechanizm zapadkowy. Terzz diwignia 22 moze
byé wraz z elementem 40 obrotowym obrdcona z pokonaniem oddzialywania sprezyny 106.
Zalsinie od kierunku obrotu diwigni 22 jeden albo drugi kompasrator 17C albc 172 wytwo-
rza wyscki sygnal wyjéciowy prcporcjenalny w stosunku do normalnego niskiego poziomu
sygneatu, do stosunku pemiedzy sygnalem z potencjometru 116 i poziomu sygnaitdw odnie-
sienie Vrl i Vr2,

¥ zaleznosci od tego, ktéry z komparatoriéw wydle sygnal, zadziala jedna albo dru-
ga cewka 174, 176 alektrémagnetycznego zsworu 178, ktérego odpowiednie polaczenie po-
woduje wysuwanie albc cofanie ttoczyske silownike 180, Jedli diwignie 22 zostanie
przestawiona o dostatecznie duzy kgt, rolka 84 zapads w wycigcie 62 slbo 64 ustalaje=-
ce, utrzymujgc diwignie 22 w wychylonym polozeniu. Gdy tiok sitownika 180 wykona pei-
ny suw, cidnienie podwyzszone w ktérasjkolwiek komorze spowoduje poprzez zawér 182
zwrotny zaigczenie lgcznike 184 normalnie otwartsgc.

Zemknieclie lecznika 184 powoduje zalgczenie przerzutnika monostabilnego 186 i
chwilows zasilanie elektromagnesu 100 zwalniajecego mechanizm zapadkowy przez obrét
zapadki 80 w kierunku ruchu wskazéwek zegara /na fig. 1/, przez co popychacz 84 wy-
suwa 81¢ z wycigcia 62 albo 64 ustslajecego,umozliwiajac obrdt diwigni 22 elementu
40 obrotowego z powrotem do polozsnie zerowego pod dzialaniem sprezyny 106 centrujg-
cej, pPo czym oba komparatory 170 1 172 obniZajg napiecie ne wyjéciu do stenu odpowia-
dajecego sygnalowi O, zawér 187 wraca do polozenia srodkowego zabezpieczajec przed
dalszym ruchem tioka w silowniku 180, dopéki diwignia 22 nie zostanis ponownie prze=
stawiona, Alternatywnie do zamkniecia lacznika 184 na zasiieniu przerzutnika 186 moze
byé uzyty sygnal uzalezniony od przeptywu albo czasu.

Sposdéb pracy z oporem tarcia najlapiej wyjaéni¢ w nawiezaniu do fig. 11, Uklad,
uwidoczniony na tej figurze, ma tez charakter przykiadowego rozwigzania i nie wchodzi
w zakres wynalazku, Dla uzyskania tego spgsobu pracy musi by¢ naciéniety przycik 140
tylokrotnie, aby elektromagnes 90 obrécit krzywke 26 w potozenie, w ktérym éciecie 34
znajdzie si@ naprzeciw popychacza 72; wtedy spre@Zyna 76 obréci element 70 hamujecy
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i dosunie klocek 74 hamulcowy do sprzgzenia ciernego z segmentes 60 hamujacym, pode
czes gdy krzywka 26 utrzymuje rolke zapadki 80 z odstgpem od elementu 40 obrotowego.
Powoduje to otwarcie mikrolgcznika 130 i zamknigcis mikrolgcznika 124, co doprowadza
do odpowiedniego zelpczenia i wyleczenia sygnalizatoréw, przykladowo lampek 142 1 144,

Zatgczona lampka 442 wskazuje na to, 2e zespél 10 diwigni sterujgcej pracuje
z oporem ciernym. Jedli teraz obrécone zostanie diwignia 22, a wraz z nias element 40
obrotowy, tc bgde one przytrzymywane w wychylonym polozeniu ne skutek sprzezenia cler-
nego pomiegdzy klockiem 74 i segmentem €60 ciernvm, Sprezyna 76 musi byé na tyle sztywna,
aby zapewniala tekie sprzezenie cierne z pokonaniem dzialania sprezyny 106 centruje-
cej, gdyz ta nis jest nigdy rozprzggana z elementem 40 obrotowym., W tym przypadku sy=-
gnel z potencjometru 116 podaje si¢ na wejécie detektora 146 uchybu albo generstora
réznicowego,

Inne wejécie takiego detektora 146 uchybu uzyskuje sygnal zwrotny 2z przetwornika
148 pozycyjnego silownika 150 hydraulicznego takiego, jak przedstewiony w opisie pa=-
tentowym Standéw Zjednoczonych Ameryki nr 3 726 191. Sygnal uchybu z detektora 146 do-
prowadzeny jest do komparatoréw 152 i1 153, z ktérych pierwszy zalgcza jedna, & drugi
= druge cewke 154, 155 napgdu zaworu 156 rozdzielczego, w postaci przykzzdowo zwykie-
go, dwupotozeniowego zaworu pilotujecego. Zewdr 156 kontroluje przepiyw czynnike ro=
boczego pomigdzy pompa 158, zbiornikiem 160 1 cylindrem 150 sterujec praceg tego osta=
tniego,

Gdy diwignies 22 reczna zostanie przestawiona a sygnal uchybu wychodzi poza zakres
strefy nieczutoséci okreslony przez napigcia odniesienia Vr3 1 Vrd4, wtedy cewka 154
albo 155 powoduje zadzislanie zaworu 156 i przeeunig¢cie tioks w siltowniku 15C do no-
wego poiozenia, odpowiadajgcego nowsmu poiozeniu diwigni 22, W tej chwili sygnail
uchybu z detesktora 146 ulega zmnisjszeniu, cewki 154 1 155 zostajs odwzbudzone, za-
wér 156 wraca do érodkowego poiozenia utrzymujec tiok sitownika 150 w ncwym poiozeniu
az do ponownego przestawisnia diwigni 22,

Zastrzez2enia patentowe

1. Zespéi diwigni steruiscej,zawierajecy obudowe przestawiasng przez operatora,
reczne ciwigni@ zamocowan@ obrotowo w obudowie oraz elementy cierne, ktére stenowi
element hemujecy 1 klocek cierny, tarciowc sprzegajacy obudowe i diwignie, utrzymuje-
ce diwigni¢ w potozeniu, w jakie zosteia przestawiona, z namienny tym,
2e zawieras sprezyne /106/ centrujgce, przesuwaj@ce samoczynnie diwignie /22/ z wychy=-
lonego polozenia do polozenia zerowego wzglgdem obudowy /12/, a element hamujecy 1
cierny klocek /74/ s@ zamocowane przesuwnie 1 sprzegane z elemsntami napg¢cowymi prze=-
suwajecymi element /70/ hamujecy i cierny klocek /74/ z polozenia, w ktérym dziataja
ons na diwignie /22/ sterujec9 do polozenia, w ktérym zostajg odtaczone od diwigni
/22/ tak,ze na diwignie dziela tylko sprezyna /106/.

2. Zespé6l diwigni sterujecej wediug zastrz, 1, znamienny tym, 2o
d2wignia /22/, element /7C/ hamujecy i cierny klocek /74/ sg zamocowans obrotowo na
oddelonych wzgledem siebie, osobnych czopach /14, 16/.

3. Zespét diwigni sterujgcej wediug zestrz. 1, znamienny tym, 2o
slementy napedcwe stanowie przestewna krzywka /26/, popychacz /72/ zamocowany na ele~
mencie /70/ hamujgcym oraz uklad napedowy obracajacy krzywke /26/.

4, Zsepdl diwigni sterujgcej, wedlug zestrz, 3, znamienny tym, 20
slement /70/ hamujecy i clerny klocek /74/ sg dociskene za pomocg sprezyny /76/ do
diwigni /22/ i eg cdsuwans wyblorczo od diwignl /22/ przez krzywke /26/.

5, Zespéi diwigni sterujecej, wedlug zaestrz, 3, 2 namienny tym, 20
ukiad napedowy zawiera zapadkowy elemant /36/, zamocowany do krzywki /2¢/ i zapadke
/92/ uruchamiane za pomocg elektromagnesu /90/ dla obracenis krzywki /26/.

6. Zesptl diwigri sterujaece]), wedlug zestrz, 3, 4 albo 5, znamienny
tym, z2e krzywka /26/ jest zemocowana obrotowo ns czopie /14/, na ktérym zamocowa~-
na jest obrotowo diwignia /22/,



6 : ; 136 851

7. Zespél diwigni sterujecej, wediug zestrz. 1, znamienny tym, 2
zawiera zapadke /80/ i rolke /84/ zepadkowg, utrzymujgce diwigni@ /22/ w co najmnie]
Jednya odchylonym polozeniu przy pokonaniu sity oddzialywania sprezyny /106/, przy
czym krzywka /26/ ma pierwsze potozenie, w ktoérym dziata na element /70/ hamujecy
i cierny klocek /74/ w kisrunku przesunig¢cia ich w drugie potozenie i w ktérym odsu-
wa zapadke /80/ 1 rolke /84/ zapadkowe od dzwigni /22/ oraz drugie polozenie, w kté=-
rym element /70/ hamujacy 1 cierry klocek /74/ zajmuje ich pierwsze potozenie oraz
trzecie potozenia, w ktdérym zapadke /80/ i rolke /84/ zepadkowe sprzega sie z diwie-
gnig /22/.

8. Zespll diwigni sterujacej, wediug zastrz. 7, znamienny tym, 2e
zapadka /80/ 1 rolka /84/ zapadkowa s@ zamocowane obrotowo na tym samym co element
/70/ hamujecy 1 cierny klocek /74/ czopie /16/.

9, Zespét diwigni sterujpcej wediug zestrz. 1, znamienny tym, 28
zawiera przetwornik /116/ pozycyjny umieszczony w obudowie /12/ i sprz¢zony z diwignig
/722/.
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Pracownia Poligraficzna UP PRL. Naktad 100 egz.
Cena 100 zt.
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