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Obrabianie kélek gryzowych, swidréow
do wyrzynania gwintéw i innych dziata-
jacych obrotowo narzedzi wymaga po u-
koriczeniu wlasciwej roboty szybkiego cof-
niecia noza, aby pomiedzy pojedynczemi
zebami potrzebne wcigcia byly mozliwie
waskie, a przez to zeby dtuzsze, by przez
to narzedzie gryzowe mogto byé dluzej u-
zywane. Raptowne cofniecie noza usku-
tecznia sie przez tarcze z ksiukami, umie-
szczona w réwnej albo réwnoleglej osi z
obrabianym przedmiotem, na ktérej to
tarczy dziala odsadka $lizgowa (palec). Po
kazdorazowem przejéciu obrotowem zeba
tarczy z ksiukami wyskakuje néz, przymo-
cowany w poziomo ruchomym suporcie al-
bo ramie wahadtowej, nagle z obrebu obra-
bianego przedmiotu. Szybkosé obrotowa

cbrabianego przedmiotu jest przytem jed-
nostajna. Szybko§¢ ta przy znanych o-
brabiarkach stoi w pewnym oznaczonym
stosunku do szerokosci wycigcia kotka gry-
zowego, ktére ma byé obrabiane. Przy
wiekszej chyzosci musi si¢ naturalnie sze-
roko$é wyciecia powigkszy¢, poniewaz noz
wskutek raptownego cofniecia, powstalego
przez zeslizgnigcie si¢ odsadki z tarczy z
ksiukami, wymaga pewnego czasu do po-
wrotu, cdpowiadajacego dlugosci drogi cof-
nietego noza, przyczem czas ten musi we
wszystkich wypadkach zawsze byé jedna-
kowy przy réwnej drodze cofnigcia.
 Zanim néz rozpocznie cigcie najblizsze-
go zeba musi on osiagnaé swoje pierwotne
polozenie (w spoczynku). Jezeli sig przyj-
mie dlugosé zeba obrabianego przedmiotu
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np. 10 mm  szeroko$é,” wycigcia 3 mm  wynalazku oé obrabianego przedmiotu jest
a czas obrobki do zdjecia widra z zgba 1‘587‘ vtakze umieszczona w ramie wahadlowej,

kunde, to obrabiany przedmlot wvsw’oam' o-"’

brocie o jeden zab, wllmlac wciécie,

odbywa droge w 13 mni 'w sekundzigz Jako,
droga do cofniecia noza, mierzac ja‘ﬁia'ob--

wodzie obrabianego przedmictuy, pozostaje -
szeroko$¢ wycigcia 3 mm, podczas gdy czas:
wynosi ?/,, albo 0,23 sekundy. Jezeli jed-

nak robota ma by¢ przyspieszona, a w1ec"

csiagnigte szybsze obrobﬁenle przédmldtu,
to musi by¢ wtedy jego szybkosé obrotowa
powigkszona. Odpowiednio do tego mu-
siatlby sie zmme]szﬁ: pozostaiy czas' do
cofniecia noza. Nie' mdglby on juz mieé
czasu do powrotu do poczatkowego poto-
‘zenia i nacialby przedni brzeg nastepnego
zeba. " Jedyna mozliwoé¢ usunigcia tej wa-
dy polegataby na pcwigkszeniu wyciecia.
Z tego jednak wyniklyby inne istotne wa-
dy. Kazdy pojedynczy zab gryzowego
kotka bylby wezszy i wobec tego jego
trwalo§¢ w zastosowaniu krétsza. * Szero-
kosci wycie¢ odbiegalyby od normalnie
wyznaczenych a kétko gryzowe mialoby
nienaturalny wyglad. Z tego wynika, ze
ilos¢ obrotéw obrabianego przedmiotu przy
znanych obrabiarkach jest doktadnie ogra-
niczona i nie meze byé przekroczona.

Podczas gdy nastawienie do podziatki
dla réznych ilosci zebéw jest dotychczas
mniej wiecej mozebne badz to przez wy-
miane tarcz kopjowych o réznej ilesci ze-
boéw, badZz to przez zataczenie zmiennych
koél, to jednak zmiana’ gtebokosci obrébki
pojedyriczych zebéw jest zupelnie niedo-
ktadna. Dotyczy to takze takich obrabia-
rek, w ktorych n6z osadzony jest odwrot-
nie w suporcie, a 0§ obrabianego przedmioc-
tu ekscentrycznie do watu popedowego w
ramie wahadtcwei, ktéora otrzymuje ruch
wahadlowy zapomoca tarczy z -ksiukami,
csadzonej na wale popedowym. Przytem
jednak nie ma miejsca raptowne odchyle-
nie obrabiahego przedmiotu. '

Przy obrabiarce wedtug przedlozonego

“ale jeq. obﬂot Pprzeniesiony réwnoczes$nie na

' tarcza A ks1ukam1, ktéra pracuje razem z

rafna, ‘yvahadlowq fa ustawialnej krzywi-
znie, “Przez ustawienie jej moze by¢ do-
wao]me zmieniona wielko$¢ wychylenia, ja-
ke tez glebokos¢ obrébki. Zgodnosé ilo-
{éCl zebéw tarczy z ksiukami i obrabianego
‘przedmiotu osiaga si¢ przez wlaczenie od-
pow;gdmch kot prz‘enosnych Przez to od-
" pada wymiana i utrzymanie zapasu w wiel-
kiej ilosci tarcz z ksiukami dla réznych i-

“losci zebéw.a przedewszystkiem dla réz-

qych glebokosci obrébki. Moze jeszcze
wigksza korzy$é wynalazku przedstawia
powigkszenie sprawnoséci. Osigga sie ja
przez umieszczenie osi przechybnej ramy
wahadlowej z obrabianym przedmiotem
poza podziatka kota popedowego. Przez
to powstaje przed faza robocza ruch po-
czatkowy a podczas fazy nieczynnej od-
powiednio wielki ruch koncowy. Ruch
koicowy umozliwia powiekszenie szyb-
kosci obwodowe;j.

Na zalaczonym rysunku przedstawiony
jest wynalazek na fig. 1 w widoku bocz-
nym i na fig. 2 w widoku zgéry. Fig. 3
ckazuje szczegél a.fig. 4 schematycznie
ruch poczatkowy i konicowy.

Na ramie @ obrabiarki uthieszczony jest
popedowy watl b z kotem zgbatem c. Oprocz
tegc umieszczona jest w czeéci a wahadto-
wa rama d, osadzona swemi koficami przy
e, ktore znajduja sig poza kotem podzial-
kowem popedowego kota zebatego c. Ze-
by jego wchodza w zeby zebatego kola f,
ktérego o f* umieszczona jest w ramie wa-
hadlowej d. Kolo zebate f obraca zapo-
moca kota g zebate kolo h, ktére réwniez
umieszczone jest w ramie wahadlowej d
i osadzone na osi i, shiZacej do przymoco-
wania na niej przedmiotéw ‘do” obrébki fip.
kotka gryzowego k. Koto zebate 'h cbraca
kcto zebate I a“wiec 170§ jégo” m  umie-
szézona ‘w ‘ramie wahadtowej d. Na “osi



tej umieszczona jest tarcza z ksiukami n,
ktéra wedlug rysunku wykazuje 12 zebéw
a wigc tyle, ile ich ma gryzowe -kétko k.
Ksiuki (palce) n' tarczy n pracuja razem z
tarcza o z krzywizna, obracajaca sie okoto
czopa a’ w ramie a obrabiarki zapomoca
rekojeéci o'. Stopien ustawienia mozna
oznaczy¢ zapomocy skali na ramie a (na
rysunku nie uwidocznionej). Tarcza o ma
krzywizng¢ zatoczong kolisto z punkfu érod-
kowego tarczy z ksiukami n. Wahadtowa
rama d stanelaby, gdyby krzywizna byla
ustawiona réwnoosiowo do tarczy z ksiu-
kami n. Do obrobienia przedmiotu ustawia
si¢ tarcz¢ o wedlug skali.
Przez to wyznaczone jest wahadlowe wy-
- chylenie i odpowiednio do niego gtebokosé
obrébki, poniewaz ksiuki (palce) n‘ odchy-
laja wahadlowa rame d zgodnie z nadanem
im przez tarcze o odchyleniem. Po ze-
slizgnieciu si¢ ksiukéw n’ z tarczy o opada
nagle wahadlowa rama d w tej samej mie-
rze i odprowadza przez to katko k z obre-
bu noza. llo§é zebéw tarczy z ksiukami
n jest dowolna. Potrzebna zgodno§é z
iloscia zebéw gryzowego kotka R osiaga
si¢ przez wymiane przeno$nych két h i I
Ruch’ poczatkowy powstaje przez to,
ze wahadlowa rama d na poczatku odchy-
lenia opisuje kolista droge okoto punktu
obrotowego e, znajdujacego sie poza po-
dziatka popedowego kota zebatego c i obra-
ca si¢ ku nozowi, przymocowanemu na su-
porcie ¢ o kat «, jak to uwidacznia fig. 4.
" Przytem zmusza koto zebate ¢ koto f do
takiego samego obrotu. Przy powrotnem
wychyleniu wahadlowej ramy d, po zesliz-
gnieciu sie tarczy z ksiukami n z tarczy o,
nastepuje ruch koricowy odpowiednio wiel-
ki do stopnia ruchu poczatkowego.
Przyjmuje sie, ze kétko gryzowe do o-
brobienia ma 10 zebéw i obraca sie tylko
raz w 10 sekundach. Wtedy czas obrotu
kazdego jego zeba wlacznie z wecigciem
wynosi 1 sekunde. Dlugo§é zeba wynosi
10 mm, szeroko§é wciecia 3 mm, zatem od-

step pomiedzy zebami 13 mm. Dlugosé
z¢ba odbywa wiec droge 10 mm w %/,
réwne 0,77 sekundy. Reszta 0,23 sekundy
pozostaje dla szerokosci wcigcia a wiec
do cofniecia noza. Wskutek polozenia
punktu wychylenia e wahadlowej ramy d
poza popedowem kotem c i po potoczeniu
si¢ k6l ¢ i f po sobie osiaga si¢ przy kazdo-
razowym ruchu poczatkowym droge 3 mm,
jak to wykazaly doswiadczenia. Koélko
gryzowe obraca si¢ wigc w czasie powyzej
obliczonych 0,77 sekundy razem o 13 mm.
Poniewaz w czasie dlugoéci drogi 10 mm
praca jest uskuteczniona, to koétko gryzo-
we : potrzebuje wskutek poczatkowego ru-
chu do odbycia drogi o te 10 mm zamiast
0, 77 sekundy tylko

0,71 .10

T3 = 0.59
sekundy. Zyskuje sie¢ zatem 0,77—0,59 —
—0,18 sekundy w przeciwstawieniu do réow-
nomiernej szybkosci obiegowej przy zna-
nych obrabiarkach. Dla cofniecia wiec két-
ka gryzowego k z obrebu noza p pozostaje
razem 0,2340,18 — 0,41 sekundy. Ponie-
waz jednak dla cofniecia potrzeba tylko
0,23 sekundy, to moze byé czas obiegowy
o 0,18 sekundy na wyciecie powiekszony,
a przez to wykonanie roboty, zaleznie od
szybkosci obiegowej obrabianego przedmio-
tu odpowiednio powiekszone. '

Jezeli ma byé réwnoczeénie z obrabia-
niem kélka gryzowego kB w kierunku obwo-
du wykonane i boczne ukosne obrobienie,
jak to zamierzono przy obrabiarkach o nie-
przerwanym ruchu zapomoca ukosnego po-
prowadzenia, wtedy moze byé ruch waha-
dtowy ramy d zuzytkowany w prosty spo-
s6b. W tym celu przytwierdza sie¢ na wa-
hadlowej ramie d ustawialny jezyczek s’
(fig. 3), ktéry ma symetryczne, slizgowe
powierzchnie s dowolnego ksztattu. Jedna
z tych powierzchni ciénie on podczas po-
czatkowego wychylenia ramy d na prze-
stawialny czop r suportu ¢ i uskutecznia
przez to boczne jego przesunigcie réwno-



cze$nie z obrabianiem kétka gryzowego k
w kierunku obwodu. Przez ustawienie czo-
pa r na prawo lub na lewo osiaga si¢ pra-
we albo lewe obrobienie.

Zastrzezenia patentowe,

1. Obrabiarka do kélek gryzowych i
podobnych narzedzi, ktérej wal umieszczo-
ny jest w ramie wahajacej sie ku popedo-
wemu walowi, naprzeciw noza w suporcie,
znamienna tem, ze wal (i), dla obrabiane-
go przedmiotu, przenosi swéj ruch réwno-
czeénie na tarcze z ksiukami (n), przy kté-
rej pracujaca z nig tarcz_ai (o) z krzywizna
moze byé ustawiana odpowiednio do zmia-
ny wahadlowego wychylenia, a wskutek te-
go takze do glebokosci obrébki.

2. Obrabiarka wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tem, ze wahadlowa rama (d) prze-

chyla sie okolo osi (e), umieszczone) poza
podziatka napedowego kota zebatego (c),
przez co napedzane kolo zgbate () toczy
si¢ po kole napedowem (c) i doznaje do-
datkowego skrecenia, celem osiagniecia
poczatkowego ruchu przed wykonaniem ro-
boty i koficowego po jej wykonaniu.

3. Obrabiarka wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienna tem, ze na wahadlowej ramie
(d) zastosowana jest symetryczna krzy-
wizna (s°), pracujaca z czopem (r) przesta-
wianym na suporcie (q) tak, ze suport przez

“poczatkowe przechylenie ramy (d), wsku-

tek dzialania tarczy z ksiukami (n), dozna-
je réwniez z ruchem poprzecznym i bocz-
nym skrecenia w kierunku obwodu, réwno-
czeénie ze skreceniem bocznem.

Dr. H. Zehrlaut & Co.
Zastepca: A. Bolland,

rzecznik patentowy.
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