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 동  가 개시 다. 상   동  는 보빈에 내주 측  고  상   하 스프링  주

측도 돌  삽 공에 하여 하우징  스에 각각 고 므 ,  물리  격에도 상   하

스프링  치가 변하지 않는다. 그러므 , 보빈  수평  지하  하게 승강운동  하므 , 보빈에 치

 도 수평  지하  하게 승강운동한다. 라    하게 히므 ,  신뢰

 향상 다.

도 - 도2
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특허청  

청 항 1 

스;

상  스  상 에 결합  하우징;

상  스에 탑재 어 상  하우징  내 에 고  링 상  크;

상  크  내 에 승강가능하게 치  가 결합  보빈;

상  보빈에 고  코 ;

상  크에 고  상  코 과  에 하여 상  보빈  상승시키는 마그 트;

상  크  상 과 상  하우징 사   상  크  하 과 상  스 사 에 마  탄  가진 상 스

(Spacer)  하 스 ;

상  상 스  상  하우징  사   상  하 스  상  스 사 에 주 측  각각 삽  지

지 고, 내주 측  상  보빈에 각각 고 어 상승  상  보빈  하강시켜 상  보빈   상태  복귀

시키는 상 스프링  하 스프링;

상  상 스프링  상  하 스프링  주 측  고 하는 수단  포함하는  동  .

청 항 2 

 1 항에 어 ,

상  수단 ,

상  하우징에   1 돌  상  상 스프링  상  상 스 에 각각 어 상  연통  상

 1 돌 가 삽 는  1   2 삽 공과,

상  스에   2 돌  상  하 스프링  상  하 스 에 각각 어 상  연통  상

 2 돌 가 삽 는  3   4 삽 공  것  특징  하는  동  .

청 항 3 

 1 항에 어 ,

상  수단 ,

상  상 스 에   1 돌  상  상 스프링  상  하우징에 각각 어 상  연통  상

 1 돌 가 삽 는  1   2 삽 공과,

상  하 스 에   2 돌  상  하 스프링  상  스에 각각 각각 어 상  연통

상   2 돌 가 삽 는  3   4 삽 공  것  특징  하는  동  .

  

 상 한 

     

         하는 술  그 야  래 술

본   동  에 한 것 다.<11>

지  다 능  에  라  카 라   MP3  플 어  등  내  지 가  개 어  사 고<12>

고, 지 에 내  카 라   동  동시키  한  동  가 개 어 사 고

다.
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도 1  래   동   단 도 ,  한다.<13>

도시   같 , 상 캡(11)과 하 캡(13) 사 에 프 (15)  치 고, 프 (13)  내 에는 링 상<14>

크(17)가 치 다.

크(17)  내 에는 마그 트(19)가 고 고, 내측에는 (30)가 치  캐리어(Carrier)(21)가 승강가능하<15>

게 치 다. 그리고, 캐리어(21)  주 에는 코 (23)  고 는 , 코 (23)  마그 트(19)  향한다. 

그리하여, 코 (23)에 가 가 , 코 (23)에  생하는 과 마그 트(19)에  생하는 <16>

에 하여 캐리어(21)가 상승하고, 캐리어(21)  상승에 하여 (30)도 상승 다.

상 캡(11)과 프 (15) 사   하 캡(13)과 프 (15) 사 에는 들  립 공차  보상해주는 상  <17>

하 스 (Spacer)(25a,25b)가 치 고,  상 스 (25a)  프 (15)   하 스 (25b)  프

(15) 사 에는 링 상  상   하 스프링(27a,27b)  각각 치 다.

상 히 하 , 상   하 스프링(27a,27b)  주 측  상 스 (25a)  프 (15)  상  사  <18>

하 스 (25b)  프 (15)  하  사 에 각각 치 고, 내주 측  캐리어(21)에 각각 고 다. 그리

하여, 코 (23)에 공 는 가 차단 , 상승  캐리어(21)  하강시켜 캐리어(21)   상태  복귀

시킨다.

상  같  래   동  는 상   하 스프링(27a,27b)  주 측  상 스 (25a)  프<19>

(15)  상  사   하 스 (25b)  프 (15)  하  사 에 각각 삽 어 상 캡(11)과 하 캡(1

3)  체결 에 해 만 고 다. 해,  물리  격에 해 상   하 스프링(27a,27b)

치가 변하게 어 내   편차가 어, 캐리어(21)  한 승강운동  해하는  다. ,

상   하 스프링(27a,27b)  치 변  하여 캐리어(21)가 울어진 상태  승강운동  하거나 비

 운동  하므 , (30)   맞지 않아  신뢰  하 는 단  다.

         루고  하는 술  과

본  상  같  래 술  문  해 하  하여 안  것 , 본   신뢰  향상<20>

시킬 수 는  동   공함에 다.

       

상   달 하  한 본 에   동  는, 스; 상  스  상 에 결합  하우징;<21>

상  스에 탑재 어 상  하우징  내 에 고  링 상  크; 상  크  내 에 승강가능하게 치

 가 결합  보빈; 상  보빈에 고  코 ; 상  크에 고  상  코 과  에 하여 상  보

빈  상승시키는 마그 트; 상  크  상 과 상  하우징 사   상  크  하 과 상  스 사 에

마  탄  가진 상 스 (Spacer)  하 스 ; 상  상 스  상  하우징  사   상

하 스  상  스 사 에 주 측  각각 삽  지지 고, 내주 측  상  보빈에 각각 고 어 상

승  상  보빈  하강시켜 상  보빈   상태  복귀시키는 상 스프링  하 스프링; 상  상 스프링

 상  하 스프링  주 측  고 하는 수단  포함한다.

하, 첨 한 도  참 하여 본  실시 들에   동   상 히 한다.<22>

도 2는 본   실시 에   동   단 도 고, 도 3a  도 3b는 도 2  "A"   "B"<23>

도 다.

도시   같 , 본 실시 에   동  는 상  결합 어 내 에  공간  하는 스<24>

(110)  하우징(120)  가진다.

스(110)  하우징(120)  내 에는 크가(130)가 치 는 , 크(130)는 스(110)에 탑재 어 하우징<25>

(120)  내주 에 고 다. 크(130)는 링 상  마 어 하우징(120)에 고 는 측벽(131)과 측벽

(131)  상단 에  내측  연  링 상  연결 (133)과 연결 (133)  내주 에  하측  연  내측

벽(135)  가진다.

내측벽(135)  내 에는 (200)가 치 는 보빈(140)  승강가능하게 치 고, 보빈(140)  주 에는 코<26>

(150)  고 다. , 코 (150)  내측벽(135)과 측벽(131) 사 에 치 다.
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측벽(131)  내주 에는 링 상  마그 트(160)가 고 어 코 (150)과 향한다.  마그 트(160)는,  코<27>

(150)에 가 공 , 코 (150)과 하여 코 (160)  상승시킨다. 해, 보빈(140) 상승하  

(200)  상승시킨다.

크(130)  상 과 하우징(120) 사   크(130)  하 과 스(110) 사 에는 탄  가진 링 상  상<28>

스 (Spacer)(171)  하 스 (175)가 각각 치 다. 상   하 스 (171,175)는 신

하우징(110)  내 에 립 는 들  치수 공차  립시 생하는 립 차에 한 공차  보상해 다.

상 스 (171)  하우징(120)  사   하 스 (175)  스(110)  사 에는  링 상  상 스프링<29>

(181)   링 상  하 스프링(185)  주 측  삽 어 지지 고, 상 스프링(181)  하 스프링(185)

내주 측  보빈(140)에 체  어 고 다. 그리하여, 상   하 스프링(181,185)  코 (150)에 공

는 가 차단  보빈(140)  하강시켜 보빈(140)   상태  복귀시킨다.  해, (200)가

하강 는 것 다.

상   하 스프링(181,185)  주 측  상 스 (171)  하우징(120) 사   하 스 (175)  <30>

스(110) 사 에 각각 삽  지지 고, 내주 측  보빈(140)에 체  어 고 다. 그러므 , 

 물리  격에 하여 상   하 스프링(181,185)  주 측 치가 변할 수 다.

본 실시 에   동  에는 상   하 스프링(181,185)  주 측  고 하는 수단  마 다.<31>

상  수단  하우징(120)에   1 돌 (191)  상 스프링(181)  상 스 (171)에 각각 어<32>

상  연통   1 돌 (191)가 삽 는  1   2 삽 공(192,193), 그리고, 스(110)에   2

돌 (195)  하 스프링(185)  하 스 (175)에 각각 어 상  연통   2 돌 (195)가 삽 는

 3   4 삽 공(196,197)  마 다.

, 상   하 스프링(181,185)  주 측  돌 (191)(195)  삽 공(192,193)(196,197)에 하여 고<33>

고,  내주 측  보빈(140)에  고 다.  그러 ,   물리  격  가해 도  상   하 스프링

(181,185)  치는 변하지 않 므 , 보빈(140)  수평  지하  하게 승강운동  하는 것 다.

도 4는 본  다  실시 에   동   단 도 고, 도 5a  도 5b는 도 4  "C"   "D"<34>

 도 , 도 2 내지 도 3b  차 만  한다.

도시   같 , 상  수단  상 스 (271)에   1 돌 (291)  상 스프링(281)  하우징(22<35>

0)에 각각 어 상  연통   1 돌 (291)가 삽 는  1   2 삽 공(292,293), 그리고, 하 스

(275)에   2 돌 (295)  하 스프링(285)  스(210)에 각각 어 상  연통   2

돌 (295)가 삽 는  3   4 삽 공(296,297)  마 다.

     과

상에  한  같 , 본 에   동  는 보빈에 내주 측  고  상   하 스프링<36>

 주 측도 돌  삽 공에 하여 하우징  스에 각각 고 므 ,  물리  격에도 상

  하 스프링  치가 변하지 않는다. 그러므 , 보빈  수평  지하  하게 승강운동  하므 ,

보빈에 치  도 수평  지하  하게 승강운동한다. 라    하게 히므 , 

 신뢰  향상 다.

상에 는, 본   실시 에 라 본  하 지만, 본  하는 술 야에  통상  지식<37>

 가진 가 본  술  사상  어나지 않는  내에  변경  변 한 것도 본 에 함  당연

하다.

도  간단한 

도 1  래   동   단 도.<1>

도 2는 본   실시 에   동   단 도.<2>

도 3a  도 3b는 도 2  "A"   "B"  도.<3>

도 4는 본  다  실시 에   동   단 도.<4>
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도 5a  도 5b는 도 4  "C"   "D"  도.<5>

* 도  주 에 한   *<6>

110 : 스 120 : 하우징<7>

130 : 크 140 : 보빈<8>

150 : 코 트 160 : 마그 트<9>

171,175 : 상 ,하 스 181,185 : 상 ,하 스프링<10>

도

    도 1

    도 2
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    도 3a

    도 3b

    도 4
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    도 5a

    도 5b
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