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Appareil compacteur a poussoir articulé, notamment pour compacter des ordures.

L'invention concerne le poussoir 8 d'un compacteur des-
tiné & refouler les déchets 23 d'une trémie 4, vers lintérieur
d'un conteneur de type connu.

Les axes mobiles 10 et 13 relient par deux volets 11 et 15,
l'arriére du panneau mobile 7 a un axe fixe 17. Quand l'en-
semble rigide 7, 8, recule, le bras de levier 20 provoque le
soulévernent du deuxidme axe 13 {fléche 24), si bien que les
deux volets 11 et 15 viennent se replier 'un contre l‘autre,
verticalement au-dessus de I'axe 17 et du panneau. 7.

Application : réduction de I'encombrement en longueur d'un
compacteur, tout en assurant ['étanchéité sous l'ouverture infé-
rieure 5 de la trémie 4.

D Vente des fascicules 3 'IMPRIMERIE NATIONALE, 27, rue de la Convention — 75732 PARIS CEDEX 15



10

15

20

25

30

35

ko

2532284

] 1 : .
La présente invention est relative & un appa-

reil compacteur d'un type nouveau , du genre de ceux Hu'on
utilise peur compacter des déchets , et par exemple y, des o=
dures ménagéres,

On sait qu'un tel compacteur comporte une
trémie recevant les déchets , et sous laquelle se déplace
un poussoir & mouvement howizontal , Ce poussolr refoule les
déchets et les compacte dans un . contensur dont 1° embouchure
est accouplée & 1ll'appareil compacteur , Une fois le conte=
neur plein , on ltévacue et on le wemplace par un conteneur
vide , tandis que 1l'appareil compacteur reste a demeure,

Pour diverses raisons , tenant compte notam—-
ment de la consistance des déchets , et de la longueur
standard des conteneurs , on est amené & conférer au pous—
soir du compacteur , une-course relativement longue . Cette
course est motorisée par umn ou plusieurs vérins placés hori-
zontalement derridre la partie centrale du poussoir’ , clest=
a~dire au-dessous de la trémie, Pour éviter que le contenu
de la trémie ne tombe sur les vérins , derridre le bouclier~
poussoir , lorsgue celui-ci est en position avant , on fixe
derridre la partie supérieure de ce poussoir un ou plusieurs
panneaux horizontaux , qui coulissent a. la fagdn d'an tiroir
sous liouverture inférieure de décharge de la trémie , Il
est clair que , si l'on prévoit pour cela une paroi horizon~
tale voulissante rigide , l'encombrement en longueur de 1%
appareil compacteur se trouve considérablement augmenté ,
compte tenu de la cour se utile nécessaire pour le poussoir,

La presente inve ntion a pour but d'évitew
ces inconvénients , en réalisant un appareil compacteur ‘dont
le bouclier —~poussoir comporte une paroi arriére coulissant
sous 1l'ouverture inférieure de la trémie , caractérisé en
ce que cette paroi coulissante comporte deux volets articulés
autour d'axes horizontaux transversaux , les emplacements
relatifs des itrois axes dlarticulation étant choisis de fa-
¢on qutd aucun instant du mouvementr, ltensemble ne se trou=
ve en position d'arc~boutement "

Suivant une autre caractéristique de l'lnr
vention ,le poussoir animé d'un mouvement de coulissement

horizontal est solidaire , & sa partie supérieure , d'un pan-
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2
neau horizontal Qirigé vers ll'arridére , sous l'ouverture de

la trémie , pour se terininer par un premier axe transversal
horigzontal , sur lequelest articulé l'avant d'un premier
volet dont l'arriere est solidaire d 'un second axe transversal
horizontal mobile , leguel s tarticule sur 1l'avant d'un se~
cond volet , dont l'arridre sfarticule sur un troisiéme axe
horizontal transversal , fixe par rapport au biti du zompac—

taur, -
Suivant une autre cavactéristique de 1tin=

vention , i%arriére du second volet est relié au troisiéme
axe , par au moins une biellette grfice & laquelle ce troisié-
me axe se trouve disposé au~dessous du plan défini par le

deuxitme volet lorsque celui~ci est la position hoxizontale

.correspondant & la position avancés maxima du poussoir,

Suivant une autre cavactéristique de 1l'ine
vention , lorsque le poussoir est & sa position avancée maxi-
ma , le second axe reliant les deux volets , se trouve situé
aun~dessus du plan théorique défini par le premier axe et par
le troisitie axe, ce qui supprime ltapparition de toute posi-
tion d'arc-boutement & un moment quelconque du déroulement

du mouvement, o
Suivant une autre caractéristique de 1l'inw

vention , lorsme le bouclier est & la position arriére qui
démasque ltouverture inférieure de la trémie , le premier et
le second voletsse trouvent repliés en portefeuille 1l'un con-
tre l'autre , suivant une orienta tion s ensiblement veriicale,
au-~dessus du plan horizontal défini par la paroi coulissante
supérieure arridre du bouclier, Grflce & cette disposition ,
l!encombrement en longueur de 1l'ensomble du compacteur se
trouve réduit é.un minivmm,

Le dessin annexé , donné a titre d'exemple
non limitatif , permettra de mieux comprendre les caractéris—
tiques de l'invention,

Pigure 1 est un schéma dtensemble illustrant
le fonctionnement d'un appareil compacteur pour le chargement
dtordures dans un conteneur,

' Figure 2 est une coupe verticale longitudi-
nale suivant II - II ( figure 1) montrant le poussoir en po=-

sition avant de compaction , sous la trémie,
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Figure 3 estBune coupe analbgue s lorsque le
poussoir se irouve ramend en position arridwe ',

) Pigure 4 est une coupe'analogué s montrant le
détail du poussoir selon l'invention s 8t de ses deux Vo
lets articuldsy’

Figure 5 est une vue en plan correspamdante,%

On a représenté sur la figure 1 , un campacteur
1 équipé selon ltinvention , pour fonctionner en liaisen
avec un conteneur amovible 2 de type connu , Le coxps dua
compacteur 1 est s urmonté par ﬁne_trémie 3 , dans laguelle
on déverse des ordures ou des déchets , comme schématisé
paxr la Fléche 4 ', A sa partie inférieure , la trémie 4 pos-
séde une ouverture 5 définie par une ceinture 6 sous'la;
quelle coulisse a la fagon dfun tiroir , la paroi supérieu—
re d'un panneau horizontal 7 , Le bord avant du pannqau 7
est solidaire d'un bouclier ou poussoir vertical 8 gue des
vérins non représentésrpermeftent de déplacer par translae
tion , comme schématisé par la fléche double 9

Selon 1!'invention s le bord arriére du pan-

neau 7 est relié par un premier axe dtarticulation 10 au
bord avant d'un premier voleb rectangulaire 11 % L%axe 10
est hovizontal 9 orienté transversalement ; ¢t il suit Lten=
semble 7 , 87dans son mouvement de translation howizontal
schématisé par la fldche double O,

Le bord arvridre du premief volet 11 est so=
lidaire d'une chape inférieure 12 ;, qui portec um second axe
dtarticulation horizontal et twansversal 13 o Ce second axe
sert diarticulation & une chape 14 situdée sous le bord avant
d'un second volet 15 . Le bowrd arriére de ce dernisr est so= .
lidaire de deux bielletites 16 qui s?étendent vexrs le bas
lorsque le volet 15 est orienté a lthorizontale ( figures 2
et 4), Ltextrémité libwe des biecl lettes 16 pivote sur un
troisidme axe tranmsversal homizontal 17 o aui est solidaire
du b8ti fixe 18 du compacteur ; )

Suivant une caractéristique importante de 1!
invention , on choisit le diménsidnneméntrdes divers éléments

de fagen que , loxrsque le poussoir 8 est & sa position ex-
tr8me avant (figure 2) , ctest-i=dire lorsque l'ensemble des

40 deux volets 11 , 15 4 et du panneau 7 est aligné suivant un
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m®me plan horizontal , le second axe 13 se trouve situd au—
dessus du plan théorique 19 défini par les deux axes 10 et
17. Grfce & cette disposition , on définit un bras de levier
minimum 20 , qui supprime tout risque d'arc-boutement et
provoque automatiquement le soulévement du second axe 13 ,
dés qu'on commande le recul du poussoir 8 vers la gauche

de la figure 2 ,
' Le bord arriére du second volet 15 compore

te préférablement une chaise d'appui 21 dont il est solie
daire '« Cette chaise d'appui a la forme d'une cornidre trans-
versale horizontale susceptible de venir stadapter sur une
console fixe 22 du biti 18 , lorsque le poussoir 8 est en
position arridve ( figure 3) ,

Le fonctionnement et le suivant s

Quand le poussoir 8 occupe sa position exw
tr8me avant (figures 2 et h) 9 le panneau 7 et les deux vo-
lets 11 et 15 définissent un plan howizontal unique ( figu-
re 5) , qui obture efficacement 1!ouverture inférieure 5
dela trémie 4 , On évite ainsi toute chute des déchets 23
que contient la trémie 4 , vers les vérins situds derridre
le poussoir 8 , au~dessous du Panneau 7&

' Lorsque les vérins commandent le recul
du poussoir 8 , le bras de levier 20 provoque le souldvement
du second axe d'articulatian 13 , comme schématisé sur 1la
figure 2 , par ta fléche 24 , L'ensemble rigide 7 , 8 , suit
son mouvement vers l'arridre , tandis que les biellettes 16
basculent autour du troisidme axe fixe 17 , comme schématisé
par la fléche 25 , Ce mouvement s e poursuit jusquta ce que
les deux volets 11 et 15 soient repliés en portefeuille 1l'un
contre l'autre ( figure 3) , orientés tous deux pratiquement
4 la verticale au~dessus du panneau horizontal 7 ¢« A cette
position , la chaise d'arr8t 21 vient en butde sur la consoe
le fixe 22 o, On voit que pendant tout ce mouvement , 1'étanw

théité continue & 8tre assurde sous la ceinture fixe 6 qui
définit 1'ouverture infévieure 5 de la trémie 4 ., De plus ,
on voit sur la figure 3 que la longueuy totale 26 de 1'ene
semble repiié est remarquablement courte ,; ce dui permet de
réduire d 'autant 1'ensombrement en jongueur du baAti 8 du
compacteur 1 .
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REVENDICATIONS

1 =~ Appareil compacteur pourvu d'un bouclier =

poussoir (8) solidaire d 'un panneau arriére (7) coulissant

sous l'ouverture infériecure (5) d*une trémie de chargement
() , caractérisé en ce que'ce panneau coulissant (7) come
porte deux volets (11) et (15) articulds autour dfames ho-
rizontaux transversaux (10) , (13) et (17) , lLes emplace-
ments relatifs de ces twois axes dlarticulation étant choiw-
sis de fagon qu'd aucun instant du mouvement ,1°ensemble
ne se trouve en position dfarc-boutement,
2 - Appareil compacteur suivant la révendicatimn
1 4, caractérisé en ce que le poussoir (8) animé d'un mou=
vement de coulissement horizontal, {9) est solidaire , &
sa partie supérie ure , d'un panneau horizontal (7) dirigér
vers l'arriére , sous l'ouverture (5) de la trémie (4) ,
paur se terminer par un premier axe transversal horizontal
(10) , sur lequelest articulé l'avant d'un premier volet
(11) dont 1l'arridre est solidaire d'un second axe trapnsver-—
sal hovizontal mobile (13) , lequel s'articule sur l'avant
d'un second volet (15) ’ dont l'arridre é'articule sur un
troisidme axe horizontal transversal (17) , fixe par rapport
zu bpati (18) du compacteur (1). '
3 ~ Appareil compacteur suivant¢l'une quelconqué
des revendications précédentes , caractérisé en ce que 1!
arriére du second volet (15) est relié au troisidéme axe (17)
par au moins une biellette (16) grfce & laguelle ce troisidé-
me axe (17) se trouve disposé au~dessous du plan (7) » (11),
(15) défini par le deuxidme volet (15) lorsque celui-ci est
4 la position horizontale correspondant & la position avan=
cée maxima du poussoir (8). '
4 -~ Appareil compacteur suivant 1l'une quelconque de
des revendications précédentes , caractérisé en ce que ,
lorsque le poussoir (8) est & sa position avancée maxima ,
le second axe (13) reliant les deux volets (11) et (15) , se
trouve décalé dtun bras de levier (20) au-dessus du plan
théorique (19) défini par le premier axe (10) et par le
troiséme axe (17) , ce qui supprime l'apparition de toute -
position gv'arc~boutement 2 un moment Quelconque du déroule=

40 ment du mouvement,



W

10

2532284

6

5 —« Appareil compacteur suivast 1l'une quelconque
des revendications précédentes , caractérisé en ce que ,
lorsque le poussoir (8) est & la position arriére qui démas-
que 1'ouverture inférieure (5) de la trémie () , Le pre-
mier et le second volets (11) et (15) se twouvent repliés
en portefeuilie. l'un contre l'autre , suivant une orienta=
tion sensiblement verticale , au~dessus du plan horizontal
défini par le panncau coulissant supérieur arriére (7) du
poussoir (8) si bien que 1'encombrement en longueur (26)

de l'ensemble du compacteur se trouve réduit & un minimum,
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