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(54) Zariadenie pre skisanie programovych spinacov

Zariadenie pre skd$anie programovych spina-
&ov, najmi pre Statistické skisanie elektromecha-
nickych programadtorov, pozostiva z riadiacej jed-
notky, ovlddacej jednotky, napdjacieho obvodu,
transformdtorov, ako aj z programovacej jednot-
ky. RieSenym problémom je vytvorenie takého
zariadenia, ktoré by umoZnilo skasat vietky kom-
ponenty programdétora sic¢asne, pri vopred stanovi-
telnom TubovoInom poéte cyklov. To sa dosahuje
osobitnym zapojenim uvedenych funk¢nych jed-
notiek.
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Vynilez sa tyka zariadenia pre skifanie progra-
movych spinacov, pouZiteIného najmé pre Statis-
tické skiSanie elektromechanickych programato-
rov pre pracky a umyvacky riadu, pozostavajiiceho
z riadiacej jednotky, ovlddacej jednotky, napdja-
cieho obvodu, transformétorov, ako aj z progra-
movacej jednotky. RieSenym problémom je vytvo-
renie takého zariadenia, ktoré by umoznilo skusat
vietky komponenty programdtora sicasne, pri
vopred stanoviteInom fubovolnom pocte pracov-
nych cyklov. :

Podla sadasného stavu techniky sa Statistické
skusky programovych spinacov - vykondvaju na
takych zariadeniach, ktoré kontroluju len staticku
funkciu kontaktov pri ru¢nom, pripadne mechani-
zovanom krokovom otadani. Skiisky ostatnych
funkcii sa vykondvaju postupne za sebou, ¢o si
vyZaduje znacny skidSobny Cas. ;

Uvedené nevyhody odstraiuje zariadenie pre

skaSanie programovych spinacov podla vyndlezu,
ktorého podstata spodiva v tom, Ze ovladacia
jednotka tohto zariadenia je obojstranne pripoje-
n4 k riadiacej jednotke, ktord je spojend s napaja-
cim obvodom so zapisovaom prikonu pohonného
mechanizmu skiSaného programového spinaca,
s programovacou jednotkou a zapisovacom impul-
zov, pri¢om napéjaci obvod je prepojeny na jeden
pol kontaktov skianého programového spinaca,
ktorého druhy poél kontaktov je pripojeny na
vstupy samostatnych transformdtorov, ktorych
kazdy.vystup je paralelne pripojeny na d(itacie
vstupy programovacej jednotky, na vstupy zapiso-

vada impulzov, na vstupy &itaa impulzov a na ¢

- vstupy zobrazovacieho panelu a programovacia
jednotka je spédtne prepojend s riadiacou jed-
notkou. _

. Vyhodou zariadenia podla vyndlezu je, Ze sa
- vietky komponenty programového spinaca skisa-
- ja sG&asne, &im sa podstatne skrati cely skaSobny
proces. Obzvlast je vyhodné, ked ku zapisovadu
prikonu pohonného mechanizmu skasaného prog-
ramového spinada je pripojeny aj zapisovaé priko-
nu preruSovacieho ustrojenstva, t. j. napriklad
elektromagnetu tohto programového spinaca, kde
vstup zapisovaca je prepojeny s vystupom napaja-
cieho obvodu. V tomto pripade moZno na zariadeni
kompletne skufat aj také programové spinace,
ktoré si vybavené preruSovacim ustrojenstvom
— elektromagnetom.

Priklad vyhotovenia zariadenia podfa vyndlezu_

je zndzorneny na obréazku, ktory predstavuje blo-
kovi schému zapojenia zariadenia.

- Zariadenie podla vyndlezu pozostava z riadiacej
jednotky 1, ovladacej jednotky 2, napdjacieho
obvodu 3 a z takého poctu tranformétorov 4, ktory
‘odpoveda poctu kandlov skiiSaného programového
spina¢a 10. Dals$imi zlo?kami zariadenia st: prog-
ramovacia jednotka 6, zapisovac § prikonu pchon-
ného mechanizmu a zapisovaé 5’ prik: .u preruso-
vacieho ustrojenstva, v danom pripadc elektro-
magnetu. Okrem toho sa zariadenie skladd zo
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zapisovaéa 7 impulzov, &itada 8 impulzov a zobra- |

zovacieho panelu 9. Ovlddacia jednotka 2 je
svojim ovladacim vystupom 21 prepojena na vstup
17 riadiacej jednotky 1, ktora je svojim signalizad-
nym vystupom 18 spitne zapojend na signalizacny
vstup 22 ovladacej jednotky 2. Riadiaca jednotka
1 je svojim prvyni riadiacim vystupom 11 spojend
s riadiacim vstupom 32 napdajacieho obvodu 3,
svojim druhym riadiacim vystupom 12 so vstupom
53’ zapisovada 5’ prikonu preruSovacieho ustro-
jenstva; svojim tretim riadiacim vystupom 13 so
vstupom 53 zapisova¢a 5 prikonu* pohonného
mechanizmu skis$aného programového spinaca 10;
svojim Stvrtym riadiacim vystupom 16 s riadiacim

- vstupom 72 zapisovaéa 7 impulzov; svojim ozna-

movacim vystupom 14 s oznamovacim vstupom 63
programovacej jednotky 6, ktora svojim oznamo-
vacim vystupom 64 je spitne prepojena s oznamo-
vacim vstupom 15 riadiacej jednotky 1. Napdjaci
obvod 3 je svojimi vystupmi 31 prepojeny na jeden
p6l 101 kontaktov skisaného programového spi-
nac¢a 10, ktorého druhy pol 102 kontaktov je
prepojeny na vstupy 41 samostatnych transforma-
torov 4, ktorych kaZdy vystup 42 je paralelne
prepojeny na ditacie vstupy 61 programovacej
jednotky 6, na vstupy 71 zapisovaca 7 impulzov, na
vstupy 81 ditata 8 impulzov a na vstupy 91
zobrazovacieho panelu 9. Programovacia jednotka
6 je svojim riadiacim vystupom 62 prepojeni na
vstup 105 prerusovacieho ustrojenstva.

Prvy napdjaci vystup 33 napajacicho obvodu 3 je :

prepojeny na vstup 52’ zapisovada 5’ prikonu
prerusovacieho tstrojenstva, ktorého vystup 51’ je
spojeny s napdjacim vstupom 103 preru$ovacieho
dstrojenstva skasaného programového spinaca.
Druhy napdjaci vystup 34 napijacieho obvodu 3 je
prepojeny na vstup 52 zapisovaca S5 prikonu
pohonného mechanizmu skiasaného programové-
ho spinada 10 a vystupom 51 tohto zapisovaca § je
spojeny s druhym napdjacim vstupom 104 pohon-
ného, mechanizmu skisaného programového spi-
naca 10.

Zariadenie pracuje tak, Ze ked riadiaca jednotka
1 obdrZi prikaz od ovladacej jednotky 2, vysle
riadiaca jednotka 1 informéciu o zacati skiSky
programovacej jednotke 6 a zaroven zapne napa-
jaci obvod 3, zapisova& § prikonu pohonného
mechanizmu, zapisova¢ §’ prikonu prerusovacieho
ustrojenstva a zapisova¢ 7 impulzov. Napitie

- z napéjacieho obvodu 3 sa dostdva na jeden pol

101 kontaktov skii§aného programového spinaca
10, cez druhy p6l 102 kontaktov prechadza na
transformaétory 4, ktoré znizuji napitie pre prog-
ramovaciu jednotku 6, zapisovac¢ 7 impulzov, &itac
8 impulzov a zobrazovaci panel 9. Pritom progra-
movy spina¢ 10 ide na vlastny pohon a programo-
vacia jednotka 6 snima podet cyklov zvoleného
kontaktu, podfa ktorého zapne, pripadne vypne
prerusovacie ustrojenstvo. Po skonceni posledné-
ho naprogramovaného cyklu v programovacej
jednotke 6, dd tito prikaz riadiacej jednotke
1 k vypnutiu celého zariadenia.



“Zariadenim podFa vynilezu mo#no skisat vietky
druhy elektromechanickych programovych sni-
macov.

PREDMET VYNALEZU

1. Zariadenie pre skuSanie programovych spi-
nacov, pozostavajice z riadiacej jednotky, ovlada-
cej'jednotky, napdjacieho obvodu, transformato-
rov a z programovacej jednotky, vyznaCujice sa
tym, Ze ovlddacia jednotka (2) je obojstranne
-pripojend k riadiacej jednotke (1), ktora je spojena
s napdjacim obvodom (3), so zapisovatom (5)
prikonu pohonného mechanizmu programového
spina¢a (10), s programovacou jednotkou (6)
a zapisovatom (7) impulzov, pri¢om napdéjaci
obvod (3) je prepojeny na jeden pdl (101) kontak-
tov programového spinada (10), ktorého druhy pél
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(102) kontaktov je pripojeny na vstupy (41)
samostatnych transformatorov (4), ktorych kazdy
vystup (42) je paralelne pripojeny na &itacie vstupy
(61) programovacej jednotky (6), na vstupy (71)
zapisovada (7) impulzov, na vstupy (81) &itaca (8)
impulzov a na vstupy (91) zobrazovacieho panelu
(9), a programovacia jednotka (6) je spiitne
prepojend s riadiacou jednotkou (1).

2. Zariadenie pre skiSanie programovych spi-
nacov podla bodu 1, vyznadujice sa tym, Ze ku
zapisovadu (5) prikonu pohonného mechanizmu
programového spinaca (10) je pripojeny aj zapiso-
vaé (5") prikonu prerufovacieho tistrojenstva prog-
ramového spinaca, kde vstup (52) prikonu preru-
Sovacieho ustrojenstva programového spinada, kde
vstup (52') tohto zapisovaa (5') je prepojeny
s vystupom (33) napdjacieho obvodu (3).

- ' 1 vykres
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