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(57)摘要

本发明提供一种铰链保持装置，其稳固地将

壳体保持于开启状态或闭合状态。该铰链保持装

置将一对壳体保持在开启状态或闭合状态，包

含：基础框架，其夹在所述一对壳体之间，分别支

撑所述一对壳体得以开合；及缓冲机构，其在所

述一对壳体中至少一方的壳体内配置负载产生

部。缓冲机构在基础框架及所述一方的壳体之间

产生非线性负载，让所述一方的壳体相对于基础

框架保持开启状态或闭合状态。
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1.一种铰链保持装置，其将一对壳体保持在开启状态或闭合状态，所述铰链保持装置

包含：

基础框架，其夹在所述一对壳体之间，分别支撑所述一对壳体得以开合；及

缓冲机构，其在所述一对壳体中至少一方的壳体内配置负载产生部；

其中，所述缓冲机构在所述基础框架及所述一方的壳体之间产生非线性负载，让所述

一方的壳体相对于所述基础框架保持开启状态或闭合状态。

2.如权利要求1所述的铰链保持装置，所述缓冲机构包含：

手臂，其支撑在所述基础框架得以摇动并连接在所述一方的壳体得以滑动；

其中，所述负载产生部控制所述手臂及所述一方的壳体之间的滑动动作。

3.如权利要求2所述的铰链保持装置，所述负载产生部包含：

滑动凸轮，其连接所述手臂并相对于所述一方的壳体滑动；

弹簧托架，其设在所述一方的壳体，沿着第一方向移动，所述第一方向与上述滑动的方

向相异；及

弹簧，其让所述弹簧托架往所述第一方向移动并抵接所述滑动凸轮。

4.如权利要求3所述的铰链保持装置，所述负载产生部中，设在所述滑动凸轮的凸轮的

凸轮顶点及设在所述弹簧托架的凸轮的凸轮顶点，在所述一方的壳体相对于所述基础框架

处于开启状态与闭合状态之间的中间状态下对接。

5.如权利要求4所述的铰链保持装置，所述负载产生部中，所述弹簧托架赋予所述滑动

凸轮的负载随着所述一方的壳体从所述中间状态靠近开启状态或靠近闭合状态而逐渐减

少。

6.如权利要求3所述的铰链保持装置，所述滑动凸轮是在与所述一方的壳体的开关轴

略呈平行的轴周围被支撑于所述手臂得以转动。

7.一种电子机器，其使用如权利要求1～6中任一项所述的铰链保持装置。
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铰链保持装置及使用此铰链保持装置的电子机器

技术领域

[0001] 本发明关于一种铰链保持装置及使用此铰链保持装置的电子机器，该铰链保持装

置适用于携带型电话、电子笔记本、PDA、小笔记本电脑，还有笔记本电脑等各种电子机器。

背景技术

[0002] 近年来，市场上陆续开发并贩卖将一片有机EL制软性显示板横跨安装在可折叠的

一对壳体的两表面所构成的携带型电话等电子机器。具有保持装置而可保持在开启状态及

闭合状态的前述电子机器揭示于以下的专利文献1、2中。

[0003] 专利文献1:日本专利公开第2020－125841号公报

[0004] 专利文献2:日本专利公开第2022－072199号公报

[0005] 专利文献1及2中所记载的电子机器是在基础框架内设有保持装置，而基础框架是

支撑壳体等构件的开合。在前述构造中，因保持装置及壳体之间存在多个构件，若构造上有

所折损将产生无法提供充分保持力给壳体的问题。

发明内容

[0006] 本发明的目的为提供一种铰链保持装置及使用此铰链保持装置的电子机器，该铰

链保持装置可稳固地保持壳体的开启状态及闭合状态。

[0007] 为了解决上述课题，本发明的铰链保持装置将一对壳体保持在开启状态或闭合状

态，该铰链保持装置包含基础框架及缓冲机构。基础框架夹在一对壳体之间，分别支撑所述

一对壳体得以开合；缓冲机构在一对壳体中至少一方的壳体内配置负载产生部。缓冲机构

在基础框架及所述一方的壳体之间产生非线性负载，让所述一方的壳体相对于基础框架保

持开启状态或闭合状态。

[0008] 为了解决上述课题，本发明的缓冲机构包含手臂，该手臂支撑在基础框架得以摇

动并连接在所述一方的壳体得以滑动，负载产生部控制该手臂及所述一方的壳体之间的滑

动动作。

[0009] 为了解决上述课题，本发明的负载产生部包含滑动凸轮、弹簧托架及弹簧。滑动凸

轮连接手臂并相对于所述一方的壳体滑动；弹簧托架设在所述一方的壳体，沿着与上述滑

动方向相异的第一方向移动；弹簧使该弹簧托架往第一方向移动并抵接滑动凸轮。

[0010] 为了解决上述课题，本发明的负载产生部中，设在滑动凸轮的凸轮的凸轮顶点及

设在弹簧托架的凸轮的凸轮顶点，在所述一方的壳体相对于基础框架处于开启状态与闭合

状态之间的中间状态下对接。

[0011] 为了解决上述课题，本发明的负载产生部中，弹簧托架赋予滑动凸轮的负载随着

所述一方的壳体从中间状态靠近开启状态或靠近闭合状态而逐渐减少。

[0012] 为了解决上述课题，本发明的滑动凸轮是在与所述一方的壳体的开关轴略呈平行

的轴周围被支撑于手臂得以转动。

[0013] 为了解决上述课题，本发明的电子机器使用以上各段落所述的铰链保持装置。
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[0014] 根据本发明的构造，可确实保持壳体的开启状态及闭合状态。

[0015] 根据本发明的构造，可用少量的构件数构成缓冲机构。

[0016] 根据本发明的构造，可用少量的构件数构成负载产生部。

[0017] 根据本发明的构造的另一实施方式，也可确实保持壳体的开启状态及闭合状态。

[0018] 根据本发明的构造的再一实施方式，同样可确实保持壳体的开启状态及闭合状

态。

[0019] 根据本发明的构造，可使缓冲机构的开合负载更为稳定。

[0020] 根据本发明的构造，可确实保持电子机器的开合状态。

附图说明

[0021] 图1表示具有软性显示板的电子机器，该软性显示板使用本发明的铰链保持装置，

其中(a)为一对壳体闭合至0度时的闭合状态立体图；(b)为一对壳体闭合至0度时的闭合状

态侧面图。

[0022] 图2表示具有软性显示板的电子机器的一对壳体开启至180度的开启状态立体图，

该软性显示板使用本发明的铰链保持装置。

[0023] 图3为铰链单元呈闭合状态的立体图。

[0024] 图4为说明导引装置的扩大立体图。

[0025] 图5为铰链保持装置处于中间状态的立体图。

[0026] 图6为铰链保持装置的立体图，其中(a)为在开启状态时负载产生部的分解立体

图；(b)为从内侧观看弹簧托架的立体图。

[0027] 图7为负载产生部的构造说明图，其中(a)为铰链保持装置呈开启状态时的平面

图；(b)为(a)中沿A－A线段的剖面图。

[0028] 图8为负载产生部的动作说明图，其中(a)为负载产生部在铰链保持装置呈开启状

态时的平面图；(b)为负载产生部在铰链保持装置呈中间状态时的平面图；(c)为负载产生

部在铰链保持装置呈闭合状态时的平面图。

具体实施方式

[0029] 以下根据附图详细说明本发明的铰链保持装置及使用此多轴铰链装置的电子机

器。

[0030] 图1、图2为电子机器其中一例的携带型电话A(智能型手机)的概略示意图，该携带

型电话A(智能型手机)使用本发明的多轴铰链装置。

[0031] 图1(a)为一对壳体10的夹角为0度时的闭合状态立体图。携带型电话A的外表由一

对壳体10、侧盖20及软性显示板30所构成，通过铰链单元B(图1中未显示)连结一对壳体10。

并且，如图1(b)的侧面图所示，一对壳体10以箭头10d所示的侧盖20侧为转动的根部，箭头

10e所示的自由端侧为开合的前端。在软性显示板30的内面以虚线所示的安装孔10a是为了

使壳体10螺纹锁定在如后述的安装板41而设。

[0032] 图2为一对壳体10的夹角开启至180度时开启状态立体图。如图1(b)、图2所示，一

对壳体10以转动轴10b为中心往箭头10c方向转动。通过该转动动作从图2的开启状态转换

到图1(a)的闭合状态。
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[0033] 铰链单元B包含本发明的铰链保持装置，而构成铰链单元B的大部分构件以基础框

架40的长边方向为轴呈轴对称形状。因此，接下来的说明中只针对轴对称形状其中一方的

构件进行说明。

[0034] 铰链单元B以导引装置及铰链保持装置所构成，首先说明导引装置。

[0035] 图3为铰链单元B呈闭合状态的立体图。软性显示板30沿着基础框架40的表面40b

配置。图3中记载为了与铰链单元B做出区别，软性显示板30悬浮设在铰链单元B的表面40b。

更具体的，基础框架40的表面40b及后述的辅助杆42上支撑软性显示板30的支撑薄片30b通

过双面胶及辅助杆压部43固定，将软性显示板30的弯曲部30a用双面胶固定在支撑薄片30b

上。也记载了支撑薄片30b悬置在铰链单元B的表面40b。软性显示板30的两端30c在图3中也

固定在图未绘示的一对壳体10上。

[0036] 铰链单元B的基础框架40具有多个圆弧手臂50、51、52、端托架54及圆弧手臂托架

53，这些构件构成导引装置U50。

[0037] 如上述，辅助杆42是为了支撑支撑薄片30b而设，通过辅助杆压部43的安装螺丝

43a将支撑薄片30b及辅助杆42安装在基础框架40。图1的侧盖20连接固定在端托架54上。

[0038] 基础框架40、安装板41、辅助杆42及辅助杆压部43构成框架U40。

[0039] 导引装置是导引一对壳体10相对基础框架40得以开合而设，图4为说明导引装置

U50在开启状态下的扩大立体图。使用图4说明多个圆弧手臂50、51、52的组合。设在圆弧手

臂52的圆弧轴52a嵌合设在基础框架40的圆弧沟40a。设在圆弧手臂51的圆弧轴51a嵌合设

在圆弧手臂52的圆弧沟52b。设在圆弧手臂50的一对圆弧轴50a的一方嵌合设在圆弧手臂51

的圆弧沟51b。圆弧手臂50的相对面上也组合圆弧手臂51、52，设在圆弧手臂52的圆弧轴52a

嵌合设在端托架54的圆弧沟54a。设在圆弧手臂50前端的安装孔50b螺纹锁定于图6的圆弧

手臂托架53的安装螺丝孔(图未绘示)，使安装板41安装在圆弧手臂托架53。

[0040] 由图4可知，圆弧手臂50经由两端的圆弧手臂51、52夹在基础框架40及端托架54之

间。并且，圆弧手臂50、51、52沿着各圆弧轴、圆弧沟滑动。组合圆弧手臂50、51、52的各圆弧

轴、圆弧沟的圆弧轨迹的转动中心为图1(b)的转动轴10b。如此一来，以圆弧滑动构成铰链

机构不仅不需要转动轴部，且可自由配置转动轴10b的位置。因此，可让支撑一对壳体10开

合的空间更小。此外，组合圆弧沟及圆弧轴的嵌合长度较长，在其缝隙适当填充润滑油使其

产生良好的黏性阻力，而实现高质量的开合动作。

[0041] 铰链保持装置是为了让一对壳体10相对基础框架40保持呈开启状态或闭合状态

等特定角度而设，设在铰链保持装置的缓冲机构当一对壳体10在开启状态及闭合状态之间

的角度时，在开启方向或闭合方向进行缓冲，而保持开启状态或闭合状态。

[0042] 本发明的铰链保持装置分为设在基础框架40的连结部U60与设在壳体10的负载产

生部U70，首先说明连结部U60。

[0043] 回头参考图3，铰链保持装置的连结部U60由同步齿轮62、手臂轴61及手臂60所构

成。同步齿轮62轴支在基础框架40；手臂轴61与同步齿轮62同轴并以特殊形状轴限制转动；

手臂60在手臂轴61上以特殊形状孔限制转动。

[0044] 同步齿轮62与图3中的相对面的同步齿轮62(图未绘示)啮合，并连结相对的手臂

轴61及手臂60(图未绘示)。因此，操作一对手臂60的任一方摇动而使另一方的手臂60也同

步摇动。手臂60通过手臂销77及滑动块73连接安装板41。并且，一对安装板41的安装螺丝孔
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41a与一对壳体10的上述安装孔10a(图1(a))及图未绘示的螺丝螺纹锁定。因此，手臂60的

作用使一对壳体10同步开合。

[0045] 接下来，说明负载产生部U70。

[0046] 图5为将安装板41从图3铰链单元B呈闭合状态的情况下开启，并使安装板41处于

开启状态及闭合状态中间的中间状态时的立体图。并且，图6(a)表示安装板41在开启状态

下的立体图。

[0047] 铰链保持装置的负载产生部U70由滑动凸轮70、弹簧托架71、弹簧72、滑动块73、滑

动导引部74、75、上板76及手臂销77所构成，图6(a)中将各构件及手臂60以分解立体图表

示。并且，图6(a)中为了说明负载产生部U70，省略了一方的安装板41的辅助杆42。

[0048] 图6(a)中，手臂轴61嵌合在手臂60的手臂轴孔60a，因同时为特殊形状而互相限制

转动。并且，手臂销77可转动地嵌合在手臂销孔60b。手臂销77的一端嵌合在滑动凸轮70的

手臂销孔70a，另一端嵌合于滑动块73的手臂销孔73a(图6(a)中无法看见)。滑动凸轮70及

滑动块73配置在安装板41上的斜线部的滑动面41c。如上述，手臂孔60b嵌合手臂销77得以

转动，如此一来，滑动凸轮70及滑动块73不受手臂60的摇动影响而可在滑动面41c上往箭头

73c及其相反方向安定滑动。也就是说，滑动凸轮70相对手臂60在与壳体10的转动轴10b略

平行的轴周围通过手臂销77支撑得以转动，而在安装板41上的滑动面41c可安定滑动。弹簧

托架71配置在安装板41上并可往与滑动凸轮70的滑动方向(箭头73c及其相反方向)相异方

向的箭头71d、71e的第一方向移动。

[0049] 滑动凸轮70及弹簧托架71分别具有凸轮部，弹簧托架71的凸轮顶点71c与滑动凸

轮70的凸轮顶点70c为相对配置。并且，图6(b)所示的弹簧收纳部71a中收纳一对弹簧72，一

对弹簧72夹在安装板41的弹簧止挡部41d及弹簧托架71的弹簧止挡部71b之间。为了上述构

造，弹簧托架71相对滑动凸轮70，其各自的凸轮部在第一方向(箭头71d、71e)由一对弹簧72

施力而抵接。设置上板76是为了防止一对弹簧72所产生的加压力而使弹簧托架71浮起，通

过安装孔76a及安装板41的安装螺丝孔41b用图未绘示的螺丝螺纹锁定上板76。

[0050] 图7(a)为铰链保持装置的负载产生部U70的平面图，图7(b)为将图7(a)用手臂销

77(图6(a))轴上的A‑A线裁切剖面的剖面图。

[0051] 图7(a)、(b)中，与手臂销77嵌合的滑动块73配置在安装板41的滑动面41c，导引段

差73b与滑动导引部74互相磨擦。如此一来，导引滑动块73得以只往滑动方向的箭头73c方

向及其相反方向滑动。贯穿手臂60的手臂销77嵌合滑动凸轮70，滑动凸轮70配置在安装板

41的滑动面41c上。滑动凸轮70的导引段差70b与滑动导引部75(图7(a)未绘示)互相磨擦。

如此一来，导引滑动凸轮70得以只往箭头73c方向及其相反方向滑动。

[0052] 图8为负载产生部U70的动作说明图，其中(a)为负载产生部U70在开启状态时的平

面图；(b)为负载产生部U70在中间状态时的平面图；(c)为负载产生部U70在闭合状态时的

平面图。

[0053] 从图8(a)的开启状态开始操作一对壳体10闭合成中间状态时，如图8(b)的滑动凸

轮70及滑动块73通过手臂60及手臂销77(图8中未绘示)推压，安装板41上往箭头73c方向滑

动。这时候，通过滑动凸轮70的凸轮倾斜70e及弹簧托架71的凸轮倾斜71h作用，弹簧托架71

对抗弹簧72的施力往箭头71e方向移动。滑动凸轮70的凸轮顶点70c直到抵接弹簧托架71的

凸轮顶点71c为止，弹簧72的施力动作使滑动凸轮70回到与箭头73c相反的方向。因此，当停
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止一对壳体10的闭合操作时，产生开启方向的缓冲力，一对壳体10回到图8(a)的开启状态。

缓冲机构由负载产生部U70及连结部U60的手臂60及手臂轴61所构成。负载产生部U70扮演

了使一对壳体10产生开启方向的缓冲力的缓冲机构的主要部分的角色。

[0054] 图8(b)的中间状态中，当超过滑动凸轮70的凸轮顶点70c及弹簧托架71的凸轮顶

点71c的抵接点时，通过弹簧72的施力、滑动凸轮70的凸轮倾斜70d及弹簧托架71的凸轮倾

斜71i作用，使滑动凸轮70往箭头73c滑动的力产生动作。因此，产生闭合方向的缓冲力，微

弱的操作力使铰链单元B成为图8(c)所示的闭合状态。如此负载产生部U70扮演了使一对壳

体10产生闭合方向的缓冲力的缓冲机构的主要部分的角色。由图8可知，弹簧托架71的凸轮

顶点71c在中间状态抵接滑动凸轮70的凸轮顶点70c，以其为界线使凸轮的倾斜不同。如此

构成缓冲机构的负载产生部U70在基础框架40及安装板41之间产生非线性负载。通过缓冲

机构的非线性负载，壳体10承受开启方向及闭合方向双方的缓冲作用，而实现高质量的开

合动作。

[0055] 图8(a)的开启状态及图8(c)的闭合状态下，滑动凸轮70的凸轮顶点70c位于弹簧

托架71的凸轮两端的凸轮凹部71f、71g。因此，通过弹簧72的施力让滑动凸轮70保持在其位

置的力会动作。如此一来，铰链保持装置可使铰链单元B确实保持在开启状态或闭合状态。

[0056] 弹簧托架71的凸轮倾斜是夹着凸轮顶点71c，而使开启侧及闭合侧不同，铰链保持

装置从开启状态转换到中间状态的凸轮倾斜71h较从中间状态转换到闭合状态的凸轮倾斜

71i还要陡。如此一来，展开软性显示板30时的保持力变大，可稳定地观赏画面。并且，弹簧

托架71的凸轮倾斜71i较平坦，因此打开软性显示板30时不需极大的力量，即可轻便操作。

[0057] 如上述，本发明的连结部U60上设有同步齿轮62。因此，只在一方的安装板41上设

置负载产生部U70可让另一方的安装板41也能有缓冲动作及保持动作。当然，一对安装板41

双方均设有负载产生部U70则更可减少机构折损的情况。

[0058] 本发明虽然是以图4所说明的组合：导引装置U50及铰链保持装置U60、U70来构成

铰链单元B，但铰链单元B的构造不限于采用图4所说明的导引装置U50，也可以用其他导引

装置，或省略导引装置而只使用铰链保持装置来作为铰链单元B。

[0059] 如以上说明，本发明的铰链保持装置将一对壳体10保持在开启状态或闭合状态，

该铰链保持装置包含基础框架40及缓冲机构，基础框架40夹在所述一对壳体10之间，分别

支撑所述一对壳体10得以开合；缓冲机构在所述一对壳体10至少一方的壳体10内配置负载

产生部U70。缓冲机构在基础框架40及所述一方的壳体10之间产生非线性负载，让所述一方

的壳体相对于基础框架40保持开启状态或闭合状态。

[0060] 此外，本发明的实施例中以设有软性显示板的电子机器为例说明铰链保持装置的

构造。但是本发明的铰链保持装置不限定使用于软性显示板，举例来说，也可适用在将显示

板设在一方的壳体上，而将键盘设在另一方壳体上的笔记本电脑等电子机器，或其他配件

等各式机构的铰链部。

[0061] 本发明的铰链保持装置因具有以上构造，可确实保持一对壳体10的开启状态及闭

合状态，避免机构折损的情况。

[0062] 本发明的铰链保持装置适用于例如携带型电话、电子笔记本、PDA、小笔记本电脑、

影像屏幕装置、携带型游戏机或者是笔记本电脑等各类使用铰链保持装置的折叠式电子机

器。本发明的铰链保持装置不只可用于携带型电话，更可广泛使用在如上述的各式铰链部。
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图6(a)

图6(b)
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