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(54) Zapojeni komunikaéniho fadi¢e

Zapojen{ se tykd komunika¥niho Fadile
pro telemechaniza¥ni systémy. Programem se
zjisfuje stav pFevodu v pamdti pievodové 9
rychlosti a zaddvéd se d8li¥l Zddany prevo-
dovy pomdr. Vybrané stavy &innosti ohladu-
Je komunika¥®ni blgk pfes sdruZeny datovy
a *fdicf vystup. Ridicf program vysild 7
periodicky pres nastavovaci vstup povely do
%asovale a kdy% dojde k perulie chodu pro- 1
© gramu, vydéd Easoved ma sedm prerusovacim
v¥stupu signdl pro nwlovdni celého systému
a signél pro vynulovéni komunikadniho blo-
‘ku. Po vynulovéni systému je komunikalni
#adi¥ p¥ipraven k daldi ¥innosti.Zapojeni
se vyuZije v telemechaniza¥nich ze¥izenich 2 &9l 3 |&# kil B
telemechanizadnich sf{t{f, kde u odlehlych
stanic bez obsluhy zéleZf na vysoké spo- 5T
lehlivosti chodu systému.
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Vyndlez se tykd zapojeni komunike¥nfho Fadile pro riznd usporddané telonechnnizaéni
systémy. )

Telemechaniza¥ni systémy, slouZici k pfenosu mé¥enych hodnot, poveld a signdld mezi _
Jednotlivymi body telemecheniza¥ni sitd, vyuZivaji ve stéle v&t31 mife pro své Ffzenf mikro-
poditale. o

S pouZivénim t&chto programovatelnych technickych prostiedkd vzniké zejména v odleu-
Zenych stanicich telemechanizadni sit§ problém obnoveni sprévné ¥innosti telemechaniza®nf-
ho zaffzeni po pfipadné do¥asné zévadd v chodu progremu, kterou zplaobuje nshodilé chyba,
nebo koliséni napsti.

V takovém p¥ipadd je nutno systém vynulovat a znova ho nastartovat g definoveného
stavu. V sou¥asné dob¥ se tyto problémy Fresi tak, %e se zalizeni zdvojujl a vadjemnd kon-
troluji svidj chod.

Tim se zvydujJe cena zalizen{ a sou¥asnd se zvy3uje sloZitost programového vybavenf.
Jsou znémé té% systémy, kters pouZivajf rdzné zpisoby ddlkového nulovéni, cof vyZeduje
zv143tni obvody, nebo zvld¥t¥ vyhrazeny vodi¥ v pF¥ivodnim vedeni.

N&které systémy pouZiveji zvld3tni hodinové obvody, které periodicky, po ur¥ité dobs,
bez ohledu na stav a Zinnost systému, systém nulujf. Nevyhodou t¥chto systémd je vyssf ce-
na a komplikovand progremové obsluhe, v pfipad& pFerudeni relace.

Dal¥f problém, ktery Je nutno zde FeSit, Je nastavovéni rdznych p¥evodovych rychlostf.
To proto, %e znémé systémy poufivajf bud pevné obvodové d¥life, takZe pienosovou rychlost
nelze mdnit; nebo poufivaj{ programovatelné d¥liZe, jejich# d3lici pom&r lze sice nastavit
programem, ale vzhledem k nutnosti obnovy vdech perametrd po nulovéni systému, musi byt
program uloZen v pevnych pam3¥tech. Nevfhodou je, Ze zm¥na d%licfho pomdru se provédi zm¥-
nou programu, to je vymdnou pPislusné pevné pam¥ti, co¥ je obti{%n¥ a p#i neodborné obslu-
ze miZe zplsobit poruchu systému.

Uvedené nevfhody odstranuje zapojeni komunikaniho ¥*adi%e podle vynélezu. Podstata
vynélezu spolivé v tom, %e vy¥stup hodin je spojen s hodinovym vstupem d¥life, jeho% ho-
dinovy vystup Je spojen s hodinovym vstupem komunika¥ntho bloku, jehoZ sdruZené komunikad-
ni svorka je spojena se sdruZenou komunike¥ni svorkou zapojeni.

SdruZend obousmdrnd datovéd a Pidici svorka zapojeni Je spojena s obousmérnou sdrue-
nou vstupni datovou a Fidici svorkou piizpisobovacfho bloku, s prerusovacim v¥stupem ko-
munike#nfiho bloku a s pFerudovacim vystupem Zasovade.

Nulovaci vystup Zasovale je spojen s nulovacim vstupem komunike¥nfho bloku, jeho%
sdruZeny datovy a ¥{dic{ vstup je spojen s nastavovacim vstupem Zasovale, se sdrufenym
F{dicim vstupem d8li¥e, se sdruZenym datovim vystupem pam&ti pfenosové rychlosti a s obou-
sm¥rnou sdruZfenou vystupni datovou a *idici svorkou pifizplsobovaciho bloku.

Vyhodou zapojeni podle vyndlezu je, %e s minimdlnim dopln¥nim obsluiného programu sa=
mo obvodowd kontroluje stav své &innosti. V piipadd ndhodné poruchy chodu progremu zapo-
jeni samo vydd nulovaci signél, takZe progrem i cely systém mlfe ddle pokradovat ve sprévné
&innosti..

Zapojeni umofnuje jednoduchou volbu pfenosové rychlosti a pfitom zaru¥fuje Jeji
nastaven{ i po nulovéni systému. Umoiﬁude vytvoreni{ provoznd velmi spolehlivého a bezpe&-
ného systému. Zapojeni pouZivé levné a b¥%n¥ dostupné souldsti, tekZe jeho celkovd cena
Jje relativné nizké.
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P¥{klad zapojeni podle vyndlezu je v blokovém schématu znézorn¥n na p¥ipojeném vy-
kresu.

Jednotlivé bloky zepojenf v pfikledu konkrétniho provedeni je moZno charekterizovat
takto. PRizplsobovaci blok 1 je vytvoFen z obousmdrnych prizpisobovacich obvodld. SlouZi
k odd&len{ vnitfnich signdll komunikednfho ¥adile od signdlld jingch ¥dsti telemechanizalni-
ho systému.

Hodiny 2 Jsou vytvofehy jeko oscildtor. Slou%f k vytvoreni zékledni hodinové frekvence.
D&1i% 3 je vytvoPen jako progremovatelny d¥lic{ obved. Slouzi k d3leni vstupni frekvence
zadanym #{slem na vystupni hodinovou frekvenci.

Pamd{ 4 prenosové rychlosti je vytvofena jeko mechanické propojovaci pole. SlouZi k za=
déni po¥adovaného d¥licfho pomdru, pomoci riizng umisténych propojek. Cgsovald 2 je vytvoden
jako monostabilni obvod.

Slouzi k vytvoreni nulovaciho signdélu. Komunika¥ni blok 6 Je vytvoren jako vysflal
a prijima¥ telemechanizanich signdli. Sloudf k 2akodovéni a k ochrand informacf po vyslé-
ni a k rozpoznéni a kontrole pfijatych informacf. Zapojeni jednotlivych blokd komunikalni-
ho systému je provedeno nésledovnd.

Vystup 2] hodin 2 je spojen s hodinovym vstupm 31 d&liZe 2. Hodinovy vystup 3] d&lile
3 je spojen s hodinovym vstupem 62 komunika¥niho bloku 6. Sdrufend komunike¥ni svorka §4
komunika¥niho bloku § je spojena se sdruZenou komunika¥ni svorkou 92 zapojeni.

Sdrufend obousmdrnéd datovéd a Fidici svorka Q] zapojeni Je spojena s obousmérnou sdru-
%enou vstupni datovou a PFfdici 'svorkou 1l prizpdsobovaciho bloku J, spPerusovacim vystupem
63 komunika®niho bloku § a s prerulovacim vystupem 21 Zasovale 2.

Nulovaci vystup 53 Zasovale 3 je spojen s nulovacim vstupem §2 komunika¥niho bloku 6.
SdruZeny datovy a Pfdicf vstup §] komunika¥niho bloku 6 je spojen s nastavovacim vstupem
52 ¥asovade 2, se sdrufenym ¥{dicim vstupem 32 d¥like 3, se sdruZenym datovym v¥stupem 41
pamdti 4 prenosové rychlosti a s obousmérnou sdruZenou vystupni datovou a #{dici svorkou
12 prizplisovovaciho bloku L.

Zapojeni pracuje takto. R{dici mikropoé{tsle, ktery neni na vykresu zndzorndn, se s
komunika¥nim Padiem stykd pFes sdrufenou obousmdrnou datovou a Ffdici svorku 0] zapojeni.
Pres sdrufeny datovy vystup 4] _psmdti 4 pFechodové rychlosti zjist{ program stav propojek
v této pamdti 4 pfevodové rychlosti.

Pres sdrufeny ¥fdic{ vstup 32 d¥li¥e 3 zadé progrem d&li¥i 3 ¥d4dany d8lic{ pom&r. Ko~
munika®nf blok 5 vysi{ld a prijiméd imformace p¥es sdruZenou komunika&ni{ svorku 92 zapojeni.
Vybrané stavy své &innosti, to Je napfiklad pPijem zprdvy nebo vysléni zprévy, ohladuje
komunikadni blok & pPes svij sdrufeny datovy a ¥{dici v¥stup 63. Pres svij sdru¥eny dato-
vy a Pi{dict vstw 61 se stykd komunika®n{ blok 6 s mikropod{tadlem.

Ridict{ program v mikropo¥fta¥i vys{lé periodicky pies nastavovaci vstup 32 povely do
gasovale 5. Dojde-li k ndhodné porule chodu programu, vydd Zasovad 2 na svém prerudovacim
vystupu 51 signdl pro nulovén{ celého systému.

Sou¥asnd vydd %asova® 5 na svém nulovacim vystupu 33 signdl pro nulovéni komunike&niho
bloku 6. Po vynulovén{ systému je kxomunikadni Padi¥, tedy vdechny jeho ¥dsti, které se pro-
gramov¥ nastavujl, pripraven znova k bezchybné dald{ &innosti.

Vynélezu se vyulije v automatize®ni{ technice p¥i stavbd telemechsnizednich systémi,
kde zv148t& v odlehljch stanizich bez obsluhy zéleZi na trvele bezchybné Zinnosti zarizeni.
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PREDMET VINLLEZU

ZepoJjeni komunika¥niho Fedile, vyzna¥ujfci se tim, Ze v¥stup (21) hodin (2) je spojen
s hodinovym vatupem (3%) d¥lile (3}, jehoZ hodinovy vystup (33) Je spojen s hodinovym
vatupem (62) komunika&niho bloku (6), JehoZ sdruZend komunikeZni avorka (B4) je spojena
se sdruZenou komunika¥ni svorkou (02) zapojenf, jeho% sdruZené obousm¥rnd datovd a Pfdicf
svorka (01) je spojena s obousmdrnou sdrufenou vstupni datovou a ¥#f{dicf svorkou (11) pFi-
zplacbovaciho bloku (1), s pFeru¥ovacim vystupem (63) komunikednfho bloku (6) a s preruso-
vaecim vystupem (51) Zasova¥e (5), jehoZ nulovacl vystup (53) je spojencs nulovacim vstu~
pen (65) komunika¥nfho bloku (6), jeho% sdrufeny datovy a #fdicf vstup (61) je spojen s na-
atavovacim vstupem (52) &asovae (5), se sdru¥fenym »{dicim vstupem (32) d¥li%e (3), se
" sdrufenym datovym vystupem (41) pem&ti (4) pFenosové rychlosti a s obousmdrnou sdruZenou
v¥stupni datovou a #{dicf svorkou (12) pFizpisobovactho bloku (1).

{ vykres




21

239714

o1

17

1

7]
3’1_ 3 ] iz . 41 4

33|
i
51 jz L &7 6 637
64

fite————20 02




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

