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{54) Zapojeni pro regulaci rychlosti krokového motoru

Generdtor je pripojen pres prvni
tital na prvni vstup gf‘epinaci'log:llq, kte~
rd Jje dvéma vystupy pres logické prepinale
otdéek, odpovidajici reZimim "VPRED" .
a "V24D KROKOVOU RYCHLOSTI", paraleln&
spojena s druhym vstupem logiky uzaviené
smyéky, odpovidajici reZimu "MAX". Tfetf
vystup pfepinaci 1ogilq Je spojen s prvmim
vstupen lo§ilq uzayfené smylky, odpovidaji-
ci reZimu "STOP". Cidlo krokového motoru
spojené s logikou uzaviené smylky je gp¥t~
novazebné& pi-igo;jeno ptes druhy &{ta& na
druhy vstup prepinac{ logiky. .

St¥idavym spinénim reZimé “MAX" a x “»
"VZAD" podle toho, ktery z &itald se zaplni
dfive, se udriuje krokovac{ kmitoZet na
predvolené udrovni.
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LUS

Zapojeni se dd s vfhodou pouZit viu-
de tam, kde je poZadovand plynuld zmEna
rychlosti bez nebezpelf{ vypednuti ze syn-
chronismu. Ddle u zatffzenf, kde dochdz{
k extrémnim zm&ndm rychlostf, nebot zde
nejsou zapotfebi rozjezdové stupn¥. Prak-
tickd realizace je napf. u Pfzeni obrébs-
cich strojd, technologickych procesd,

v textilnim e hutnim primyslu.
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Vynélez se tfkd zapojeni pro regulaci rychlosti nejmén¥ jednoho krokového motoru zapo-
Jeného v uzaviené amy¥ce, sestdvajiciho z generdtoru, SIta¥d, pfepinac{ logiky a logiky
uzaviend smylky.

Je zndmy zplisob regulace krokového motoru v uzaviené smyZce, popsany v &s. AO
E. 179 244 a ¥s. AO &. 176 509. Podle citovenfch vyndlezd se tatc regulace provédi kombino-
vanym chodem krokového motoru v uzaviené smylce a otevienéd smylce, Pokud Je rychlost kroko-
vého motoru mendf{, nef je ﬁastavené, b&Z{ lkrokov} motor v uzaviené smylce. Jakmile viak
krokovy motor doséhne nastavenou rychlost, bé%{ ve say%ce oteviené. Takto koncipovanéd
regulace rychlosti neni vhodnd pro synchronni b¥h dvou krokovych motord nad oblasti odpo-
vidajfc{ hodnotd start-stop lmito&tu.

Uvedenou nevyhodu v podstatd odstrenuje zapojeni pro regulaci rychlosti nejménd jedno-
ho krokového motoru podle vyndlezu. Jeho podstata spolivd v tom, %e generdtor je piipojen
ples prvni &ital na prvni vstup prepinaci logiky, jeji% prvni v@stup Je pfipojen na prvni
vatup logiky uzaviené smylky. Druhy vystup pPepinaci logiky je pfipojen pfes prvni logicky
prepinad otddek na druhy vstup logiky uzaviené smylky. K nému je paralelnd pFipojen pies
druhy logicky prepinad otd¥ek tleti vystup prepinaci logiky. V¥stup logiky uzaviené smyéky
Je spojen s krokovym motorem, jehoZ &idlo Je zp&tnovazebnd piipojeno pres druhy ¥{ta¥ na
druhy vstup pfepfnaci logiky.

Zapojeni podle vyndlezu realizuje poZadovanou plynulou zménu rychlosti krokového motoru
bez nebezpelf vypadnuti ze synchronizmu, a tim zastaveni lrokového motoru. U poZadovanfch
extrémnich zm&n rychlosti nejsou zapotiebi rozjezdové stupns.

Konkrétni schéma zapojeni pro regulaci rychlosti Je zndzorn&no na pifiloZeném vylresu.
Generdtor G je pfipojen pres prvni Zfta¥ §T1 na prvni vstup prepinaci logiky PL, na jejii
druhy vstup je zp&tnovazebnd zapojeno #idlo & krokového motoru XM pres druhy ¥ftad gra.

Prvn{ vystup A prepinac{ logiky LL';je pfipojen na prvni vstup $ logiky uzaviené smydky LUS,
odpovidajici reZimu "STOP". Druhy§ v¥stup B pirepinaci logiky PL Je pripojen pres prvni logicky
prepined VP otdlek, Zasov¥é definovanf a odpovidajfc{ refimu “VPRED KROKOVOU RYCHLOSTI", na
druhy vstup M logiky uzaviené smylky LUS. K tomuto druhému vstupu M, odpovidejicimu reZimu
“MAXIMALNI RYCHLOST*, je paraleln¥ piipojen pres druhy logicky prepinad VZ otdlek, Zasovi
definovany a odpovidajic{ reXimu "VZAD KROKOVOU RYCHLOSTI®, treti vystup c pfepinaci logi-

ky El.

Generdtorem G se nastavi poZadovany kmitofet krokovaci. PFi sepnuti napdjeciho nap¥il
se jeko prvni naplni prvni %¥ita¥ 8I! a pfepinaci logiks PL dd povel k chodu krokového mo~
toru XM. Podle nastaveného krokovaciho kmito¥tu uvede plepinaci logika PL do &innosti bud
prvni logicky prepina® VP otdfek a krokovy motor KM se otddf v reZimu "VPRED KROKOVOU
RYCHLOSTI* a% do predvolené rychlosti reZimu "MAX", jemuZ odpovidd prvni vstup M logiky
uzavitend smydky LUS. V pfipadd uveden{ do &innosti druhého logického prepinale Y& otdlek
se krokovy motor KM otd¥{ v reZimu "VZAD KROKOVOU RYCHLOSTI" a% do pfedvolené rychlosti re-
#imu "MAX". Pokud se prvni &itad 8T1 zapliuje dFive ne# druhy %ita¥ {12, setrvévd zvoleny
reim. Jekmile krokovy motor KM dosdhne predvolené rychlosti a druhy S{ta¥ §I2 se zaplnf
dtive ne¥ prvni &{ta& 8T1, prepinac{i logika PL d4 pokyn do bloku logiky uzavi‘ené smy&ky LUS
k prechodu na re¥im "STOP". Nastdvd brzdic{ proces. St¥fdevym spinénim reZimd "MAX" a "STOP"
podle toho, ktery z ¥itafd Tl nebo £I2 se zaplni df¥fve, se udrfuje krokovec{ lkmitoZet kro-
kového motoru KM na stdlé pfedvolené hodnotd.

Praktickd realizace zapojen{ podle vynélezu se uplatni zejména u Fizeni obrdébdcich
stroji riznych technologickych procesi.
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PREDMET VIYINALEZU

Zapojeni pro regulaci rychlosti krokového motoru zapojeného v uzaviené smyice, sestd-
vajici z generdtoru, &{tafl, prepinaci logiky a logiky uzaviené smylky vyznalujfc{ se tim,
te generétor (G) je pripojen pres prvni &{ta¥ (&T1) na prvni vatup prepinaci logiky (PL),
Jjej1% prvanf vystup (A) je piipojen na prvni vstup (S) logiky uzavrené smydky (LUS), druhy
v§stup (B) prepinacf logiky (PL) Je piipojen pies prvni logicky prepina® (VP) otdCek na
druhy vstup (M) logiky uzaviené smy¥ky (LUS), k n&mu% je paraleln® piipojen pfes druny
logicky prepinad (VZ) oté¥ek ti¥etf vystup (C) piepinaci logiky (PL), pFilem# vystup logiky
uzaviené smy8ky (LUS) je spojen s krokovym motorem (KM), JehoZ ¥idlo (&) je zp&tnovazebnd
pfipojeno pres druhy &itad (8T2) na druh§ vstup pPepinaci logiky (PL).

1 vykres
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Opravy ve vytidté&nych popisech vyndlezl

Ve vyti3t&ném popisu vynédlezu k autorskému osvédleni &. 238 704,
(PV 7916-81) na titulni stran& v anotaci ve druhém odstavci je
chybné uvedeno spindnf reZimd.

Sprévnég St¥{davym spindnfm reZimd "MAX" a "STOP"podle toho, co.s




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

