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Structure de contact pour un dispositif de commutation.

@ La présente invention concerne une structure de contact
pour un dispositif de commutation, comprenant :

— une tige de contact stationnaire 1 ayant un contact
stationnaire 2; :

— un bras de contact mobile 3 ayant un contact mobile 4
prévu d'un premier c6té dudit bras 3 par rapport & un pivot 7;

— une lisison mécanique 6 pour déplacer ledit bras de
contact mobile 3 pour réaliser et interrompre un circuit
électrique;

— des moyens formant ressort 11 prévus entre un coté
autre que ledit premier coté dudit bras 3 et une partie
stationnaire- 13;

~— des moyens de butée 10 prévus sur un organe de
support de contact mobile 5 pour limiter le déplacement dudit
bras 3.

Selon l'invention, lesdits moyens de butée 10 sont situés et
engagés avec ledit bras de contact mobile 3 dudit premier
coté dudit bras de contact mobile 3.
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STRUCTURE DE CONTACT POUR UN DISPOSITIF DE COMMUTATION

La présente invention concerne une structure de contact pour
un dispositif de commutation, en particulier une structure
de contact pour un dispositif de commutation du type a
battement, dans lequel le claquement au moment de l'ouvertu-
re ou de la fermeture du contact, provoqué par des jeux dans
le mécanisme est éliminé.

En général, les organes, réalisant le contact, de disposi-

tifs de commutation mécaniques sont souvent constitués de la

combinaison d'organes de contact mobiles du type a battement

et d'un certain type de mécanisme de liaison, tel qu'un
mécanisme de liaison i bascule pour le fonctionnement. Un
ressort de contact est utilisé pour exercer une pression
lors de la fermeture du contact.

Cependant, comme il existe de petits jeux autour de chacun
des pivots qui sont u-ilisés pour connecter ou interconnec-
ter les organes de contact mobiles et le mécanisme de
liaison opératoire, et comme leurs Jeux s‘ajohtent au peint
de contact, c'est-a-dire 1l'extrémité libre du bras de
l'organe dé contact mobile, il existe un déplacement libre
important indépendamment de la force exercée par le ressort
de contact, et un cliquetis ou rebond des contacts a
1'instant de l'ouverture ou de la fermeture peut avoir lieu.
En fait, un contact imparfait existe 3 ce moment méme sSi une
force de contact suffisamment élevée_est appliquée aux
organes de contact par le ressort lors de l'achévement de la
fermeture. Un tel cliquetis ou'rebond tend & augmenter la
projection d'étincelles a chague commutation et peut
entrainer une sérieuse usure et l'apparition d'aspérités sur
les surfaces de contact. En outre, guand le dispositif de
commutation ferme ou interrompt un courant de court-circuit,
les forces électromagnétiques répulsives élevées produites
par le courant agissent sur le bras de l'organe de contact
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mobile et se superposent a ce cliquetis, de sorte gu'un tel
contact imparfait, dans des conditions extrémes, peut

entrainer une soudure du contact.

Habituellement, on prend différentes mesures de fagon a
annuler de telles forces répulsives. Réaliser des circuits
en boucle circulaires avec un conducteur souple relié aux
bras de contact mobiles, comme illustré sur les figures de
la présente demande, est un des moyens les plus simples et
les plus fiables pour surmonter de tels problémes.
Cependant, méme si de tels moyens sont introduits dans la
structure de contact, le mouvement répulsif ne peut pas
8tre annulé au moment de l'ouverture ou de la fermeture du
contact s'il existe des jeux sur les pivots, du fait qu'un
tel mouvement libre sur les pivots et la structure n'agit
pas comme un mouvement de pivotement exact a de tels
momen-s. Ainsi, le cliquetis ou le rebond sera encore un
probléme sérieux, bien que de telles structures soient
utilisées.

En conséquence, il est trés important pour des dispositifs
de commutation qui travaillent avec des courants de

~court-circuit importants dtéliminer un tel cliquetis ou

rebond méecanique provoqué par les jeux dans les pivots du
mécanisme.

Sur les figures 7,8 et 9, on montre différents exemples
habituels de base, en coupe transversale, de la relation
entre un bras de contact mobile et des agencements de
ressort. Sur les figures 84 et 9A, les diamétres des
ouvertures autour de chague pivot sont montrés de fagon
exagérée pour indiquer clairement de quel cOté apparaissent
les jeux indiqués ci-dessus dans'l'agencement des figures 8
et 9, respectivemént. Les figures 10 et 11 sont des coupes
transversales selon les lignes X-X et XI-XI des figures 8

et 9, respectivement.
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Comme montré sur les figures 7 2 9 du dessin, un disposit if
de contact d'un commutateur électrique habituel comporte
une tige de contact stationnaire 101, un contact station-
naire 102, un bras de contact mobile 103, un contact mobile
104, un organe de support de contact mobile 105 et une
liaison fonctionnelle 106 reliée par le bras de contact
mobile 103 et un pivot 107, une butée 110 pour le bras de
contact mobile 103 prévue sur 1' organe de suppor:t de
contact mobile 105, un ressort 111 engagé avec le bras de
contact mobile 103, et un conduct zur souple 112 relié a la
partie d' extrémité du bras de contact mobile 103. Les
systémes de support du ressort 111 peuvent étre classifiés
généralement en systémes dans lesquels le ressort est prévu
entre l'organe de support de contact mobile 105 et le bras
de contact mobile 103 comme montré sur la figure 7, et un
systéme dans lequel le ressort est prévu entre le bras de
contact mobile 103 et un organe stationnaire 113 comme
montré sur les figures 8 et 9.

Dans le systéme montré sur la figure 7, dans lequel le
ressort 111 est situé entre 1'organe de support de contact
mobile 105 eu le bras de contact mobile 103, la force du
ressort 111 n'influence pas le mécanisme fonctionnel
incluant la liaison fonctionnelle 106 et, ainsi, le jeu
entre le pivot 107 reliant la liaison fonctionnelle 106 et
les ouvertures de la liazison 106 ne peut pas &tre influencé
par ce ressort 111. Dans ce systeme, le cliquetis existe
toujours dans une certaine mesure.

En outre, dans le systeme monpré sur les figures 8 et 9, le
contact mobile 104 est prévu d'un cdté du pivot 107 et le
ressort 111 est prévu de l'autre coté sur le bras de
contact mobile 103. Egalement, le ressort 111 est un
ressort de pression prévu sur l'organe stationnaire 113,
habituellement une base de montage isolante, et fonctionne
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pour impartir une pression de contact dans des conditions -
fermées et une sollicitation dans la direction pour ouvrir
le bras de contact mobile 103. En prévoyant le ressort 111
de cette facon, le jeu entre le pivot 107 reliant la
liaison fonctionnelle 106 et l'ouverture de 1'organe de
support de contact mobile 105 est parfaitement compensé. En
conséquence, le cliquetis diminue naturellement dans une

certaine mesure.

Les jeux autour des pivots sont illustrés sur les figures
84 et 9A. Sur ces figures, 1034 est 1l'ouverture du bras de
contact mobile 103, 1054 et 105B sont les ouvertures de
1'organe de support de contact mobile 105, 106A l'ouverture
pour la liaison 106, et 108A l'ouverture pour l'organe de

support 108.

Cependant, dans de tels dispositifs antérieurs, méme si le
ressort 111 est prévu entre le bras de contact mobile 103
et l'organe stationnaire 113 montrés sur les figures 8 et
9, le Jeu apparalt encore dans le bras de contact mobile
lui-méme, et le cliquetis ne peut pas étre parfaitement

éliminé.

En effet, avec l'un ou l'autre des dispositifs de contact
montrés sur les figures 8 et 9, la butée 110 est située du
méme cdté que le ressort 111 par rapport au pivot 107 du
bras de contact mobile 103. Sur la figure 8, la butée est
située dans une position intermédiaire entre le pivot 107
du bras de contact mobile 103 et le ressort 111, et, sur la
figure 9, la butée est située 3 l'extrémité du bras de
contact mobile 103 ce qui est encore plus éloigné du
ressort 111. Dans chaque cas, la force de contact F est

exprimée par la formule suivante:

F=PXL‘]/L2
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dans laquelle la force du ressort 111 est F, la Jdistance
entre le pivot 107 et le ressort 111 est Lq, et la distance
du pivot 107 au centre du contact mobile 104 est Lo. '

Cependant, dans la construction ant érieure montrée sur la
figure 8 et la figure 10, le jeu entre l'ouverture du bras
de contact mobile 103 et le pivot 107 apparait sous le pivot
107, et le bras de contact mobile 103 tourne avec la butée
110 sensiblemént au début du contact jusqu'a ce qu'un tel

~ jeu disparaisse, de sorte que la pression de contact Fr~

pendant ce temps peut 8tre exprimée par la formule suivante:
F' = P x C/D (Cc/D<1)

dans laquelle la force du ressort est P, la distance de la
butée 110 au ressort 111 est C et la distance du ressort 111
au centre du contact mobile 104 est D. A partir de la
formule ci-dessus, on peut voir que, de fagon désavantageu-
se, la pression de contact in;pantanée F' est considérable-
ment plus petite gque la pression de contact souhaitée F.

Egalement, dans la construction antérieure montrée sur la
figure 9 et la figure 11, le jeu 115 entre l'ouverture 1034
du bras de contact mobile 103 et le pivot 107 apparait
au-dessus du pivot 107 et, ainsi, au début du contact, la
pression souhaitée semble étre appliquée par le ressort 111.
Cependant, avant le contact, une force Q pour presser le
pivot 107 avec le bras de contact mobile 103 est exprimée
par la formule suivante :

Q=P xA/B (A/B<1)
dans laquelle la force du ressort 111 est P, la distance

entre la butée 110 et le ressort 111 est A et la distance
entre la butée 110 et le pivot 107 est B. A partir de cette
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formule, on voit que, de fagon désavantageuse, la
contribution du ressort 111 pour maintenir la condition
stable est considérablement réduite, et, également, quand
1a résistance mécanique du conducteur souple 112 s'oppose a
la force du ressort 111 pour annuler cette derniére, le
bras de contact mobile prend une condition considérablemenﬁ
instable, avec pour conséquence que la pression instantanée
de fermeture est sensiblement réduite ou annulée.

pinsi, l'objet de la présente invention est de fournir une
structure de contact pour un dispositif de commutation,
utilisant un contact du type 2 battement et ayant une
construction incluant des moyens formant ressort prévus
entre un organe de contact mobile et un organe stationnai-
re, structure dans laquelle tous les jeux dans l'organe de
contact mobile ainsi que dans la liaison fonctionnelle sont
éliminés pour garartir une pression instantanée de
fermeture suffisante au moment de la fermeture ou de la

séparation.

A cet effet, la structure de contact pour un dispositif de

commutation, du type ccmprenant :

- une tige de contact stationnaire ayant un contact

stationnaire ;

- un bras de contact mobile supporté, de fagon rotative,
par un pivot sur un organe de support de contact mobile, un
contact mobile prévu d'un premier cdté dudit bras de
contact mobile par rapport audit pivot, le bras de contact
mobile étant relié & un conducteur fixe par l'intermédiaire
d'un conducteur souple pour réaliser ou interrompre un
circuit électrique quand ledit dispositif de commutation

est fermé ou ouvert ;
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- une liaison mécanique s'engageant avec ledit organe ue
support de contact mobile pour déplacer ledit organe de
support de contact mobile ainsi que ledit bras de contact
mobile pour réaliser et interrompre un circuit électrique -
guand ledit dispositif'de commutation est fermé ou ouvert ;

- deé moyens fermant ressort prévus entre un dBté.autre que
ledit premier cOté dudit bras de contact mobile ayant le
contact mobile et une partie stationnaire dudit diépositif
de commutation pour solliciter ledit bras de contact mobile
dans la direction d'engagement dudit contact mobile avec
jedit contact stationnaire dans 1'état ouvert, et pour
mettre en contact lesdits contacts stationnaire et mobile
dans 1'état fermé, et pour ouvrir ledit ergane de support
de contact mobile par l'intermédiaire dudit pivot ;

- des moyens de butée prévus sur ledit organe de support de
contact mobile pour limiter le déplacement dudit bras de
contact mobile sur ledit organe de support de contact
mobile quand ledit dispositif de commutation est ouvert

est remarquable, selon l'invention, en ce que lesdits
moyens de butée sont situés et engagés avec ledit bras de
contact mobile dudit premier cOté dudit bras de contact
mobile.

Avantageusement, l'organe de support de contzct mobile est
un organe rotatif, supporté, de fagon rotative, par un
second pivot qui est stationnaire, 1édit conducteur souple
formant une boucle arrondie pour entourer ledit second
pivot.

Selon une autre caractéristique de l'invention, lesdits
moyens formant ressort comprennent un premier ressort
relativement faible fonctionnant dans toutes les positions
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entre l'ouverture et la fermeture, et un second ressort
relativement puissant fonctionnant seulement dans l'état
fermé et & proximité de celui-ci.

Selon encore une autre caractéristique de l'invention, le
bras de contact mobile présente une saillie ou une encoche
en V, dont un cdté s'engage avec ladite butée dans 1l'état

ouvert dudit contact mobile.

De préférence, ledit premier ressort est un ressort de
torsion enroulé autour du second pivot et ledip second
ressort est un ressort de compression muni de moyens
1imitant une extension excessive de celui-ci.

Les figures du dessin annexé feront bien comprendre comment

1'invention peut étre réalisée.

Les figures 1 et 2 sont des vues en coupe latérales
montrant respectivement la forme de base de la présente

invention.

Les figures 1A et 2A montrent, de fagon exagérée, le Jeu
autour de chacun des pivots sur la figure 1 et la figure 2.

Les figures 3 et 4 sont des coupes transversales selon les
lignes III-III et IV-IV des figures 1 et 2.

Les figures 5 et 6 montrent un autre exemple de réalisation
pour la forme de base de la présente invention mont rée sur
les figures 1 et 2, la figure 5 étant une vue latérale en
coupe de la condition de fermeture et la figure 6 une vue
latérale en coupe de la condition d'ouverture. '
Les figures 7,8 et 9 sont des vues én coupe transversale
des dispositifs de contact montrant les formes de base du
dispositif de ressort de l'art antérieur, les figures 8A et

gA étant des vues partielles montrant, de fagon exagérée,
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le jeu autour de chacun des pivots sur les [ligures 8 ec 9.

Les figures 10 et 11 sont des coupes transversales selon
les lignes X-X et XI-XI des figures & et 9.

Comme montré sur les figures 1 et 2, la structure de
contact du dispositif de commutation de la présente
invention est constituée d'une tige de contact station-
naire 1 présentant un contact- stationnaire 2, un bras de
contact mobile 3 ayant un contact mobile b, un organe de
support de contact mobile 5, une liaison fonctionnelle 6,
un chéssis stationnaire 8 supportant, de fagon rotative,
1l'organe de support de contact mobile 5, une butée 10 pour
le bras de contact mobile 3 prévue sur l'organe de support
de contact mobile 5, un ressort 11 engagé avec le bras de
contact mobile 3, un conducteur souple 12 relié a
l'extrémité du bras de contact mobile 3, et un organe
stationnaire 13. La structure de contact des dispositifs de
commutation montrés sur les figures 1 et-2,est telle que le-
ressort 11 est engagé entre le bras de contact mobile 3 et
l'organe stationnaire 13, et différe de la structure
antérieure dans la mesure ou la butée 10 est prévue du cot é
des contacts 2 et U par rapport au pivot 7 du bras de
contact mobile 3.

Egalement, la figure 2 monire une autre réalisation
différente de celle de la figure 1. Sur la figure 1, le
pivot 7 du bras de contact mobile 3 sert de pivot pour la
liaison fonctionnelle 6, tandis que, sur la figure 2, le
bras de contact.mobile 3 est supporté par l'organe de
support de contact mobile 5 par le pivot 7. L'organe de
support de contact mobile 5 et la liaison fonctionnelle 6
sont reliés par le pivot 14, et, ainsi, le pivot 7 pour le
bras de contact mbbile 3 et le pivot 14 pour la liaison
fonctionnelle 6 sont prévus exclusivement pour établir le
méme effet que le pivot 7 de la figure 1.
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Les jeux autour des pivots sont montrés sur les figures 1A
et 2A. Sur ces figures, 34 représente 1'ouverture du bras
de contact mobile 3, 5A,5B et 5C sont les ouvertures de
1'organe de support de contact mobile 5, 6A l'ouverture
pour la liaison fonctionnelle 6, et 8A l'ouverture pour
1'organe de support 8.

Le fonctionnement de la structure de contact pour un
dispositif de commutation de la présente invention est
décrit en référence & la figure 1 comme suit.

La pression de contact dans la condition fermée pour le
dispositif de la figure 1 est exprimée par la formule
suivante

F=Px L1/L2

dans laquelle la force du ressor:s 11 est P, la distance
entre le pivot 7 et le ressort 11 est Lq, et la distance
entre le pivot 7 et le contact est L.

Dans la structure de contact pour un dispositif de
commutation de la présente invention, un jeu entre
1'ouverture 15 du bras de contact mobile 3 et le pivot 7
est formé au-dessus du pivot 7 comme montré sur la figure
1, et, en conséquence, la pression souhaitée & l'instant du
début du contact est immédiatement efficace, et la force Q
pour presser le pivot 7 sur le bras de contact mobile 3
avant le contact est exprimée par la formule suivante

Q =P x A/B (A/B>1)

dans laquelle la force du ressort 11 est P, la distance
entre la butée 10 et le ressort 11 est A, et la distance
entre la butée 10 et le pivot T est B. A partir de cette
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formule, la force du ressort 11 est augment ée pour éliwiner
le cliquetis provoguant une collision de contact au moment
de la fermeture et, ainsi, une pression de contact égale a
la pression de contact normale peut étre obtenue juste
apres 1l'instant de la fermeture.

En outre, comme la résistance mécanique du conducteur
souple 12 agit habituellement dans la méme direction que la
force P du ressort 11 juste avant la fermeture, cette
résistance mécanique permet d'augmenter la pression de
contact dans une direction souhaitable. Egalement, Jjuste
aprés l'instant de la fermeture, la position d'arrét du
bras de contact mobile 3 se déplace vers le contact
Jui-méme & partir de la position de la butée 10, mais la
direction opératoire de la force sur le pivot 7 n'est pas
changée, en conséquence de quoi aucun cliquetis de

fermeture ne se produit.

Sur les figures 5 et 6 du dessin, sont montrés des exemples
de réalisation préférés basés sur ladite forme de base de

- la structure de contact pour un dispositif de commutation-

de la présente invention montrée sur les figures 1 et 2.
Les figurés 5 et 6 soni des vues en coupe transversale
montrant, respectivement, la condition fermée et la
condition ouverte de la structure de contact.

Comme montré sur les figures 5 et 6, le dispositif de
contact de la présente invention est muni d'une tige de
contact stationnaire 21 ayant un contact stationnaire 22 a
une extrémité sur une base 33 formée d'une matiére iso-
lante. Egalement, un bras de contact mobile 23 ayant un
contact mobile 2U pour coopérer avec le contact stationnai-~
re 22 est relié, de facon unitaire et rotative, 2 une
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liaison fonctionnelle inférieure 26 d'un mécanisme
fonctionnel, et 4 un organe de support de contact mobile 25
en utilisant un pivot 27.

Ltorgane de support de contact mobile 25 est supporté, de
fagon rotative, par un pivot 29 sur un chassis stationnaire
28 et est muni d'une butée 30 & une extrémité de fagon a
coopérer avec une encoche 232 prévue sur le coté de contact
du bras de contact mobile 23.

De plus, & l'extrémité arriere du bras de contact mobile
23, est reliée une extrémité d'un conducteur souple 32 pour
former une boucle arrondie autour du pivot 29, et 1'autre
extrémité d'un tel conducteur 32 est reliée a une borne de
liaison 34 par une vis 35. La borne de liaison 34 s'étend a
travers la base 33 et est reliée & un conducteur 36 de
1'autre cbdté. Un ressort 31 pour apﬁliquer une force de
contact au bras de contact mobile 23 est divisé en un
premier ressort 3la relativement faible et un second
ressort 31b relativement puissant. Le premier ressort 3la
est un ressort de torsion et est agencé autour du pivot 29
de l'organe de support de contact mobile 25 en ayant une
extrémité engagée avec une broche 37 prévue sur l'extrémité
arriére du bras de contact mobile 23 et l'autre extrémit é
engagée avec un organe stationnaire 38, de fagon &
fonctionner entre les positions ouverte et fermée.

De plus, le second ressort 31b est agencé entre la partie
de téte de l'organe de pression 39, qui peut gtre engagé
avec 1'extrémité arriére du bras de contact mobile 23 et la
base 33, l'organe de pression 39 étant supporté de fagon
mobile sur la base 33. L'organe de pression 39 est
habituellement soulevé dans la position limitée par une
butée 39a prévue sur l'extrémité inférieure de celui-ci par
le ressort 31b. Un tel organe de pression 39 fonctionne
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seulement dans la direction de contact et s'engaze avel ie
bras de contact mobile 23 un peu avant la fermeture et se
désengage un peu aprés la séparation. Un cylindre isclart
40 est prévu sur la base 33 pour isocler et protéger
1'organe de pression 39.

L'ex-rémité supérieure de la liaison fonctionnelle
inférieure 26 est reliée a une liaison fonctionnelle
supérieure 42 par un pivot 41. Cette liaison fonctionnelle
supérieure 41 est supportée, de fagon rotative, sur le
chissis stationnaire 28 par un pivot 43 et une broche de
guidage 44 prévue sur la liaison A2 est engagée a
1'intérieur d'un évidement de guidage 28a prévu sur le
chAssis stationnaire 28. De plus, une traverse 45 est
prévue pour faire tourner, de facon fonctionnelle, les
pdles multiples de fagon unitzire par un mécanisme non
représenté, et la liaison supérieure 42 est tournée pour
1'ouverture et la fermeture autour du pivot 43 a l'aide

d'un bras Ub prévu de fagon unitaire avec la traverse kU5.

Maintenant, quand la traverse 45 est tournée dans la
direction inverse des aiguilles d'une montre a partir de la
condition de fermeture montrée sur la figure 5 par le
mécanisme fonctionnel, la liaison 42 est tournée autour du
pivot 43 en méme temps que la broche de guidage 4L coulisse
ie long de 1'évidement 28a pour tirer la liaison inférieure
26 et, ainsi, l'organe de support de contact mobile 25 est
tourné autour du pivot 29 dans la direction des aiguilles
d'une montre jusgu'a la condition d'ouverture montrée sur
la figure 6. Dans cette condition, l'organe de pression 39
qui avait été engagé avec le bfa§ de contact mobile 23 dans
la position fermée est séparé de ce dernier, et l'organe de
pression 39 est remont é par l'action du second ressort 37b
jusqu'a ce qu'il soit stoppé par les moyens de limitation
39a, mais la liaison mécanique au contact mobile sur le
bras de contact mobile 23 est isolée.
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Grace a la structure de contact indiquée ci-dessus pour un
diSpdsitif de commutation de la présente invention, le tras
de contact mobile 23 supporté, de fagon rotative, sur
1'organe de support de contact mobile 25 par le pivot 27
est reallse de sorte que les moyens de butée 30 sont prevus
sur l'organe de support de contact mobile 25, en pouvant
s'engager et se desengageh 3 une ex:trémité sur le contact
oL d'un coété du pivot 27, les moyens formant ressort 31
(31a,31b) étant prévus entre l'organe de contact mobile 23
et l'organe stationnaire 33 (38) de l'autre coté du pivot
27, en ayant une direction de force pour mettre.en contact
les contacts stationnaire et mobile 22 et 24, ainsi que
pour séparer le bras de contact mobile 23, et tous les jeux
existant dans celui-ci et dans les liaisons supérieure et
inférieure 42 et 26 peuvent étre éliminés en produisant une
pression instantanée suffisante d'ouverture et de

fermeture.

En outre, en méme temps que la réalisation indiquée
ci-dessus du bras de contact mobile 23, des moyens de butee
30 et des moyens formant ressort 31, le conducteur souple
32 est également relié au bras de contact mobile 23 en.
formant une boucle arrondie autour du pivot 29 de 1'organe
de support de contact mobile 25, ce qui élimine le
jaillissement d'étincelles en fermant les contacts, la
force électromagnétique apparaissant dans la boucle
provoquée par le fort courant dans le cas d'un court-
circuit agissant sur la partie de contact sans perturbation

sur le pivot 27.

Egalement, les ressorts pour 1'organe de contact mobile 23
doivent é&tre tels qu'ils fourrissent principalement une
forece suffisante au contact quand il est fermé, mais ne
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sont pas si puissants qu'ils risquent de provogusr une
sévere interférence lors de la fermeture. Ainsi, en
divisant de tels moyens formant ressort 31 en un premier
ressort 31a relativement faible pouvant fonctionner vers
1'ouverture dans toute position ouverte ou fermée, et un
second ressort 31b relativement puissant qui fonctionne
seulement dans la position de fermeture ou 2 proximité de
celle-ci, on peut éviter une force opposée & la fermeture
trop importante, en permettant encore des réductions de
taille du mécanisme opératoire. En conséquence, le défaut
des méthodes habituelles consistant a4 avoir un ressort de
compression appliquant toujours la force d'ouverture
jusqu'a la position ouverte en risquant des déformations
dues au taux important d'extension du ressort ala
fermeture peut etre minimisé. Egalement, grace a cette
division en deux types de ressorts, de fagon avantageuse,
1a surextension du ressort le plus puissant 31b peut étre
évitée en prévoyant des moyens de limitation 39a en ce qui
concerne l'extension de celui-ci et une force stable peut
s:re fournie sur un large domaine d'angles de rotation en
utilisant un ressort de torsion pour le ressort le plus
faible 31a.

En outre, la structure de contact présente habituellement
ses parties de contact pressées par les ressorts aprés
'initiation du contact et cette situation doit étre
garantie méme aprés gqu'une certaine usure se soit produite
dans les contacts. On appelle cela la distance de glisse-
ment et, en conséquence, cette distance représente le
déplacement relatif du bras de contact mobile 23 vers
ltorgane de support de contact mobile 25 avant et apreés
fermeture. Bien que cela soit ltangle relatif de mouvement
quand'l‘organe de contact mobile est du type & contact
rotatif, cela représente ﬁratiquement le déplacement du
bras de contact mobile en un point séparé du pivot 27. De
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facon a garantir ce mouvement , il est plus pratique de
seulement mesurer le jeu entre la butée 30 et la surface
d'aboutement du bras de contact mobile 23 lors de 1'acheve-
ment de la fermeture. Comme oOn sSuppose dans la présente
invention que cette butée 30 est placée & l'extérieur du
bras de contact mobile 23, ce jeu peut gtre observé, et en
prévoyant une saillie ou une encoche en V 23a en un endroit
espacé de la position d'amorcage d'arc de l'organe de
contact mobile 23 dont la face inférieure est en aboutement
contre la butée 30 sans amener la butée 30 & proximité de
1a zone de création d'arc, on peut réaliser une butée 30
qui n'est pas directement exposée au jaillissement d'étin-
celles, sans perdre aucune facilité en ce qui concerne la
mesure de-la distance de glissement.
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- REVENDICATIONS

1 - Structure de contact pour un dispositif de commutation,
du type comprenant ’

- une tige de contact stationnaire (1) ayant un contact
stationnaire (2) ;

- un bras de contact mobile (3) supporté, de facon
rotative, par un pivot (7) sur un organe de support de
contact mobile (5), un contact mobile (4) prévu d'un
premier cbté dudit bras de contact mobile (3) par rapport

‘audit pivot (7), le bras de contact mobile (3) étant relié

a2 un conducteur fixe par 1‘1ntermed1a1re d'un conducteur
souple (12) pour réaliser ou 1nberrompre un circuit
électrique quand ledit dispositif de commutation est fermé
ou ouvert ; ,

- une liaison mécanique (6) s'engageant avec ledit organe
de suppor: de contact mobile (5) pour déplacerrledit organe
de support de contact mobile (5) ainsi que ledit bras de
contact mobile (3) pour réaliser et interrompre un circuit
électrique quand ledit dispositif de commutation est fermé
ou ouvert ; )

- des moyens formant ressort (11) prévus entre un coté
autre que ledit premier coté dudit bras de contact mobile
(3) ayant le contact mobile (4) et une partie stationnaire
(13) dudit dispositif de commutation pour solliciter ledit
bras de contact mobile (3) dans la direction d'engagement
dudit contact mobile (4) avec ledit contact stationnaire
(2) dans 1'état ouvert, et pour.mettre en contact lesdits
contacts stationnaire et mobile dans 1'état fermé, et pour
ouvrir ledit organe de support de contact mobile (5) par
1'intermédiaire dudit pivot (7) ;

- des moyens de butée (10) prévus sur ledit organe de
support de contact mobile (5) pour limiter le déplacement
dudit bras de contact mobile (3) sur ledit organe de
support de contact mobile (5) quand ledit dispositif de

commutation est ouvert ;
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caractérisée en ce que lesdits moyens de butée (10) sont
situés et engagés avec ledit bras de contact mobile (3)
dudit premier coté dudit bras de contact mobile (3).

2 - Structure de contact pour un dispositif de commutation
selon la revendication 1,

caractérisée en ce que l'organe de support de contact
mobile est un organe rotatif, supporté, de facon rotative,
par un second pivot qui est stationnaire, ledit conducteur
souple formant une boucle arrondie pour entourer ledit

second pivot.

3 - Structure de contact pour un dispoSitif de commutation
selon la revendication 1 ou la revendication 2,
caractérisée en ce que lesdits moyens formant ressort
comprennent un premier ressort (31a) relativement faible
fonctionnant dans toutes les positions entre l'ouverture et
la fermeture, et un second ressort (31b) relativement
puissant fonctionnant seulement dans l'état fermé et a
proximité de celui-ci.

4 - Structure de contact pour un dispositif de commutation
selon l'une des revendications 1 é 3,

caractérisée en ce que le bras de contact mobile présente
une saillie ou une encoche en V, dont un coté s'engage avec .
ladite butée dans 1'état ouvert dudit contact mobile.

5 - Structure de contact pour un dispositif de commutation
selon la revendication 3, '
caractérisée en ce que ledit premier ressort (31a) est un
ressort de torsion enroulé autour du second pivot et ledit
second ressort (31b) est un ressort de compression muni de
moyens limitant une extension excessive de celui-ci.
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