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Szczeki robota przemystowego

Przedmiotem wynalazku s3 szczgki robota przemystowego do przedmiotéw typu tarcze.

Znane jest urzadzenie chwytakowe, wedtug patentu RFN nr 2449078, w postaci palcéw uchwytowych
zawieszonych na belkach taczacych je ze Zrédtem napedu.

Znane jest réwniez rozwiazanie, wedtug patentu ZSRR nr 566731, w postaci trzech elementéw zacisko-
wych, z ktérych dwa wykonane sa jako dZwignie zaopatrzone w zg¢bate odcinki, umieszczone z mozliwoscig
obrotu, trzeci zas element zaciskowy wykonany jest w postaci zgbatki umieszczonej z mozliwoscia przesuwania
ruchem postgpowym.

Wiekszos$¢ znanych rozwiazan urzadzen chwytakowych robotéw, w tym i wedtug polskich zgtoszeri nr nr :
P.189877, P.200522 i P.200628, przystosowana jest do chwytania przedmiotéw typu watek.

Istota wynalazku polega na tym, ze szczeki posiadaja pryzme wyposazong w wyktadzing z tworzywa
sztucznego i zamocowana za pomoca sworznia i sprezyny srubowej do segmentu walcowego, ktéry dzieki tuko-
wemu wycigciu i kotkowi osadzony jest wahliwie w obrotnicy utozyskowanej we wsporniku i zaopatrzonej
w sprezyne plaska.

Rozwiazanie wedtug wynalazku zapewnia konieczne réwnolegte dojezdzanie do bazy ustawczej w trakcie
podawania i mocowania przedmiotu obrabianego w uchwycie oraz docisnigcie przedmiotu obrabianego bez szko-
dliwego obciaZenia zespoiéw napedowych. Wahliwe zamocowanie szczek zwieksza zakres chwytowych érednic
przy niezmiennym kierunku sity zac1ska_]acej, a wytozenie szczek two:zywem sztucznym zwigksza site tarcia
trzymajaca przedmiot.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykladzie wykonania na rysunku, na ktorym fig. 1 jest prze-
krojem wzdtuZznym szczeki, fig. 2 — widokiem z géry szczeki, fig. 3 — przekrojem wedtug A—A na fig. 1, a fig. 4
— widokiem na szczeki zamocowane w robocie.

Szczgka robota przemystowego wedtug wynalazku skiada si¢ z pryzmy 1 wyposaZonej w wyktadzing 9
z tworzywa sztucznego i zamocowanej do segmentu walcowego 2 za pomoca sworznia 5 i sprezyny srubowej 4.
Segment walcowy 2 osadzony jest wahliwie w obrotnicy 3 za pomoca tukowego wyciecia 10 i kotka 11. Obrotni-
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ca 3 utozyskowana jest we wsporniku 7 i zaopatrzona w sprezyne plaska 6 pozwalajaca jej na sprezysty ruch
wokot wiasnej osi. Wspornik 7 zamocowany jest do ramienia 8 polaczonego zczescig 12 chwytaka robota.
Ramie 8 pod wptvwem ruchu ttoka 13 oraz tacznika 14 zaciska sie badZ rozwiera. W momencie chwytania
detalu pryzmy 1 uktadaja sie do niego swobodnie slizgajac sie po powierzchni walcowej segmentu 2 i z mozliwo-
scia obrotu z obrotnica 3.

Dzieki temu trzymany detal moze obrocié sie wokdt osi obrotnicy 3. Przy dojezdzaniu przedmiotu
obrabianego do bazy ustawczej w obrabiarce nastepuje jego miekkie docisniecie dzieki sprezynie 4 i mozliwosci
przesunigcia pryzmy | po powierzchni ™. Szczeki robota przemystowego wedtug wynalazku s3 wymienne
w zaleznosci od zakresu srednic obrabianych detali.

Zastrzezenie patentowe

Szczeki robota przemystowego do przedmiotow tvpu tarcze. znamienne tym. Ze posiadaja
prvzeme (1) wyposazong w wyktadzing (V) z tworzywa sztucsznego i zamocowana 2a pomoca sworznia (3) i spre-
zyny srubowej (4) do segmentu walcowego (2). ktory dzieki tukowemu wycieciu (10) i kotkowi (11) osadzony
icst wahliwie w obrotnicy (3) utozvskowanej we wsporniku (7) i zaopatrzonei w sprezyvne ptaska (6).
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