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'Elektroniczne urządzenie sterująca,dozownik,medium

Przedmiotem wynalazku jest elektroniczne urzą¬
dzenie sterującei> dozownik' ^medium,- uwłaszcza do.
układu badań elektrod węglowych, w którym nastę-

"■pujei sterowanie1^5kdjromagn«tyx25nego zaworu o od-
■ :dzielfliemastawialnym:Qz«sie działania i-przerwy.

\ Uoząćtoentetcgt^typirznaJdaj^izastosowanae^^TÓż-
-.inych Tdoświadozainych>1układach.•* tedawez^ch,: :hib
• jmnyoht^iinłeesach^technołogłcan^hj gdzie*wymagane
- jesteśaisłe ^r zuiużą; dókładaw>&cią i Ł:«krtóloną;cze.-
' stości^odoaowaniie*mediamitnp. ^gazu>NDiecz^iłub ma-
cteriałów.sirpikich.

:::Znane i są it stosowane -urządzenia 6 takimprzezna-
r czeniu-ruwłaszcza* do.dozowania*<ilości ^azu^' wi4ikla-
• odiach :•: 'badawczych < j etóktrod ogniw ^aliroowjch.
'-W urządzeaii&chv tyeh sterowanie-zaworu t elektroma¬
gnetycznego~*dnkonywaner jest- przez wykorzystanie

łragułowanej- stałej .czasowej układu o^ojcreśloneł-po-
jemaaścii i ropanso&cu:iŁazładowanie. kondensatora

rikaiżdego j^iibwoda.iiaatią.pujer poprzez,uimpendaiteje
^cewki-etótefre^ra^ a* ładowanie^tego
:^ccmdaasatoraj dokonuje sięiprzez Eegutowaną^rez-y-
steicję - włączonego w ^obwód ' sterający»-opornika.

f. Wctenesposobf/zostajej /uzyskany wa™&efc*pegU'Łaćji
czasu działania i przerwyleleJ^c^ttagftetyioaaego^za-
woru.

Tak rozwiązane urządzenia sterujące dozownik,
charakteryzują się małą dokładnością odmierzania
interwałów czasowych, gdyż próg działania zaworu
elektromagnetycznego jest wielkością zmieniającą
się. Taka sytuacja jest poważną wadą techniczną,

<io

wymaga ciągłych i-trudnych do realizacji pomiarów
interwałów'czasowych: Ponadto stosowane jako' źró¬
dło5 zasilania* takich rozwiązań, chemiczne baterie
prąd-u, wymagają ciągłej- kontroli napięcia, którego
zmiany zdecydowanie wpływają na dokładność wy¬
magalnego programu' sterowania dozownika.
""Celem urządzenia stepującego^ według^ wynalazku

jest. wyeliminowanie występujących niedogodności
technicznych i .as4ągnaęe3e .rozwiaa^ią-gwarantują¬
cego - vdj^żą,v. wymaganą..dokładność* .rpro^tą; ofrsjg^gę
i trwaloiść-eksploatacyjną.
v,^Gel r ten; osiągnięta- :rczWiąuanienr: elekktroniczn^go
uirządzefaia^zbuftw^^

«a5|..elemenUcliielek.tiycz4iy5ch ^układowi :Ełeno«nt wyko-
riiawczy*.jakim.jes£;ełektama^etyczny zawór ctazu-
łiJacy * sterawran,yi«łe1ktronicznym , układem.{przertóutni-
..ków mojnostabikiyich, zasiiany jest z sśeoi prądu pcze-
« miannego <pop*zez/ddwu^|>ółówkowy prostownika na
itófego. wyjściu'włączony jest iMtr zbudowany z!ele-
intóntów- oporności f»<pojemności.; Układ stepujący,
•mz3csikuje=zaflsilanie tt Arańsforntatoraipoprzez.konwen-
-ojotialnjp prostownik i stabilizator/ a -skferda się
z dwóch* przeriuthików- monostabiln^oh ź ittórych
pierwszy zbudowany na dwóch lampach, ma między
anodą i siatką tych lamp włączony zespół regulowa¬
nych pojemności i jest sprężony .poprzez pojemność
z drugim przerzutnikiem również zbudowanym na
dwóch lampach między których anodę i siatkę włą-

so czony jest też drugi zespół regulowanych pojemność?,
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a w obwodzie anody pierwszej lampy znajduje się
cewka pomocniczego przekaźnika.

Drugi przerzutnik posiada również sprzężenie po¬
jemnościowe z pierwszym przerzutnikiem. Ponadto
przerzutniki oprócz dodatkowych, nie istotnych a ko¬
niecznych elementów, są wyposażone w elementy
rezystancji w obwodach rozładowania regulowanych
pojemności. Elementami przygotowującymi i urucha¬
miającymii układ są sterownicze przyciski.

Stosowanie urządzenia według wynalazku daje
szereg korzyści technicznych i techniczno-użytko-
wych, pozwalając na przykład, na prowadzenie la¬
boratoryjnych badań i innych procesów -technolo¬
gicznych, wymagających ściśle określonej ilości do¬
starczanego medium jak i bardzo dokładnego jego
dozowania w czasie. Ponadto urządzenie pozwala na
doprowadzanie w założonych interwałach czasu,
ściśle odmierzanych ilości [reagentów do jednostek
reaktorowych pracujących w układach otwartych.
Jest to szczególnie istotne w przypadku reakcji
egzotermicznych dla zapewnienia prawidłowego
i bezpiecznego przebiegu danego procesu.

Zastosowane zespoły regulowanych pojemności,
połączonych w układzie wagowym i nastawialne za
pomocą klawiszowych przełączników, pozwalają na
dużą wybiórczość kombinacji war(tości włączanych
pojemności a tym samym uzyskiwanie dużego za¬
kresu 'interwałów czasowych tak dla stanu działania
zaworu jak i przerwy. Ponadto zastosowany w .ukła¬
dzie zasilania cewki elektromagnesu, filtr RC, speł¬
nia funkcje układu przyspieszającego zadziałanie
elektromagnesu a tym samym skrócenie stałej cza¬
sowej elektromagnetyczno-mechanicznej układu wy¬
konawczego.

Urządzenie według wynalazku w przykładowym
wykonaniu jest uwidocznione na rysunku przedsta¬
wiającym schemat połączeń. Budowę urządzenia
i zasadę działania korzystnie jest przedstawić łącz¬
nie. Z sieci prądu przemiennego zasilany jest bez¬
pośrednio poprzez, dwu-połówkowy prostownik zbu¬
dowany na diodach Dl i D2 na którego wyjście włą¬
czony jest filtr składający się z oporności Rl i po¬
jemności Cx, układ wykonawczy jakim jest elektro¬
magnetyczny zawór Z z cewką P w której obwód
zasilania włączony jesl styk Pa pomocniczego prze¬
kaźnika. Cewka P2 pomocniczego przekaźnika jest
włączona w układ elektronicznego sterowania, któ¬
ry jest zasilany z transformatora T i konwencjo¬
nalny prostownik i stabilizator napięcia ST.

Otrzymywane stałe napięcie ze stabilizatora, za¬
sila układ dwóch przerzutników monostabilnych.
Pierwszy przerzutnik zbudowany na -dwóch lampach
Lx d L2 z włączonym między nie zespołem regulo¬
wanych pojemności C2 i oporności R2 i R3 jest sprzę¬
żony przez pojemność C4 s układem drugiego prze-
rzutnika. Drugi przerzutnik składa się też z dwóch
lamp L3 i L4 i zespołu regulowanych pojemności C5
oraz oporności cewki P2 i R4 jest sprzężony z prze¬
rzutnikiem pierwszym przez pojemność C3.

4

Działanie układu sterującego z żądanym — zada¬
nym programem sterowania elementu wykonawcze¬
go tj. zarrfyfcanie i otwieranie zaworu, polega na
tym, że za pomocą przycisku Ka, dokonuje się spro-

5 wadzenia przerzutników do stanu momostabilnego,
zapewniającego możliwość podjęcia pracy przez
układ tzn., że lampy Lj i L3 są zablokowane a lampy
L2 i L4 są w stanie przewodzenia. Przyciskiem K2
podaje się impuls odblokowujący lampę L^, wówczas

10 wzbudzona cewka P2 przekaźnika uruchamia styki
pomocnicze P^ i doprowadza napięcie na cewkę P
elektroanaginetycznego zaworu Z. Taki stan trwa
tak długo, dopóki nastawiona wartość -pojemności
C5 nie rozładuje się do napięcia powodującego prze-

15 rzucenie przerzutnika w stan zablokowania lampy
L3 i przerwania tym samym stykami P21 obwodu
zasilania cewki P. Jednocześnie następuje podanie
impulsu przez pojemność sprzęgającą C3 i odbloko¬
wanie lampy Lx która przewodzi przez interwał cza-

20 sowy określony wielkością nastawionej pojemności
C2 rozładowywanej na oporności R3 i R3.

Przewodzenie lampy L2 kończy się z chwilą obni¬
żenia napięcia na pojemności C2 do Wartości w któ¬
rej nastąpi jej zablokowanie a odblokowanie lampy

25 L2. Jednocześnie z anody lampy Lj podany jest im¬
puls odblokowania lampy L3 przez sprzęgającą po¬
jemność C4. Układ sterujący samoczynnie odmierza
interwały czasowe zależne od wybranych wielkości
pojemności C2 i C5, przy czym nastawianie tych

30 wartości odbywa się w układzie wagowym przy po¬
mocy przełączników klawiszowych. Zatrzymanie
układu sterowania dokonuje się przez zamknięcie
przycisku K2 i sprowadzenie układu do pozycji wyj¬
ściowej.

Zastrzeżenie patenltowe

Elektroniczne urządzenie sterujące dozownik me-
40 dium, rozwiązane w oparciu o ogólnie znlane ele¬

menty układów elektrycznych, znamienne tym, że
element wykonawczy — elektromagnetyczny zawór
(Z) zasilany jest bezpośrednio z sieci poprzez dwu-
połówkowy prostownik (Dx i D2), na wyjściu które-

45 go włączony jest filtr <RŁ Cx) a styk (P12) pomocni¬
czego przekaźnika sterowany jest elektronicznym
układem dwóch przerzutników monostabilnych za¬
silanych poprzez transformator (T) i prostownik ze
stabilizatorem (ST), przy czym pierwszy przerzut-

50 nik zbudowany jest na dwóch lampach (Lx i L2)
z włączonym między anodę i siatkę tych lamp ze¬
społem regulowanych pojemności (C2) i sprzężony
z analogicznym drugim przerzutnikiem poprzez po¬
jemność i(C4), z ,tym, że drugi przerzutnik ma dwie

55 lampy (L3 i L4) z włączonym zespołem regulowanych
pojemności (C5) i z sprzęgającą z przerzutnikiem
pierwszym, pojemnością (C3), natomiast elementa¬
mi przygotowującymi i uruchamiającymi układ do
pracy są przyciski <KX i K2).
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