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"Appareil pour le lancement de cibles"

La présente invention concerne un appareil pour le lancement de cibles et trouve
notamment son application pour le lancer de cibles pour le tir a I'arc.

Cette derniére discipline s’est récemment développée et offre traditionnellement
aux archers la possibilité de tester leur précision sur des cibles fixes. Il existe par
ailleurs des appareils pour le lancement de cibles adaptés en particulier pour la
projection de cibles de type pigeon d'argile. Ces appareils comportent de fagon
générale un bras de lancement rotatif apte a éjecter une cible. La cible, avant son
lancement, est posée sur une plague sensiblement horizontale.

Il existe un besoin d’améliorer la coopération entre la zone de lancement de
l'appareil et la cible. Un autre probléme posé par les machines existantes est que leur
réglage s’'avére complexe voire souvent impossible notamment pour modifier la
trajectoire de la cible.

Le document US 1.552.192 décrit un appareil pour le lancement de cible. Une
portion de I'appareil sur laquelle la cible est en contact lors de sa projection est mobile.
Cette mobilité est destinée a modifier 'angle de projection de la cible. Le déplacement
de cette portion est un simple pivotement.

Le document FR-A1-2.587.473 concerne un appareil lanceur de cible
comprenant une roue montée en rotation au-dessus d’'une rampe de lancement dans

laquelle les cibles sont amenées verticalement. La roue happe les cibles une a une et
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les lance. La rampe est fixe et présente une forme sensiblement rectiligne, les cibles
étant destinées a étre lancées au ras du sol.

La présente invention permet de remédier en tout ou partie aux inconvénients
des techniques connues jusqu’a présent pour le lancer de cibles.

En particulier, un objet de I'invention est de réaliser un appareil de lancement de
cibles présentant une zone de lancement améliorée avec un contact spécifique entre la
cible et une surface d’appui, en combinaison avec une position relative du bras de
lancement particuliére.

Un autre objet de linvention est de permettre le réglage de la trajectoire de la
cible par des moyens facilement ajustables. En particulier, suivant un mode de
réalisation préféré, I'angle de sortie de la cible peut étre réglé par simple déplacement
d'une piéce de faible dimension et de faible poids sans nécessiter par exemple la
mobilité d’'une grande partie de I'appareil et par exemple du systéme de stockage des
cibles encore appelé barillet.

D'autres buts et avantages apparaitront au cours de la description qui suit d'un
mode préféré de réalisation de l'invention qui n'en est cependant pas limitatif.

Avant cette description détaillée, il est rappelé que linvention concerne un
appareil de lancement de cibles comportant une surface d’appui d'une cible a projeter
et un bras de lancement rotatif apte a appliquer un effort de projection sur la cible,
caractérisé par le fait que, la surface d’appui a un profil longitudinal concave situé dans
un plan paralléle au plan de rotation du bras de lancement.

On énonce ci aprés des modes de réalisation avantageux qui peuvent étre
cumulés ou réalisés alternativement et qui ne sont pas limitatifs de I'invention :

- il comporte des moyens de modification de la longueur du profil longitudinal.

- le profil longitudinal est un arc de cercle.

- I'arc de cercle est centré sur I'axe de rotation du bras.

- la surface d’appui comporte une premiére portion formée sur une piéce de base
et une deuxiéme portion formée sur un support, le support étant réglable en position
relativement a la piéce de base pour modifier la surface d’appui.

- le support est réglable par une rotation selon le centre de I'arc de cercle
configurée pour modifier la surface de recouvrement des premiére et deuxiéme
portions.

- la surface de recouvrement a une amplitude de modification correspondant a un
secteur angulaire compris entre 30 et 90°.

- la premiére portion est située en amont de la deuxiéme portion relativement au

sens de rotation du bras de lancement.
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- 'extrémité aval de la premiére portion relativement au sens de rotation du bras
de lancement est configurée pour définir une tangente a la premiére portion
sensiblement horizontale.

- le support est un volet comportant un flanc dans un plan oblique relativement a
la deuxiéme portion.

- le support est un chariot monté ajustable relativement a la piéce de base dans
une glissiére.

- la glissiére est formée d’une part sur la piéce de base et d’autre part sur un pan
latéral sensiblement paralléle a la piéce de base.

- il comporte au moins une cible de section circulaire et dont la tranche est
configurée pour s’appliquer sur la surface d’appui.

- la cible est en matiére plastique.

Les dessins ci-joints sont donnés a titre d'exemples et ne sont pas limitatifs de
invention. lls représentent seulement un mode de réalisation de l'invention et
permettront de la comprendre aisément.

La figure 1 montre une vue partiellement en coupe longitudinale de I'appareil de
lancement dans un mode préféré de réalisation.

Les figures 2 et 3 montrent des vues similaires avec des phases de chargement
d’'une cible.

Les figures 4 et 5 montrent deux vues de cotés de I'appareil, un volet de réglage
de la surface d’appui de la cible étant dans une premiére position.

Les figures 6 et 7 illustrent de fagon similaire I'appareil en vue de coté le volet
étant dans une deuxiéme position.

Les figures 8 et 9 montrent des vues correspondantes avec un volet dans une
troisiéme position.

La figure 10 présente une variante de l'invention.

En référence a la figure 1, on notera que lappareil selon linvention peut
comporter une base 7 pouvant étre une structure mécano soudée bien qu’il s’agisse
uniquement d’une possibilité illustrative, et peut étre équipé de moyens de préhension
telle une poignée ainsi que de roue 8. Est monté sur la base un ensemble de
lancement comportant principalement un bras de lancement 1 monté a rotation autour
d’'un axe 4. Dans le cas représenté, I'axe 4 est sensiblement horizontal. On pourra
utiliser des moyens d’actionnement classique pour entrainer en rotation le bras de
lancement 1. Ainsi, le bras de lancement 1 peut coopérer avec un ressort tendu grace
a une motorisation et susceptible d’étre détendu sur commande pour opérer la

projection de la cible 2.



10

15

20

25

30

35

WO 2011/138342 PCT/EP2011/057076

4

Cette derniére, bien que ce cas ne soit pas limitatif, est avantageusement une
cible du type plateau de forme sensiblement cylindrique aplatie réalisée en matiére
plastique et plus particuliérement en mousse polymére en une ou plusieurs couches.
La forme préférentiellement circulaire de la section de la cible 2 permet un mouvement
de roulement sur une surface d’appui telle que décrit en détail ci aprés.

Au dessus de la zone de lancement, un barillet 5 est prévu dans le cas
représenté pour permettre le chargement et la délivrance successive de cibles 2. Ainsi
que connu pour des appareils de lancer de pigeon d’argile, le barillet 5 représenté
comprend une pluralité de tiges paralléles et délimitant des volumes sensiblement
cylindriques de réception de cibles 2 superposées. Le barillet 5 est entrainé en rotation
par des moyens indépendants ou couplés avec les moyens d’entrainement du bras de
lancement de sorte que, lorsqu’un lancer est souhaité, le barillet 5 est actionné en
rotation pour entrainer la délivrance d’'une cible 2 en direction de la zone de lancement
a proximité du bras 1. Ainsi, dans le cas de la figure 1, le barillet 5 surmonte une rampe
6 inclinée permettant de délivrer une cible de sortie du barillet 5 vers une zone de
chargement 9 au niveau de laguelle la cible 2 peut descendre le long d'une goulotte 10
jusqu’a une butée 11 susceptible de contrer la suite de sa descente.

On comprend aisément qu’'a ce stade le bras de lancement 1 peut étre actionné
de sorte a projeter la cible 2 ainsi positionnée. Dans le cas illustré, le bras de
lancement 1 comporte a son extrémité distale un galet 3 de section sensiblement
circulaire et avantageusement monté pivotant relativement au reste du bras de
lancement 1 de sorte a s’appuyer sur la cible tout en conservant une liberté de
mouvement en rotation propre.

Selon linvention, une surface d'appui 12 est prévue pour accompagner le
mouvement de projection de la cible 2. A cet effet, la surface d’appui 12 est située en
dec¢a du bras de lancement 1 et est configurée pour recevoir une cible 2 par sa
tranche. La surface d’appui 12 a un profil longitudinal (c'est-a-dire orienté suivant le
sens des vues des figures 1 a 9, dans un plan transversal a I'axe de rotation 4 du bras
de lancement). Le profil longitudinal concave a ainsi une forme en berceau apte a
recevoir la cible 2 et la guider lors de son mouvement de projection afin d’assurer la
régularité du guidage, la surface d’appui est avantageusement en arc de cercle. Par
ailleurs, pour préserver un espacement constant entre I'extrémité distale du bras de
lancement 1 et la surface d’appui 12, 'arc de cercle en question est préférentiellement
centré sur I'axe de rotation 4. Cette situation n'est donnée qu’a titre d’'exemple. En
particulier, si 'on souhaite faire varier les effets de rotation appliqués a la cible un

excentrage peut étre réalisé ou ajusté.
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La largeur de la surface d’appui 12 n’est pas limitée mais est avantageusement
égale ou légérement plus grande que I'épaisseur de la tranche de la cible 2.

On décrit ci aprés une réalisation avantageuse de la surface d’appui 12. Ainsi
que représenté aux différentes figures, I'appareil comprend une piéce de base 13
présentant un flanc 14 orienté sensiblement perpendiculairement a la surface d’appui
12 de sorte a constituer une surface de limitation du débattement de la cible 2 en appui
sur la surface d’appui 12. Par ailleurs, la piéce de base 13 constitue une premiére
portion de la surface d’appui 12. Avantageusement, cette premiére portion est située
en amont d’une deuxiéme portion suivant le sens de rotation du bras de lancement
lorsgu’il est en phase de projection. Ainsi, la premiére portion formée dans la piéce de
base 13 constitue le premier élément d’appui qui recoit la cible 2 lors de sa projection.
L’appui est poursuivi par une deuxiéme portion formée dans une autre piéce ici
constituée pour 'exemple par un volet 15. Le volet 15 illustré comporte une partie de
flanc 16 orientée en vis-a-vis du flanc 14 de la piéce de base 13 de sorte a constituer
une limitation au mouvement de la cible 2 par la face de cible 2 opposée a la face en
vis-a-vis du flanc 14. En outre, le volet 15 comprend la deuxiéme portion participant a
la réalisation de la surface d’appui 12.

Dans le cas représenté, le volet 15 est susceptible d’'une mobilité ici en rotation
relativement a la piéce de base 13 fixe dans I'exemple par rapport a la base 7 de
I'appareil de lancement. La mobilité en rotation assure la possibilité d’'un réglage de la
position relative du volet 15 et de la piéce de base 13. Plus précisément, ces deux
parties constitutives de I'appareil sont susceptibles de s’emboiter avec une amplitude
variable de sorte a modifier leur surface de recouvrement au niveau de la surface
d’appui 12. Autrement dit, par un mouvement du volet 15, on peut raccourcir la surface
d’appui 12 en faisant passer une partie de la deuxiéme portion de la surface d’appui 12
en superposition (avantageusement par le dessous de la premiére portion de la
surface d’appui 12) en recouvrement de la piéce de base 13. En modifiant la surface
de recouvrement entre les deux portions de la surface d’appui, on en modifie la
configuration et I'angle de sortie de la cible projetée.

Tout moyens de réglage en rotation du volet 15 entre dans le cadre de
linvention. A titre d’exemple, le volet 15 est monté pivotant autour d'un axe
avantageusement paralléle voir identique a I'axe de rotation 4 du bras de lancement 1.
En outre, on prévoit des moyens d’arrét en rotation du volet 15 de sorte a I'immobiliser
lorsque la position angulaire souhaitée du volet 15 est atteinte.

La figure 4 montre une position angulaire du volet 15 dans laquelle ce demnier est

sensiblement rabattu autour de la piéce de base 13 si bien que les premiére et
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deuxiéme portions de la surface d’appui se recouvrent largement. Dans ces conditions,
la surface d’appui 12 active pour la réception de la cible 2 est essentiellement
constituée par la premiére portion située sur la piéce de base 13. L'arc de cercle de la
surface d’appui étant ainsi réduit, I'éjection de la cible 2 tel que présenté a la figure 5
s'effectue suivant une direction sensiblement horizontale étant ici précisé que le mode
de réalisation illustré fait en sorte que I'extrémité avale de la premiére portion de la
surface d’appui 12 situé sur la piéce de base 13 soit sensiblement en regard du bras
de lancement 1 lorsqu’il est en position vertical ou encore de sorte que la tangente a
I'arc de cercle au niveau de cette extrémité avale soit sensiblement horizontale. De la
sorte, I'éjection de la cible 2 est sensiblement horizontale.

La figure 6 montre une autre position possible du volet 15, Iégérement tournée
dans le sens horaire de sorte a augmenter la taille de la surface dappui 12. On
comprend que la cible 2 est en appui plus longtemps sur la surface d’appui 12 car cette
derniére est augmentée par la deuxiéme portion située sur le volet 15. Ainsi, la
direction de sortie est modifiée telle que représentée en figure 7.

Un troisiéme exemple de position relative du volet 15 et de la piéce de base 13
est présenté en figure 8 avec un volet 15 encore relevé dans un sens de rotation
horaire. Dans cette configuration, la surface d’appui en arc de cercle forme un secteur
de l'ordre de 140 a 170° le long duquel la cible 2 est amenée a s’appuyer. Du fait de
I'orientation du volet 15, la direction de sortie de la cible 2 est nettement plus verticale
comme révélé par la figure 9.

L'amplitude de variation de la surface d’appui 12 n’est pas limitée selon
l'invention. Avantageusement, on s’arrange pour que la direction de sortie de la cible 2
(c'est-a-dire la direction de la tangente a I'arc de cercle de la surface d’appui au niveau
de I'extrémité avale de celle-ci) puisse varier entre I'’horizontale et la verticale soit une
amplitude de l'ordre de 90°. On comprend qu’'une telle amplitude permet de couvrir un
grand nombre de possibilités de tirs pour I'exercice des tireurs et notamment des
archers.

On notera par ailleurs que le volet 15 est une piéce restant solidaire du reste de
l'appareil et qui peut étre facilement réglée. Ainsi, l'utilisateur n'a pas besoin d’un
temps long et d’'une manipulation complexe pour modifier I'orientation.

On notera que la commande de réglage du volet 15 peut étre motorisée de sorte
a automatiser 'ensemble de la commande de I'appareil. Néanmoins, tant I'ajustement
du volet 15 que les phases de chargement de cibles et de lancement peuvent étre

réalisés intégralement manuellement.
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La figure 10 illustre une variante au principe du volet 15. Dans ce cas, la
deuxiéme portion est solidaire d'un support sous forme de chariot 19 représenté sous
forme d’un trongon métallique pourvu de moyens de guidage dans une glissiére (20).
Avantageusement, le chariot 19 est guidé a chacune de ses extrémités et aussi bien
par l'arriére, au niveau de la piéce de base 13 que par I'avant, au niveau d’'un pan
latéral 18, sensiblement paralléle a la piéce de base et pouvant constituer une surface
ou flanc 16 de mise en contact d'une face de cible. La glissiere 20 est
avantageusement formée de deux lumiéres en arc de cercle, I'une des lumiéres étant
sur la piéce de base 13, l'autre sur le pan 18. L’arc de cercle est tracé selon I'axe de
rotation du bras 1 dans un cas préféré. D’autres moyens d’ajustement de la deuxiéme

portion sont possibles sans sortir de l'invention.
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REVENDICATIONS

Appareil de lancement de cibles (2) comportant une surface d’appui (12) d’'une
cible (2) a projeter et un bras de lancement (1) rotatif apte a appliquer un effort
de projection sur la cible (2),

caractérisé par le fait que,

la surface d’appui (12) a un profil longitudinal concave situé dans un plan
paralléle au plan de rotation du bras de lancement (1) et que I'appareil comporte
des moyens de modification de la longueur du profil longitudinal.

Appareil selon la revendication précédente dans lequel le profil longitudinal est
un arc de cercle.

Appareil selon la revendication précédente dans lequel I'arc de cercle est centré
sur I'axe de rotation (4) du bras de lancement (1).

Appareil selon la revendication 2 ou 3 dans lequel la surface d’appui (12)
comporte une premiére portion formée sur une piéce de base et une deuxiéme
portion formée sur un support, le support étant réglable en position relativement
a la piéce de base (13) pour modifier la surface d’appui (12).

Appareil selon la revendication 4 dans lequel le support est réglable par une
rotation selon le centre de I'arc de cercle configurée pour modifier la surface de
recouvrement des premiére et deuxiéme portions.

Appareil selon la revendication 5 dans lequel la surface de recouvrement a une
amplitude de modification correspondant a un secteur angulaire compris entre 30
et 90°.

Appareil selon 'une quelconque des revendications 4 a 6 dans lequel la premiére
portion est située en amont de la deuxiéme portion relativement au sens de
rotation du bras de lancement (1).

Appareil selon la revendication 7 dans lequel I'extrémité aval de la premiére
portion relativement au sens de rotation du bras de lancement (1) est configurée
pour définir une tangente a la premiére portion sensiblement horizontale.
Appareil selon 'une des revendications 4 a 8 dans lequel le support est un volet
(15) comportant un flanc (16) dans un plan oblique relativement a la deuxiéme
portion.

Appareil selon 'une des revendications 4 a 8 dans lequel le support est un
chariot (19) monté ajustable relativement a la piéce de base (13) dans une
glissiére (20).

Appareil selon la revendication précédente dans laguelle la glissiére (20) est
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formée d’une part sur la piéce de base (13) et d’autre part sur un pan latéral (18)
sensiblement paralléle a la piéce de base (13).

Appareil selon I'une quelconque des revendications précédentes comportant au
moins une cible de section circulaire et dont la tranche est configurée pour
s’appliquer sur la surface d’appui (12).

Appareil selon la revendication précédente dans lequel la cible (2) est en matiére
plastique.
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