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Przedmiotem wynalazku jest jezdniowy zuraw
i o przegubowym ukladzie wysiegnikéw uruchamia-
I nych za pomoca cylindréw hydraulicznych. Do-
i tychczas znane konstrukcje zurawi jezdniowych
posiadaja wysiegnik polaczony z obrotowg ramg
nadwozia zZurawia, ich zasada dzialania i budowa
wymagaja duzych wymiaréw gabarytowych tak
w polozeniu roboczym jak i transportowym. Zmia-
ne wysiegu, a tym samym zmiane zasiegu prze-
strzennego uzyskuje sie przez podnoszenie lub
opuszczanie wysiegnika w plaszczyZnie pionowej.
Przy podniesieniu wysiegnika w skrajne gérne
polozenie to jest przy minimalnym wysiegu, zu-
raw posiada mozliwo§é podnoszenia maksymalnych
ciezaréw, z tym, Ze osigga on woOwczas maksy-
malny gabaryt wysokoS§ciowy.

Opuszczajagc wysiegnik az do dolnego skrajnego
polozenia, obniza sie gabaryt wysokoSciowy zy-
rawia, jednakze zmniejsza sie réwnocze$nie udzwig
zurawia.

Ciezar podnoszony jest ling przechodzacg przez
i gorny krazek nieruchomego wysiegnika, ktéra na-
wija sie na beben wciggarki. W polozeniu trans-
portowym wysiegnik jest pochylony w celu
zmniejszenia wysoko$ci, zwiekszajac jednakie
znacznie gabaryt dlugosci, co jest réwniez nie-
korzystne.

Dotychczasowe rozwigzania zurawi jezdniowych
nie umozliwiaja pracy w calym zakresie udzwi-
gow w przestrzeniach ograniczonych wysoko$cia
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np. w niskich pomieszczeniach, jak réwniez nie
zapewniaja poziomego przesuwu ciezaru w calym
zakresie wysiegéw co jest wazine np. przy pra-
cach rozladunkowo-zaladunkowych.

Urzadzenie wg wynalazku jest pozbawione tych
ujemnych cech, a przy swej prostej konstrukcji
zasadniczych zespoléw takich jak cylindry hy-
drauliczne i wysiegniki, ma bardzo male gaba-
ryty w polozeniu transportowym, umozliwia pra-
ce w niskich pomieszczeniach w calym zakresie
wysiegu i udZwigu oraz zapewnia poziomy prze-
suw ciezaru zachowujac jednocze$nie podstawowe
cechy klasycznego zurawia.

Zuraw z napedem hydraulicznym o przegubo-
wym ukladzie wysiegnikéw wedlug wynalazku
jest przedstawiony na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia widok zurawia z boku, z kilkoma po-
lozeniami wysiegnikéw w czasie pracy, fig. 2 —
schemat urzadzenia przy ruchu wysiegnika 1 to
znaczy przesuwu ciezaru w gore, fig. 3 schemat
urzadzenia podczas ruchu wysiegnika 2 to znaczy
przesuwu ciezaru do przodu, a fig. 4 — schemat
urzadzenia przy réwnoczesnym ruchu wysiegnika
1 i 2, ciezar wowczas wprowadzony jest jedno-
czeSnie w ruch pionowy i poziomy.

Konstrukcja urzadzenia wg wynalazku przed-
stawia sie nastepujaco. Z podwoziem zurawia
obrotowo polaczona jest rama nadwozia, do ktérej
przymocowane sg dwa wysiegniki 1 i 2 urucha-
miane cylindrami hydraulicznymi 8 i 4, ktére sg



3

zasilane pompami. Wysiegnik 1 uruchamiany cy-
lindrami 3 jednym koficem przymocowany do ra-
my nadwozia, na drugim koncu posiada rolki
toczne lub inne elementy §lizgowe 5, po ktérych
przesuwa sie czlon 2b wysiegnika 2. Wysiegnik 2
uruchamiany cylindrami 4 sklada sie z dwoch
czlon6w 2a i 2b polgczonych przegubem 6. Koniec
czlonu 2a przymocowany jest do ramy, natomiast
do konca czlonu 2b jest przytwierdzony hak 7.

Wysiegnik 1 stuzy do podnoszenia wzglednie
opuszczania ciezaru, a wysiegnik 2 do zmiany wy-
siegu, a tym samym do zmiany zasiegu prze-
strzennego. Wysiegniki 1 i 2 mozna podnosié
(opuszczaé) pojedynczo lub réwnoczesnie, uzysku-
jac wowcezas zlozony ruch haka. Podnoszenie
(opuszczanie) ciezaru wysiegnikiem 1 moze odby-
waé sie przy dowolnym polozeniu czlonu 2a wy-
siegnika 2 a tym samym w calym zakresie wy-
siegbw danego zurawia. Dzialanie zurawia wg
wynalazku sprowadza sie do trzech mozliwosci.

W pierwszym przypadku (fig. 2) wysuwajgc tlto-
czyska cylindrow 3 podnosimy wysiegnik 1, ktéry
unosi ciezar zaczepiony do haka 7, umieszczonego
na koncu czlonu 2b wysiegnika 2, przy czym
czlon 2a pozostaje nieruchomy. Ciezar porusza sig
wowecezas po luku A. W drugim przypadku (fig. 3),
wysuwajgc tloczyska eylindrow 4, podnosimy
czlon 2a, ktéry wysuwa czlon 2b wraz z ciezarem
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do przodu po drodze B, zwiekszajac tym samym
wysieg, przy czym wysiegnik 1 pozostaje nieru-
chomy. W przypadku trzecim (fig. 4) wysuwajac
rownocze$nie tloczyska cylindréw 3 i 4 wprawia-
my w ruch oba wysiegniki 1 i 2 uzyskujac zlozo-
ny ruch ciezaru do gory i do przodu. Skiadowe
ruchu ciezaru (do gory i do przodu) mogg byé
rozne w zalezno$ci od szybko$ci wysuwu tloczyska
w poszczegollnych cylindrach.

Powyzszy uklad przegubowy poruszany cylin-
drami hydraulicznymi moze byé stosowany row-
niez w innych urzadzeniach.

Zastrzezenie patentowe

Zuraw jezdniowy z napedem hydraulicznym
znamienny tym, ze jest wyposazony w dwa wy-
siegniki (1 i 2), uruchamiane za pomocg cylindréw
hydraulicznych (3 i 4), przy czym wysiegnik (2)
sklada sie z dwoch czilonéw (2a i 2b) potgczonych
przegubem (6), z ktorych czlon (2a) poruszany
cylindrami 4) przesuwa czlon (2b) na ktorego
koncu umieszczony jest hak (7) z zaczepionym do
niego ciezarem, po rolkach tocznych (5) zamoco-
wanych do wysiegnika (1), ktéry wprowadzany
jest w ruch za pomocg cylindrow hydrau-
licznych (3).
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