CZ 9109 Ul

UZITNY VZOR

(19)

CESKA
REPUBLIKA

URAD
PRUMYSLOVEHO
VLASTNICTVI

(21) &islo ptinlasky: 9027-99
(22) Ptihlaseno: 17. 02. 99
(47) Zapséno: 28. 09. 99

(11) &islo dokumentu:

9109

(13) Druh dokumentu: Ul

(51) Int. c1.5:
EO1F 13/06
EO1F 13/04

(73) Mayitel:

LASTOWITZ Franti$ek, Nachod, CZ;

(72) pavodce:

Lastowlitz Franti$ek, Nachod, CZ;

(74) zés'tupce:

Muller Véaclav, Filipova 2016, Praha 4,

14800;

(54) Nézev uiitného vzoru:
Parkovaci zdbrana pro automobily



10

15

20

25

30

35

40

CzZ 9109 U1

Parkovaci zabrana pro automobily

Oblast techniky

Technické feSeni se tyka parkovaci zabrany pro automobily, zabratiujici parkovani neZadoucich
vozidel na vyhrazenych mistech stani.

Dosavadni stav techniky

Dosud zndmé parkovaci zabrany jsou konstrukéné sloZité a tim i investi&n& naro&né. Jsou znamy

parkovaci zébrany jejichz funkéni spolehlivost je znané problematicki, zejména v zimnim
obdobi.

Jsou znamy elektricky ovladané zdbrany, jejichZ konstrukéni vyska ve sklopené poloze je vétsi
nez 11 cm, coZ u nékterych konstruk&nich €asti automobili miZe zpisobit jejich poskozeni.
Kromé toho jsou ve vzty&ené poloze tak Gzké, Ze je pro vozy s mendim rozchodem moZné se
mezi dv& zabrany postavit. Dale pfi zejména zimnich podminkach se napiiklad pro vrstvu sndhu
nenechd zabrana zcela sklopit.

Podstata technického fe$eni

Uvedené nedostatky do znatné miry odstrafiuje parkovaci zibrana pro automobily, kde
podstavec je opatien nejméné jednim pfipevilovacim otvorem, podle tohoto technického feseni,
jehoZ podstata spociva v tom, Ze je tvofena podstavcem spojenym jednak prostfednictvim &epu
elektrického zvedani se zvedacim mechanismem a jednak prostfednictvim sklap&ciho &epu
s ramenem, které je opatieno kloubovym spojem s vystraznym trojdhelnikem, kde zvedaci
mechanismus je tvofeny motorem s unaSedem, axialni spojkou, zavitovou tyé&i, zivitovou hlavou
a pistem suvné uloZenym ve vilci pistu, pfiemz zvedaci mechanismus je kloubov& spojen
s ramenem.

Vyhoda parkovaci zabrany podle tohoto technického feSeni je spatfovana v tom, Ze jeho sklopna
konstrukce nepfevySuje 6 cm nad urovell parkovaci plochy, pfi€emZ rameno vystrazného
trojuhelniku se da vzty<it dvojim zplisobem a to bud’ ddlkovym ovladéanim pomoci nizkonapét'o-
vého elektromotorku nebo pomoci ru¢né ovladaného mechanismu. Sklédpéci rameno je nadleh&o-
vano vinutymi pruZinami, kterymi se dosahuje mensi taZné sily Sroubového pohonu, coZ
umoziiuje zmen$eni motorového proudu.

Dalsi vyhoda je spatfovana v robustnim provedeni celého zafizeni, které tim odola i nahodilému
pfejeti koly vozidla, aniz by doSlo k jeho poSkozeni, pfiCemZ je pamatovino ina ochranu
pneumatik vozidel pfi ndhodném najeti tim, Ze celd konstrukce je disledné zhotovena z oblého
hran prostého materiélu, ktery se viak vyznaduje velkou tuhosti.

Dal§i vyhoda je spatfovdna vtom, Ze sklopend konstrukce parkovaci zabrany, podle tohoto
provedeni, umoziluje Fididi jeji prejeti v kazdém sméru, aniz by byla koly vozidel o normalnim
rozchodu piejeta.

Dal3i vyhoda parkovaci zdbrany podle tohoto provedeni je spatfovana v tom, Ze i pii ndhodném
¢elnim nérazu vozidla na vzty¢enou parkovaci zdbranu je sklapé€ci rameno schopné utlumit mensi
naraz tak, Ze nedojde k poSkozeni samotné parkovaci zabrany, ale ani narazniku vozidla.
I v pFipadé, Ze pod sklap&cim ramenem je vrstva sn€hu, je toto rameno schopné mechanického
dotladeni do vodorovné polohy, aniZ by do$lo k jeho mechanickému poskozeni.

Vystrazny trojihelnik svoji délkou zakladny zamezi priijezdu i menSich vozidel, ktera by se
pokusila parkovat mezi dvéma zabranami.
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Pro spravnou funkci je vyhodné, Ze vystrazny trojithelnik je opatfen drzadlem a vyplni, Ze
vystrazny trojihelnik je na své ploSe opatfen prvnim senzorem, Ze kryt elektrického zvedani je
opatfen druhym senzorem, Ze motor zvedaciho mechanismu je ovladan dilkovym ovladanim, Ze
sklapéci &ep ramena je opatien nejméné jednou nadleh&ovaci pruzinou.

Prehled obrazki na vykresech

Technické feSeni bude blize osvétleno pomoci vykresu, na kterém znazoriiuje obr. 1
schematickou sestavu parkovaci zdbrany pro automobily v boCnim pohledu, se vzty&enym
ramenem, obr. 2 sestavu parkovaci zdbrany pro automobily, v piidorysu v pohotovostnim stavu,
tj. ve stavu kdy zabrana lezi na vozovce, obr.3 sestavu parkovaci zdbrany pro automobily
v bokorysu, obr. 4 sestavu parkovaci zdbrany pro automobily v narysu v pohotovostnim stavu, t;.
ve stavu kdy zabrana leZi na vozovce, obr.5 fez zvedacim mechanismem a obr.6 sestavu
parkovaci zabrany v pohotovostnim stavu v pohledu s opa&né strany neZ na obr. 2 s naznadenou
mozZnosti nouzového skléapéni za pomoci jisticiho $roubu nouzového sklapéni.

Piiklady provedeni

Parkovaci zdbrana pro automobily, podle obr. 1 aZ 5 je tvofena podstavcem 31 spojenym jednak
prostfednictvim &epu 43 elektrického zvedani, se zvedacim mechanismem 44 a jednak
prostfednictvim skldp&ciho &epu 36 s ramenem 32, opatienym kloubovym spojem 40,
s vystraznym trojohelnikem 33. Zvedaci mechanismus 44 zndzornény na obr.3 je tvofeny
motorem 12 pfipojeny napéjecim kabelem 18, ktery prochazi kabelovou prichodkou 17,
pfipevnénou ke dnu 15 krytu. Dno 15 krytu je napevno spojeno s bo¢nicemi 13 krytu, které jsou
spojeny s motorovou pfirubou 14, ke které je motor 12 pomoci $roubt 16 pfipevnén. Unaged 19
opatfeny drazkou je pfes spojkovy kolik 22 zapadajici do drazky unaSefe 19 spojen s axialni
spojkou 20, zavitovou ty&i 21, zavitovou hlavou 3, pojistnym krouzkem 7 a pistem 4 suvné
uloZenym ve vélci pistu 1 pomoci prvniho stiraciho krouzku 10, pistniho pouzdra 9, "O" krouZku
8. Vilec pistu 1 je na svém vnitinim priméru utésnén pistni zatkou 11. Axialni spojka 20 je
prostfednictvim loZiska 5 a loZiskového pojistného krouZku 6 uloZena v pfirub& 2. VystraZny
trojuhelnik 33 je opatfen drzadlem 35 avyplni 34, kterou lze opatfit popisem. Vystrazny
trojihelnik 33 miZe byt na své plofe opatien prvnim senzorem 41, ktery hlida zaparkované
vozidlo nachazejici se nad ramenem 32 v parkovaci poloze. Prvni senzor 41 pfi zapnuti funkce
alarm priblizi vystrazny trojuhelnik 33 ramena 32 ke spodni &asti v obrazku nevyznadeného
zaparkovaného vozidla na takovou vzdalenost, v niz prvni senzor 41 zareaguje na kovovou
soudast vozidla. Prvni senzor 41 vtomto okamziku zasdhne do regulace motoru 12 a zastavi
pohyb ramene 32, které setrva v regulaci uréené poloze. K dosaZeni Gspory energie je moZné
prvni senzor 41 aktivovat v uréenych intervalech. Zafizeni alarmu pfi pohybu vozidla je moZné
aktivovat na mist& stojiciho vozidla, ale také integrovat do dalkového ovladani.

Zatizeni parkovaci zabrany lze navic opatfit i druhym senzorem 42 nebo roziifenim funkce
prvniho senzoru 41 ahlidat vozidlo proti krddeZi nebo jeho umyslnému po3kozeni.
Nejvyhodné&jsi frekvence je zvolena v souladu simpedanci a i¢innosti druhého senzoru 42.
Druhy senzor 42 zabrani rovnéZ eventualnimu moZnému poskozeni samotného zafizeni pti
neopravnéném ovladani parkovaci zabrany. Motor 12 zvedaciho mechanismu 44 miZe byt
ovladan dalkovym ovladanim. Rameno 32 s vystraznym trojihelnikem 33 muZe byt téZ ovladano
mechanicky. Sklapéci Eep 36 ramena 32 je opatien nejméné jednou nadlehovaci pruZinou 37,
kterou se dosahuje mensi tazné sily $roubového pohonu.

Celé zatizeni parkovaci zabrany se pfipevni k parkovaci ploSe zpravidla tfemi na obrazku
nevyznalenymi vruty, zapuSténymi do parkovaci plochy. Jeden z téchto vrutl je umistén pod
motorem 12 tak, Ze zafizeni parkovaci zabrany lze pfipevnit pouze v demontovaném stavu. Po
zkompletovéni a zajiténi oto¢ného &epu 43 Srouby je znemoZnéna neopravnéna demontaz a jeho
odcizeni. RovnéZ zbyvajici dva na obrdzku nevyznadené vruty jsou umistény pod sklap&cimi
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Cepy 36 ramena 32, takZe pfistup k nim je moZny pouze ve sklopené poloze ramena 32. Ve
vzty&ené poloze je zavitova hlava 3 pistu 4 nepfistupna, nebot’ je proti neopravnéné demontazi,
nebo povétrnostnim vlivim chranéna ocelovym krytem 38. V poloZeném stavu je parkovaci
zéabrana pfirozeng zabezpe&ena nad ni parkujicim vozidlem.

Pfi poruchéch sklap&ciho mechanismu, pfi chybach napajeciho proudu a v jinych pipadech jako
napf. pfi porue délkového ovladani (nefunkénost ovladale) je vidy dana moznost sklopit
vzty€ené zafizeni do parkovaci polohy po uvolnéni jisticiho Sroubu nouzového sklapéni 39 (viz
obr. 6) ato pomoci montéZniho kli¢e tak, Ze se podélnou kulisu v ramenu 32 necha kloub
posouvat po celé délce kulisy aZ do uplného sklopeni. '

Primyslové vyuzitelnost

Parkovaci zdbrana pro automobily je primyslové vyuZitelna jako pfidavné zafizeni na viech
parkovistnich plochich s rovinnym povrchem, zabratujici parkovani neZidoucich vozidel na
vyhrazenych mistech stani.

NAROKY NA OCHRANU

1. Parkovaci zdbrana pro automobily, kde podstavec je opatien nejméng jednim
pfipeviiovacim otvorem, vyzna€ujici se tim, Ze je tvofena podstavcem (31) spojenym
jednak prosttednictvim &epu (43) elektrického zvedani se zvedacim mechanismem (44) a jednak
prostiednictvim skldp&ciho &epu (36) s ramenem (32), které je spojeno kloubovym spojem (40)
s vystraznym trojihelnikem (33), kde zvedaci mechanismus (44) je tvofeny motorem (12)
s unaSecem (19), axidlni spojkou (20), zavitovou ty¢i (21), zavitovou hlavou (3) a pistem (4)
suvné uloZzenym ve vélci pistu (1), pfi€emZ zvedaci mechanismus (44) je kloubové spojen
s ramenem (32).

2.  Parkovaci zdbrana pro automobily, podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze
vystraZny trojahelnik (33) je opatfen drzadlem (35) a vyplni (34).

3.  Parkovaci zdbrana pro automobily, podle niroku 1, vyznadujici se tim, Ze
vystrazny trojihelnik (33) je na své plo$e opatien prvnim senzorem (41).

4.  Parkovaci zdbrana pro automobily, podle niroku 1, vyznaéujici se tim, Zekryt
elektrického zvedani (38) je opatfen druhym senzorem (42).

S.  Parkovaci zdbrana pro automobily, podle niroku 1, vyznadujici se tim, Zze
motor (12) zvedaciho mechanismu (44) je ovladan délkovym ovladanim.

6. Parkovaci zdbrana pro automobily, podle niroku 1, vyznadujici se tim, Ze
sklapéci ep (36) ramena (32) je opatifen nejméné jednou nadlehovaci pruZinou (37).

4 vykresy
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Obr.4

Konec dokumentu
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