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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm wychylania tablic reklamowych i ich obracania, i ich
podnoszenia. Wpisuje sie to w obszar dyscypliny nauki o zarzadzaniu i jakosci.

Z opisu zgtoszenia patentowego CN108978512A znane jest urzadzenie ostrzegawcze typu po-
suwisto-zwrotnego, ktére posiada silnik obrotowy z watem potaczonym z urzadzeniem transmisyjnym
wyposazonym w napedzajaca tarcze obrotowg oraz ciegno potaczone obrotowo z platforma pojazdu
poprzez wat obrotowy ciegta. Urzadzenie posiada obrotowy silnik, ktérego wat wyjsciowy potaczony jest
z przektadnia. Urzgdzenie transmisyjne jest wyposazone w obracajgcy sie tarcze napedowsg i blok na-
pedzany ruchem posuwisto-zwrotnym. Napedowa tarcza obrotowa jest zamocowana na bloku cylin-
drow. Bok bloku napedzanego ruchem posuwisto-zwrotnym jest symetrycznie zaopatrzony w dtuga
ptytke. Gorny koniec bloku napedzanego ruchem postepowo-zwrotnym jest wyposazony w zebatke.
Urzadzenie ostrzegawcze wyposazone jest w koto zebate, korbowdd oraz ostrzegawczg tarcze nastaw-
cza. Przekiadnia jest trwale potaczona z korbowodem. Ciegno potaczone jest obrotowo z platforma
pojazdu poprzez obracajacy sie wat ciegta.

Z opisu patentowego CN105452567B znany jest zrobotyzowany znak do systemu reklamowego
uzywany w miescie. Znak ten umozliwia lokalnym firmom przekazywanie np. informacji muzealnych.
Znak posiada ramie przymocowane ruchomo do pionowego lub poziomego podtuznego stupka znaku
i jest wyposazone w urzadzenie pozycjonujace, ktore jest skonfigurowane tak, aby umozliwi¢ niezalezne
obracanie sie ramienia wokét stupka znaku. Przdd ramienia zawiera elektroniczny kolorowy wyswietlacz
do prezentacji elementéw wyswietlacza. Element komunikacji bezprzewodowej odbiera informacje
o wyswietlanym elemencie z aplikacji do zdalnego zarzadzania, gdzie informacje zawieraja kierunek
i opis. Ramie obraca sie, wskazujac kierunek i wyswietla opis na podstawie wyswietlanych elementow.

Opis wzoru uzytkowego CN203383163U dotyczy interaktywnego systemu znakow. Rozwiazanie
sktada sie z centrum kontroli zdalnego zarzadzania i urzadzenia do interakcji.

Z opisu patentowego JP5009583B2 znany jest znak zmienny do uzytku podczas katastrofy. Po-
siada on prostokatne rurki zawierajgce pionowo podiuzne tablice informacyjne w ksztatcie paskow, na
ktorych tworzy sie wzor znaku, ktére sa obracane.

Z opisu patentowego JP4966170B2 znane jest urzadzenie napedzajace zmienng etykiete do
przetaczania i wyswietlania znakow i figur np. znaku drogowego. Urzadzenie posiada obrotowo pota-
czone ogniwa stuzace do przeksztatcania przekroju rurki prostokatnej na ksztait réwnolegtoboku
z ksztattu kwadratowego.

Z opisu zgtoszenia patentowego JP2011128216A znany jest stup znaku przystanku autobuso-
wego typu LED. Posiada on materiat strefy refleksyjnej, ktory jest poruszany przez silnik, aby obraca¢
sie i zakrywac powierzchnie czterostronnego wyswietlacza, a takze opadac przez okreslony czas i owi-
jac¢ sie wokdt cylindrycznego korpusu.

Z opisu wzoru uzytkowego JP3160760U znany jest wskaznik w ksztatcie piramidy szesciokatnej
do wyswietlacza $redniego. Posiada on tabliczke znamionowa przyklejona do powierzchni przylegania
etykiety znakowej struktury szesciokatnej piramidy.

Z opisu wzoru uzytkowego CN201270134Y znany jest stolik reklamowy na stup drogowy. Posiada
on podstawe przewidziang w dolnej czesci korpusu gtéwnego oraz przezroczyste okienko utworzone
w wewnetrznej powierzchni ramy, gdzie tylna czes¢ przezroczystego okienka jest naklejona papierem
reklamowym.

Z opisu wzoru uzytkowego PL71842Y1 znany jest stup reklamowy posiadajacy silnik elektryczny
oraz tuleje mimosrodowa sprzezong z korbowodem. Charakteryzuje sie on tym, ze stup posiada na
swojej powierzchni zewnetrznej tuleje wewnetrzna, ktéra w dolnej i gornej czesci przymocowana jest
roztacznie do powierzchni zewnetrznej stupa srubami mocujacymi. Do srodkowe| czesci tulei wewnetrz-
nej zamocowany jest silnik elektryczny sprzezony tuleja mimosrodowa z korbowodem przymocowanym
do tulei zewnetrznej. W gornej czesci stupa umocowany jest za pomoca srub mocujacych okap. Pomie-
dzy okapem, a stupem umieszczone sa uszczelki.

Z opisu wzoru uzytkowego PL72042Y1 znana jest tablica reklamowa posiadajgca obudowe z pro-
fili o przekroju kwadratowym, tablice, silnik elektryczny krokowy oraz podstawe. Charakteryzuje sie ona
tym, ze obudowe z profili o przekroju kwadratowym stanowig dwa pionowe profile, w ktérych gornej
czesci znajduja sie tozyska. W dolnej czesci obudowa z profili o przekroju kwadratowym ma podstawe
w ksztatcie litery H zbudowang z profili o przekroju prostokatnym, do ktorej zamocowane sg w czesci
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srodkowej bocznych ramion podstawy pionowe profile obudowy z profili o przekroju kwadratowym. We-
wnatrz jednego z pionowych profili obudowy z profili o przekroju kwadratowym zamocowany jest silnik
elektryczny krokowy z kotem zebatym silnika, ktére poprzez pas zebaty potaczone jest z kotem zebatym
tablicy, ktére osadzone jest na koncu trzpienia diugiego. Trzpieh diugi osadzony jest w tozysku. We-
wnatrz drugiego pionowego profilu obudowy z profili o przekroju kwadratowym w gornej czesci znajduje
sie trzpien krotki osadzony w tozysku. Do trzpienia krétkiego i trzpienia dtugiego przymocowana jest
tablica. Silnik elektryczny krokowy z kotem zebatym silnika, pas zebaty i koto zebate tablicy zakryte sa
ostona przektadni.

Z opisu wzoru uzytkowego PL72071Y1 znany jest stojak reklamowy sktada sie z wspornika pio-
nowego o przekroju okragtym, ktéry w dolnej czesci posiada cztery naprzeciwlegte ndzki wspornika
pionowego o przekroju okragtym zaokraglone ku dotowi. W gornej czesci posiada dwie tulejki slizgowe
gorna i dolng do kazdej, z ktérych za pomoca czterech naprzeciwlegtych poprzeczek sa przymocowane
na state w srodkowej czesci kazdego z bokdw kwadratowe ramy, do ktérych sa przymocowane na state
cztery prostokatne tablice ogtoszeniowe. Nad tulejka slizgowa dolng do wspornika pionowego o prze-
kroju okragtym jednym kohcem zamocowany jest na state wspornik, na ktérego drugim kohcu zamoco-
wany jest na state silnik elektryczny z kotem zebatym silnika, ktére jest potaczone za pomoca pasa
przektadni zebatej z kotem zebatym. Koto zebate potaczone jest na state z tulejka slizgowa dolna w jej
gornej czesci.

Problemem technicznym do rozwigzania jest zapewnienie ciagtego wychylania tablic reklamo-
wych na przemian w goére i w dot wokdt osi mocowania i ich obracania i ich podnoszenia.

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm wychylania tablic reklamowych i ich obracania, i ich pod-
noszenia, zamocowany na stupie, do ktérego zamocowany jest silnik elektryczny. Jego istota jest to, ze
na wale silnika elektrycznego, utozonego rownolegle do stupa zamocowane jest pierwsze koto zebate
zazebione z wewnetrznym kotem zebatym, w osi ktérego znajduje sie stup. Wewnetrzne koto zebate
potaczone jest swoja gorna podstawa z dolna podstawa pierwszej tulei utozyskowanej na stupie, ktorej
gorna podstawa potaczona jest z dolng podstawa tulei krzywkowej, w osi ktorej znajduje sie stup. Gorna
powierzchnia tulei krzywkowej jest powierzchnia krzywkowa, z ktéra styka sie powierzchnia boczna preta
tudziez na jego pierwszym koricu zamocowana jest na state tablica reklamowa. Drugi koniec preta za-
mocowany jest za pomoca zawiasu do stupa powyzej tulei krzywkowej. Stup zamocowany jest wspoto-
siowo i obrotowo w dolnym stupie, do ktérego zamocowany jest drugi silnik elektryczny. Na wale drugiego
silnika elektrycznego, utozonego réwnolegle do osi drugiego stupa zamocowane jest drugie koto zebate
zazebione z trzecim kotem zebatym zamocowanym wspotosiowo i nieobrotowo do stupa.

Opcjonalnie silnik elektryczny jest silnikiem krokowym potaczonym z modutem sterujacym. Silnik
elektryczny podtaczony jest do modutu sterujacego, ktdry podtaczony jest do czujnika ruchu. Drugi silnik
elektryczny jest silnikiem krokowym potaczonym z modutem sterujacym. Drugi silnik elektryczny podta-
czony jest do modutu sterujacego, ktéry podtaczony jest do czujnika ruchu.

Korzystnym skutkiem zastosowania wynalazku jest to, ze pozwala on na synchroniczne wychy-
lanie tablic reklamowych ich podnoszenia, i opuszczania, co pozwala uzyskac lepszy poziom zauwa-
zalnosci komunikatoéw umieszczanych na tablicy reklamowej z uwagi na fakt, iz zmyst wzroku cztowieka
jest bardziej wrazliwy na bodzce charakteryzujace sie dynamika, w tym przypadku ruchem, zas stoso-
wany w proponowanym rozwigzaniu nietypowy sposob poruszania sie bedzie prowadzit do dodatkowej
aktywizacji uwagi. Rozwigzanie to umozliwi zatem poprawe charakterystyk ekspozycji przekazu, tym
samym za$ bedzie stanowito dogodne i skuteczne narzedzie komunikacji marketingowej o charakterze
informacyjno-reklamowym.

Mechanizm wychylania tablic reklamowych i ich obracania, i ich podnoszenia w przyktadzie wy-
konania jest uwidoczniony na rysunku, na ktérym poszczegolne figury przedstawiaja:
fig. 1 — mechanizm w pierwszej pozycji w widoku izometrycznym z gory i od prawej strony,
fig. 2 — mechanizm w pierwszej pozycji w widoku izometrycznym z dotu i od prawej strony,
fig. 3 — mechanizm w pierwszej pozycji w widoku z gory,
fig. 3.1 — przekroj mechanizmu wzdtuz linii A-A z fig. 3,
fig. 4 — mechanizm w drugiej pozycji w widoku z gory,
fig. 4.1 — przekréj mechanizmu wzdtuz linii B-B z fig. 4.

Mechanizm wychylania tablic reklamowych i ich obracania, i ich podnoszenia w przyktadzie wy-
konania, zamocowany jest na stupie 1, do ktérego zamocowany jest silnik 2 w ten sposdb, Ze jego wat
utozony jest rownolegle do stupa 1. Nawale silnika elektrycznego 2 zamocowane jest pierwsze koto
zebate 3 zazebione z wewnetrznym kotem zebatym 4, w osi ktérego znajduje sie stup 1. Wewnetrzne
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koto zebate 4 potaczone jest swojg gorng podstawa z dolng podstawg pierwszej tulei 5 utozyskowane;
na stupie 1, ktérej gérna podstawa potaczona jest z dolng podstawa tulei krzywkowej 6, w osi ktorej
znajduje sie stup 1. Gorna powierzchnia tulei krzywkowej 6 jest powierzchnig krzywkowa, z ktora styka
sie powierzchnia boczna preta 7.1, 7.2, 7.3, 7.4 tudziez na jego pierwszym Koricu zamocowana jest na
state tablica reklamowa 8.1, 8.2, 8.3, 8.4, zas drugi jego koniec zamocowany jest za pomoca zawiasu do
tulei mocujacej 9 zamocowanej nieobrotowo do stupa 1 powyzej tulei krzywkowej 6. Stup 1 zamocowany
jest wspoétosiowo i obrotowo w dolnym stupie 1.2, do ktérego zamocowany jest drugi silnik elektryczny 10,
zas nawale drugiego silnika elektrycznego 10, utozonego réwnolegle do osi drugiego stupa 1.2 zamoco-
wane jest drugie koto zebate 11 zazebione z trzecim kotem zebatym 12 zamocowanym wspétosiowo
i nieobrotowo do stupa 1. Silnik 2 jest silnikiem krokowym potaczonym z modutem sterujacym podtaczo-
nym do czujnika ruchu. Drugi silnik elektryczny 10 jest silnikiem krokowym potaczonym z modutem ste-
rujgcym potaczonym do czujnika ruchu.

Dziatanie mechanizmu polega na tym, ze silnik elektryczny 2 poprzez koto zebate 3, wewnetrzne
koto zebate 4, tuleje krzywkowa 6, na ktorej gérnej powierzchni Krzywkowe] spoczywa boczng po-
wierzchnia pret 7.1, 7.2, 7.3, 7.4. Obrot tulei krzywkowej 7 powoduje, ze pret 7.1, 7.2, 7.3, 7.4 z tablica
reklamowa 8.1, 8.2, 8.3, 8.4 wychylajg sie na przemian do gory i do dotu. Drugi silnik elektryczny 10
poprzez przektadnie sktadajaca sie z drugiego kota zebatego 11 i trzeciego kota zebatego 12 obraca
stup 1 wraz z mechanizmem wychylania wokot osi drugiego stupa 1.2 zamocowanego do podstawy.

Wykaz oznaczen:

Stup

Silnik elektryczny

Koto zebate
Wewnetrzne koto zebate
Pierwsza tuleja

Tuleja krzywkowa

Pret

Tablica reklamowa
Tuleja mocujaca
Pierwsza podstawa

11. Przektadnia

12. Drugi silnik elektryczny
13. Sitownik

14. Stup prowadzacy

15. Druga podstawa

=N
COONOIORWN =

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm wychylania tablic reklamowych i ich obracania, i ich podnoszenia, zamocowany
na stupie (1), do ktérego zamocowany jest silnik elektryczny (2), znamienny tym, ze na wale
silnika elektrycznego (2), utozonego rownolegle do stupa (1) zamocowane jest pierwsze koto
zebate (3) zazebione z wewnetrznym kotem zebatym (4), w osi ktorego znajduje sie stup (1),
przy czym wewnetrzne koto zebate (4) potaczone jest swoja gorng podstawa z dolng pod-
stawa pierwszej tulei (5) utozyskowanej na stupie (1), ktorej gorna podstawa potaczona jest
z dolng podstawa tulei krzywkowej (6), w osi ktérej znajduje sie stup (1), natomiast gorna
powierzchnia tulei krzywkowej (6) jest powierzchnia krzywkowa, z ktora styka sie powierzchnia
boczna preta (7.1, 7.2, 7.3, 7.4) tudziez na jego pierwszym koncu zamocowana jest na state
tablica reklamowa (8.1, 8.2, 8.3, 8.4), zas$ drugi koniec preta (7.1, 7.2, 7.3, 7.4) zamocowany
jest za pomoca zawiasu do stupa (1) powyzej tulei krzywkowej (6) przy czym stup (1) zamo-
cowany jest obrotowo w pierwszej podstawie (10) oraz stup (1) potaczony jest za pomoca
przektadni (11), korzystnie zebatej z watem drugiego silnika elektrycznego (12) zamocowa-
nego do pierwszej podstawy (10), tudziez pierwsza podstawa (10) zamocowana jest za po-
moca sitownika (13) i stupow prowadzacych (14) do drugiej podstawy (15).

2. Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze silnik elektryczny (2) jest silnikiem kroko-
wym potaczonym z modutem sterujacym.
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3. Mechanizm wediug zastrz. 1, znamienny tym, ze drugi silnik elektryczny (11) jest silnikiem
krokowym potaczonym z modutem sterujacym.

4. Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze silnik elektryczny (2) podiaczony jest do
modutu sterujacego, ktdory podtaczony jest do czujnika ruchu.

5. Mechanizm wediug zastrz. 1, znamienny tym, ze drugi silnik elektryczny (11) podtaczony jest
do modutu sterujacego, ktéry podtaczony jest do czujnika ruchu.

Rysunki

8.3
8.2

10

Fig. 1



Fig. 2
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