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(64) Zatzeni pro oviddéni nastavovacich mechanisma pracovnich stroju’

Ofelem za¥fzen{ je zajistit plynulé
a pfesné ovldddni nastavovacich mechanis-
mi pracovni{ch stroji, nap¥. oznalovacich
~za¥i{zen{ u hutnickych ni%fek, apod., jak
pfi automatickém ¥fzen{ po&ftalem, tak i
p¥i vgpadku nebo poruse po&fitade ruinim
fizenim, s plynulym ¥{zenim rychlosti do
pofadované polohy. Uvedeného id&elu se do-
sdhne za¥izenim, které sestdvd z bloku
&idel polohy, povelového bloku, v§b&ro-
vého bloku, ovlddacfho bloku, vyhodnoco-
vacfho bléku, indika®nfho bloku, dvou ¥f{-
dicfch blokd, zaddvaciho bloku, ' vykonové-
ho bloku, &idla drdhy a areta&niho bloku.
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Vyndlez se tykéd zafizeni pro ovlédani nastavovacich mechanismd pracovnich strojd, napf.
zar&¥ek, oznadovacich- zafizeni u okrajovacich nebo piiénych ntZek, apod.

A% dosud se ovl4dani nastavovacich mechanismi, zejména s p¥{mo&arym pohybem, napi.
ve vdlcovnich, YeSilo prevéin& pohony se stejnosmérnymi rychlob&ingmi motory a mechanickfmi
pfevodovkami. StejnosmSrné motory byly napéjeny z tyristorovych m&nidd a regulovény polohovou:
requlacf, K zaji%t&ni ovl4ddn{ a ¥izeni se uifvaly rdzné ovlada¥e, napf. kontaktni sbinaée,
tla&ftka, apod., p¥iSem¥ jako &idel se vyuifvalo nap¥. diferencidlnich selsynid nebo pulsnich
&idel, atd.

Nevghodou t&chto ¥edeni jsou zvyBené ndklady na mechanické p¥evodovky, pot¥eba vétdich
prostor k instalaci pohonu a v neposledni ¥adé i ur&itd nepfesnost t&chto pohond s ohledem
na vile v zubech ozubenych kol mechanickgch p¥evodi.

Uvedené nevyhody odstrafiuje za¥fzenf pro ovl4ddn{ nastavovacich mechanismd pracovnich
strojd podle vyndlezu, které sestdvd z bloku &idel polohy, povelového bloku, vyb&rového
bloku, ovlddaciho bloku, vyhodnocovaciho bloku, indika&nfho bloKu, dvou ¥fdicich blokil,
zaddvacfho bloku, &idla dréhy, areta&nfho bloku a vykonového bloku, k jehoZ v¢stupu je pF¥ipojen
pohén&c{ motor s mechanicky svézangm &idlem otéZek, jehoZ vgstup je ptipojen na informa&ni
vstup vykonového bloku jako otédfkovd zp&tnd vazba. ’

Podstatou zaffzen{ podle vynélezu je to, %e vystup bloku &idel polohy je zapojen na
omezovaci vstup vgb&rového bloku, jehoZ vystup je pfipojen na informa&ni vstup ovlddaciho
bloku. Ridicf v¢stup ovliddaciho bloku je spojen s povelov§m vstupem areta&nfho bloku, hradi-~
cf v¢stup s blokovacim vstupem vfkonového bloku, prvni spoultdci v§stup s ovléddacim vstupem
druhého ¥fdicfho bloku a druhy spoudit&ci vystup paraleln& s povelovym vstupem prvntho ¥{di-
ciho bloku a zédznamovym vstupem vyhodnocovacfho bloku. Na informa&ni vstup vyhodnocovacfho
bloku je pak zapojen vgstup &idla drdhy, na zéznamovy vystup vyhodnocovac{ vstup prvntho
¥1dicfho bloku a na indika®n{ v§stup prvni z&znamovy vstup indika¥niho bloku. Druhy zéznamo-
vy vstup indika&nfho bloku je spojen s indika&nim vystupem prvniho ¥fdicfho bloku, jehoZ
ovlidaci{ vystup je zapojen na druh§ zaddvaci vstup druhého Fidicfho bloku, jehof ovlddaci
vistup je zapojen na druhy zaddvaci vstup druhého ¥idiciho bloku, jeho% ovladaci sttup
je spojen s Ffdicim vstupem vykonového bloku. Na zaddvaci vstup vybérového bloku je zapojen
startovaci v¢stup povelového bloku, k jehoZ zdznamovému vystupu je pfipojen prvn{ povelovy
vstup ovlddacfho bloku, jeho# druhy povelovy vstup je spojen s blokovacim v¢stupem zaddvaci-
ho bloku, na jeho% ovlddaci vystup je zapojen prvn; zadédvac{ vstup druhého ¥idiciho bloku.

K informa&nimu v¢stupu druhého ¥idiciho bloku je p¥ipojen druh§y blokovaci vstup ovladaciho
bloku, jeho# prvni blokovaci vstup je spojen s informadnim vystupem vykonového bloku.

P¥inosem za¥izeni podle vyndlezu je to, %e umo%fiuje plynulé a pfesné ovldddni nastavo-
vacich mechanismd, jak p¥i automatickém ¥fzenf po¥ita¥em, tak i p¥i vypadku potitade nebo
jeho poruse, a to kontaktnim ru¥nim ¥fzen{ s plynulym ¥{zenim rychlosti do poZadované polo-
hy. Za¥{zeni umoffiuje rychlou zm&nu druhu ovl4dani pohonu, realizovaného s vfhodou pomalu-
b&¥nym bezpfevodovym stejnosmErnym motorem.

Zza¥{zeni pro ovlédéni nastavovacich mechanismi pracovnich strojd podle vyndlezu je
pfikladnd schematicky zndzornéno blokovym schematem na pripojeném vfkresu.

za¥fzeni podle vyndilezu sestévd z bloku'l &idel polohy, coi jsou nap¥. beézkontaktni
spinage nebo kopirovacf{ pfistroje, povelového bloku 2, realizovaného ovlada&i a tlad{itky,
vyb&rového bloku 3, sestdvajiciho z obvodl logickych soudind a logického soutu, ovlédactho
bloku 4, realizovaného releovymi bezkontaktnimi obvody, kombina&nich logickych obvodd a
vyhodnocovaciho bloku 5, vytvofeného z elektronickych obvodld s logikou TTL. Déle zafizeni
podle vyndlezu sestdva z induk&niho bloku §, cof je v daném p¥fpadd digitdlni ukazatel a
termin&l ¥fdicfho po¥itade, prvniho ¥{dicfho bloku 7, realizovaného bezkontaktnimi obvedy
¥{dicfho poéitade, zaddvaciho bloku 8, co% je nap¥. selsynovy ovladad s elektronickymi vyhod-
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nocovacimi obvody, druhého ¥fdicfho bloku 9, tvofeného kontaktnimi a bezkontaktnimi logic-
kymi obvody a vykonového bloku 10, co% je v daném p¥ipadd tyristorovy ménil s p¥{Sludngymi
elektronickymi a kontaktnfimi obvody, v&etnd spinacfch prvkd. Nedilnou souldst{ za¥fzeni
podle vyndlezu je té% &idlo 13 drahy, tvo¥ené napf. absolutnim nebo inkrementdlnim gidlem

a aretadnf blok 14, realizovany nap¥. elektromagnetickou brzdou. Za¥fzeni podle vyndlezu
pak umo¥fuje pou¥it{ pomalub&¥ného bezpfevodového stejnosmé&rného poh&néciho motoru 11, s me~
chanicky svédzanym &idlem 12 ot&lek, coZ je napf. tachodynamo. ‘

Jednotlivé bloky 1 a% 14 jsou pak zapojeny tak, Ze v¢stvp bloku ) &idel polohy je zapo-
jen na omezovaci vstup a vybdrového bloku 3, jeho¥ vystup je pfipojen na informa&nf vstup
4 ovlddaciho bloku 4, jehoZ ¥idicf vy¥stup ggje spojen s povelovym vstupem y aretaénfho blo-
ku 14, hradici vystup z s blokovacim vstupem s vfkonového bloku 10, prvnf spoustéci v§stup
y1 s ovliddacim vstupem o druhého ¥fdiciho bloku 9 a druhy spoustéci vystup y2 paralelnd
s povelovym vstupem 1 prvniho ¥ifdicfho bloku 7 a z&znamovim vétupem h vyhodnocovaciho bloku
5. Na informa®nf vstup i vyhodnocovaciho bloku 5 je zapojen vystup &idla 13 dréahy, na zé&zna-
movy vgstup ¢ vyhodnocovaci-vstup m prvniho ¥fdicfho bloku 7 a na indika&ni vystup 2 prvni
zdznamovy vstup j1 indika®nfho bloku 6. Druhy zdznamovy vstup j2 indikanfho bloku 6 je
spojen s indikadnim vystupem k prvniho ¥idicfho bloku 7, jeho¥ ovlddaci vistup & je zapojen
na druhy zadévaci vstup n2 druhého ¥idiciho bloku 9, jehof ovlddaci vystup p je spojen s
¥{dicim vstupem xr vgkonového bloku 10, k jehoZ ¥fdicimu v¢stupu u je pfipojen pohédn&c{ motor
11. Na zaddvaci vstup b, vyb&rového bloku 3 je zapojen startovaci vystup w povelového bloku
2, k jeho% z4znamovému vystupu x je p¥ipojen prvni povelovy vstup cl ovlédaciho bloku 4,
jeho¥ druhy povelovy vstup c2 je spojen s blokovacim vystupem £ zaddvaciho bloku 8.

Na ovladac{ v§stup g zaddvaciho bloku 8 je pak zapojen prvn{ zaddvaci vstup nl druhého
¥{dictho bloku 3, k jehof informa¥nimu v¢stupu g je pfipojen druhy blokovaci vstup e2 ovla-
dactho bloku 4, jehoZ prvni blokovaci vstup el je spojer s informa&nim vfstupem/g vykonového
bloku 10, na jehof informa&n{ vstup t je zapojen v¥stup gidla 12 oté&dek.

Funkce za¥fzeni podle vyn&lezu je nésledujfci. Za¥izeni umoZiuje automatické i ru&ni
ovl4dani pohonld v re¥imech - automaticky, ru&né& servis.

BAutomatické ov1dddni se pfedvoll pZfsluinym ovladadem refimu v povelovém bloku 2. Tim
je aktivové&n-prvn{ povelovy vstup cl ovlddaciho bloku 4. Soudasn& je vystupnim signdlem
ze startovacilio vystupu w povelového bloku 2 aktivovén v¢stup vyb&rového bloku 3 a tud{Z
i informa&nf vstup d ovladacfho bloku 4. V¢stupni signdl z ¥fdicfho v¢stupu J?ovlédaciho
bloku 4 pak zpisobf prost¥ednictvim aretainfiho bloku 14 odbr%d&ni pohdn&cfho motoru 11 a '
v¢stupn{ signdl z hradicfho vgstupu z odblokovani vfkonového bloku 10. Vystupsi signal ze
druhého spoudtécfho vgstupu y2 ovlddacfho bloku 4 pak zpisobi pfes ovlddaci vystup é-prvniho
¥idicfho bloku 7, ovladdac{ v¢stup p druhého ¥idiciho bloku 9 a Fidicl vfstdp u v§konového
bloku 10 spoudt&ni pohdn&cfho motoru 11l. Signdl na z4dznamovém vstupu h vyhodnocovaciho -bloku
5 uvolni p¥i spu¥t&ni pohdn&ciho motoru 11 informa&n{ vstup i, &im¥ jsou aktivovény indika&ni
vystup ¥, jenZ zpisobuje indikaci polohy na digitdlnim ukazateli indika&nfho bloku 6 a zdzna~
movy vystup if ktergy p¥ivddf inkrementy &idla 13 dréhy na vyhodnocovaci vstup m prvniho '
¥i{diciho bloku 7, ktery aktivuje évﬁj ovlidac{ vystup &, jak je v¢Ze uvedeno. P¥i dosaZeni
zadané po¥adované polohy nastavovacfho mechanismu prvni ¥f{dicf blok 7 vypne p¥es druhy fidlci
blok 9 a vgkonovy blok 10 poh&n¥c{ motor 11, p¥i jeho% b&hu je zavidéna skutelnd hodnota
otdek z tidla 12 otéfek do vykonového bloku 10. P¥i najetf nastavovaciho mechanismu de
koncovg§ch poloh jsou aktivovdna p¥fsludnd &idla bloku 1 &idel polohy a tim i omezovaci{ vstup
a vgbdrového bloku 3, informa&ni vstup d ovladaciho bloku 4 a ovlddacf vstup o druhého ¥idi-
ciho bloku 9, &fm¥ dojde k zablokovéni druhého zaddvacfho vstupu n2 a tim i k zastaven{
pohén&cfho motoru 1l. Vﬁstupni sign&l z indika&nfiho vystupu k prvniho ¥fdictho bloku 7 je
pak ‘zavdd&n na monitor termindlu po¥itale v indika&nim bloku 6, kde je zobrazovdna skuteénd
poloha nastavovacfho mechanismu. P¥i pfekro&eni proudu druhého ¥{idiciho bloku 2 je aktivovén
informa&ni vystup g, ktery p¥es druhy blokovaci vstup e2 ovlddaciho bloku 4 zplisob!{ vypnuti
pohén&ciho motoru 11. P¥i poruSe obvodd vykonového bloku 10 je o%fiven informadni vfstup/éz
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ktexr¢y p¥es prvnf blokovaci vstup el ovlddacfho bloku 4 rovn&% zplsob{ okamfité vypnuti po-
hén&cfho motoru 1l.

Ruénf ovlidéni se predvoli opdt p¥islufnym ovladadem refimu v povélovém bloku 2. Tim
je aktivovén prvni povelovy vstup cl ovlddacfho bloku 4. soudasné se selsynovym ovladatem
v zad4vacim bloku 8 nastavi pofadované otadky a p¥isludny signdl se z ovlddacfho v§stupu
g p¥ivede na prvni zaddvac{ vstup nl druhého ¥idicfho bloku 9. Té¥% se uvolni ¥fdic{ v§stup
£ ovlddaciho bloku 4, jehoZ signdlem se provede pfes aretain{ blok 14 odbrzdé&ni pohén&ciho
motoru 11 a signdlem z hradicfho vystupu z se odblokuje v§konovy blok 10. vystupni signél
z blokovacfho v¥stupu £ zaddvacfho bloku 8 se pfivddf{ do ovlddacfho bloku 4, &{mZ se akti-
vuje jeho prvni spoustdci vystup yl a tedy i ovlddaci vstup o druhého ¥fdiciho bloku 3,
kter§y odblokuje prvni zaddvaci vstup nl. V druhém ¥fdicim bloku 9 se pak zpracovdvad frekvenZ-
n{ signdl na analogovy a jako v§stupni.signdl z ovlddaciho v¢stupu p.aktivuje ffdici vstup
xr vykonového bloku 10, ktery v zévislosti na velikosti zaddn{ ze zad4avacfho bloku 8 requluje
rychlgst na ¥fdicim vystupu u tohoto vykonového bloku 10 a tedy i rychlost pohdn&ciho motoru
11. 2z gidla 12 ot4¥ek je pak zavdddna zpd&tnd vazba skute&né hodnoty otd¥ek pohdn&ciho motoru
11 na informa¥ni vstup t vfkonového bloku 10. : ’
Siénél ze druhého-spoutdcfho v¢stupu y2 ovlddaciho bloku 4 se p¥ivad{ na zdznamovy
vstup h vyhodnocovacfho bloku 5, &fm%¥ se uvoln{ informa&n{ vstup i a elektronické obvody
tohoto vyhodnocovacfho bloku 5 za&nou.zpracovévat impulsy z &idla 13 dréhy a pfendBet je
z indikaé&niho vy§stupu afdo indika&nfho bloku 6, kde po dal¥im zpracovéni jsou zobrazeny
na digitdlnfm ukazateli, &im¥ je indikovéna nastavend skuteZnd poloha nastavovaciho mecha-
nismu. Blokovéni pohén&ciho motoru 11 v krajnfch polohdch nastavovacfho:mechanismu, jeho%
blokovédn! a vypnut{ p¥i prekrodeni proudu druhého ¥fdicfho bloku 9 a jeho blokovéni a vypnuti
pfi porufe obvodd vykonového bloku 10 je stejné, jako pfi automatickém ovlédani.

Servisni ovl&dadn{ se té% predvolf p¥fsludnym ovlada¥em reiimu v povelovém bloku 2.
T{m je aktivovén prvni povelovy vstup cl ovlddactfho bloku 4. P¥islusnym ovladafem pro'zadéni
konstantni rychlosti v povelovém bloku 2 se o%ivi startovac{ vfstup w, ktery aktivuje vyb&-
rovy blok 3 a tim i ovlddacl blok 4, jeho¥ vystupni signdl z prvniho spoultéctiho v¢stupu
yl.vyd4 povel druhému ¥idicimu bloku 9 ke zpraco#éni nap&tové tGrovn& konstatniho zadéni
rychlosti na analogovy proudovy signdl. Vystupn{ signdl z ovlédactho v¥stupu p druhého ¥{idi-
cfho bloku 9 aktivuje vykonovy blok 10, ktery v zdvislosti na zadané konstantni rychlosti
zadd svym Ffdicim v¥stupem u rychlost pohdnécimu motoru 11. Zpétnd vazba z &idla 12 otélek
je zavdd&na opét na informadni vstup t vykonového bloku 10. Dal#{ postup ¥fzeni je stejny

jako p¥i ru&nim ovlAdéni vietn® vech blokovéni a vypinin{ pohdn&ciho motoru 11.

PREDMET VYNALEZU

za¥izeni pro ovladani nastavovacich mechanismd pracovnich stroji, sestévajfci z bloku
&idel polohy, povelového bloku, vyb&rového bloku, ovlidaciho bloku, vyhodnocovac£h6 bloku,
indikadnfho bloku, dvou Ffdicfch blokl, zaddvaciho bloku, &idla drédhy, areta&éniho bloku
a vykonového bloku, k jeho vystupu je pfipojen pohén&ci motor s mechanicky svdzanym &idlem
ot&¥ek, jeho¥ v¢stup je p¥ipojen na informa&ni vstup vykonového bloku jako oté8kovéd zp&tnd
vazba, vyznadujfci se tim, %e vystup bloku (1) &idel polohy je zapojen na omezovaci vstup
(a) vyb&rového bloku (3), jeho¥ vystup je pfipojen na informadni vstup (d) ovladdacfho bloku
(4), jeho¥ ¥fdici vystup (R) je spojen s povelovym vstupem (v) aretadnfhc bloku (14}, hradici
vystup (z) s blokovacim vstupem (s) vy§konového bloku (10}, prvni spoudtéct vystup (yl) s ovla-
dacim vstupem (o) druhého Efdiciho bloku (9) a druhy spoudtéci vystup (y2) paraleln& s po-
velovym vstupem (1) prvnfho ¥idiciho bloku (7) a z&znamovym vstupem (h) vyhodnocovacfho
bloku (5), na jeho¥ informa¥n{ vstup (i) je zapojen v¥stup &idla (13) drédhy, na z4znamovy
vgstup () vyhodnocovaci vstup {m) prvanfho ¥fdicfho bloku (7) a na indika&ni vystup ()
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prvn{ z&znamovy vstup (j1) indika&niho bloku (6), jehoZ druhy zdznamovy vstup (j2) je spojen
s indika&nim v¢stupem (k) prvnfho ¥{dicfho bloku (7), jeho3 ovlddaci v¢stup (£) je zapojen
na druhy zadavaci vstup (n2) druhého ¥fdicfho bloku (9), jehoZ ovlddaci v¢stup (p) je spojen
s ¥fdicim vetupem (r) vfkonového bloku (10), pti¥em% na zad4vac{ vstup (b) v¢bdrového (3)

je zapojen startovaci vystup (w) povelového bloku (2), k jehoZ zdznamovému vystupu (x) je
piipojen prvni povelovy vstup (cl) ovladacfho bloku (4), jehoZ druhf povelovy vstup (c2)

je spojen s blokovacim vystupem (f) zad4vactho bloku (8), na jeho¥ ovlddaci vystup (g) je
zapojen prvni zadévacf vstup (nl) druhého #idiciho bloku (9), k jehoZ informagnimu vystupu
(q) je pripojen druhg blokovaci vstup (e2) ovlddacfho bloku (4), jehoZ prvn{ blokovaci vstup
(el) je spojen s informanim vystupem (8) vykonového bloku (10).

1 vykres
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