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Pneumatyczne urzadzenie pocztowe
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Wynalazek dotyczy pneumatycznego urzgdzenia
pocztowego, w ktérym sterowanie docelowym prze-
biegiem pojemnika zrealizowane zostalo przy po-
mocy odpowiednich informacji mechanicznie na-
stawianych i analizowanych.

W znanych urzadzeniach tego rodzaju zagadnie-
nie to jest rozwigzane za pomocg stykéw, przezna-
czonych do elektrycznego sterowania zwrotnicami.

Znane sg tez pneumatyczne urzadzenia poczto-
we, w ktérych sterowanie zwrotnicami dokonywa-
ne jest analizg magnetycznych informacji, prze-
kazywanych przez pojemniki. Inne znane uklady
pracujag w oparciu o elektryczne informacje, prze-
sylane dodatkowym obwodem prgdowym i wply-
wajgce na odpowiednie polgczenia przekaZnikowe,

Wszystkie te znane urzadzenia majg jednak te
wade, Zze mozna w nich stosowaé tylko ograniczo-
ng liczbe stacji, to jest punktéw nadawczo-odbior-
czych. Wynika to bowiem z okreS§lonej liczby in-
formacji, jakie mozna nanie§¢ na powierzchnie po-
jemnika. Ponadto w znanych urzgdzeniach nie
mozna zapewnié utrzymania okreSlonej liczby po-
jemnik6w, przynaleznych do wlasciwej stacji, to
znaczy, ze wystepuje kazdorazowo =zaleznosé od

. obstugi, czy pojemnik ponownie dotrze do jego na-

dawcy czy tez nie. Moze réwniez zaj§é taki przypa-
dek, ze na jakiej$§ stacji poczty pneumatycznej nie
bedzie do dyspozycji zadnego pojemnika, na co
dotychczas zane rozwigzania nie dajg zZadnego Sro-
dka zaradczego.
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Wynalazek usuwa wszystkie opisane wady zna-
nych urzadzen. Cechg znamienng urzgdzenia we-
diug wynalazku jest jego budowa, dzieki ktérej
zmieniane informacje na pojemniku, nastawiane
mechanicznie i. przeznaczone do wysylki docelo-
wej, podczas nastawiania zwalniajg informacje
analizowang elektrooptycznie, ktéra byla dotych-
czas przestaniana Srodkami nastawczymi i ktéra
jest identyczna z informacja nastawiong mecha-
nicznie.

Dla umozliwienia powrotu pojemnika do nada-
wey, w urzadzeniu wedlug wynalazku jest prze-
widziana na pojemniku niezmienna informacja
analizowana elektrooptycznie, okre$lajgca jedno-
znacznie tego nadawce. Dzieki temu informacja
analizowana zaréwno mechanicznie, jak i elektro-
optycznie, stuzy do stwierdzenia, czy ma byé wy-
slany pojemnik nalezacy do danej stacji, czy tez
inny. Pojemnik z obcego punktu nadawczego moze
byé wiec wyslany tylko do swojej stacji, gdyz
nastawianie docelowe do innego punktu nie po-
woduje wysylki.

Poczatek i koniec elektrooptycznej analizy na-
stawianej informacji, dotyczgcej przesylki doce-
lowej, jest zrealizowany co najmniej za pomocg
stalego znaku, w ktory jest zaopatrzony kazdy
pojemnik. Przy kwitowaniu punktu analizowania
kazdego pojemnika jest ustalany przede wszyst-
kim znak rozpoznawczy, umieszczony na kazidym
pojemniku. Analiza elektrooptyczna jest dokony-
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wana na .przvklad materialami samo$wiecgcymi
lub takimi, ktére §wieca pe uprzednim ich na-
$wietleniu. Przetwarzanie nastawianych i stalych
informacji w elektryczny sygnal sterujagcy, po-
trzebny do sterowania znajdl;lja,cych sie na drodze
przesylu zwrotnic, dokony
elektronicznego ukladu--zliczajacego. W kazdym
punkcie nadawczym przew1d;1ane urzgdzenie ana-
lizujace jest tak usytuowane, ze przesyltka dla
cbeych pojemnikéw moze nastapié jedynie przy
ustaleniu $rodkéw nastawczych na ,powrdt”. To
! samo dotyczy pojemnikéw nalezacych do danego
pgunlg’x\ nadawczego, na ktérych nalezy nastawié
informacje na ,jazde ‘docelows”, aby nastgpita
przesytka, W przypadku, gdy z réznych powodow
pojemnik zostanie zatrzymany, urzadzenie anali-
zujgce spowoduje alarm optyczny i akustyczny.

Wynalazek jest blizej objasniony na podstawie
rysunku, na ktérym fig. 1 uwidacznja czeSé po-
wierzchni pojemnika z naniesionymi informacjami,
fig. 2 przedstawia réwniez cze$¢é pojemnika z in-
formacjami, fig. 3 uwidacznia schemat ukladu
analizujacego, a fig. 4 — schemat ukladu stacji
nadawczej wedlug wynalazku.

Jako $rodek ustalajgcy kazde z nastawianych
polozen zastosowano tu znane pierScienie nastaw-
cze R1, R2 i R3, ktorych ilo§¢ mozna zwigkszaé
lub zmniejsza¢é w dowolny sposéb zaleznie od
liczby stacji. W rozpatrywanym przykladzie za-
stosowania wynalazku urzadzenie jest dostoso-
wane do 999 stacji nadawczo-odbiorczych. Piers-
cienie nastawcze R1 do R3 zawieraja odpowiednie
znaki rozpoznawcze, na przyklad otwory K1 do
K3, kt6re sa analizowane mechanicznie.

W polozeniu spoczynkowym F i jednocze$nie W
polozeniu , powrét” znaki rozpoznawcze Kl do K3
leza w jednej linii (fig. 2). Kaidy z pierscieni
nastawczych R1 do R3 moina ustawi¢é w dowol-
nym punkcie 1 do 0, dzieki czemu odstania sie
odpowiednio znaki M1 do M3, analizowane optycz-
nie. Ustawienie wiec znakéw rozpoznawczych Kl
do K3 w zamierzonym potozeniu, spowoduje zwol-
nienie odpowiedniej liczby znakéw Ml do M3,
analizowanych optycznie. W przykladzie zilustro-
wanym na fig. 1, znak rozpoznawczy K1 znajduje
sie w polozeniu 6, zwalniajac sze§¢é znakow M1,
znak K2 znajduje sie w punkcie 4, zwalniajac
cztery znaki M2, za§ znak K3 ustalony jest w po-
lozeniu 0, odslaniajac dziesieé znakéw M3. Przy-
kladowe nastawienie pojemnika odpowiada wigc
informacji 640 i przygotowuje go do wysylki do
stacji docelowej punktu 640. Poza nastawiang in-
formacja, sluzgcg do wysylki docelowe]j, istnieje
jeszcze informacja stala, niezmienna, ktéra ozna-
cza przynalezny punkt wysylajacy. W rozpatry-
wanym przypadku state znaki rozpoznawcze K4
do K6 sg zlokalizowane w punktach 3, 2 i 6, co
odpowiada informacji 326, 1dentyf1ku]ace3 przyna-
lezng stacje. Roéwnolegle do tego przekazywana

jest taka sama informacja, analizowana optycznie

i oznaczona znakami M4, M5 i MS6.

Poczatek i koniec analiiy okreslony jest sta-
tym znakiem M7, wyprzedzajacym zawsze infor-
macje znak6w M1 do M6. Uklad nastawiania ana-
lizowanej informacji moze sie obracaé wokoét po-

ne--jest -za ~pomocy- ’
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‘przez wlasciwy $rodek nastawczy,

4
dluznej osi pojemnika. Punkt analizowania usta-
lony zostaje znakiem rozpoznawczym BK. Mozliwy
jest jednak do zrealizowania uklad w ktérym ana-
liza moze byé dokonywana przesuwme w Kkierun-
ku wzdiuznym. :

“Analiza mechaniczna jest dokonywana za pomo-
cg odpowiednich czujnikéw, wspoédldziatlajacych ze
stykami, za$ analiza elektrooptyczna za pomoca
komoérek fotoelektrycznych lub podobnych elemen-
téw. Komorki fotoelektryczne wspélpracuja z
ukladem analizujgcym, zbudowanym z multiwi-
bratoré6w bistabilnych, przy pomocy ktérych wy-
sylane sg sterujgce impulsy dla zwrotnic.

‘Na fig. 3 jest uwidoczniony tego rodzaju ukltad
analizujacy, ktéry znajduje sie w kazdym polo-
zeniu analizujgcym dla sterowania pojemnikéw
poczty pneumatycznej, przeznaczonym dla wy-
sylki.

Do kazidej informacji optycznej, zwolnionej
przewidziany
jest wspélpracujgcy uklad zliczajacy dwéjnikowy
ze stopniami zliczajacymi Z1 do Z4, podigczonymi
do bramek T1 i T2, W polozeniu spoczynkowym
ukiadu bramka T1 jest zablokowana. W chwili
gdy pojemnik z nastawiong informacja docelows
znajdzie si¢ w strefie elektrooptycznego urzadzenia
analizujgcego, bedzie on tak dlugo obracany, az
znak M7, wyprzedzajacy informacje docelowg, nie
wejdzie w polozenie analizowania. W chwili, gdy
nastawiana jest informacja docelowa, a pierscie-
nie nastawcze nie sg ustalone na pozycji ,»powrot”,
to informacja ta nie dojdzie do skutku. Gdy na-
tomiast pierScienie R1 do R3 sg w pozycji ,,po-
wroét”, wysylane zostajg impulsy przez punkt ana-
lizujacy FA, wplywajace na bramki T3 i T1, przy
czym ten przebieg na razie nie jest rozpatrywany.
Impulsy dla informacji docelowej, przechodzace z
punktu analizowania MA przebiegaja réwniez
przez bramke T1. Nalezy zaznaczyé, ze w ukladzie
przedstawionym na fig. 3 nie wszystkie diody od-
sprzegajgce sa narysowane. Po zanalizowaniu zna-
ku M7 punkt analizujacy MB nadaje impuls do
ukladu relaksacyjnego Trl, ktéry przechodzi do
potozenia pracy i otwiera sie. Nadany impuls in-
formacji docelowej z urzadzenia analizujacego MA
wprowadza pierwszy stopien zliczajgcy Z1 w po-
lozeniu pracy, jak réwniez poprzez czlon przebie-
gu czasu L uklad relaksacyjny Tr3, ktéry pozo-
staje w tym polozeniu.

Drugi impuls informacji docelowej uruchomia
nastepny stopien zliczajgcy Z2. Przy analizie trze-
ciego punktu informacji docelowej zostaje réwniez
analizowana niezmienna informacja rozpoznawcza
punktu nadawczego.

Poniewaz bramka T3 jest zamknieta, impulsy
wytwarzane przez punkt analizujgcy FA nie wy-
wolujg zadnego skutku. Fo nastawieniu odpowied-

_nich stopni zliczajgcych przez impulsy informacji

docelowej, przy czym przy cyfrze 6 wystepuja
stopnie Z2 i Z3, zostaje wyzwolony ze znaku M7
w punkcie MB dalszy impuls, ktéry doprowadza
uklad relaksacyjny Trl do stanu poprzedniego, a
uklad relaksacyjny Tr2 przechodzi w polozenie
robocze. Wyzwolony impuls w ukladzie relaksa-
cyjnym Tr2 przechodzi poprzez wzmacniacze V5
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na uzwojenie I przekaznika E, ktory dzieki temu
zadziata. Uklad relaksacyjny Tr2 pozostaje przed
tym w potoZeniu niezmienionym. Poprzez zestyk
K2 nie przedstawionego na rysunku przekaZnika
zwrotnicy K, na ktéry dziala przebiegajacy po-
jemnik, poprzez zestyk e2' utworzony zostaje ob-
wod, podtrzymujgcy dla uzwojenia II przekaznika
E. Zaleznie od polozenia stopni zliczajacych Z1
do Z4, poprzez zestyki k1 i el, zadzialajg prze-
kazniki A do D. Zamierzone zwarcie Zestykéw k1
i el przekaznikéw A do D pozwala na odbleranle
informacji 0 do 9.

Przekaznik F, reagujacy w spos6b opéZniony,
zostaje uruchomiony przez zestyk e4 i przenosi
potencjal dodatni przez zestyk f1 do polgczen sty-
kowych. Na wyjsciach od 0 do 9 bedzie odbierane
napiecie sterujgce zwrotnic, zaleznie od pozycji
przekaZnikow.

W nieuwidoczniony na rysunku spos6b zostaje
zakonczony obréot pojemnika i od tej chwili urza-
dzenie zatrzymujgce dla pojemnika zostaje wy-
zwolone.

Pojemnik opuszcza urzadzenie analizujgce i od-
powiednio do nastawionych przebiegdw zwrotnic
doprowadzany jest do odbioru.

Frzebiegi takie odbywajg sie w jednakowy spo-
s6b dla jednej czy tez dla wielu informacji. W
danym przypadku istniejg odpowiednie dekady
informacji i ukladéw zliczajacych, przy czym dla
wszystkich tych ukladéw przeznaczony jest uklad
relaksacyjny Tr3, ktory moze byé sterowany przez
jeden z ukladéw zliczajacych. W chwili, gdy po-
jemnik bedzie mijal ostatnia zwrotnice krytyczng,
wowecezas zareaguje na bardzo krotki okres czasu
nie uwidoczniony na rysunku przekaznik K. W ten
spos6b impuls nastawczy przechodzi przez zestyki
k3, e3 do stopni zliczajgcych Z1 do Z4 ukladu
zliczajacego, jak réwniez do ukladéw relaksacyj-
nych Trl do Trd. W zwigzku z tym bramki T1
do T4 przechodza do postawy wyjSciowej, a prze-
kazniki A do F sg w stanie bezpradowym i uklad
analizujgcy jest zawsze w pogotowiu.

W chwili, gdy pojemnik z informacjg ,powr6t”
wejdzie w strefe urzgdzenia analizujgcego, to zna-
czy gdy pierScienie R1 do R3 znajda sie w pozycji
F, wtedy niezmienna informacja analizowana elek-
trooptycznie, znamionujgca nadawce, jest widocz-
na i pojemnik bedzie znowu obracany. Z chwils,
kiedy znak M7 bedzie analizowany, impuls z
punktu analizujacego MB dociera do ukladu re-
laksacyjnego Trl, ktory sie otwiera. Impuls in-
formacji nadajnika przechodzi przez odblokowane
bramki T1 i T2 do stopnia zliczajacego Z1 i do
ukladu relaksacyjnego Tr4. Uklad relaksacyjny
Tr4 jest w polozeniu czynnym, blokujgc bram-
ke T4. Czlon opdZniajacy L zapobiega znieksztal-
ceniu pierwszego impulsu, przechodzgcego przez
bramke T3, dzieki czemu bramka ta jest otwarta
i nie moze byé zablokowana. Informacja nadajnika
zostaje w ten sam spos6b analizowana, jak po-
przednio i odpowiednio nastawione stopnie zlicza-
jace, przy czym wszystkie przebiegi odbywaja sie
w ten sam sposdb,
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Fig. 4 uwidacznia uklad stacji nadawczej, wy-
konanej zgodnie Tz wynalazkiem. Na stacji teJ
badane jest, czy $§rodki nastawcze R1 do R3 sg
odpowiednio nastawione, to znaczy, czy wlasny
pojemnik - zostal nastanny na jazde . docelows,
albo czy obcy pojemnik Zostdl nastawiony na »PO-
wré6t”. Badanie to jest przeprowadzané mechanicz-
nie odpowie'dnimi czynnikami w  wglebieniach,
wykonanych jako znaki rozpoznawcze K1 do K.
Przy wkladaniu pojemnika do nadajnika urucha-
mia sie dzwignie startows i obraca pojemnik tak
dlugo, az czujnik zadziala pod wplywem wgle-
bienia znaku rozpoznawczego BK. Czujniki umiesz-
czone w odpowiednich rzedach analizowania ba-
daja, ktére znaki rozpoznawcze sy nastawione.” W
ten  spos6b stwierdza sie, czy jeden lub kilka
pier§cieni zostalo nastawione, lub czy te pierScie-
nie znajdujg sie w polozeniu spoczynkowym. w
przypadku, kiedy we wlasnym pojemniku, przy-
gotowanym do wysylki docelowej, czujniki wpa-
dng wé wglebienia znak6éw rozpoznawczych K4
do k6, to zestyki k4/1 do k6/1 zostang otwarte.
Ze wzgledu na to, Ze pierScienie nastawcze R1 do
R3 opu$cily pozycje F, styki k1/1 do k3/1 i k1/2
do k3/2 pozostajg w polozeniu uwidocznionym na ry-
sunku. Wtedy zadziala przekaznik G, zwierajgc swoj
zestyk gl, a zestyk g2 bedzie otwarty. Przy uru-
chomieniu dzwigni startowej w dalszg pozycje
zestyki stl i st2 zostajg zwarte i przekazZnik za-
dziala, trwajagc w tym polozeniu poprzez zestyk
w2,  Uzwojenie HM magnetycznego zwalniacza w
urzgdzeniu zatrzymujgcym pojemniki zostaje wzbu-
dzone i pojemnik zwolniony. DZwignia sterujaca

' powraca wtedy automatycznie w polozenie spo-

czynkowe. Zestyki hml i hm2 pozostaja tak diugo
zamkniete, az pojemnik dotrze do odbiorcy.

Zestyk hml zwiera przy tym podtrzymujacy
obw6d pradowy uzwojenia HM i przez zestyk hm2
zapala sie lampka kontrolna Lp sygnalizujaca od-
jazd. Jezeli jeden z pier§cieni nastaweczych znaj-
duje sie w potozeniu F, to wtedy pojemnik nie
ma zadnego nastawienia docelowego i przekaZniki
F i G nie zadzialajg. Zadziala wtedy dzwonek
alarmowy i pojemnik nie odjedzie. Przy nasta-
wieniu na ,,powr6t” obcego pojemnika przebiegi
beds sie odbywaly w spos6b nizej opisany.

Nie wszystkie czujniki mogg wtedy wej$é do
wglebien znakéw rozpoznawczych K4 do K6, tak
iz co najmniej jeden ze stykéw k4/1 do k6/1 nie
rozewrze sie¢ i conajmniej jeden zestyk k4/2 do
k6/2 nie bedzie zwarty. Czujniki przewidziane do
znakéw rozpoznawczych K1 do K3 wpadajg jed-
nakze do zaglebien znak6éw rozpoznawczych, dzie-
ki czemu zestyki k1/1 do k3/1 zwierajg sie. Prze-
kaznik F zadziala i zestyk jego fl zwiera sie,
a zestyk f2 bedzie rozwarty. Jednocze$nie zestyki
k1/2 do k3/2 rozwierajg sie.

Przy uruchomieniu dzwigni startowej wzbudzo-
ne zostaje uzwojenie HM poprzez zestyki stl i f1
Dalsze przebiegi odbywaja sie, jak przy biegu do-
celowym. W przypadku nieopatrznego nastawienia
wlasnego pojemnika na ,,powr6t”, zestyki k4/1 do
k6/1 zostang rozwarte i przekaZnik F nie bedzie
moégt zadziataé. W tym czasie zestyki K1/2 do k3/2
bedg réwniez oiwarte dzieki czemu przekaZnik
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G réwniez nie bedzie moégl zadzialaé. Jezeli ze-
styk st2 diwigni sterowniczej zostaje zwarty,
ustyszy sie wtedy dzwonek alarmowy WK. Alarm
zostaje réwniez uruchomiony w uprzednio podany
spos6b, jezeli na obcym pojemniku, przygotowa-
nym do przesylki docelowej, znajduje sie piers-
ciefi ustalony w pozycji F.

Zastrzezenia patentowe

1. Pneumatyczne urzgdzenie pocztowe, w ktérym
sterowanie docelowe przebiegiem pojemnika jest
dokonywane za pomocg nastawianych mecha-
nicznie przy uzyciu pier§cieni oraz mechanicz-
nie analizowanych informacji, znamienne tym,
Zze na obwodzie pojemnika, pod pier§cieniami
(R1, R2, R3) sa umieszczone elektrooptycznie
nastawiane znaki informacyjne (M1, M2, M3),
przesloniete przez pierScienie (R1, R2, R3) i
uwalniane przy nastawianiu drogi docelowej
oraz identyczne ze znakami rozpoznawczymi
(K1, K2, K3) nastawianymi mechanicznie, przy
czym do nastawiania powrotu pojemnikéw do
nadawcy urzgdzenie posiada na obwodzie po-
jemnikéw analizowane mechanicznie i/lub ana-

~ lizowane elektrooptycznie, niezmienne, charak-
terystyczne dla nadawcy znaki rozpoznawcze
wzglednie informacyjne (K4, K5, K6 wzglednie
M4, M5, M6).

2. Pneumatyczne urzadzenie pocztowe  wedlug
zastrz, 1, znamienne tym, Ze pierScienie (R1,
R2, R3) sluzg do nastawiania niezmiennej in-
formacji cechujacej powrét pojemnikéw.

3. Pneumatyczne urzgdzenie pocztowe wediug
zastrz. 1, znamienne t{ym, Ze na kazdym po-
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jemniku jest umieszczony niezmienny znak (M7)
analizowany co najmniej elektrooptycznie, kt6-
ry stuzy do informowania o poczatku i koricu
elektrooptycznego analizowania nastawionych
informacji docelowych.

. Pneumatyczne urzadzenie pocztowe wedlug
. zastrz. 1, znamienne tym, Ze do ustalania punk-

tu analizowania posiada na obwodzie pojem-
nikéw staly znak rozpoznawczy (BK).

. Pneumatyczne urzgdzenie pocztowe wediug

zastrz. 1—4, znamienne tym, ze do wytwarza-
nia informacji analizowanych elektrooptycznie
zawiera materialy samo$wiecgce lub $§wiecace
po uprzednim ich na$wietleniu.

. Pneumatyczne urzadzenie pocztowe, znamienne

tym, ze do przetwarzania stalych i nastawia-
nych informacji w sygnaly elektryczne przez-
naczone do sterowania zwrotnicami na drodze
przebiegu posiada co najmniej jeden elektro-
nowy lancuch zliczajacy (Z1, Z2, Z3, Z4).

. Pneumatyczne urzadzenie pocztowe wedlug

zastrz, 1 i 2, znamienne tym, ze w kazidym
punkcie wysylkowym stacji pneumatycznej po-
siada urzadzenie analizujace elektromechanicz-
nie, ktére jest tak umieszczone, iz obcy po-
jemnik moze byé wyslany tylko przy nasta-
wieniu na ,powr6t”, a nastawienie informacji
na jazde docelowsg tylko w przypadku wlasne-
go pojemnika powoduje jego wysylke.

3 Pneumatyczné urzgdzenie pocztowe wediug

zastrz. 7, znamienne tym, Ze zawiera urzadze-
nie analizujgce tak wykonane, iz w przypadku
zatrzymania pojemnika na punkcie wysylko-
wym, zostaje uruchomiony alarm optyczny i
akustyczny.
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