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OZET

SPINAL IMPLANTLARIN ETKIiLi SABITLENMESI iCIN
YERLESTIRME APARATI

Mevcut bulus, pedikiil vidalar gibi spinal implantlarin sabitlenmesi igin bir
yerlestirme aparatina iligkindir. Daha 6zgiin olarak, mevcut bulus, bel kemiginin
bir omuruna herhangi bir sabitleyiciyi ve tercihen bir ¢cubuk, hizalama yapis1 veya
immobilizasyon yapisi icin bir ankraj noktas: olarak kullanilan bir pedikiil viday
tutturmak iizere bir yerlestirme aparatina (10) iliskindir, bu yerlestirme aparati (10)
bir gévde (1), bir sabitleme mili (2). bir ayarlama mili (3), kiskaclar (4) ve bir
tutamak (9) igerir,
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1)

2)

3)

4)

5)

6)

7)

ISTEMLER

Bir yerlestirme aparati (10) olup bel kemiginin bir omuruna bir sabitleyiciyi ve
tercihen bir ¢gubuk, hizalama yapisi veya immobilizasyon yapisi icin bir ankraj
noktas: olarak islev goren bir pedikiil viday: tutturmak icindir, bu yerlestirme
aparati (10) bir govde (1), bir sabitleme mili (2), bir ayarlama mili (3} ve

kiskaglar (4) icerir, 6zelligi;

bu yerlestirme aparatimin (10), birbirine gore nispi olarak déndiiriilebilen
sabitleme mili (2) ve/veya ayarlama miliyle (3) calistinlabilen hareketli

kiskaclar (8) icermesidir.

istem 1'e uygun yerlestirme aparati (10) olup, 6zelligi kiskaglarmn (4) kavrama
aralifqimin sabitleme mili (2) veya ayarlama milinin (3) birbirine gore nispi

doniisiiyle ayarlanabilmesidir.

Istem 1 veya 2'ye uygun yerlestirme aparati (10) olup, ézelligi kiskaclarin (4)
kavrama araliimin, bir kiska¢ piminin (5) ileri geri dogrusal hareketiyle

ayarlanabilmesidir.

Istem 3'e uygun yerlestirme aparati (10) olup, ézelligi kiskac piminin (5),
dogrusal hareketli bir i¢ eleman ve cevreleyen bir dis doner eleman icermesi,
boylece dogrusal hareketli i¢ elemamn dogrusal hareketinin, ¢evreleyen dis

doner elemanin donme hareketine doniistiirillmesidir.

istem 4'e uygun yerlestirme aparati (10) olup, dzelligi harcketli kiskaclarin (4)
cevreleyen dig doner elemana, kiska¢ piminin (5) dogrusal olarak hareketli i¢
elemanimin ileri geri dogrusal hareketi kiskacglarin (4) kavrama aralifinin

ayarlanmasim saglayacak sekilde bagh olmalaridir.

Istem 4'e uygun yerlestirme aparat: (10) olup, dzelligi cevreleyen dis doner
elemanin manyetize bir elemandan mamul olmasidir.
Onceki istemlerden herhangi birine uygun yerlestirme aparat (10) olup 6zelligi

bu yerlestirme aparatimin (10) bir tutamak (9) icermesidir.
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TARIFNAME

SPINAL IMPLANTLARIN ETKIiLi SABITLENMESI iCIN
YERLESTIRME APARATI

Mevcut bulus, pedikiil vidalar gibi spinal implantlarin sabitlenmesi igin bir

yerlestirme aparatina iliskindir.

Pedikiil vida ile, bel kemiginin bir omuruna tutturulan ve bir cubuk, hizalama yapisi
veya immobilizasyon yapisi icin bir ankraj noktast olarak kullanilan herhangi bir
sabitleyici kastedilir. Bir pedikiil vidada, bir bel kemiginin bir omuruna
tutturulabilen helisel disli bir mil govdesi vardir. Mil gévdesinin iist ucunda,
pedikiil vidanin kafa kismimin agikliklan ile birlikte ¢alisan bir¢ok ¢ikinti yer alir.
Kafa kismi, mil gbvdesinin iist ucu iizerinde cikintilarla desteklenir ve bir eksen

etrafinda donen yapidadir.

Spinal implantlarin sabitlenmesi icin mevcut yerlestirme aparatlaninin ergonomik
yapilarina ragmen yine de spinal implantlarin uygun konumlandiriimasinda
sorunlar oldugu iyi bilinir, zira implantlar hareketsiz bir bi¢imde kavranamazlar.
Bu sorunlar ameliyat sirasinda komplikasyonlara yol acarlar ve zaman kaybina

neden olabilirler.

Bulusun teknik alanina ait, atfta bulunulabilecek teknigin bilinen durumuna ait bir
yayinlardan biri olan US8512344'de, medikal implantlar yerlestirmek ve serbest
birakmak iizere bir medikal alet ve yontem, daha 6zgiin olarak spinal sabitleme
sistemleri icin spinal implant yerlestirme aleti agiklanir. Yerlestirme aleti, pedikiil
vida ile baglanti kafasi diizeneginin yerlestirme aletine mekanik sekilde
kilitlenmesini veya kilidinin agilmasin saglayan, tercihen bir kol bigiminde pozitif

bir kilitleme ve kilit agma aktiiatorii saglayabilir.

Bulusun teknik alanma ait atifta bulunulabilecek, teknigin bilinen durumuna ait
diger bir yayin olan US2017079702'de ise bir pedikiil vida agiklanir. Pedikiil vida
disli bir mil kismi ve bir bas kismu icerir, bu bas kism digli mil kismina gére eksen
etrafinda dénme hareketi i¢in disli mil kismm tizerinde desteklenir, Bir baglanti

kafasi kismu, bas kismuna gore dogrusal kayma hareketi icin bas kismu tizerinde



10

15

20

25

7.3153 (ARC2018P00002)

desteklenir.

Teknigin bilinen durumunda mevcut yerlestirme aparatlari, pedikill vidalarin
hareketli baglant1 kafalarini kavramakta ve pedikiil vidalarin konumlandirilmasinda
etkili olmayan hareketsiz kavrama araclari igerirler. Ote yandan mevcut bulus ise,
pedikiil vida ekseninin ayarlanmasi ve tayin edilmesi i¢in hareketli kiskaclar gibi
hareketli kavrama araglanmin kullamildi@i bir durumu ele ahr, pedikiil vida
ekseninin ayarlanmasi ve tayin edilmesi pedikiil vidanin sabitlenmesini

kolaylastirir,

Mevcut bulus, spinal implantlart sabitlemek icin, istem 1'de ve takip eden
istemlerde tanimlanan ayirt edici dzelliklerle saglandigr gibi bir yerlestirme aparat:

sunatr.

Mevcut bulusun ana hedefi, pedikiil vidalar gibi spinal implantlarin sabitlenmesi

icin bir yerlestirme aparati saglamaktir.

Mevcut bulus, bel kemiginin bir omuruna herhangi bir sabitleyiciyi ve tercihen bir
pedikiil viday: tutturmak igin bir yerlestirme aparati dnerir, bu yerlestirme aparati
Otelenebilir kiskaglar icerir, bu kiskaglar, birbirine gbre nispi sekilde
dondiiriilebilen bir sabitleme mili ve/veya ayarlama milinin hareketine yanit olarak
birlesik ikili bir hareket gerceklestirirler, boylece kiskaclarim kavrama aralig

ayarlanir.

Bir kiska¢ pimi, birbirine gbre nispi sekilde dondiiriilebilen bir sabitleme mili
ve/veya ayarlama milinin hareketine yanit olarak dogrusal olarak ileri geri hareket
eder ve dogrusal olarak hareketli bir i¢ elemanin dogrusal hareketi ¢evreleyen bir
dis doner elemanin donme hareketine doniistiiriiliir, boylece buraya bagh kiskaclar

calistinlir.

Eslik eden cizimler sadece bir yerlestirme aparatimm Orneklendirmek amaciyla
verilmistir, bu aygitin teknigin bilinen durumuna gore avantajlan yukarnda ana

hatlartyla belirtilmistir ve asagida ozetle anlatilacaktir,

Cizimlerin istemlerde tamimlanan koruma kapsamumi simirlamasi amag¢lanmaz,
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ayrica istemlerde tamimlanan kapsami yorumlamak iizere mevcut bulusun
tarifindeki teknik aciklamaya basvurulmaksizin sadece bu c¢izimlere atifta

bulunulmamalidir.

Cizimler, sistem bilesenlerinin asil boyutlarin1 ve nispi oranlarini tam olarak

yansitmamalan itibariyle sadece 6rnek niteligindedirler.

Sekil 1, teknmigin bilinen durumunda mevcut bir yerlestirme aparatinin yandan
goriiniimiinii gosterir.
Sekil 2, mevcut buluga uygun bir yerlestirme aparati ile bagh olmayan konumdaki

pedikiil vidanin yandan goriiniimiinii gdsterir.

Sekil 3, mevcut bulusa uygun bir yerlestirme aparati ile bagh konumdaki pedikiil

vidanin yandan g&riiniimiinii gosterir.

Asagida ver alan rakamlar, detayli aciklamada kullanilan farkli parcalar

numaralamak {izere atanmstir:

1) Govde
2) Sabitleme mili
3) Ayarlama mili

4) Kiskaglar

5) Kiskag¢ pimi

6) Pedikiil vida

7) Pedikiil vida baglanti kafasi
8) Hareketsiz kiskac

9) Tutamak

10)  Yerlestirme aparatt

Teknigin bilinen durumunda mevcut yerlestirme aparati (Sekil 1) ile bulusun
yerlestirme aparatinin (10) (Sekil 2 ile 3) ergonomik kullammlarn benzerdir ve her

iki yapida ortak pargalar yer alir. Benzer nitelikler benzer rakamlarla temsil
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edilmistir.

Yerlestirme aparati (10) bir govde (1), bir sabitleme mili (2), bir ayarlama mili (3),
kiskaclar (4), bir kiska¢ pimi (5) ve bir tutamak (9) icerir. Pedikiil vida (6),
sayesinde yerlestirme aparatina (10) tutturulabildigi bir pedikiil vida baglanti katas:
(7)1cerir. GOovde (1) iizerindeki sabitleme mili (2) ile ayarlama mili (3), kiskaclarin
(4) konumunu ayarlamak ve pedikiil viday1 (6) kavramak iizere dondiiriilebilir.
Kiskaclar (4) gbovdeye (1) bir kiskag pimi (5) vasitasiyla baghdir. Pedikiil vidalar
(6) yerlestirme aparati (10) iizerine sabitlenebilirler, bdylece bunlarn ortopedik

amelivatlarda kullanimi kolaylasir ve komplikasyonlar énlenir.

Hareketsiz kiskaglari (8) bulunan halihazirda mevcut yerlestirme aparatlart hala bu
sorunlardan mustariptirler ve pedikill vidalarin hareketli baglant1 kafalarina
baglanamazlar; bunlar sadece hareketsiz baglant1 kafast bulunan pedikiil vidalarla

kullanima uygundurlar.

Ozetle, mevcut bulus, bel kemiginin bir omuruna herhangi bir sabitleyiciyi ve
tercihen bir ¢ubuk, hizalama yapisi veya immobilizasyon yapist igin bir ankra]
noktasi olarak kullanmilan bir pedikiil vidayi tutturmak iizere bir verlestirme aparati
(10) nerir, bu yerlestirme aparati (10) bir gévde (1), bir sabitleme mili (2), bir
ayarlama mili (3), kiskaclar (4) ve bir tutamak (9) igerir.

Mevcut bulusun bir yoniine gore, yerlestirme aparati (10), birbirine gére nispi
olarak dondiiriilebilen sabitleme mili (2) ve/veya ayarlama milhiyle (3)

calistirilabilen hareketli kiskaclar (8) icerir.

Mevcut bulusun diger bir yoniine gore, bu kiskaglarin (4) kavrama araligi sabitleme

mili (2) veya ayarlama milinin (3} birbirine gore nispi doniisiiyle ayarlanabilir.

Mevcut bulusun diger bir yoniine gore, bu kiskaclarin (4) kavrama aralig: bir kiskag

piminin (5) ileri geri dogrusal hareketiyle ayarlanabilir.

Mevcut bulusun diger bir yoniine gore, bu kiskag pimi (5), dogrusal hareketli bir i¢
eleman (gosterilmez) ve cevreleyen bir dis doner eleman (gosterilmez) igerir,
boylece dogrusal hareketli i¢ elemamin dogrusal hareketi ¢evreleyen dig doner

elemanin dénme hareketine doniistiiriiliir.
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Mevcut bulusun diger bir yoniine gore, bu hareketli kiskaclar (4) cevreleyen dig
doner elemana, kiska¢ piminin (5) dogrusal olarak hareketli i¢ elemaninin ileri geri
dogrusal hareketi kiskaclarin (4) kavrama aralifinin ayarlanmasim saglayacak

sekilde baghdur.

Kiskaclar (4) bir doniis yoniinde birbirinden uzaklasirlar ve karsit déniis yéniinde
pedikiil vidamn baglanti kafasim kavramak icin birbirine yaklasirlar. Dogrusal
hareketli i¢ eleman ile cevreleyen dis doner eleman birbirine bagh elemanlardir,
boylece dogrusal hareketli i¢ eleman donemez ancak bunun oGtelenmesi dig
kabugunu, yani ¢evreleyen dis déner elemani dondiiriir, bu ise kiskaclara (4)

baglidir, bu da kiskaglarin (4) birlesik agilma ve kapanma hareketini saglar.

Mevcut bulusun diger bir yOniine gore, bu cevreleyen dis doner eleman manyetize
bir malzemeden mamuldiir. Bu durum, pedikiil vidanin baglanti kafasinin manyetik
olarak duyarh bir malzeme olmasi durumunda ayrica avantaj saglar ve ilave bir

manyetik tutucu bag kurulabilir.

Kisacasi, mevcut bulus, kavrama araclarimin pedikiil vidalarin hareketli baglanti
kafalarim kavramakta ve pedikiil vidalarn konumlandirmakta etkili olmadigi
durumu ele alir. Etkili sekilde hareket edebilen ve konumlanmas kolay bir kavrama
aract, hareketli kiskaglar bigiminde yapilandinilmis ve pedikiil vida eksenini
ayarlamak ve tayin etmek tizere kullanilmustir, pedikiil vida ekseninin ayarlanmasi

ve tayin edilmesi pedikiil vidanm sabitlenmesini kolaylastirir.
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