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Dispositif de décalage variable pour un faisceau de cablage.

Dispositif de décalage variable pour un faisceau de
cablage

L’invention concerne un dispositif de décalage variable
(1) destiné a modifier la trajectoire d’un faisceau de cablage
(24) dans un environnement spécifique, ledit dispositif (1)
comprenant:

- uncorps allongé (2) dont une extrémité est composée
d’un clip (6) constitue de deux bras paralléles (7, 8) destinés
a étre placés des deux c6tés d’'une paroi externe (14) dudit
environnement, et

- une piéce coulissante allongée (3) ayant une extré-
mité dotée de moyens (20, 21, 25) servant a attacher le fais-
ceau de cablage (24), |la piece coulissante (3) étant insérée
dans le corps (2) de sorte que lesdits moyens d’attache (20,
21, 25) soient a I'extérieur dudit corps (2) et ladite piece cou-
lissante (3) étant apte a étre déplacée le long du corps (2)
et a lintérieur de celui-ci pour faire varier la distance entre
le clip (6) et les moyens d'attache (20, 21, 25), et

- des moyens de verrouillage (17, 23) permettant de
fixer la piece coulissante (3) a 'intérieur du corps (2) dans
une position donnée.

Figure pour I'abrégé: Figure 1




Description
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faisceau de cablage

La présente invention concerne un dispositif de décalage variable pour un faisceau de
cablage.

Dans un véhicule, il peut sembler que certains faisceaux de cablage s’étendent natu-
rellement dans une direction qui n’est pas satisfaisante. En effet, ceci est le cas par
exemple lorsque lesdits faisceaux de céblage s’étendent entre deux parties solides et
présentent un risque €élevé d’endommagement. Il devient alors intéressant de dévier ces
faisceaux de cablage ou de leur faire suivre une trajectoire qui les empécherait de subir
un endommagement quelconque.

Actuellement, il existe des dispositifs de décalage variable de faisceaux de cablage
pour effectuer ces types de fonctions, comme celui qui est divulgué dans la publication
JP2007185053. Comme on peut le voir, ces dispositifs de décalage variable ont un
mécanisme de fonctionnement plutét complexe, un volume relativement important et
un poids qui n’a pas été completement optimisé.

Un dispositif de décalage variable selon I’invention permet a un dispositif de cablage
d’avoir une trajectoire appropriée, tout en surmontant les inconvénients rencontrés
dans I’état antérieur.

L’objet de I’invention est un dispositif de décalage variable destiné a modifier la tra-
jectoire d’un faisceau de cablage dans un environnement spécifique.

Selon I’invention, le dispositif de décalage variable comprend :

- un corps allongé dont une extrémité est composée d’un clip constitué de deux bras
paralleles destinés a étre placés de chaque coté d’un élément dudit environnement, et

- une piece coulissante allongée ayant une extrémité dotée de moyens servant a
attacher le faisceau de cablage, la picce coulissante étant insérée dans le corps de sorte
que lesdits moyens d’attache soient a I’extérieur dudit corps et ladite piece coulissante
étant apte a &tre déplacée le long du corps et a I'intérieur de celui-ci pour faire varier la
distance entre le clip et les moyens d’attache, et

- des moyens de verrouillage permettant de fixer la piece coulissante a I’intérieur du
corps dans une position donnée.

Le principe d’un dispositif de décalage variable selon I’invention est d’avoir un
simple clip pour fixer facilement et rapidement ledit dispositif de décalage variable a
une paroi externe située dans I’environnement du faisceau de cablage. En effet, ce clip
est composé de deux bras paralleles destinés a étre placés de chaque c6té de cette paroi

externe, sans avoir besoin d’outils spécifiques et de manipulations compliquées. Pour
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obtenir une position stabilisée du dispositif de décalage variable sur la paroi externe, le
clip doit étre inséré sur ladite paroi externe avec une certaine force, pour €tre & méme
d’écarter 1égerement les deux bras du clip. Avantageusement, le dispositif de décalage
variable est constitué€ principalement de plastique. Le dispositif de décalage variable a
une longueur entre 1’extrémité du clip et le moyen d’attache qui peut étre ajustée ma-
nuellement, en fonction de la distance souhaitée entre la paroi externe et le faisceau de
cablage. Le moyen d’attache permettant au faisceau de cablage d’€tre fixé au dispositif
de décalage variable peut étre composé par exemple d’un dispositif de serrage, d’une
bande de fixation ou de n’importe quoi d’autre. Le moyen d’attache devrait étre rapide
a utiliser, sans aucun outil ou aucunes manipulations compliquées. Les moyens de ver-
rouillage, qui résultent de préférence d’une interaction entre certaines parties de la
piece coulissante et certaines parties du corps allongé, ont la fonction de verrouiller la
piece coulissante a I’intérieur du corps allongé lorsqu’une position appropriée de ladite
picce coulissante a I’intérieur du corps allongé a été trouvée. Avantageusement, le
faisceau de cablage est un faisceau de cablage d’une automobile, et la paroi externe est
constituée par n’importe quelles parois qui sont au voisinage du faisceau de cablage
intérieur de 1’automobile.

Selon une caractéristique possible de I’invention, le corps allongé et la piece cou-
lissante allongée sont agencés I’un par rapport a I’autre de sorte que leurs axes longi-
tudinaux soient paralleles. De cette manicre, le dispositif de décalage variable
conformément a 1’invention est compact puisqu’il s’étend seulement dans une direction
et est ainsi relativement mince. 11 peut étre placé facilement dans des espaces étroits
qui sont difficiles d’acces.

Selon une caractéristique possible de I’invention, les deux bras paralleles constituant
le clip s’étendent parallelement a un axe longitudinal du corps allongé et ont tendance
a augmenter la longueur dudit corps allongé. Pour cette configuration, le dispositif de
décalage variable est mince puisqu’il s’étend principalement dans seulement une
direction.

Selon une caractéristique possible de I’invention, les deux bras du clip ont des
propriétés de déformation élastique de telle sorte qu’ils puissent étre momentanément
déformés pour s’adapter a ’épaisseur de la paroi externe. En d’autres termes, les deux
bras paralleles du clip peuvent étre déformés temporairement a partir de leur positions
de relaxation par déformation élastique, pour €tre placés des deux co6tés de la paroi
externe. Apres que lesdits deux bras paralleles ont ét€ correctement placés autour de la
paroi externe, ils ont tendance a revenir a leur positions de relaxation initiales par
étreinte de ladite paroi externe. De cette maniere, les deux bras du clip assurent un
ancrage solide du dispositif de décalage variable sur ladite paroi externe.

Selon une caractéristique possible de 1’invention, chaque bras du clip se termine par
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un bord pli¢ interne de telle sorte que ledit clip puisse étre utilisé comme un dispositif
de serrage pour ancrer étroitement le dispositif de décalage variable sur la paroi
externe. Les deux bords pli€s internes terminant le clip agissent comme deux
machoires pour retenir le dispositif de décalage variable contre la paroi externe de
I’environnement.

Selon une caractéristique possible de I’invention, les deux bras du clip sont renforcés
avec une feuille métallique pour permettre au dispositif d’avoir une bonne résistance
mécanique. Il est important que les deux bras du clip ne fléchissent pas de maniere trop
importante ou ne soient pas cassés au cours du temps, puisque le dispositif de décalage
variable ne serait plus efficace et devrait étre changé.

Selon une caractéristique possible de 1’invention, le moyen de verrouillage comprend
une série de crans alignés sur la picce coulissante allongée et un doigt déformable élas-
tiquement fixé au corps allongé et coopérant par défaut avec un cran pour fixer la picce
coulissante allongée dans une position donnée le long dudit corps allongé, ledit doigt
étant apte a €tre déformé momentanément pour ne plus coopérer avec un cran pour
libérer la piece coulissante allongée de sorte que ladite picce coulissante allongée
puisse se déplacer le long du corps allongé. Pour une telle configuration, le doigt est
par défaut contre un cran de la picce coulissante et empéche ladite picce coulissante de
se déplacer le long du corps allongé. Ce doigt peut étre déplacé a n’importe quel
instant par le biais d’une pression manuelle sur celui-ci, provoquant sa déformation
élastique. Apres que ce doigt a été déplacé, la picce coulissante est libre de se déplacer
le long du corps allongé. Si la pression manuelle sur le doigt est interrompue, ledit
doigt a tendance a revenir a sa position relachée correspondant a un contact avec le
cran en regard de celui-ci. Les crans peuvent consister en des rainures ou des nervures.
De préférence, le corps allongé a une ouverture qui permet de voir I’interaction entre le
doigt et les crans.

Selon une caractéristique possible de 1’invention, les crans sont alignés le long d’un
axe longitudinal central de la picce coulissante et consistent en des nervures parallélé-
pipédiques émergeant de ladite picce coulissante allongée, le doigt déformable élas-
tiquement ayant une extrémité configurée pour buter par défaut contre une nervure.

Selon une caractéristique possible de 1’invention, les moyens d’attache de la piece
coulissante comprennent une téte élargie ayant une surface de support et au moins
deux trous différents en communication a I'intérieur de ladite téte ¢largie, lesdits
moyens d’attache comprenant une bande de fixation traversant les au moins deux trous
et entourant le faisceau de cablage qui est en contact avec la surface de support. De
cette manicre, le moyen d’attache comprend avantageusement une bande de fixation
passant autour du faisceau de cablage et a travers une partie de la téte élargie. Cette

bande de fixation est utilisée pour maintenir le faisceau de cablage contre la piece cou-
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lissante, apres que ledit faisceau de cablage a été placé contre la surface de support de
la téte €largie.

Selon une caractéristique possible de 1’invention, les moyens d’attache sont
configurés pour permettre au faisceau de ciblage de s’étendre perpendiculairement au
dispositif de décalage variable lorsqu’il est attaché audit dispositif de décalage variable
par le fait qu’il est en contact avec la surface de support de la téte élargie.

Un autre objet de ’invention est un véhicule comprenant une paroi et au moins un
faisceau de cablage passant au voisinage de ladite paroi.

Selon I’invention, le véhicule comprend au moins un dispositif de décalage variable
dont le clip enserre étroitement la paroi, le faisceau de cablage étant attaché a la picce
coulissante du dispositif de décalage variable, la longueur du dispositif de décalage
variable étant ajustée placer le faisceau de ciblage dans une position approprice, le
dispositif de décalage variable jouant le role d’un élément d’espacement entre la paroi
et le faisceau de cablage.

Un dispositif de décalage variable selon I’invention présente I’avantage d’€tre de
conception simple, et d’étre efficace tout en étant 1éger. De plus, il présente I’avantage
de ne pas étre encombrant, puisqu’il s’étend principalement dans seulement une
direction, et se présente ainsi sous la forme d’une picce mince. En conséquence, un tel
dispositif de décalage variable peut €tre installé dans des espaces étroits qui sont
difficiles d’acces, comme ceux qui peuvent se trouver dans une automobile.

Nous présentons ci-dessous une description détaillée d’un mode de réalisation
préféré d’un dispositif de décalage variable selon 1’invention en référence aux dessins
suivants :

[Fig.1] est une vue en perspective d’un dispositif de décalage variable selon
I’invention,

[Fig.2] est une vue en perspective d’une piece coulissante d’un dispositif de décalage
variable selon 1’invention,

[Fig.3] est une vue de face de la picce coulissante de la [Fig.2],

[Fig.4] est une vue en perspective d’une bande de fixation d’un dispositif de décalage
variable selon 1’invention,

[Fig.5] est une vue en perspective d’un corps allongé d’un dispositif de décalage
variable selon 1’invention,

[Fig.6] est une vue de face du corps allongé de la [Fig.2],

[Fig.7] est une vue en perspective d’une zone d’automobile illustrant un dispositif de
décalage variable selon I’invention,

[Fig.8] la [Fig.8] est une vue en perspective et schématique d’une interaction entre un
faisceau de cablage et un dispositif de décalage variable selon I’invention.

La description détaillée est effectuée en supposant qu’un dispositif de décalage
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variable selon I’invention est particulicrement approprié a maintenir un faisceau de
céablage d’une automobile dans une position donnée, ledit dispositif de décalage
variable étant ancré sur une paroi de ladite automobile située au voisinage dudit
faisceau de cablage.

En référence a la [Fig.1], un dispositif de décalage variable 1 selon I’invention
comprend :

- un corps allongé 2,

- une picce coulissante allongée 3 apte a se déplacer le long du corps 2,

- des moyens de verrouillage 4 permettant de fixer la piece coulissante 3 a I’intérieur
du corps allongé 2 dans une position donnée.

En référence aux figures 1, 5, 6, le corps allongé 2 est composé d’une boite parallélé-
pipédique allongée 5 et d’un clip 6 constitu€ de deux bras paralleles 7, 8. Ces bras 7, 8
sont sensiblement plans et ont une faible épaisseur. Chaque bras 7, 8§ comprend une
premiere extrémité qui est en contact avec la boite allongée 5 et une deuxiéme
extrémité qui est libre. Ces deux bras 7, 8 sont agencés dans le dispositif de décalage
variable 1 selon I’invention, de telle sorte que leurs axes longitudinaux soient pa-
ralleles a un axe longitudinal de la boite allongée 5, lesdits bras 7, 8 ayant tendance a
augmenter la longueur de ladite boite allongée 5. La deuxieme extrémité libre de ces
bras 7, 8 représente les parties desdits bras 7, 8 qui sont les plus éloignées de la boite
allongée 5. Chacune de ces deuxiemes extrémités est représentée par un bord 9, 10 qui
est pli€ vers ’intérieur du clip 6. De cette maniere, les deux bords pli€s 9, 10 des deux
bras 7, 8 du clip 6 sont en regard 1’un de I’autre. Les deux bras 7, 8 du clip 6 sont
renforcés par une feuille métallique pour assurer une bonne résistance mécanique du
dispositif de décalage variable 1 contre une paroi externe 14 sur laquelle le dispositif
de décalage variable est destiné a €tre {ixé. Ces deux bras 7, 8 ont des propriétés de dé-
formation élastique et peuvent ainsi €tre momentanément déformés pour s’adapter a
I’épaisseur de la paroi 14 sur laquelle ils sont destinés a €tre fixés. Ce clip 6 agit
comme un dispositif de serrage pour maintenir fermement le dispositif de décalage
variable 1 selon I’invention contre ladite paroi 14.

En référence a la [Fig.1], la boite allongée 5 est creuse et est délimitée schéma-
tiquement par quatre parois latérales, par une paroi arriere et une paroi avant, ces six
parois délimitant un espace libre interne de la boite allongée 5. La paroi arriere sépare
le clip 6 et la boite allongée 3, la paroi avant étant parallele a la paroi arriere et étant
ouverte. La paroi arriere et la paroi avant sont alignées le long d’un axe longitudinal de
la boite allongée 5. Parmi les quatre parois latérales, deux parois sont paralleles et ont
une petite surface, et deux autres parois sont paralleles et ont une plus grande surface.
Une des parois latérales ayant une grande surface présente une ouverture 15 permettant

I’acces a I’espace libre interne de ladite boite allongée 5. Cette ouverture 15 est de
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préférence de forme rectangulaire et s’étend le long de la boite allongée 5. Cette
ouverture 15 est croisée par une paroi mince 16 séparant ladite ouverture 15 en deux
parties, I’une étant de grande dimension et 1’autre étant de dimension réduite. Cette
paroi mince 16 est placée sur la périphérie de la boite allongée 5, de telle sorte qu’elle
délimite I’espace libre interne de la boite allongée 5 sans séparer ledit espace libre
interne en deux parties distinctes. De cette manicre, I’espace libre interne est continu a
I’intérieur de la boite allongée 5. Un doigt allongé 17 est fixé a une zone centrale de la
paroi mince 16 de maniere a émerger dans 1’espace libre interne de la boite allongée 5.
Ce doigt allongé 17 est agencé dans la boite allongée 5 de telle sorte que son axe lon-
gitudinal soit parallele a un axe longitudinal de ladite boite allongée 5. Ce doigt 17 est
déformable élastiquement de telle sorte qu’une pression manuelle exercée sur 1’une de
ses extrémités, considérée le long d’un axe longitudinal dudit doigt 17, puisse mener a
une légere rotation de celui-ci sur la paroi mince 16.

En référence aux figures 1, 2, 3, la piece coulissante 3 est une picce allongée qui est
plane et qui a une faible épaisseur. Cette piece coulissante 3 est essentiellement
délimitée par deux surfaces principales 19 qui sont paralleles I’une a ’autre. L’une des
deux extrémités de la piece coulissante 3, considérée le long d’un axe longitudinal de
ladite piece coulissante 3, a une téte parallélépipédique élargie 20 délimitée par une
surface de support 21 qui est avantageusement de forme carrée. Cette surface de
support 21 est plane et s’étend parallelement aux deux surfaces principales 19 de la
picce coulissante 19. La téte €largie 20 est creuse et délimite un espace libre interne.
La surface de support 21 a une ouverture centrale 22 qui est en communication avec
I’espace libre interne de la téte €largie 20. La téte €largie 20 a au moins deux trous qui
sont en communication les uns avec les autres. L’une des deux surfaces principales 19
de la piece coulissante 3 comprend une série de nervures 23 qui sont alignées le long
d’un axe longitudinal de ladite surface principale 19. Chaque nervure 23 est allongée et
a une forme parallélépipédique, les nervures 23 étant disposées sur la surface
principale 19 de sorte que leurs axes longitudinaux soient paralleles les uns aux autres
et soient perpendiculaires a I’axe le long duquel lesdites nervures 23 sont alignées. Les
nervures 23 et la téte €élargie 20 émergent de la méme surface principale 19 de la piece
coulissante 3.

En référence a la [Fig.1], la piece coulissante 3 est insérée dans le corps allongé 2 par
la paroi frontale et est orientée dans I’espace libre interne dudit corps allongé 2 de telle
sorte que :

- la surface principale 19 supportant les nervures 23 soit en regard du doigt allongé
17, de sorte que ledit doigt 17 puisse interagir avec lesdites nervures 23,

- la téte €largie 20 de la picce coulissante 3 est placée a I’extérieur de 1’espace libre

interne du corps allongé 2, car elle est trop grande pour €tre a méme de pénétrer a
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I’intérieur dudit espace libre interne.

Par défaut, une extrémité du doigt allongé 17 bute contre une nervure 23 de la picce
coulissante 3, ce qui empéche ladite piece coulissante 3 d’€tre déplacée a I’intérieur du
corps allongé 2 et le long de celui-ci. Une pression manuelle exercée sur I’extrémité
appropriée du doigt allongé 17 génere une 1égere rotation dudit doigt 17 qui n’est plus
en contact avec aucune nervure 23. La piéce coulissante 3 peut ensuite étre déplacée le
long du corps allongé 2. Lorsque la position de la piece coulissante 3 par rapport au
corps allongé 2 est jugée satisfaisante, la pression manuelle sur le doigt allongé 17 est
interrompue, ledit doigt 17 ayant tendance a retrouver une position naturelle par in-
teraction encore avec une nervure 23 pour fixer la piece coulissante 3 a I’intérieur du
corps allongé 2 dans la position appropri€e.

En référence aux figures 4, 6 et 7, le faisceau de cablage 24 est en contact avec la
surface de support 21 de la téte €largie 20 de la piece coulissante 3 et est ancré sur
ladite téte élargie 20 au moyen d’une bande de fixation 25. En effet, la bande de
fixation 25 traverse les trous de la téte élargie 20 en entourant le faisceau de cablage
24, de sorte que ledit faisceau de cablage 24 s’étende perpendiculairement a un axe
longitudinal de la piece coulissante 3.

Un procédé servant a réaliser la déviation d’un faisceau de ciblage 24 a ’aide d’un
dispositif de décalage variable 1 selon I’invention comprend les étapes suivantes non
nécessairement réalis€es dans le sens ou elles sont présentées ci-apres :

- une ¢étape de fixation du dispositif de décalage variable 1 sur la paroi souhaitée 14
située au voisinage du faisceau de ciblage 24, ladite étape étant réalisée par placement
des deux bras 7, 8 du clip 6 des deux c6tés de ladite paroi 14. En fonction de
I’épaisseur de la paroi 14, lesdits deux bras 7, 8 peuvent €tre plus ou moins déformés,

- une étape d’attache du faisceau de cablage 24 sur la téte €largie 20 de la piece cou-
lissante 3 au moyen de la bande de fixation 25, apres le placement dudit faisceau de
céablage 24 dans la position souhaitée contre la surface de support 21 de ladite téte
élargie 20,

- une étape d’ajustement de la longueur du dispositif de décalage variable 1 en
exercant une pression manuelle sur le doigt allongé 17 de la boite allongée 5, pour
libérer la piece coulissante 3. La position de la piece coulissante 3 dans la boite
allongée 5 peut alors étre ajustée manuellement pour obtenir la déviation appropriée du
faisceau de cablage 24. Une fois que ladite position appropriée a été trouvée, la
pression sur le doigt allongé 17 est interrompue pour permettre audit doigt 17 de buter
contre la nervure 23 correspondante et ainsi de verrouiller la position de la piece cou-

lissante 3 a I'intérieur de la boite allongée 5.
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[Revendication 2]

[Revendication 3]

[Revendication 4]

[Revendication 5]

Revendications

Dispositif de décalage variable (1) destiné a modifier la trajectoire d’un
faisceau de céblage (24) dans un environnement spécifique, caractérisé
en ce qu’il comprend :

- un corps allongé (2) dont une extrémité est composée d’un clip (6)
constitué de deux bras paralleles (7, 8) destinés a étre placés des deux
cOtés d’une paroi externe (14) dudit environnement, et

- une piece coulissante allongée (3) ayant une extrémité dotée de
moyens (20, 21, 25) servant a attacher le faisceau de céblage (24), la
piece coulissante (3) étant insérée dans le corps (2) de sorte que lesdits
moyens d’attache (20, 21, 25) soient a I’extérieur dudit corps (2) et
ladite piece coulissante (3) étant apte a €tre déplacée le long du corps (2)
et a I’intérieur de celui-ci pour faire varier la distance entre le clip (6) et
les moyens d’attache (20, 21, 25), et

- des moyens de verrouillage (17, 23) permettant de fixer la piece cou-
lissante (3) a I’intérieur du corps (2) dans une position donnée.
Dispositif de décalage variable selon la revendication 1,

caractérisé en ce que

le corps allongé (2) et la piece coulissante allongée (3) sont agencés 1’un
par rapport a I’autre de sorte que leurs axes longitudinaux soient pa-
ralleles.

Dispositif de décalage variable selon n’importe laquelle des reven-
dications 1 ou 2,

caractérisé en ce que

les deux bras paralleles (7, 8) constituant le clip (6) s’étendent paral-
lelement a un axe longitudinal du corps allongé (2) et ont tendance a
augmenter la longueur dudit corps allongée (2).

Dispositif de décalage variable selon n’importe laquelle des reven-
dications 1 a 3,

caractérisé en ce que

les deux bras (7, 8) du clip (6) ont des propriétés de déformation
élastique de telle sorte qu’ils puissent étre momentanément déformés
pour s’adapter a 1’épaisseur de la paroi externe (14).

Dispositif de décalage variable selon n’importe laquelle des reven-
dications 1 a 4,

caractérisé en ce que

chaque bras (7, 8) du clip (6) se termine par un bord pli€ (9, 10) de telle
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[Revendication 9]

[Revendication 10]

sorte que ledit clip (6) puisse étre utilis€ comme un dispositif de serrage
pour ancrer étroitement le dispositif de décalage variable (1) sur la paroi
externe (14).

Dispositif de décalage variable selon n’importe laquelle des reven-
dications 1 a 5,

caractérisé en ce que

les deux bras (7, 9) du clip (6) sont renforcés avec une feuille métallique
pour permettre au dispositif (1) d’avoir une bonne résistance mécanique.
Dispositif de décalage variable selon n’importe laquelle des reven-
dications 1 a 6,

caractérisé en ce que

le moyen de verrouillage comprend une série de crans (23) alignés sur la
piece coulissante allongée (3) et un doigt (17) déformable €lastiquement
fix€ au corps allongé (2) et coopere par défaut avec un cran (23) pour
fixer la piece coulissante allongée (3) dans une position donnée le long
dudit corps allongé (2), et en ce que ledit doigt (17) est apte a étre
déformé momentanément pour ne plus coopérer avec un cran (23) pour
libérer la piece coulissante allongée (3) de sorte que ladite picce
allongée puisse se déplacer le long du corps allongé (2).

Dispositif de décalage variable selon la revendication 7,

caractérisé en ce que

les crans (23) sont alignés le long d’un axe longitudinal central de la
piece coulissante (3) et consistent en des nervures parallélépipédiques
(23) émergeant de ladite picce coulissante allongée (3), et en ce que le
doigt (17) déformable élastiquement a une extrémité configurée pour
buter par défaut contre une nervure (23).

Dispositif de décalage variable selon n’importe laquelle des reven-
dications 1 a 8,

caractérisé en ce que

les moyens d’attache de la piece coulissante (3) correspondent a une téte
élargie (20) ayant une surface de support (21) et au moins deux trous
différents en communication a I’intérieur de ladite téte €largie (20), et
en ce que lesdits moyens d’attache comprennent une bande de fixation
(25) traversant les au moins deux trous et entourant le faisceau de
cablage (24) qui est en contact avec la surface de support (21).
Dispositif de décalage variable selon n’importe laquelle des reven-
dications 1 a9,

caractérisé en ce que
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les moyens d’attache (20, 21, 25) sont configurés pour permettre au
faisceau de cablage (24) de s’étendre perpendiculairement au dispositif
de décalage variable (1) lorsqu’il est attaché audit dispositif de décalage
variable (1) par le fait qu’il est en contact avec la surface de support (21)
de la tete élargie (20).

Véhicule comprenant une paroi (14) et au moins un faisceau de cablage
(24) passant au voisinage de ladite paroi (14),

caractérisé en ce

qu’il comprend au moins un dispositif de décalage variable (1) dont le
clip (6) enserre étroitement la paroi (14) et en ce que le faisceau de
cablage (24) est attach€ a la piece coulissante (3) du dispositif de
décalage variable (1), la longueur du dispositif de décalage variable (1)
étant ajustée pour placer le faisceau de cablage (24) dans la position ap-
propriée, le dispositif de décalage variable (1) jouant le réle d’un

élément d’espacement entre la paroi (14) et le faisceau de cablage (24).



1/4

[Fig. 1]

[Fig. 2]




2/4

[Fig. 4]
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