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Mechanizm przesuwu no$nika informacji

1

Wynalazek dotyczy techmniki obliczeniowej, a w
szczegblnodei urzadzeh do zapisu informacji, na
przykiad na taSmie magnetycznej lub drucie mag-
netycznym réinych systeméw automatycznej kon-
troli, rejestracji, sterowania i innych, a zwlaszcza
mechanizméw przesuwu noénika informacji.

Wynalazek moze byé zastosowany do przesuwu,
na przyklad taSmy magnetycznej, drutu i innych
no$nikéw informacji, aparatury do magnetycznego
zapisu informacji w systemach rejestracji danych
dotyczgcych lotu w aparatach latajgcych, wszyst-
kich rejestracji i sterowania transportem kolejo-
wym, wodnym, samochodowym i innych rodzajach
transportu, w urzgdzeniach sterowania programo-
wego obrabiarek, w liniach potokowych, przeno$-
nikach itd, w systemach sterowania procesami
technologicznymi réénych dziedzin techniki, w ma-
szynach liczacych i sterujgcych itd.

Szczegblnie efektywnie przedmiot wynalazku na-

daje si¢ do wykorzystania w obiektach posiadajg- -

cych zZrédia energii wodnej, na przyklad w apara-
tach latajacych i w innych $rodkach transportu,
w obrabiarkach itd.

W mechaniZmie wedlug wynalazku mogg byé
wykorzystane metalowe tasmy magnetyczne jako
nosniki informacji.

Przy budowie mechanizméw do przesuwu noéni-
ka iInformacji najczeiciej wystepujg trudnofci w
uproszczeniu konstrukeji 1 w zwiekszeniu nieza-
wodnoéci pracy w trudnych warunkach mechanicz-
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nych i klimatycznych, zapewnienie stalej predko$-
ci ruchu noénika informacji i réwnomiernego na-
ciggu oraz zwiekszenfe okresu uiytkowania tych
mechanizméw.

Ponadto w mechanizmach tych utrudnione jest
wykorzystanie do zapisu magnetycznego metalo-
wych noénikéw informacji, ktére posiadaja szereg
istotnych zalet.

Znane sa mechanizmy, w ktérych staly prediosé
rtuchu noénika informacji zapewnia walek prows-
dzacy, obracajqcy sie ze stala predkoscig i wapél-
dzialajacy ze wskazanym noénikiem informacji.
Obecnoéé w mechanizmach walka prowadzgeego
wspbldzialajacego z nofnika informacji zmniejsza
niezawodnoéé ich pracy. Szczegélnie ma to wplyw
przy eksploatacji mechanizméw w skomplilcowa-
nych warunkach klimatycznych, na przyklad przy
podwyzszonej wilgotnoéci, poniewaZ przy tym mo-
dliwe jest Slizganie si¢ noénika informacji wzgle-
dem walka prowadzgcego.

Jak wiadomo, magnetyczny zapis informacji na
nosniku dokonuje sie za pomocg glowic magne-
tycznyeh, ktére ze wegledu na istnienie suchego
tarcia miedzy nimi a noénikiem informacii, istot-
nie zmniejszajq okres uiytkowania calego urzg-
dzenia zapisujgcego, szczegélnie w tyeh wypadiach,
gdy trzeba stosowaé metalowe noénikii informacji.

Znane s3 mechanizmy, w ktérych przesuw nos-
nika informacjé dokonuje sie za pomoca pawijania

Jego na szpule. Jednakie w takich mechanizmach
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predkosé ruchu noénika informacji stale si¢ zmie-
nia na skutek zmiany $rednicy zwoju wskazanego
noénika na szpulach, co znacznie ogramicza dzie-
dzine zastosowania podobnych mechanizméw. Na
przyktad, w mechaniZmie do przesuwu no$nika in-
formacji stosowanego w aparaturze zapisu magne-
tycznego w aparatach latajgcyeh (model MR—31D
i innych aparatach podanych w katalogu firmy
CEC, filia w Chicago Dalasaor), dla polepszenia
stabilno$ci predkoéci ruchu noénika informacji za-
stosowano kolo zamachowe, nasadzone na watek
prowadzacy, wspbbdziatajacy ze wskazanym noéni-
kiem informacji i krazek zaciskowy.

Opisany mechanizm ma zasadnicze wady. Istnie-
je mozliwosé Slizgania sie no&nika informacji
wzgledem walka prowadzgcego, w szczegblnosci, w
trudnych warunkach klimatycznych, zwlaszcza w
wilgoci.

Zastosowanie paskéw do przenoszenia ruchu
obrotowego z silnika napedowego na walek pro-
wadzgcy ogranicza zakres temperatur roboczych.

Wskazany mechanizm nie mozna wypemié ciecza
i to warunkuje istnienie suchego tarcia, co powo-
. duje szybkie zuzycie sie glowic magnetycznych.
Oprécz tego, zasadniczg wadg tego typu mecha-
nizmu jest to, Ze nie mozna w nich jako no$nika
informacji wykorzystywaé cienkich . metalowych
taSm magnetycznych, posiadajgcych dobre charak-
terystyki magnetyczne i termiczne, na przyklad
mozliwo§é magazynowania zapisanej informacji w
temperaturze do 500°C. '

Celem wynalazku jest usuniecie wskazanych wad
i zbudowanie meclianizmu do . przesuwu nos$nika
informacji szczegblnie metalowej ta§my magnetycz-
nej ze stalq predkoécig ruchu z jednej szpuli na
druggq, niezawodnego w eksploatacji, na przyklad,
w zestawie awaryjnych i eksploatacyjnych syste-
méw rejestracji danych dotyczacych lotu w apa-
‘ratach latajgcych. -

Zadanie to rozwigzano w ten spos6éb, Ze w me-
chanifZmie do przesuwu nofnika informacji z jed-
nej szpuli na drugg za poSrednictwem silnika na-
pedowego, wyposazonego w . Srodek do  naciggu
wskazanego noénika, zastosowany silnik napedowy
jest silnikiem hydraulicznym, a jego walek jest
polgczony kinematycznie z jedng ze szpul.

‘Wekazane jest, aby w obw6d hydrauliczny za-
stosowanego silnika napedowego wlgczyé zawoér
dozujgcy, zapewniajgcy zmiane liczby obrotéw
silnika: hydraulicznego w zaleznoSci od zmiany
iloSci noénika informacji na jednej ze szpul, ktéra
polaczona jest za poSrednictwem czujnika ilo$ci
no$nika informacji ze wskazanym zaworem dozu-
jacym

Mechanizm do- przesuwu nofnika informacji jest
umieszczony w hermetycznym korpusie i wypetnio-
ny cieczg. )

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia uklad kinematyczmy mechanizmu do
przesuwu noénika inrformacji fig. 2 — zawér do-
zujacy.

Mechanizm do przesuwu noénika informacji (fxg.
1) wykonany jest z hydraulicznym silnikiem na-
pedowym 1 i zawiera dwie szpule 2 i 3, odbierajg-
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cg 2 i podajaca 3, z jedng z nich 2 polaczony jest
sztywno watek silnika napedowego 1, uklad do
naciggu i nawijania 5 noénika informacji 4, za-
woér -dozujacy -6, czujnik 7 iloSci noénika infor-
macji 4, umieszczone s3 w hermetycznym korpu-
sie wypelmionym cieczg (nie pokazany na rysunku).

Szpula podajgca 3 polgczona jest ze szpulg od-
bierajaca 2 za poSrednictwem noénika informacji 4.
Na watku szpuli odbierajacej 2 sztywno zamoco-
wane jést pierwsze kolo.zebate 8, ktére jest sprze-
Zone z drugim kolem ‘zebatym 9 zewnetrznegds
wirnika 10 ukladu nawijania i naciggu 5 noénika
informacji 4 i z trzecim kolem zebatym 11 sztyw-
no zamocowanym na walku silnika napedowego 1.

Na walku wewnetrznego wirnika 12 ukladu na-
wijania i naciggu 5 noénika informacji 4 sztywno
zamocowane jest czwarte kolo zebate 13, sprzezo-
ne z pigtym kolem zebatym 14, sztywno zamoco-
wanym na watku szpuli podajacej 3.

Czujnik 7 iloSci noénika' informacji 4 zmajduje
sie w staleJ stycznoSci z zewnetrzna powierzchnig
zwoju no$nika informacji 4 na szpuli odbierajacej
2. Za posrednictwem watka 15 i sprezyny 16 czuj-
nik 7 iloéci noénika informacji 4 polaczony jest
z obrotowym korkiem 17 (fig. 2) zaworu dozujg-
cego 6 (fig. 1). Zawér dozujacy 6 polgczony jest
z silnikiem napedowym 1 kanalem 18  doptywu
cieczy i kanatem 19 z pompa hydrauliczng (na
fig. nie pokazana). Zawér dozujacy 6 sklada sie
z korpusu 20 i obrotowego korka 17, w ktérym
wykonane sj kanaly do przeplywu cieczy 21.

Mechanizm do przesuwu noénika informacji pra-
cuje w nastepujgcy - spos6b. Po wlgczeniu mecha-
nizmu ciecz ze Zr6dia energii wodnej, na przyklad
z pompy hydraulicznej przeplywa kanalem 19 (fig.
1) do zaworu dozujacego 6, a z niego kanalem 18
do napedowego silnika hydraulicznego 1. Hydrau-
liczny silnik napedowy 1 obraca szpule odbiera-
jaca 2 i w wyniku tego noénik informacji 4 prze-
suwa sie¢ ze szpuli podajacej 3 na szpule odbiera-
jacg 2. Naciagg noSnika informacji 4 w procesie
jego przesuwu zapewnia uklad naciggu i nawija-
nia 5 noénika informacji. W procesie przesuwu
noénika informacji 4 zmienia sie¢ promiefi jego
zwoju. na szpuli odbierajacej 2 i co za tym idzie,
zachodzi konieczno$§¢ zmiany jej obrotéw (dla za-
pewnienia staloéci predko$ci ruchu noénika infor-
macji 4). Dlatego w procesie przesuwu no$nika in-
formacji 4, czujnik 7 iloci nosnika informacji, ma-
jac staly styk ze zwojem no$nika na szpuli od-
bierajgcej 2, §ledzi za zmiang promienia wskaza-
nego zwoju i steruje obrotem korka 17 zaworu
dozujacego 6, przekazujac mu ruch obrotowy za
posrednictwem walka 15 i sprezyny 16.

Przy obrocie korka 17 w zaworze dozujgcym 6
zmienia sie zuzycie cieczy, doprowadzanej do na-
pedowego silnika hydraulicznego 1, a co za tym
idzie, liczba jego obroté6w. Prawo regulacji zuzy-
cia cieczy przez napedowy silnik hydrauliczny 1

dozowanej przez zawér 6 okreSla sie z warunku

zapewnienia stalej predko§ci ruchu noénika infor-
macji 4:
II'n
30
gdzie v —predko§é ruchu no$nika

v= )

* R = const,
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n — predkoéé  katowa obrotu szpuli ,.obr./
/min/,
R — promiefAi zwoju no#nika informacji na
szpuli odbierajgce;j.
Wiadomo, %e obroty silnika hydraulicznego ,n”

- okrefla sie z nastepujacego stosunku:

Q
K’

gdzle Q — zuzycie cieczy przez silnik hydrauliczny,
K’ — staly wspélczynnik, okreflony przez
wymiary geometryczne konstrukcji ele-
mentéw silnika hydraulicznego.
Tak wiec,

(2)

V=K"Q R =const, 3)

gdzie K =L — staly wspblczynnik.

. 30K’ we

Dla zapewnienia stalej predkoéci ruchu noénika
informacji 4 trzeba, aby zawér dozujgcy 6 zmie-
nial zuzycie cieczy przez silnik hydrauliczny 1
odwrotnie proporcjonalnie do promienia R zwoju
noénika informacji 4 na szpuli-odbierajdqcej 2, z
ktéra polgczony jest kinematycznie napedowy sil-
nik hydrauliczny 1. )

Mechanizm przesuwu noénika informacji, wyko-
nany wedlug niniejszego wynalazku zapewnia stalg
predkoéé ruchu noénika informacji dowolnego typu
(taSma magnetyczna, drut stalowy, cienka meta-
lowa tafma magnetyczna itd.).

Duza niezawodno$é i diugi okres uzytkowania
mechanizmu wykonanego wedlug niniejszego wy-
nalazku, a takie mozliwo§¢ zastosowania metalo-

10
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. we] taémy magnetycmej predystynuja jego sza-

rokie wykomzystanie, na przykiad w zestawie awa-
ryjnych i eksploatacyjnych rejestratoré4w, instalo-
wanych we wszystkich typach aparatéw lataja- -
cych.

Mechanizm przesuwu noénika informeacji wediug
niniejszego wymnalazku zapewnia zachowanie infor-
macji zapisanej w czasie lotu w dowolnych wa-
runkach, co jest waine w czasie badania przyczyn
wypadké6w lotniczych.

Niniejszy mechanizm pmesuwu noSnika infor-
macji moze byé szeroko wykorzystany w rézmych
dziedzinach techniki.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm przesuwu noénika informacji z
jednej szpuli na drugg za pomocs silnika napedo-
wego ze §rodkiem do naciggu wskazanego noénika,
znamienny tym, Ze silnik napedowy (1) wykonany
jest jako hydrauliczny, a jego walek jest kinhema-
tycznie sztywno polgczomy z jedng ze szpul (2, 3).

2. Mechanizm przesuwu nofnika informacji we-
dlug zastrz. 1, znamienny tym, ze obwéd hydrau-
liceny mapedowego silnika (1) zawiera zawér do-
zujacy (6), zapewmiajgcy zmiane liczby obrotéw
silnika hydraulicznego w zaleznofci od zmiany ilo$-
c¢i noSnika informacji (4) na tej szpuli, ktéra po-
laczona jest przy pomocy czujnika (7) iloéci nosni-
ka informacji zaworem dozujacym (6).

3. Mechanizm przesuwu nofnika informacji we-
dlug zastrz. 1 i 2, xnamienny fym, Ze jest umiesz-
czony w korpusie hermetycznym i wypelniony cie- -
cz3.
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