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(57) z4vésné vrtaci ze¥izeni je ulo-
Zeno na pracovni drédZce zavédenéd na
obloukové ocelové vyztuzi profilové
chodby. Obesahuje vrtaci rameno, které
je uchyceno k lafetovému voziku, k
jehoZ svislému nosniku je pPipevnéna
stabillizadni rozpéra. Lafetovy vozik
je pruZné spojen s pomocnym vozikem, na
kterém je umistén ovlddaci panel a hyd-
raulicky asgregit s prisluSenstvim,
Pomoeny vozik Jje spojen s manipuladni
ko&kou. Pracovni drdzka je vytvofena
ze Bekei vdlcovanédho profilu, spojenych
pomoci Sroubd a spojovacich plech
uchycenych na horni pésnicl sekce, kde
Jsou také umistény dridky pro uchyce-
ni zdvési,., Zavésy jsou tvoreny dvojici
Fetdzd uchycenych éednim koncem k drZd-
ku na pracovni drdzce a opalnym koncem
k objimce, kterd je uchycena k ocelovs
obloukové vyztuzZi.
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Vyndlez se tykd zdvé&sného vrtactho zerfzenf, zejména pro
raZen{ profilovych chodeb, uloZené na pracovni drdZ%ce zav&Zené
na obloukové ocelové vyztuZi profilové chodby a obsshujfct
vrtac{ rameno.

‘ V soufasné dob& se mechanizovené vrtaci prédce pri raZeni
profilovych chodeb provédd&jf pfevdZn& pomocf vrtacich vozi,
které je po odvrtdnf{ d&elby chodby tireba pred provdd&nim trha-
cich prac{ premistit do bezpelné vzddlenosti a soulasnd tsk,
aby byla zejidtdna prijezdnost pro dal3f mechenismy, potiebné
pro odt&Zovédni rozpojené horniny. V praxi to znemend, Ze Jje
nutné vyrazit vyhybny, coZ méd za nédsledek zvy3ené néklady na
hotové dflo. V t&chto p¥ipedech, kde nenf{ z prostorového hle-
diska wo¥né vyhybny vyrezit, je nutné vrtac{ vozy premfstovat
na velké vzdélenosti, ¢{m% se prodluZuje doba trvdni pracovni-
ho cyklu. V chodbdch men&{ch profild nen{ zpravidla moZno pro-
véddét vrtac{ prédce s pomoci vrtacich vozi.

Jsou zndémy pracovni dréZky pro rizné &ely, napi{klad pro
dopravu materidlu na &elbu, pro provdd&ni vyztuZovacich pract,
" pro pojezd pracovnfch plo¥in a podobn&, jejich¥ systémy spoje-
n{ a ukotven{ v3ak neumoZnujf nasszenf do ra%enych podzemnich
d&1 malych profild pro velkou konstruk&ni vySku.

Uvedené nedostatky do zna¥né miry odstrenuje zdvEsné vrta-
cf zarizen{ podle vyndlezu, jehoZ podstata spo¥ivd v tom, Ze
vrtac{ remeno je uchyceno k lafetovému vozfku, k JjehoZ svislému
nosniku je pfipevn&na stabiliza®ni rozpéra. Lefetovy vozik je
pru#nd spojen s pomocnym vozikem, na kterém je umist&n ovld-
dec{ panel a hydraulicky agregét s p¥{sluSenstvim. Pomocny vo~-
zik je spojen s manipula¥ni kodkou. Pracovni drdZka je vytvore-
na ze sekcf vdlcovaného profilu navzdjem rozpojiteln& spojenych
pomoci Broubd a spojovacfch plechd uchycengch na horn{ pédsnici
sekce, kde jsou teké um{stdny drZdky pro uchycen{ zdv&sli tvole-
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nych dvojici Yet&zl uchycenych jednim koncem k drZdku na prea-
covni drd%fce a opalnym koncem k objimce, kterd je uchycensa
k ocelové obloukové vyztuZl. Na pomocném voziku Je nm t¥menech
pomoci zdvisnych prostredki zsvéSena prescovn{ plo3ine, opatie-
né menipuladnim lenem vedenym pires kladky.

Z4vésné vrtaci za¥fzeni umoZnuje mechanizovat vrtac{ préce
v profilech, kde nelze pou¥ft vrtaci vozy. Déle umo¥nuje snadné
st¥{ddni vrtec{ techniky a prostfedkd pro odt#Zovdni rozpojené
horniny od €elby. V porovndni se zndmymi zdAvdsnymi drdZkemi
umo#nuje zav&¥eni pracovn{ drd¥ky podle vyndlezu jejf umfstén{
co nejbliZe k vyztuZi, ¥im¥ se zv&t3{ svEtlost mezi polvou #
zdvdsnym vrtacim zarizenim, coZ vede k roz¥iren{ moZnosti po-
u?it{ zdv&sného vrtacfho ramene v chodbdch o men3im profilu.
Uspo¥ddént zdvisu podle vyndlezu umo¥nmuje vyrovndni pracovni
dré%ky do roviny i p¥i rdznych vySkdch stropnich obloukl jedno-
tlivych prvkd ocelové obloukové vyztuZe. Pracovni drdZku neni
‘t¥eba budovet po celéd délce profilové chodby, Jjejl délka Jje
konstentn{ a s postupem chodby se piremf{sfuje jejf zadnf sekce
dopiedu. Pou¥it{ zdv8sného vrtaciho zaifzeni vede ke sniZeni
ra¥enych objemi, co? m4 za ndsledek podstatné sniZeni nékladid
na dohotovené dilo v porovnén{ s chodbami raZenymi pomoc{ vrta-
cich vozll. Ve3keré préce ne ¥elb& Jsou mechanizovédny, vietns
rozpojovéni piipednych velkych kust horniny, nerozru$enych
trhac{ precf, b&hem odt¥Zovén{,

Na prilofenych vykresech je schemsticky zndzornéno zdv&sné
vrtact zarizeni podle vyndlezu. Na obr. 1 Je znagorndn celkovy
pohled na ze¥f{zeni v pracovni poloze, obr. 2 znezorfuje uchy-
ceni zév&su pracovni dré¥ky k ocelové obloukové vyztuZi profi-
lové chodby a na obr. 3 Jje znezornéno vzéjemné spojeni sekecf
pracovn{ drdZky.

Z4v&sné vrieci zaPfzeni obsahuje vrtaci remeno 10, které
je uchyceno k lafetovému voziku 20, k jeho¥ svislému nosniku
21 je pripevnéna stabilize®n{ rozpére 22, slouZicf k zajidtént
stability zév&sného vrtactho zeffzeni piri vrtdni. Lafetovy
vozik 20 je pru¥n& spojen s pomocnym vozikem 30, ktery nese
hydreulicky sgregét 32 s pfisluBenstvim a ovlddac{ penel ji,
kterym se ovlddé hydreulicky obvod zdv&sného vrtacfho zafi-
zeni, tlakovy vzduch e v§plachovéd voda pro préci vrtaciho ra-
mena 10. Na pomocném voziku 30 je ne tPmenech 33 pomoc{ zdvEs-




-3 -
267 135

nych prostfedkd 34, nepriklad fet¥zu, zavdSena pracovn{ plodi-
ne 35, vybavend dv&ma Zeb¥fky. S pomocnym vozikem 30 je tdhlem
spojena manipula®n{ kotka 20. Lafetovy vozik 20, pomocny vozik |
30 a manipulelnf kolka 50 Jjsou prostfednictvim pojezdovych |
kol uloZeny na pracovni dréZce 40. Pracovni drdZke 40 Je
zav&¥ena na ocelové obloukové vyztuZi 70 profilové chodby 60
pomoc{ zdv&sl 45. Je vytvotena spojenim jednotlivych sekef 41
védlcovaného profilu pomocf{ Zroublt 43 a spojovacich plechl 42,
unisténych na horni pédsnici sekce 41, kde jsou teké uchyceny
drZdky 44 pro pripevn&n{ zdv&sd 45. Zdv&s 45 Je tvoren dvojict
Fetdzh 46 uéhycenych jednim koncem k drZdku 44 ns pracovni
dré¥ce 40 a opalnym koncem k objimce 47, kterd je upevn&na
k ocelové obloukové vyztuZi 70.

Menipula&ni dossh vrtaciho ramene 10 zdv&sného vrtacfho
zat{zen{ umo¥nuje provéddt vyvrty pro paralelnf i sbihavé zd-
lomy, hladky vylom obrysd chodeb i pro svornikovou vyztuZ.

Pfred vrténim vyvrtd v profilové chodb® 60 se pomoci msnipuladni
kodky 50, pohén¥né stlalenym vzduchem, presune pomocny vozik
30 a lafetovy vozik 20 s vrtacim ramenem 10 do tekové polohy,
ze které je moZno vyvrtat potPebny polet vyvrtd bez dal¥{ho
prem{stovéni zév3sného vrtaciho zarf{zen{ po pracovni dré¥ce

40. V této pracovni poloze se celé zdvEsné vriac{ zaif{zeni
stabilizuje vysunutim stabilize®nich rozp&r 22 a jejich roze-
prenim do st&n profilové chodby 60. Pomoc{ menipulaénfho lena
36, vedeného kladkemi 37, se umist{ pracovni plo3ina 35, které
byla bdhem pojf%d&nf{ zév&sného vrtaciho ze¥fzen{ po pracovni
dré¥ce 40 zataZena t&sn& pod ovlddaci panel 31, do sprévné
vy8ky a polohy vi¥&i ovlddacimu penelu 31 a Zeb¥fky pracovni
plo8iny 35 se zafixuji. Po odvrténi.potrebného po¥tu vyvrtd

se celé zdvEsné vrtac{ zaff{zeni{ uvede opadnym postupem do pre-
prevni polohy & pomoci manipula&ni kolky 50 premist{ do bezped~
né vzddlenosti pro provedeni odpalu. S postupem profilové
chodby 60 se sekce 41 z konce pracovni dréiky'ig odebirajf a-
prem{stujf se ne jejf za¥dtek, blf{% k &elbd profilové chodby
60. Na oba konce pracovni drdZky 40 se umistf zardfky. Celkovd
délke pracovni drdZky 40 je konstantnf.

74v8sné vrtaci zaff{zeni je ur¥eno k provdd&n{ vyvrtd pro
trhac{ prédce pri raZenf profilovych chodeb. Lze je v3ek pouZit
i pro vrtdn{ vyvrtd pro budovéni svornfkové vyztuZfe a po mon-
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t4%i doplnujicfch prvkid ke gavini ocelové obloukové vyztuZe
a ke zveddni sekc{ 41 precovni drdZky 40.

PREDMET VYNALEZU

1. Zavésné vrtaci zeiff{zenf{, zejméne pro ra%feni profilovych
chodeb, uloZené na precovni drdZce zsv&3ené ns obloukové oce-
lové vyztu?i profilové chodby a obsshujic{ vrtac{ remeno, vy-
znedené tim, %e vrtac{ remeno (10) je uchyceno k lafetovému
voziku (20), ktery je pru¥n& spojen.s pomocnym vozikem (30),
k ndmu¥ je pFipojena menipuledni kodka (50), pri¥emZ pracovni
drdsks (40) je vytvorens z alespon dvou sekci (41) vdlcovaného
profilu, nevzdjem rozpojiteln¥® spojenych pomoci &roubd (43) a
spojovacich plechd (42) uchycenych ns horni pdsnici sekef (41),
kde jsou také umistdny drZdky (44) pro pripevn&ni zévésh (45).

2. Zévésné vrtac{i zerfizen{ podle bodu 1, vyznslené tim,
e ke svislému nosnfiku (21) lafetového voziku (20) je p¥ipev-
ngna stebiliza¥ni rozpdra (22).

3. Z4v&sné vriaci zePfzeni podle bodu 1, vyznelené tim,
e na pomocném voziku (30) je umistd¥n ovlddec{ penel (31) a
hydreulicky egregdt (32) s pFfsluSenstvim.

4. Z4vEsné vrtac{ za¥fzenf{ podle bodu 1, vyznafené tim,
Ye na pomocném voziku (30) je ne t¥menech (33) pomocf zdvEsnych
prost¥edkd (34) zev&¥ena pracovni plo¥ina (35), opat¥end meni-
puladnfm lenem (36) vedenym pfes kladky (37).

5. Z4vésné vrtacf zesrfzeni podle bodu 1, vyzna¥ené tim,
Ye z4vds (45) je tvofen dvojicf Fetdzd (46) uchycenych jednim
xoncem k drZdku (44) na pracovni dréd%ce (40) a opadnym koncem
k objimce (47), kterd je umist&na na ocelové obloukové vyztu-
£1 (70).
2 vykresy
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