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Predmétem vyndlezu je zeffzenf pro privod energie do otodné ¥dsti stroje,napfiklad
energie elektrické, p¥ipadn& jiné energie.

U dosud znémych zemnich strojd, nep¥fklad u kolesovych rypadel, je privod energie na-
p*iklad elektrické, z pevné Césti do oto&né ¥dsti stroje provédén bud krouZkovym sbiralem,
nebo kabelovymi pievadd¥i, kde kabely jsou uchyceny pohyblivd na kruhové konstrukeci otodné
Ed4sti stroje.

Nevyhodou stévajicich Ye¥en{ Jje, %e p¥i p¥enosu elektrické energie krouZkovym sb¥rafem
je sice oproti dosud zndmym kabelovym pFevadd¥im dosaZeno oto¥nosti v&t3{ nez * 360°, aviak
toto zaPfzenf je nérodné ne zastavény prostor a je podle dosavadnich zku3enostf{ z provozu
poruchové a znsing néro&né na udribu. . '

Rovn&% znémé kabelové prevaddle jsou velmi néro¥né na zastevény prostor a navic velmi’
omezujf otofnost otodné Idsti stroje, kterd je men3{ ne% * 300°. '

Vy8e uvedendé nevyhody odstranuje zatfizeni pro p¥ivod energie do otofné Cé4sti stroje
podle vyndlezu, jeho¥ podstatou je, Ze sestdvd z &lénkového Petdzu, jehoZ bolnice Jsou usta-
veny naed sebou soub&in¥ s horizontélni rovinou stroje, kde jeden konec ¢lénkového TFetdzu
je oto¥n¥ uchycen ke konzole, ukotvené k pevné Zésti stroje a druhy konec je otodn& spojen
s druhou konzolou, ukotvenou k otodné &isti stroje, pridemZ prevdddci prvky energie napbjené
od zdroje energie pevné &ésti stroje na druhy zdroj energie oto¥né ¥dsti stroje Jsou uchy-
ceny na rozpdrkdch bo¥nic ¥lénkového Yet&zu, jimiZ jsou spojeny protilehlé dvojice vykyvn¥
spojenych bolnic.
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Vzdslenost uchycent konzoly vi&i druhé konzole, vzhledem k ase otd¥en{ oto&né Edsti
stroje je rozdilns. fela v¥kyvn¥ spojenych bo¥nic &lénkového Fetdzu tvol{ doraz pod uhlem.

Vyhody zarizenf podle vyndlezu spodivejl ve znadné jednoduchosti oproti krouikovym
sb¥rallm, oproti nim# zabfrd miniméln{ stavebni prostor ve spodnf ¥dsti stroje p¥i nendrog-
nosti na uddr¥bu. Oproti znédmym kabelovym prevadddim umo¥nuje za¥izent podle vyndlezu natole-
nf oto¥ného svriku v¥t¥f nef * 360° od bodu vyvedeni kabelll ve spodni Zdsti stroje.

Na priloZengch vykresech je v prikladném provedeni schematicky znézornin piredmdt vy=
nélezu, kde na obr. 1 je v bo¥nim pohledu obecn& zndzorndno zarfzent podle vyndlezu pfi na-
toden! oto¥né ¥4sti o 180°, na obr. 2 Je detail ¥lénku Fet¥zu s uchycenfm prevéddcich prvkid
energle k &lénku, na obr. 3 je Yez rovinou A-A z obr. 2, na obr. 4 Jjsou &lénky ¥Fetdzu podle
obr. 2 v pidorysném pohledu, na obr. 5 a¥ 7 Je v plidorysném pohledu schematicky zndzornn
okamZity tvaer &lénkového Fetdzu s ptevédd&cimi prvky energie pri natoleni oto¥né ¥dsti. stro-
Je oproti pevné neoto¥né Z4sti stroje, kde na obr., 5 Je tvar pfi natodeni v&tdim ne 360°,
na obr. 6 je tvar pri natodeni o 180°, na obr. 7 je tvar pri nato¥en{ v&t3im ne¥ 360° v opad-~
ném smyslu natofeni oproti obr. 5. ’

Zatizent pro p¥ivod energie do otodné &dsti 2 stroje je ulo¥eno v prostoru spodnf ne-
otolné, to je pevné ¥4sti 4 stroje. Zetizeni sestdvs z ¢lénkového Fetdzu 1, jeho¥ vykyvns
spojené bo¥nice 11 jsou ustaveny nad sebou soub&¥n& s horizontélni rovinou stroje, pridem?
protilehlé dvojice bodnic 11 jsou pevns spojeny rozp&rkemi 12. Jeden konec &ldnkového Fetd-
zu 1 je otodn¥ uchyceh ke konzole 2 ukotvené k pevné &dsti 4 stroje a druhy konec je otodni
uchycen k druhé konzole 3 ukotvené k oto¥né &dsti 5 stroje.

Prevéd&ci prvky 6 energie jsou uchyceny na rozpdrkéch 12 bo¥nic 11 &lénkového Pet¥zu
1 pomoct prfchytného ze¥fzenf J a Jsou vedeny od zdroje 21 energie pevné &dsti 4 stroje
na druhy zdroj 31 energie otodné &dsti 2 stroje. PPevdddei prvky 6 energie jsou tvofeny na-
piiklad kabely pro prevéd¥ni elektrické energie, nebo tlakovymi hadicemi pro prevddsn{ na-
pr{klad tlekové hydraulické kapaliny, vzduchu, vody a podobn¥.

Vyvody zdroje 21 energie pevné Z4sti 4 stroje jsou instalovény v blfzkosti konzoly 2
nebo piffmo na konzole 2 nap¥fklad proti prevddicim prvkidm 6 energie pevné &dsti 4 stroje.

Vyvody druhého zdroje 31 energie oto¥né ¥ésti 2 stroje Jsou instalovény v blizkosti druhé
konzoly 3 nebo pifmo na konzole 3 napi¥fklad proti pFevéd&cim prvkim 6 energie.

Vzddlenosti uchyceni komzoly 2 vi&i druhé konzole 3 Je vzhledem k ose Q otddeni otodné
Edsti 5 stroje s vyhodou rozdflnd.

Rozp&rky {2 ¥lénkového Fetdzu 1 jsou pevn¥ uchyceny k protilehlym bodnicim 11 bud mezi
spojovacimi Zepy, nebo v m{st¥ spojovecich tepld jednotlivych bo¥nic 11.

Cela 13 vykyvn& spojengch bo¥nic 1| $lénkového Fetdzu 1 Jsou sedikmeny pod whlem
alfa/2 a tvori doraz pro vzéjemné natofenf bo&nic 11 o dhel alfa pro p¥endSeni pohybu 31ldn-
kil &ldnkového Fetdzu | pii otddeni otodné &dsti 2 stroje a pro omezeni minimélnfho polom&ru
R ohybu prevéddcich prvkd § energie.

Proti vlivu prdhybu &lénkového Petdzu 1l 1ze provést v jednom nebo n&kolika mistech po-
depfen! &lénkového ¥etdzu ] v jeho spodnf &dsti nap¥iklad op&rkou 10.

Jsou-1i pFevéd¥ci prvky 6 energie tvoreny nizkonapsiovimi a vysokonapdfovymi kabely,
lze vysokonap&fovy kabel odddlit od nizkonap&iového kabelu Jejich umist&nim na nédstavce 9
pevné spojenych s horni v&tivi bo¥nic 11 #ldnkového Fetizu 1, nebo zv&t3enim mezery mezi ka-
bely vysokého a nizkého nap&ti. .

PFi otddent oto¥né ¥dsti 5 stroje opisuje druhd konzola 3 kruZnici kolem osy O otd&ent.
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Tim dojde k pohybu celého &ldnkového Pet¥zu 1, pFi¥em? dovoleny dhel alfa nato¥eni mezi
Jednotlivymi bolnicemi 11 ¥lénkového Fet&zu 1 i pohybovou sflu pro pohyb Jednotlivych bo&nic
11 zajidfujt dela 13 bodnic 11, které plni funkci op&rnych ploch.

Tim, Ze vzdédlenost uchyceni konzoly 2 vii&i druhé konzole 3 vzhledem k ose O otédeni
oto¥né &ésti 3 stroje Je rozdflnd, je umoZn¥no natoleni otodného svrsku v&t3f ne¥ * 3600
o dhel beta (obr. 5) a v druhém p¥{ped¥ o dhel gama (obr. 7). Pldorysny tvar &lénkového Pe-
tézu 1 a tim i prevdd¥eich prvkd 6 energie tvoF{ pii otd¥eni oto¥né ¥dsti 5 stroje ktivku,
JejiZ tvar se pri otéZeni m&ni (obr. 5 a% 7).

Pfedm&t vyndlezu lze vyuZit pro privod energie z pevné do otodné Jdsti stroje a obecnd
pro prenos energie mezi &dstmi stroje, kterd se vi¥i sob& vzéjemnd natédf kolem spole&né
osy. .

PREDMET VYNALEZU

1. Zatfzeni pro pifivod energie do otodné ¥4sti stroje, vyznadujici se tim, %e sestévd
z Elénkového Fetdzu (1), jehoZ bodnice (11) jsou ustaveny nad sebou soubd¥nd s horizontélni
rovinou stroje, kde jeden konec &ldnkového Yetdzu (1) je oto&nd uchycen ke konzole (2) ukot-
vené k pevné &4sti stroje (4) a druhy konec je otodnd spojen s druhou konzolou (3) ukotve-
nou k otofné Zdsti (5) stroje, prilem¥ prevdddci prvky (6) energie napojené od zdroje (21)
energie pevné Zdsti (4) stroje na druhy zdroj (31) energie oto¥né &&sti (5) stroje,- jsou
uchyceny na rozp&rkdch (12) boénic (11) &lénkového Fet¥zu (1), jimi¥ jsou spojeny protileh-
1¢ dvojice vykyvn& spojenych bodnie (11).

2. Zarizeni podle bodu 1, vyznadujfci se tf{m, Z%e vzddlenost uchycent konzoly (2) vagi
druhé konzole (3) vzhledem k ose (0) oté¥eni otodné 3dsti (5) stroje, je rozdilnég.

3. Za¥izen{ podle bodu 1, 2, vyznadujic{ se tfm, %e &ela (13) vykyvng spojenych bo&nic
(11) &lénkového Fetdzu (1) tvor{ doraz pod dhlem (alfa).

7 1listh vykresd

Severografia, n. p.. z8vod 7, Most
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