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(54) NazZky na stfihani rotu

1

Vyndlez fe3{ konstrukei ntZek s velkou délkou noZl, které umo¥nuji rozst¥fhet rozm&rné
kusy 3rotu, ani% by se tyto kusy musely ruénim pdlenim upravovat.

Dosud zndmé ni¥ky s velkou délkou noZd jsou tvoPeny pevnym rémem, ve kterém je uloZen
spodni nd%¥ s pohyblivymi noZovymi sen&mi, v nich¥ je horn{ niZ. Pohon noZovych sani obsta-
rdvajf bud dva hydraulické védlce v hornim p¥f&niku rdému, nebo jeden hydraulicky vélec, ulo-
feny na vn&jsl strand bo¥nic rdmu. Oba zphscby pohonu noZovych sani maji ¥adu nevyhod, kte=z
ré se vyrazn& projevi u niZek s délkou noZi nad 2,5 m, st¥iZnou silou nad 12,5 MN a zdvi-
hem no%ovych sani nad 1,25 m. U tekovych nifek mus{ rém prenddet velké ohybové momenty,
je rozm&rny, t&%ky a z vyrobnich a p¥epravnich divodi musi byt d&len. NiZky jsou vysoké
a pro obsluhu nid%ek musi byt pouZito vysSich jerdbovych drah, neZ je obvyklé. Je také velmi
obti¥%nd vymdna otupenych no#d, kvili Spatnému pFistupu mechanizadnimi prostdedky k mistdm,
kde jsou noZe upevndny. Pracné veédeni noZovych sani v rédmu, nutné pro zachyceni momentd
od vystibednych sil, neumo¥nuje zmdnu dhlu, sevieného st¥ifnymi hranami no¥d. Tento udhel je
ddn konstrukef niZek.

Vy%e uvedend nedostatky odstranuji ntifky podle vyndlezu, sestdvajici z pevného a po-
hyblivého pfigniku, opatfenych no%i, dvou bo¥nic a hydraulickych védlcd, jejichZ podstatou
je, %e ka%dd strana pohyblivého pP{¥nfku je spojena s alespon jednim semostatn¥ ¥fzenym
‘hydraulickym vélcem, pomoci kinematické obecné rovinné dvojice. MoZnost samostatného ovig-
déni ka?dé strany pohyblivého p¥idniku a kinematickdé obecnd rovinnd dvojice, kterd miZe
byt tvorena tdhlem s &epy, kluzngm ramenem a gepem, ktilisou, kemenem a &epem aj., zpiso-
bujl, ¥%e pohyblivy p¥f&nfk kond volny pohyb v rovin&,umo¥nuje zm&nu dhlu, sev¥eného stiiZ-
nou hranou spodnfho a hornfho no¥e a nt¥ky mohou pracovat jako aligdtorové i gilotinové.

U ni%ek podle vyndlezu se na rém ni%ek neprendSejf momenty pri vystiedném st¥fhdnf, rém
se dd4 vhodnym zptisobem d¥lit a nepotiebuje horni p¥iénik. Tim je umoZn&n p¥istup do pro-
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storu mezi no¥i jebdbem a vym&na no¥d je maximélné usnadnéna._UloZeni hydreulickych. vdled
z vndjsi streny umo¥fiuje podstatn¥ sni¥it vysku ni¥ek. NoZové san¥ tvo¥i tvarovd Jednoduchy
p¥{¥nik, ktery mé v bo¥nicich rému vedeni, pouze pro zachyceni sily, vznikajici mezi npéi.

Na pFipojeném vykrese je zndzornén piikled proveden{ niZek ‘podle vyndlezu, kde . -
obr, 1 je ¥ez A-A, na obr. 2 Je pohled na niZky ve sm¥ru P s pohyblivym p¥{¥nikem v horni
vodorovné poloze, na obr. 3 je pidorys a obr. 4 predstavuje ¥ez B-B. Na obr. 4 je p¥fénik
ve dvou polohéch.

Ni¥ky na st¥fhéni Srotu sestédvaji z rdmu, tvoreného pevnym pii¥nikem i, levou bo¥nici
2 a pravou bodniei 3. V bodnicfch 2 a 3 jsou vytvoreny vyfezy pro vedeni pohyblivého p¥i&-
niku 5. Pevny p¥féntk 1 a pohyblivy p¥f¥nik 5 jsou opatPeny nofi. Z vn¥j¥{ strany levé
bodnice 2 Jsou ulofeny dva hydraulické vdlce 6 a z vn&j8f strany pravé bodnice 3 Jjsou ulo-
Yeny dva hydrsulické vdlce 7. Pistnice hydraulickych vdlcd 6 na levé strand niZek Jsou
pevnd spojeny s levym spojovacim p¥f¥nfikem 8, do Jjeho% otvord je vloZeno levé tdhlo
9, které je s levym spojovacim p¥i¥nikem 8 spojeno levym spodnim &epem 10. Druhy konec
levého téhla 9. je vlo¥en do vy¥ezu v pohyblivém pFf¥nfku 5 a je s nfm spojen levym hornim
gepem 11. Pistnice hydraulickych véled 7 na pravé stran& ni%ek jsou pevn& spojeny s pravym
spojovacim p¥f¥nfkem 12, do jeho¥ otvoru je vlioZeno pravé téhlo 13, které je s pravym spo-
jovacim p¥f¥nikem 12 spojeno pravym spodnim &epem 14. Druhy konec pravého téhla 13 je vlo-
%en do vyPfezu v pohjblivem'pfiéniku 5 a Je s nim spojen pravym hornim Zepem 15. Hydreulické
vélce 6, 1 na ka¥dé strand nifek jsou ovldddny semostatnym hydraulickym pohonem 4. Ze zad-
ni strany je k rdmu ni¥ek p¥ipevn¥n ¥leb 16 s tladkou 17, z pfedni strany je k rému p¥i-
pevnén skluz 18.NiZky jsou postaveny ne dvou sloupech 19.

8rot se zaveze do ¥labu 16. Tla&ka 17 posouvd 3rot pies ni¥ pevného piid¥niku 1 o déle:
ku, kterdé méd byt ustPifena. Spoustdnim hydraulického ﬁohonu 4 se za¥nou z hydraulickych
véled § vysouvat pfstnice., Levy spojovaci p¥{i¥nik 8, s nim spojené levé tdhlo 2 a levd
strana pohyblivého p¥idnfku 5 se daji do pohybu. Pohyblivy pifénik 5 se zalne nakldndt
na levou. strenu, ' ’

A% se dosdhne potkebného naklondnif, tj. dhel sevieny st¥iZnou hranou pevného a pohyb~
livého noZe hodnoty 8° a% 10°, pohyblivy p#f¥nik se ddle nenekldni, ale pohybuje se ve svis-
1ém sméru dold. Po ustiiZfent rotu se pohyblivy p#{&nfk 5 op&t zvedd do takové vyie,
aby pod nim prola i nejvy¥3i &dést &rotu, zavedendho do #labu 16. VeSkeré pohyby pohyblivé-
ho p¥i¥niku 5 obstardvd hydraulicky pohon 4.

N

V p¥ipad&, Ze ¥rot vyse popsanym zplisobem nejde ust¥ihnout, zastavi se pohyblivy pPiénik
5 na strané, na kterou je néklonén,a pohybem druhého konce se zaldne zmensovat dhel sevieny
st¥iZnymi hranami noZd., Tim dojde v hydraulickych véleich na stran&, na kterou je pohyblivy
pri¥nik 5 naklondn,k multiplikeei tlaku a tim ke zvgseni st¥i¥né sfly. JestliZe ani ted
nedojde k ust¥i¥eni, nekloni se pohyblivy p¥f¥nik 5 na opa¥nou stranu a za¥ne st¥fhat Xrot
2z druhé strany. Taek je moZno ménit plsobift¥ noZd tek dlouho, aZ dojde k ustiifeni Brotu.

Jiné provedeni podle vyndlezu je napifklad to, Ze hydraulické vélce pro ovlddéni pohyb-
1livého p¥i¥niku jsou dva a jsou umistdny z p¥ednf strany bodnic rédmu. Pohyblity pfiénik
je zde ulo¥en v kluznych kamenech s Zepem, ve kterém se miZe posouvat i naté¥et. Kemeny
se mohou posouvat po bodnicich., NdZky mohou byt vybaveny pridrZovadem. )
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PREDMET VYINALEZU

NiZky na st¥théni Erotu,sestdvajifci ze dvou pP{&nfkd, pevného a pohyblivého, opatie
nych no¥i, dvou boénic a hydraulickych vdled, vyznadené tfm, ¥%e kaZdd strana pohyblivého
pii¥niku (5) je spojena s alespon jednim samostatnd Fizenym hydrsulickym vélcem (6, 7),
pomocf kinematické obecnd rovinné dvojice, kterd je na levé stran& niZek tvoilena 1éyjm
téhlem (9) s &epy (10, 11) & na pravd stran ni¥ek pravim tdhlem (13) s gepy (14, 15).

1 list vykrest

Severografia, n. p.. zivod 7. Most
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