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(54) Nazov prihlasky vynalezu: Podbijacka kol’aje
(57) Anotacia:

Podbijacka s ramom (3) stroja uloZenym na podvoz-
koch, s vyskovo prestavitelnym podbijacim agregatom,
je vybavena naddvihdvacim a vyrovnavacim agregatom
(12), ktory ma naddvihavacie a vyrovnavacie pohony,
ako aj naddvihavacie Ustrojenstvo (20), ku ktorému je
priradené pridavné naddvihdvacie Wstrojenstvo (15),
vybavené najmenej jednym uchopovacim Ustrojenstvom
(31), na uchopovanie kolajnice (23) odboéne) kolaje
(24) s vlastnym naddvihavacim pohonom (28). Uchopo-
vacie ustrojenstvo (31) je usporiadané na nosnom rame
(26) a je prostrednictvom posuvného pohonu (30) pre-
stavitelné vzhladom na rdm (3) stroja. K pridavnému
naddvihdvaciemu ustrojenstvu (15) je v tej koncovej
oblasti, ktora je spojend s uchopovacim ustrojenstvom
(31), priradena dotykova €ast’ (33) na uloZenie uchopo-
vacim ustrojenstvom (31) uchopovanej kolajnice (23).
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Podb{ja&ka kolaje

Oblast techniky

Vyndlez sa dotyka podbf{ja&ky kolaje s rémom stroja ulo-
Z%enym na podvozkoch, s vy3kovo prestavitelnym podbijacim
agregdtom s ﬁristavitefn?mi a vibrovatelnymi podbfjacimi
ndstrojmi a s naddvihdvacim pohonom a vyrovndvacim poaonom ako
aj s kladkou s okolesnfkmi a s naddvihdvacim dstrojenstvonm
opatrenym naddvihdvacim a vyrovndvac{m agregdtom, ku ktorému
je priradené najnmenej jednym uchopovacim ustrojenstvom
opatrenéd pridavné naddvihdvacie uUstrojenstvo na uchopenie
kolajnice odbo&nej kolaje, pri&om uchopovacie ustrojenstvo je
usporiadané na nosnom rdme a je prestavitel'né peslattvne—

vzhladom k rdmu stroja prostrednictvom posuvného pohonu.

Doterajs{ stav techniky

V US 4,893,565 B je uZz opisand takd pojazdnd podbfjaZka
kolaje, ktord je vytvorend 3pecidlne na nasadenie v oblastiach
vyhybiek a kriZ%enia kolaje. Spracovanie takych oblast{ kolaje
sa uskuto&iiuje relatfvne " Yazko nielen vzhladom ku
kompl ikovanému vedeniu na kolajnici, leZ predovSetkym tie2
vzhl’adom k =v1a3t vysokej hmotnosti tychto &astf{ kolaje,
preto3e spracovivand kolaj je spojend s vedlajSim , pripadne
odbo&nym usekom kolaje prostrednfctvom tak =zvanych dlhych
podvalov. Najmid pri procese zdvihania a vyrovndvania pdsobf
t4to vysokd hmotnost, ktory je navy3e eSte velmi nesumerne
rozdelend, nepriaznivo na presnost prace. Zndma, na kolajovych
podvozkoch ulo%end podbijagka kolaje 3je opatrend na rame
stroja vy3Skovo érestaviterne usporiadanym podbfjacim agregatom
a zdvihacfm agregatom, ktory je.aa uchopenie kolajnfc kolaje

opatreny kladkami s okolesnikmi a uchopovacimi Ustrojenstvanmi
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v podobe uchopovacich hdkov a =dvihacfch kladiek. Na nasadenie
v oblastiach kolajovych vyhybiek je upravene pre ka%du stranu
kolaje pridavné =dvihacie =zariadenie, ktoré je spojené so
2zdvihacim a vyrovndvaci{m agregdtom a ktoré ma napriec
k pozdlZnemu smeru stroja upraveny a prostrednictvom posuvného
pohonu teleskopicky vysunutelny, pripadne predfﬁiternf nosny
rdm. Na jeho vonkajZom koneci je upravené ako hdk vytvorené
uchopovacie ustrojenstvo, ktoré je vySkovo prestavitelné vo
zvislom vedeniu a ktoré sa spui3ta pre uloZenie na kodlajnici,
pripadne na p&tu kolajnice odbo&nej kolaje, ako aj tieZ
spustitel’nd zdviZnd podpera. Tadto sluiZi na podopretie volného
konca nosného rdmu na Strku v oblasti medzi podvalmi a na
prendsanie a vytvdéranie pri{davnych zdviZnych sil

prostrednf{ctvom vlastného pohonu.

Dalej je podla US 4,825,768 B =zn&ma podbija&ka kolaje,
ktorej podbfjacie, zdvihacie a vyrovndvacie agregdty su vhodné
Specidlne na opracovdvanie oblastf vyhybiek a kriZovatiek
kolaje. K tomu G&elu upravené pridavné zdvihacie ustrojenstvo
je tvorené rdmon, ktory je pojazdny po jednej kolajnici
odboé&nej kolaje, na ktorom su usporiadané uchopovacie
ustrojenstvd na uchopenie kolajnice a ktory je prostrednictvom
vlie&nej tyc&e prikibeny na réme stroja. Okrem toho je rdm
spojeny prostrednictvom lana s nosnym rdmom, ktory je upevneny
na hornej strane podb{jagky a ktory je ‘teleskopicky
predféitern?. Prostrednictvom tohoto lana moZno pdsobit na rém
s uchopovacimi Ustrojenstvami pri ¢&innosti zdvihacieho pohonu
vo zvislom smere zdviZnymi silami pre pridavné naddvihavanie
odbo&nej kolaje. Pre nasadenie na protilahlej pozdiZnej strane
stroja sa nosny ram spolu s lanom vodorovne vykyvne o 180 °.
Privedenie pridavného naddvihdavacieho ustrojenstva do zéberu,
pripadne jeho uvedenie 2o =z4beru je &asove relat{vne ndkladné
a nie je moZné ho uskutodnit bez manudlnej pomoci =o strany

obsluhujidceho persondlu. *



Podstata vyndlezu

Vynélez si kladie za ulohu vytvorit podb{ja&ku kolaje v
ivode opisaného typu na opracovanie oblast{ kolajovych
vyhybiek, v ktorej bude mozZné prestavovat pridavné
naddvihdvacie ustrojenstvo do pracovného nasadenia bez=
problémov z pracovnej kabiny stroja.

A

Vrbidend Uloha sa rieli v podbf{jatke kolaje daného typu

tak, 2e k pridavquu naddvihdvacienu ustrojensﬁyu je prxradena

# s uchépovacim ustrojenstvom /- spojenej’ koncovej oblasti—

dotykovd &ast pre uloZenie A prostrednictvon uchopovadiéhs ™

) D i A

-Wuero;enstva»uchopovanej kolajnici.

Prostrednictvom tohoto vyhotovenia podla vyndlezu sa
zaist{ =zjednoduSend manipuldcia s pridavnym naddvihdvacim
ustrojenstvom na naddvihzyanxe odbgéujuceho péfu korajnxce.
pretoée prostrednictvom na hlavu kolajnice dosadajucq/dotykové
‘éggti je moZné uskutoénit automatické vystredenie
uchopovacieho ustrojenstva na rychle a spolahlivé, tvarové
pevné spojenie. Tym sa Liéé stdva zbyto&nym pouZ{vat vlastna
pracovnu silu na vystredenie a pozorovanie pridavného
naddvihavacieho istrojenstva v bezprostredne ohrozenych

oblastiach vyhybiek.

Prostrednictvon daliieho vyhodného vytvorenia podla
pateﬁtov?ch ndrokov 2 aZ 4 sa umoZn{ pri spolahlivom podopre;K
pridavného naddvihdvacieho ustrojenstva na kolajnici
prostrednictvom kladiek kliestovité uchopenie naddvihovanej
kolajnice. Tym sa aj v spojeniu s taZkymi pozdfépymi podvalmni
=z beténu =zabezpe&{ bezproblémové naddvihnutie odbo&ného
kolajnicového pdsu do poZadovanej polohy. Okrem toho moZno pwe
=zabrdnenie opakovanych vystre&ovac!ch procesov na nasadenie
kladiek a pggﬂﬁioéenie zdvihacej kladky zachovat tvarove pevné

spojenie tieZ psgmaaléle kolajnicové useky.
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Rotetal je podbfja&ka vytvorend podla patentovych nérokov
5 a 6, poskytuje ¢ttt priaznivi kombinaciu osi otd&ania a
naddvihidvacieho pohonu na dosiahnutie optimdlneho pakového
efektu, aby bolo moZné bez problémov prendsat pridavné =zvislé

sily na zdvihani kolajnicu.

DalZie vyhodné vytvorenia, ktoré su uvedené v patentovych
ndrokoch. 7 a 8, pritom =zaistujd, Ze tuchopovacie dstrojenstvo
ostdva pri zdvihanﬁ& bezporuchove a kon3tantne v styku s
hlavou kolajnice a 2Ze je moZné bez problémov uskuto&fiovat

korekcie bo&nej polohy kolaje.

Vyhodné vyhotovenie, ktoré ije opisané v ndroku 9,
zabezpe&uje stabilitu nosného rdmu v pozdfénom smere sStroja vo
vietkych polohdch vykyvnutia, &fm sa =zabrdni pretaZenie

loZziska &apu.

DalZ%ie vyhodné vytvorenie podla patentového naroku 10 je
U%elné =z toho ddvodu, Ze umoZfiuje nasadit podb{ijacku kolaje
bez akychkol'vek upravnych prdc ;xq’ pPre vpravoxktn@L aj pre
vlavo odbo&ujice vyhybky.

Prehlad obrdzkov na vvykrese

Vyndlez je v dalSom podrobnej3ie vysvetleny na prikladoch

vyhotovenia v spojen{ s vykresovou astiou.

Na obr. 1 Jje schehaticky zndzorneny bokorys podbfja&ky
kolaje s naddvihdvacim a vyrovnivacim agregitom a s pridavnym
naddvihdvacim Ustrojenstvom pre naddvihdvanie bo&ne vedla
stroja upraveného useku vyhybky odbo&nej kolaje. Na obr. 2 je
zndzorneny vo viddsSej mierke bokorys naddvihdvacieho a
vyrovndvacieho agregdatu a pridavného naddvihdvacieho
Ustrojenstva podla obr. 1. Na obr. 3 je vo vi&Sej mierke

znézérneny pohlad na pridavné naddvihavacie ustrojenstvo v



pozdfénom smere stroja podla 3fpky III na obr. 2. Na obr. 4 je
vo vi&Sej mierke zndzorneny detailny pohlad v pbzdiénom smere
stroja na koncovu oblast pridavného naddvihédvacieho

ustrojenstva, ktoré mi& uchopovacie ustrojenstvo.

Na obr. S, 6 a 7 si velmi schematicky 2ndzornené detailné
pohlady na dalsie priklady vyhotovenia uchopovacieho
ustrojenstva podl'a vyndlezu. —

VSIPONGN A o
Priklady wwhotevenia vyndlezu '

Na obr. 1 =zndzornend podbfja&ka 1 kolaje ma v pozdfénom
smere upraveny, na podvozkoch 2 uloZeny rém 3 stroja, na
ktorého koncoch su usporiadané trak&né kabiny 4, pri&om tato
podbfja¥ka 1 kolaje je pojazdnd po kolaji 7., pozostdvajica =
kolajnfec 5 a podvalov 6. 2droj 8 energie, pripadne trak&ny
pohon sluZi pre jazdu podbfja&ky 1 kolaje v pracovnom smere 2
a pre =z&sobovanie véetk?qh pracovnych agregdtov stroja
energiou. Podbfjac{ agregdt 10 je na rdme 3 stroja uloZeny
vy3kovo prestavitelne a m4d pristavitel'né a vibrovatelné
podb{jacie ndstroje 11 na =zastvanie do 3trku. V pracovnom
smere 9 je pred tym upraveny naddvihdvac{ a vyrovnavac{
agregat 12, ktory je prikfben? na rdme 3 stroja, s ktorym je
spojeny prostrednictvon naddvihdvacich pohonov 13
a vyrovndavacfich pohonov 14, ako aj k naddvihdvaciemu
a vyrovndvaciemu agregdtu 12 priradené, na dal3ich obrizkoch
detailnejSie opisané pridavné naddvihdvacie ustrojenstvo 15.
Bezprostredne nad nfm je upravend pracovnd kabfna 16
s riadiacim ustrojenstvom 17 na riadenie pracovnych agregatov

podbf{ja&ky 1

kolaje v spoluprdci so vztaZnym systémom 18. Na
obr. 2 je presnej3ie zndzornend len oblast naddvihdvacieho
a vyrovnavacieho agregdtu 123. Naddvihdvacf{ a vyrovnivac{
agregdt 12 sa prostrednictvon kladiek 19 s okolesniknmi
odvaluje po kolajniciach S korajz 7, po ktorej jazd{ a ktorua

opracovava podb{jacka 1 kolaje, ‘a na naddvihdvacie



ustrojenstvo 20 v podobe vy3kovo a boé&ne préstaviternyéh
naddvihavacfch hdkov 21 a bo&ne vyk?vnuternych'naddvihévacich
kladiek 22. Tie sldZia na uchopenie hlavy kolajnice 5, zatial
&o naddvihdvacie hdky 21 je mo2né priloZit tieZ na jej patku.
Pridavné naddvihdvacie ustrojenstvo 15, ktoré Jje = hladiska
jeho detailov presnejsie znd=zornené najm&8 na obr. 3 a 4, je
upravené na uchopenie kolajnice 23 odbo&nej kolaje 24, ktord
je v oblasti vyhybky spojend s kolajou 7 prostredﬁictvom

dlhych podvalov 6.

Toto pridavné naddvihdvacie ustrojenstvo 'L§ je tvorené =z
dvoch v pozdfénom smere stroja =za sebou usporiadanych, =z
hladiska zvislej a v pozdfénom smere stroja upravenej roviny

25 pozdfénej simernosti podbfja&ky 1 kolaje o 180 ° oto&nych

astf{. Ka%d4 z tychto &ast{ m& kolmo k pozdiZnom smere stroja
upraveny nosny radm 26. KaZdy = oboch navzijom rovnobeZne
usporiadanych nosnych rdamov 26 Jje na jednom svojom konci
uloZ2eny na rédme 3 stroja vykyvnutelne okolo &apu 27,
upraveného v pozdfénom smere stroja, =atial! &o na konci
protilahlom vzhladom k ¢&apu 27 je nad tymto koncom na rdme 3
stroja upevneny prikfben? hydraul icky naddvihdvac{ pohon 28.
Nosné rdmy 26 sd vytvorené v tvare rurok, pripadne ako duté
profily, v ktorych vnitrajfku je upravend v pozdiZnom smere
rdmu posuvnd klznd &ast 29, ktord je spoiend s posuvnyn
pohonom 30, usporiadanym taktieZ vo vniitri nosného rdmu 26

a s nim spojeny.

Pridavné naddvihavacie Ustrojenstvo 15 3je v koncovej ob-
lasti, ktord je protilahld k &apu 27 nosného rdmu 26, opatrené
vZ2dy jednym uchopovacim udstrojenstvom 31 a jednou dotykovou
Castou 33, ktoré su spojené s prisludnou klznou <&astou 29 a
tak su prostrednictvom posuvného pohonu 30 prestavovatelné
relat{vne vzhladom k rdmu 3 stroja. Detaily dotykovej &asti 33
a uchopovacieho uUstrojenstva 317 sd presnej$ie zjavné najmid

Zz obr. 4. Dotykovda ¢&ast 33 je upravend pre uloZenie na ucho-



povacom ustrojenstve 31 uchopovanej kolajnice 23 odbo&nej ko-
Taje 24 a je vytvorend ako kladka 32, ktora je v danom Pri{pade
vytvorend ako kladka 34 s dvojitym okolesnikom a s kolmo
k pozdfﬁnemu smeru stroja upravenou osou 35 a je prostrednic-
tvom podpernému strmefiu 36 uloZend na konci klznej &asti 29.
Uchopovacie uUstrojenstvo 31 md tvar naddvihdvacej kladky 57,
ktord m& hubovity, okolo osi 58 otd%ania oto&ny naddvihdvac{
tanier 59. Ten je upraveny na dosadnutie na spodnu hr&nu 37
hlavy korajnicé 23. K tomu uG&elu je naddvihdvacia Kladka S7
usporiadand vykyvnutelne okolo v pozdfénom smere stréja upra-
veného &apu 60 v oblasti dotykovej &asti 33 na nosnom réme 26,
pripadne na klznej &asti 29 a je spojend s hydraulickym poho-
nom 61, ktory je tie2 prikibeny na klznej &asti 29.

T4 koncovd oblast ka%dého nosného rdmu 26, ktord je
protilahld vzhladom k &apu 27, je usporiadand vidy medzi dvoma
navzdjom rovnobeZne usporiadanymi a kolmo Kk pozdfznemu smeru
stroja upravenymi vodiacimi doskami 38, ktoré s upevnené na
spodnej strane rdmu 3 stroja a ktoré vedd, pripadne stabilizu-
ju prostredn{ctvom naddvihdvacich pohonov 28 nosné rdamy 26 pri
ich zvislom vykyvnutiu. V polohe uchopovacich tldstrojenstiev 31
mimo prevadzku, ktord zaistuje, Ze su celkom zataZené, su tie-
to upravené celkom vo vnitri vonkajSieho obrysu podbfja&ky 1

kolaje, ako je to nakreslené na obr. 3 vlavo.

Podbfja%ka 1 kolaje 3je pri pracovnom nasaden{ ovlddani
obsluhujicou osobou =z pracovnej kabiny 16 prostrednictvom
riadiaceho ustrojenstva 17. Kol'ajnice S kolaje 7 su
prostrednictvom naddvihdvacich hdkov 21 naddvihdvacieho a
vyrovndvacieho agregdtu 12, ktoré sui na obr. .3 znazornené
éiarkovane,. a/alebo volitelne prostrednictvon ich
naddvihdvacich kladiek 22 uchopené a kolaj 7 je naddvihdvacim
pohonom 13 a vyrovnivac{m pohonom 14 uvedené do poZadovanej
polohy. V oblastiach vyhybiek a kri%ovatiek sa zvlast dlhymi a

preto tiez ta33imi podvalmi 6 sa =zodpovedajuici, odbo&nej



kolaji 24 priradeny nosny rdm 26 pridavného naddvihdvacieho
ustrojenstva 15 prostrednictvom svojho naddvihdvacieho pohonu
28 spust{ a st&asne sa pbsob{ na posuvny pohon 30 tak dlho, a2
dotykova &ast 33, pripadne kladka 34 s dvojitym okolesn{komn
dosadne na koFajnicu 23. Naddvihdvacia kladka 57 uchopovacieho
ustrojenstva 31 je pritom v dohora vykyvnutej polohe, ktorad je
na obr. 4 =zndzornend bodko&iarkovane. Akondhle je dotykova
Sast 33, pripadne kladka 34 s dvojitym okolesnikom spol'ahlivo
v zdbere s kolajnicou 23, vykyvne sa prostrednfictvom pohonu
61 naddvihdvac{ tanier S9 pré dosadnutie na vzhladom
k podbfjacke 1 kolaje vonkajsiu spodnu hranu 37 hlavy
kolajnice 23 a tak je prfdavné naddvihdvacie ustrojenstvo 15
tvarove pevne spojené s kolajnicou 23. Toto spojenie mozZno
zachovat na dlh%ej vzdialenosti, pfetoée kladka 34 s dvojityn
okolesnfikom, m&%e pri bez tlaku riadenom posuvnom pohone 30
bez problémov v uhle vzhladom ku kolaji 7 sledovat uloZenu
kolajnicu 23 odbo&nej kolaje 24, =zatial &o podbfjalka 1 kolaje
sa pohybuje po kolaji 7, ako je to zndzornené bodko&iarkovane
vpravo na obr. 3. Také vytvorenie je vhodné napriklad pre
pouZitie v tak =zvanej kontinudlnej podbfjaZke, v ktorej sa
nepohybuje ré&m stroja od podvalu k podvalu, leZ sa pohybuje
kontinudlne a =zdvihacie a vyrovndvacie uUstrojenstvo pritom
trvale ostdvaji v zdbere s kolajnicami. Pritom sa pésob{ na
naddvihdvacf pohon 28 pracovnhe nasadeného nosného ramu 26
synchrdénne a naddvihdvacini pohonmi 13 naddvihdvacieho
a vyrovndvacieho agregdtu 12, ¢&fm sa zaist{ rovnomerné
naddvihdvanie odbo&nej kolaje 24 v sulade s naddvihdvanim

kolaje 7 prostrednictvom naddvihdvacich hdkov 21.

Na obr. 5 je velmi schematicky zndzornend zjednodusené
vyhotovenie uchopovacieho ustrojenstva 39 a dotykové &asti 40
pridavného naddvihdvacieho ustrojenstva 41. Dotykova ¢&ast 40
je tu vytvorend ako jednoduchd kladka, ktora je upraveni pre
uloZenie na korajﬁici 43. Uchopod%cie ustrojenstvo 39 pozosta-

va z oto%nej naddvihdvacej kladky 44, ‘ktora je oto&nd okolo



zhruba =zvislej osi 45 a ktord nie je vykyvnutelnd. Tvarove
pevny dotyk s kolajnicou 43, pripadne s vonkaj%ou spodnou hra-
‘nou hlavy kolajnice 43 je preto udriZovany trvalym pdsobenim
nezndzorneného posuvného pohoﬁu klznej &asti 46, =z=atial <&o
kladka 42 a dotykovi <&ast uchopovacieho ustrojenstva vytvdéra-

juica naddvihdvacia kladka 44 sa odvaluji po kolajnici 43.

Na .obr. 6 je =znidzornend este viac =jednoduZena ﬁodoba
vyndlezu, v ktorej je uchopovacie Ustrojenstvo 48, vytvorenej
ako hdk 47, a dotykovd &ast 49 pevne spojend s klznou &astou
50 nosného rd&mu 52, ktory prislicha prfdavnému naddvihdvaciemu
Gstrojenstvu 51. Toto pridavné naddvihdvacie ustrojenstvo 51
nie je vhodné pre kontinudlne nasadenie a privddza sa do
tvarove pevného =zdberu s kolajnicou 3 =znovu pred kaZdym
procesom naddvihdvanie kolaje. Hdk 47 Jje tieZ moZné ozna&it

ako dotykovu &ast uchopovacieho uUstrojenstva.

Kone&ne =z obr. 7 je =zjavné uchopovacie uUstrojenstvo 54
pridavného naddvihdvacieho ustrojenstva 66 v podobe hdku 5SS,
ktory je na rozdiel od ostatnych variantov vytvorenia vyndlezu
upraveny na uloZ%enie na vzhladom k podbfjatke 1 kolaje
vnutorni spodni hranu 56 hlavy kolajnice 53. H&k 55 je
usporiadany pevne na klznej &asti 62, na ktorej je dalej
ulo%end oto&ne okolo zhruba vodorovnej osi ako kladka 63
vytvorend dotykovad &ast 64, pripadne je uloZend valive na
kolajnici 53. Vyhoda tohoto usporiadania spo&fva v tom, Ze
vzdialenost hornej hrany klznej &asti 62 od jazdnej plochy
kolajnice 53 mé%e byt velmi mald a tak sa na minimum redukuje
moZnost porusenia bodko&iarkovane vyzna&eného prejazdného
profilu 67 susediacej kolaje 65 pridavnym naddvihdvacim
Ustrojenstvom 66. Prevddzka na susednej kolaji 65 je teda
nasadenin stroja opatreného pridavnyn naddvihdvacim
ustrojenstvom 66 len velnmi nepatrne nepriaznive ovplyvneny
alebo nie je nepriaznive ovply&ﬁen? vébec. Hdk 55 je moZné

tie® oznadit ako uchopovacie uUstrojenstvo a dotykovu &ast.
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PATENTOVE NAROKY

1. Podbf{ja&ka kaaje s na podvozkoch uloZenym ramom
stroja, s vyskovo prestavitel'nym podbf{jacim agregdtom s
pristavitel!nymi a vibrovatelnymi podbf{jacimi ndstrojmi a s
naddvihdvacim pohonom a vyrovndvacim pohonom ako aj s kladkou
s okolesn{ikmi a naddvihavacim ustrojenstvon, opatrenyn
naddvihdvacim a vyrovndvacim agregatom, ku ktorému ije
priradené najmenej jednym uchopovacim ﬁstrojenstvomfopatrené
pridavné naddvihdvacie Uustrojenstvo na uchopenie kolajnice
odbo&nej  kolaije, priconm uchopovacie dstrojenstvo je
usporiadané na nosnom rdme a Je prestavitelné rotat-tune.
vzhl’adom k rdmu stroja prostrednfchvom posuvného pohonu,
vVvyzn Z,é uijuace s a t ¥y n, %f k - prf%?Ggémis
naddj&hévagiemu ﬁ?trojenstvu (15:641: 51; 56) u?e prirad?né/s
uchopovacim Ustrojenstvom (31; 39; 48; 54) v spojenej koncovej
obldbt 1 %gotyﬁgza sl am ‘G0 a9 e #E ulofenie na

- .
Ay >

2y 2 .
pros?;edn(cbvom uchopovacieho ustrojenstva (31; 39:n 48; 54),
/ . A f’ . /
" uchopovanejj kofg?hicﬁi(23; 43; 53).

2. Podbf{ja&ka podla ﬁéroku i, vy=znad&uijuuca s a
t y m, Ze dotykova &ast (33) je vytvorena ako kladka (32), s
vyhodou ako kladka (34) s dvojitym okolesnikom, ktord md kolmo

k pozdfinemu smeru stroja upravenu os (35).

3. Podb{ja%ka podla ndroku 1 alebo 2, vy zna &uiju-
c a s a t ¥y m, 2e uchopovacie ustrojenstvo (31) je
vytvorené ako naddvihdvacia kladk& (%7) s naddvih&vacim
tanierom (59), ktory ma hubovity tvar, Jje wupraveny na
dosadnutie na spodnd hranu (37) hlavy kolajnice (23) a je
oto&ny okolo osi (58) ot&cania.

4. Podb{ja&ka podla ndroku 3, v y 2 n a & ujdca s a
t y m, Ze naddvihdvacia kladka (s7) je prostrednictvom pohonu

(61) uloZend okolo &apu (60) upraveného v pozdfénom smere
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stroja vykyvnutelne v oblasti dotykovej &asti (33) na nosnon
réme (26). '

S. Podbf{ja&ka podla jedného =z ndrokov 1 az 4, v y 2 n a -
Eujuaca s a t ¥y m, Ze nosny rdm (26) je uloZeny na dod
uchopovacieho uUstrojenstva (31) dalej vzdialenej pozdlZnej
strane stroja okolo v pozdiZnom smere stroja upraveného &apu

(27) vykyvnutelne na rdme (3) strcya.

6. Podb{ja&ka podla jedného z nérokov 1 aZ% 5, v‘& Z2na -
ujuca s a t ¥y m, Z2e vzhladom k ¢&apu (27) protilahly
koniec nosného rdamu {26) je spojeny s naddvihdvacim pohononm

(28), ktory je podoprety na rdme (3) streja.

7. Podbf{ja&ka podla jedného =z ndrckov 1 a2 6, v ¥y 2z n a -
& ujuaca s a t ¥y m, Ze uchopovacie uUstrojenstvo (31) je
uloZené vo vnitri ridrkového nosného rdmu (26) posuvne v jeho
pozdiZnom smere a je spojené s posuvnym pohonom (30),
upevnenym na nosnom rdme (26). -

'

8. Podb{ja&ka podla jedného =z ndrokov 1 a2 7, vy 2z n a -
&Eujuidca s a t ¥y m, Ze uchopovacie uUstrojenstvo (31) je
spojend s klznou &astou (29), uloZenou vo vnitri rurkového

_nosného rdmu (26) posuvne v jeho pozdiZnom smere.

9. Podbfja&ka podla jedného = ndrokov 1 a2 8, vy 2 n a -
ujuca s a t ym 2¢ nosny rdm (206) je vo svojej
vzhladom k &apu (27) protilahlej koncovej oblasti usporiadany
medzi dvoma navzdjom rovnobe3nymi a kolmo k pozdiZnemu smeru

stroja upravenymi vodiacimi doskami (38).

10. Podbfjad&ka podla jedného =z ndrokov 1 a2 9, v y =2 n a-
& uiJjuaca s a t y m, 2e mé usporiadané dva navziajom
rovnobeZné, vZdy na Jjednej = oboch pozdfénycn strdn stroja

klbovo uloZené nosné rdmy (26).
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