'.?.lh

POLSKA
RZECZPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS PATENTOWY

Patent dodatkowy

do patentu
Zgloszono:
Pierwszenstwo:
URZAD
PATENTOWY
P H l Opublikowano:

26.VIIL.1966 (P 116 230)

Kl 21 ¢, 58/50

17.IV.1968 UKD

Twérca wynalazku: mgr inz. Ryszard Duczkowski

Wiasciciel patentu: Instytut Elekfrotechpiki, Warszawa (Polska)

Uklad zdalnego sterowania silnikami elekirycznymi

1

Przedmiotem wynalazku jest uklad zdalnego ste-
rowania silnikami elektrycznymi, od ktérego wyma-
gana jest jak najmniejsza liczba przewodow 1lacza-
cych pulpit sterowniczy ze stycznikami wtlgczajaqcy-
mi silnik oraz zwierajacymi jego opory rozruchowe.

Znane sg uklady zdalnego sterowania, w ktorych
sterowanie odbywa sie przy zastosowaniu sygnalow
o cechach amplitudowych, wada ich jest niepewnos$é
w pracy ze wzgledu na duze spadki napigé przy roz-
ruchu silnikow lub konieczno$é stosowania kosztow-
nych stabilizatorow napiecia. Znane sq rowniez ukta-
dy sterowania przy zastosowaniu sygnaléw o cechach
fazowych, przy czym wadg ich jest skomplikowany
i kosztowny uktad elektryczny. Znane sa takze
uklady sterowania, w ktorych zastosowano sygnaty
o cechach biegunowych z selekcjqa szyfrows, przy
czyin wada ich jest zbyt mata liczba rozkazéw mo-
zliwych do przeslania po okreslonej liczbie przewo-
dow, .

Powyisze wady usuwa uklad zdalnego sterowania
silnikami elektrycznymi wedlug wynalazku, w kto-
rym sterowanie odbywa sie przy zastosowaniu syg-
-natlow o cechach biegunowych z selekcjq szyfrows
z dodatkowymi elementami pamieciowymi.

Wynalazek jest blizej wyjasniony na rysunku,
przedstawiajacym przykladowy schemat sterowania
stycznikami wlaczajacymi oraz zwierajacymi opory
rozruchowe silnika elektrycznego pracujacego
w ukladzie nawrotnym symetrycznym o sze$ciu stop-
niach rozruchowych w obu kierunkach.
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Ukltad wedlug wynalazku sklada sie¢ z dwéch za-
sadniczych czlonéw, a mianowicie z szyfratora znaj-
dujgcego si¢ w pulpicie sterowniczym oraz deszyf-
ratora znajdujacego si¢ przy silniku sterowanym,
potaczonym miedzy sobq linia przesylowa. Szyfrator
sklada sie ze sterownika S oraz z dwoch diod D+
i D-. Deszyfrator sklada sie z przekaznikéw pradu
statego Py, P2, Pg, i Py, z polaczonych szeregowo
z cewkami przekaZnikéw diod D1, D2, D3 i D4 oraz
przekaznika PP jako elementu pamieciowego. W przy-
kladowym ukladzie zastosowano dwa przewody la-
czace A i B, jeden element pamigciowy PP.

Trzy cechy biegunowe, a mianowicie zero oraz
plus i minus uzyskiwane sq z diod D+ i D—. Liczba
przesylanych rozkazéw wynosi dla tego przykladu
trzynascie. Sterownik, przy pomocy ktérego wysyla-
ne s na lini¢ przesylowa A i B odpowlednie kom-
binacje sygnaléw, ma po sze$¢ polozerr w obu kie-
runkach oraz po jednym polozeniu wstepnym. Na
polozeniu wstepnym w prawo P zamyka sie Styk 3
sterownika S i linia przesylowgq B jest przesylany
z diody D+ sygnatl plus. Na sygnatl ten dziala tylko
przekaznik P3, ktéorego dioda D3 jest skierowana
w kierunku przepustowym.

Przekaznik ten stykiem czynnym zamyka obwod
cewki przekaznika PP, ktéry swoim stykiem sie¢ pod-
trzymuje, natomiast styk przetaczajacy PP znajduja-
cy sie¢ w obwodzie cewek stycznikow SL i SP prze-
lacza sie na cewke SP, Przekaznik- PP dziala na
wszystkich polozeniach sterownika S w kierunku
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prawo P. Wylaczenie jego nastgpuje tylko na
polozeniu wstepnym w lewo L. Wowczas zamyka
sie styk 4 sterownika S i linig przesylowg B jest
przesylany sygnal minus. Na sygnat ten dziata tyl-
ko przekaznik P4, ktory swoim stykiem biernym 5
rozwiera obwodd podtrzymania przekaznika PP. Na
polozeniu pierwszym w obu kierunkach zamyka sig
styk 1, ktory na linie A wysyla sygnal plus i dziata
od niego przekaznik P1, zamykajgc swoim stykiem
czynny obwod cewki SL lub SP zaleznie od tego w o
jakim polozeniu znajduje sie przelaczajacy styk PP.
Jednoczesnie przekaznik P1 stykiem przelgczajacym
przetacza obwod cewki przekaznika PP, aby gdy na
poloZeniu trzecim w prawo zadziala przekaznik P4
nie nastgpilo rozwarcie obwodu podtrzymania prze-
kaznika PP lub na drugim w lewo, podczas gdy prze-
kaznik PP nie dziala nie nastgpilo jego zalaczenie
gdy zadziala przekaznik P3. W tym samym celu

15

65432 1#%0(*»123456

4

znajduje si¢ rowniez w obwodzie cewki przekaznika
PP styk przelaczajacy przekaznik P2, aby na poto-
Zeniu szostym w prawo zbocznikowac styk P4, a na
piatym w lewo odiaczy¢ styk P3. Dzialanie pozosta-
tych obwodéw cewek stycznikow wynika ze sche-
matu.

Uklad zdalnego sterowania moze znalez¢ zastoso-
wanie rowniez do sterowania innymi urzadzeniami
elektrycznymi.

Zastrzezenie patentowe

Uktad zdalnego sterowania silnikami elektryczny-
mi przy zastosowaniu sygnalow o cechach bieguno-
wych z selekcjg szyfrowa, znamienny tym, ze
w czlonie deszyfratora zastosowano element pamig-
ciowy.
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