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Vyndlez se tykd hnacfho zaffzenf k stavéni{ a k¥f%enf pracovnich vidlcl, zejména kalandrﬁ
a Fe3{ unifikaci jeho konstruk&nfho Fe¥enf.

Dosud zndmd hnacf za¥fzenf k stavéni a k¥fZenf pracovnich v4lci kalandru, sestdvajf ze
Snekového otevieného pfevodu s rulnim pohonem, jeZ ovldd4 stav&ci ¥roub, ktery je ulo¥en
v matici, pevn& spojené se stojanem kalandru.

Nevyhodou tohoto zaffzeni je zastaralost konstrukntho ¥eSenf, pomaly chod p¥i pfesta-
vovdni a moZnost znaénych nepfesnost{ v obsluze i chodu. Dal%{ zni&mé hnac{ zaffzenf je me-
chanické a sestdvd z elektromotoru, planetové pifevodové sk¥in& a Znekové prevodovky, je%
ovl4d4 stavéci Zroub, ulofeny v matici, ktery je spojen s lo%iskovym t&lesem pracovnich
v4lcd, p¥ifem? matice je oto&n& uloZena ve stojanu.

Nevyhodou je znadnd sloZitost celého za¥fzenf a z tohoto divodu i mo%nost zvyZené po-
ruchovosti a tim i zvyZeni ndkladd na ddribu a opravy.

Rovné%¥ je zndmé hnaci za¥fzen{ se dvéma'motory, kde posuvnd rychlost stavécfho Sroubu
se ménf pfedfazenym Fetdzovym pfevodem. Jeho nevyhodou je nepfesnost, zastaralost a zna&nd
sloZitost.

Také je zndmé hnacf{ zafizenf, sestdvajici ze stavéci pfevodové sk¥i{né&, uloZené pfimo
ve stojanu kalandru, ale jeho nevyhodou je obti%nd manipulace p¥i p¥ipadnych poruchdch
a opravéch Snekové pfevodovky.

U v8ech shora uvedenych hnacich zafizeni, kterych se pouZfvd jednak k stavén{ a jednak
i ke k¥f%¥en{ pracovnich v4lci kalandru je rozdfl v tom, Ze hnac{ zaffzen{ pro kff{Zen{ pra-
covnich vdlcd jsou oproti hnacim za¥fzenfm pro stavéni pracovnich v4lcl vykonové a rozmé-
rové rozd{lnd.

Jejich spole&nou zdkladn{ nevyhodou je tedy jejich rozdflnost konstruk&niho feden{,
pro ka¥dy jednotlivy druh pohonu a tf{m i nutnost zvySeni Zetnosti vybaveni ndhradnimi d{ly
a ddle i zhorfend operativnost p¥i pf{padnych poruchdch z hlediska zamEnitelnosti jednotli-
vych 4118 nebo i druhu pohonu.

Vy%e uvedené nevyhody odstrafiuje hnac{ za¥fzen{ k stavéni a k¥iZenf pracovnich v4lci,
zejména kalandru, sestdvajfci z pohdn&ctho dstroji a ¥nekové pfevodovky, umisténé na stojanu
kalandru, jeho% podstata spodfvd v tom, %e k Znekové pfevodovce je pfipevné&na &eln{ pfevo-
dovka, opat¥end pfirubou, ke které je pfipevndno pohdnéci dstrojf, na jehof vystupnim h¥f-
deli je bud upevn&n pastorek, jenZ je v zdb&ru s ozubenym kolem, uloZenym na jednom konci
%nekového h¥fdele Znekové prevodovky, nebo kde vystupni h¥fdel pohdnécfho dstroji je uloZen
v otvoru 3%nekového h¥idele.

‘V¢hodou hnacfho za¥f{zenf podle vyndlezu je tom, %e jeho unifikovanym konstrukénim fe-
Senim lze jednoduchym zplsobem zajistit pouZfitelnost stejného hnacfho za¥fzenf, které bylo
vykonové i rozmérové sjednocené, a to jak pro stavénf, tak i pro k¥i¥en{ vdlcl, coZ je zvl14st
v¢hodné v p¥fpad® poruchy na n&kterém za¥fzenf. :

Dal3{ jeho vyhodou je snfZenf &etnosti pot¥ebnych ndhradnfch d{1ld a také to, Ze jeho
zjednodufenim dochdzf{ k Zasovym uUspordm p¥i montd%i i demontd%i a soudasn& i ke zvySeni
spolehlivosti.

Na p¥iloZfeném vykresu je schematicky zndzorn&no p¥ikladné provedeni hnacfho zaffzeni
podle vynidlezu, kresleném v Yezu, kde obr. 1 zndzoriuje hnac{ za¥fizenf pro stavén{f a obr. 2
zndzoriiuje hnacf za¥f{zen{ pro k¥i¥enf{ pracovnich v4lct kalandru.




3 231892

Hnac{ zaff{zenf k stav&n{ a k¥f{¥enf pracovn{ch vdlcd, zejména kalandru, podle pf¥fkladné-
ho proyedeni sestdvd ze ¥nekové pfevoéovky 1l s jedn{m 3nekovym soukolim, je% je tvofeno
$nekovym kolem 8 a Znekovym h¥{delem 7, ktery je svym jednfm koncem ulofen v axidlnfch lo-
%isk4ch 10, upevnénych v pouzdru 11, jeZ je upevnino ve skifni 1' Znekové prevodovky 1,
ke které je ptipevnéno, p¥idem? je uvnit¥ skif{n& 1~ uzavfeno vikem 12, opatfeném otvorem
pro §nekov§ hi{del 7, a na svém druhém konci uzav¥eno vikem 3.

D4le sestdvd z Zelnf p¥evodovky 2 s jedni{m &elnim soukolim, kterd je uloZena ve sk¥ini
1” ¥nekové prevodovky L1, ke které je i pfipevn&na. SkE{fi Zeln{ pfevodovky 2 je pro stavéni
pracovn{ch vdlcl kalandru opat¥ena p¥frubou 2+ ke které je pfipevnén elektromotoxr 4, na
jeho¥ vystupn{i: h¥fdel s pérem.je upevnén pastorek 3, uchyceny pojistnou deskou 18 a vymeze-
ny distannim pouzdrem 17, ktery je v zdbé&ru s ozubenym kolem 6, uloZenym na druhém konci

:inekového h¥idele 7 je% je ulofen v radiélnim loZisku 14, uloZenym ve skifni &eln{ pEevo-
‘dovky 2, pfi¥em? mezi radiflnf loZisko 14 a ozubené kolo 6, uchycené pojistnou deskou 16

8 otvorem, je vloZeno distan&n{ pouzdro 15.

Sk¥{X &eln{ pfevodovky 2 je pro kfiieni pracovnich vdlcl kalandru opat¥end rovnd% p¥i-
rubou 5, ke které je p¥ipevnéno pohdn&cf ustrojf 4 napf. elektromotor, jeho% vystupni
hffdel s pérem je uloZen v otvoru §nekového hifdele 7, ve kterém je vytvofena drdZka pro
péro.

Pro pohon hnacfho ma¥fzenf k stavé&nf a k¥f¥enf{ pracovnfch v4lcd je pouiit niékootééko-
v§ elektromator s regulovatelnym po&tem otd&ek, p¥ipevn&ny k p¥irub& 5, kterd je 3ednodu-'

chym zplisobem centrovéna v otvoru stojanu kalandru.

Kroutic{ moment je u hnacfho za¥{zen{ k stav&n{ pracovnfho vélce kalandru pfené§ep
z vystupntho h¥fdele elektromotoru skrze pastorek 3, ozubené kolo 6 a ¥nekovy hifdel 7
na 3nekové kolo 8, které je drd¥kovdnim 9 spojeno se 3roubem pro stavénf{ pracovntho vidlce
kalandru.

U hnactho zaffzen{ ke k¥fZenf pracovnich vdlcd kalandiu je kroutici moment z vystupnfho

* h¥fdele elektromotoru piendSen pfimo na Znekovy h¥fdel 7 a ddle na Znekové kolo 8 které

je drdZkovénim 9 spojeno se ¥roubem pro k¥fZfenf{ pracovnfho vdlce kalandru.

U tohoto hnacfho za¥f{zenf pro kif{fen{ pracovnich vdlci je mo¥né pouZit &eln{ pfevo-
dovky 2 z hnacfho za¥fzenf pro stav&nf pracovnfch vdlcl, pfiZemZ k jejf pouitelnosti dojde
jednoduchou demontd#{ pastorku 3 z h¥fdele elektromotoru 4, natolenim pEfruby 5 o 180 stup-
nd, &{m¥ se docflf souososti h¥fdele elektromotoru a Znekového hifdele 7, a zasunutim h¥{-
dele elektromotoru p¥imo do otvoru Snekového h¥fdele 2.

Hnac{ za¥fzenf podle vyndlezu lze vyu¥ft u viech druhd kalandrd a jinych technologic-
kych zaff{zenf{, u kterych se provddf stavénf a k¥f{Zenf pracovnfch vdlcd.
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PREDMET VYNALEGZU

Hnac{ zafizenf k stavénf a k¥f{¥enf pracovnich vélcl, zejména kalandru, sestdvajicl
z pohdndcfho ¥strojf a ¥nekové pievodovky, um{sténé na stojanu kalandru, vyznadené tim,
%e k Znekové prevodovce /1/ Jje pfipevnéna delnf p¥evodovka /2/, opattend pfirubou /5/,
ke které 3je pfipevndno pohdndci dstrojf /4/, na jeho¥ vistupnim hifdeli je bud upevné&n
pastorek /3/, jen% je v zib&ru s ozubenym kolem /6/, ulofenym na jednom konci %nekového
h#¥fdele /7/ ¥nekové prevodovky /1/, nebo kde vystupn{ h¥fdel pohdn&ctho Ustroji /4/ 3e
uloZen v otYofu %nekového h¥fdele /7/.

1 vykres
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