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ReSen{ se tyké privédéctho zafizent
pramene vldken k vylesévacimu valedku,
kde pritladny stolefek spolu se zhudiova-
Zem & predklédeci plochou pramene je vj-
klopné ulofen okolo osy poddvaciho védled-
ku @ zaujimé dv& polohy. P¥i provozu jed-
notky je ptiklon&n k potahu vylesédvaciho
védlelku a pfi zastaveni predeni se auto-
maticky odklépi a odvéddl tak vldkennou
tFésen z dosshu poteahu vy&esé&vaciho véled-
ku.
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Vyndlez se tykd p¥ivdddctiho zaifizeni pramene vldken k
vylesdvacimu véle &ku, upravené v t&€lese ojednocovaciho za¥izeni

spfddaci jednotky a zahrnujici podévaci védle¥ek & k ndmu na vykyv-
" né upraveném nosném drZdku uchyceny pfitladny stolelek se zhus- '
¥ovadem a predklddaci plochou pramene vldken k vySesdvacimu vdleX-
kueo ’

U bezvretenové sprddaci jednotky rotuje vylesdvaci vdlelek
" rychlosti 7 000 ot.min,”t i vice a sprédaci rotor dosahuje 60 000
otomin.'1 i vice, takZfe p¥i preruseni spi¥ddaciho rotoru se okam=-
2it& zastavi pouze poddvaci védlelek, zatimco vylesdvaci védlelek
a spréddaci rotor se popripadé otéd¥eji ddle, Spréddaci proces miZe
byt prerusen vcelku ve dvou p¥ipadech., P¥i pFetrhu prize zjisté-
nim prostfednictvim &idla se zastavi jen pitivddéci zarizeni, za-
timco vyZesdvaci vdledek a sprddaci rotor se otédleji ddle., Ve dru-
hém pripadé pri zémérném zastaveni stroje se zastavi nejen privé-
déci zatrizeni, ale s uréitym zpoZdénim v disledku setrvadnosti i
vylesdvaci vhlelek a sprédaci rotor, PFi zastaveni podédvaciho vé-
ledku je svazek vldken, sevieny na poddvacim védlelku, vylesdvém
potahem vyZesdvaciho vélelku a jednotlivéd vlédkna jsou vytrhdvéna
a zandsena do sprédaciho rotoru, kde se uklddaji na sbérném povr=-
chu do stufky vldken. P¥i nésledujicim zapfedeni p¥ize pak bud
dochdz{i k pretrhu pfize v disledku p#ehlceni spddaciho rotoru
nebo zapiedend mista na p¥izi jsou zeeilena, co% sniZuje kvalitu
prize, Tomuto neZédoucimu jevu se zebranuje vydisténim sprédaciho
rotoru pred kafdym zepfedenim, I v tomto p¥fpadd viak nemé zaple=-
dené misto vyhovujici kvalitu, nebot p#i zapFedeni na poddtku pro-
.%e8dvdni stojici vldkenné t¥dsn& dojde ke krédceni t&chto vléken a

gaptfedeni se provddi na poskozend vlékna.



244 355

Pro smirnéni této nevyhody je znédmo zarizeni dle DOS 21 34
342, které oddaluje celé privddéci{ zarizeni i s predklddaci plo=~
chou t¥ésn¥ premene vléken od vyfesédvaciho védlelku, V tomto zné-
mém provedeni dle obr, 3 a 4 je poddvaci vdledek a pritlainy
stoleXek se zhuifovaZem a piedklddaci plochou upraven na nosném
drZéku, ktery je vykyvn® uchycen na Zepu t&lesa ojednocovaciho
saf{zeni, P¥i pretrhu prize nebo zastaveni stro je se nosny dr-
26k s poddvacim védlelkem a ostatnimi Xdstmi odklopi, &im¥ se
zastavi pifivod pramene vldken k vyZesdvacimu vdlelku, ProtoZe
se sou¥asné odklopf i predklddac{ plocha s t¥dsni{ pramene, ne=
Jesou vlédkna p¥*i zastavovédni vylesdvaciho véleXku v t¥dsni jiZ
krécens, Toto zarizeni je v¥sk relativnd sloZité, nebof mé od=
klép&ni i poddvaciho vdleZku, co% pFfind#i z hlediska napojeni
na pohédnéc{ prostfedky sloZité reSeni, Dalsf{ nevyhodou je, Ze
predkléddaci plocha a pFfitla¥ny stoledek tvor{i jeden celek =
jedno t&leso, které je uchyceno vykyvnd na Zepu nosného drZdku,
Nedé se tedy napt. pri navdd&ni pramene manipulevat s p¥itlal=-
nym stoledkem p¥i pFiklopené poloze, nebof predklddaci plocha
by mohla pFijit do styku s ogubenym potahem vyZesdvaciho vé=
lelku. , B

Dalsi nevyhodou je i ta okolnost, Ze v zdvislosti na oka=~
miité tloustce pramene se pohybuje pfitladny stolefek a s nim
i predklddaci plocha, cof zplsobuje zm&nu v geometrii roziesd-
vdn{ a zhor3uje nestejnomérnost pfize.

Dalsf podstatnéd nevyhoda tohoto za¥izeni vzniké pifi za-
ptdddni. Je znémo, %e vldkennd t¥dsen vystupujici ze sv&rného
stisku mezi poddvacim vélelkem a pritlainym stoleZkem, nemé
dostatenou tuhost a pFi odklopeni piivdd&ciho za¥fzeni, kdy%
se t¥dsen dostane z dosahu ozubeného povrchu vyXesdvaciho vé=
le¥ku, dojde k pokrieni vldken v celé t¥dani., PFi zapr4dédni
resp. uvedeni p¥ivéd&ctho za¥izeni do pracovni polohy, pFiklo-
pil se nejdfive nosny drZdk s poddvaecim vélelkem a pritlaZnym
stolefekem k vylesdvacimu védlelku a tim i k pohdnécimu prostied-
ku. Néhlym p¥iklopenim privédd&ciho zakizenf se stojfcim podéva-
cim vdledkem dojde k vytrhnuti v&tsSiho mnoZ%stvi vldken z pokr-
ené trdsné pramene, nebo¥ poddvaci véleZek se zalne pohybovat
resp. rozbihat af po p¥iklopeni, Tim dojde rovn&% k jejich po=
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Skozen{ krédcenim, coZ gplsobuje pokles kvality v misté zédpred-
ku pFize vi¥i ostatni &4eti prize., Poddvaci vdleek se zaZne
ot4tet tedy aZ po priklopeni nosného dr¥édku, co¥ je ji% poszdé&,
Toto sarfizeni také neumoZnuje proces zapredeni sutomatizovat
Jednoduchym zpisobem, . '

Oxolem je u vyse uvedeného privéds&ciho zarizent zajistit
jeho zlepdenou funkci z hlediska uvédén{ do chodu, aby nedoché-
zelo k pedkozovani vlédken a provést jej takovym gplsobem, aby
se mohla provddét manipulace p¥i zavéddén{ premene v jeho szavie=
né pologe, aniZ by se ovlivnovala predklddaci plocha a jej{ po=
loha a to vde jednoduchym Fedenim, které byumoZnilo proces za-
predeni automatizovat.

Uvedeny kol Fedf privddsci zafizeni, jeho} podstata spo-
&1ivéd v tom, Z%e h¥idel poddvaciho védlelku je uloZen v loZiskéch
ojednocovaciho tdlesa a je opatfen spojkou pro spojeni a roge
pojeni s pohédn&ci h¥ideli, zatimco nosny drZdk je uchycen vy=
kyvné bud na h¥fdeli podévaciho vélelku nebo na, & timto hi¥fde-
lem souose upraveném, souosém Zepu a je opatfen jednak Zepem,
na kterém je vykyvn& upraven pfitlainy stelelek, piritladovany
k podédvacimu védle&ku pruZinou uchycenou jednim koncem na nos=
ném drZdku, jednak vedle pF*itlainého stoledku pevné uchycenym
podpérnym t&lesem s pfasdklédaci plochou, pfi¥em% na mosném dr-
%éku je uchycena odklép&cif pru%ina, jeji% druhy konec je uchy=
cen na udchytu ojednocovaciho t&lesa a jejiZ p¥itaind s{la pro
odklonéni nosného drZdku do nepracovni polohy je mendi, neZ je
zébérovy moment tfeci sily mezi podédvacim védlelkem a pritlainym
stoleZkem pro drfeni nosného drZdku v nepracovni poloze., Dals{
gnaky vyndlezu jsou uvedeny v podruZfnfch bodech definice vynd-
lezu,

P#ivéddéel zerizeni charakterizované kombinaci o sob& zné-
mfch znakld, pFindsf ve svém celkovém usporddéni proti znémému
stavu techniky #*adu vyhod. Toto privddé&ci zatrizeni je v pracove
ni poloze jen tehdy, kdyZ je pohé&nén poddvaci vdlelek, Zastavee
nim jeho pohonu se nosny drZdk se vdemi pracovnimi &leny odklo=
pi od vy¥eadvaciho védlelku plisobenim odklép&ci pruZiny, To ue
noziﬁjo Jjednoduchou automatizaci procesu zaprdddni a to jen o=
vl4dénim spojky elektiromagnetem a prisluinym elektrickym uspoe
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$4dénim nebo sapojenim *{diciho zatizeni, Tato elektromsgnetic=
ky ovlddané spojka poddvaciho vdle¥ku je také p¥imo napojena na
¥idlo pFetrhu a vznik pfetrhu registrovany &idlem tak okemZitd
vyroji elektromagnetickou spojku poddvaciho véledku, ktery po
odpojeni od pohonu se natd¥f spolu s nosnym drZékem a jeho ele~
menty zpé&t do mimopracovni polohy tahem odklép&ci pruiiny. Za-
pojenim spojky a tim poddvaciho vdle¥ku se pak tieci silou mezi
poddvacim vélelkem a pFitlainym stolefkem natd¥i spolu s podé-
vacim védlelkem i nosny drZdk se vdemi jeho elementy (pracovnimi
&leny) do pracovni polohy, Tim, %¥e pfedklddacf plocha podp&rné-
ho télesa je na nosném drZéku upravena nezévisle na pFitladném
stoledku, je manipulace p*i navdddni pramene moZné i p¥i pra-
covni poloze privdddciho zetfizeni, a ddle zaruduje nem&nnou ge-
ometrii rozfesdvéni bez ovlivnéni tloudtkou pramene o tim se
‘zlepduje stejnomérnost pFize., Nezdvislé uspordddni piFedklddaci
plochy podpérného t&lesa na ostatnich pracovnich &lenech na nos-
ném dr¥dku také umoZiuje provést podpdrné t¥leso vymdnitelnd s
riznou délkou predklddaci plochy. Ve vyhodném provedeni je pod-
pérné téleso spojeno s nosnym drZékem pruinym kloubem a stavé-
cim 3roubem, kterym je moZno nastavovat jeho vzddlenost od po-
tahu vyZesdvaciho vélelku do optimélnich vzdélenosti. Vylouéd

se tim na predklddaci ploSe resp. mezi predklddaci plochou a
nosnym drZékem vliv vyrobni spéry nutné v p¥ipad® vymdnného pro=
vedeni a umofnuje se nastavit optimdlni vzdédlenost této predklé-
dac{ plochy k vy&esdvacimu vdledku podle materidlrového charske-
teru vldken nebo dle poZadovaného uWdinku &isticiho resp. odvé=
d&ciho procesu nelistot odvédd&cim kandlem, V tomto pXipad& je
vyhodné prévé mofnost, aby konec p¥edklédaeci plochy vymezil za-
ddtek tsv, ¥isticiho otvoru nebo kenélu pro odvod ne¥istot, vy-
tvoteného znémym zpisobem v tdlese ojednocovaciho zarizeni, Vy=
hodou této vaszby predklddaci plochy na vykyvném dAr¥édku, kterd
vymezuje zaXdtek zmindného odvéd&ciho kandlu, s timto kandlem
je; e na poldtku pFiklédp®ni nosného drZédku nebo konci vyklépé=
ni, se Zdst krdtkych vidken dostdvd do odvdd&ciho kandlu a neo=-
vlivnf tak kvalitu sloZen{ vldken ve stuZce na sbdrném povrchu
sptddactho rotoru. Také nezdvislé upevndni zhuifovale a pritlade
ného stoleXku na mosném Adridku umoZnuje optiné#ni nastaveni pii=
tlaku prufiny na pritlainy stole¥ek, ktery nen ovliviovén pro=
n¥nlivyimi silami, vznikajicimi vytahovénim pramene z konve a
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Vyhodou upevnéni nosného drZdku na souosém &epu upraveném
ve viku nebo na t&lese ojednocovaeiho zarfzeni je, %e se od-
stranuje vliv nepfesnosti vyroby ve vzéjemné rovnob&¥nosti h¥ie
dele a poddvaciho vdle¥ku a tim vzdjemné hdzivosti, kterd miZe
byt také ddna prihybem h¥idele od reakce pruZiny stolelku., V
pripad& upraveni souosého ¥epu na viku, umo¥nuje se jednoduchym
zpﬁsobem vynddni nosného drZdku s pFitla¥nym stolelkem, zhus=
fova¥em a podpérnym t&lesem z vybrdni t&lesa ojednocovaciho
zafizeni a tim i vy&isténi tohoto prostoru, ktery se v provozu
zands{ nelistotami a \iletem vldken.

V ndsledujicim popisu je uvedeno p¥fkladné provedeni, kte-
ré je nakresleno na p¥iloZenych vykresech, kde na obr. 1 je
pohled shora na piivddéci zafizeni v pracovni poloze a na obr,
2 toté% v nepracovni poloze, na obr. 3 je pohled na provedeni
privddé&ciho zafizeni s vymé&nn& uspotrédanym podpérnym t&lesem,
na obr. 4 je Fez osou poddvaciho védle&ku s pr¥ikladnym napojenim
spojky a jejilho ovldddni, na obr. 5 a 6 obdobn} Fez s ukdzkou
dalsiho p¥ikladného uchyceni nosného drZdku a to v obr. 5 uchy-
ceni souosého Zepu ve viku a v obr. 6 v té&lese ojednocovaciho
. gatizeni. ’

Ojednocovaci za¥izeni pro ojednocovéni vldken z pramene
vlédknitého materidlu je u bezvietenové sprddaci jednotky znée
mé, V pF*ikladném provedeni obr. 1 a 2 zahrnuje v t&lese ] vél-
cové vybrdni 2, v kterém je upraven vyfesévaci vdle¥ek 3 a na
které navazuje jednak vybrédni 4 pro umist&ni p¥ivddéciho zari=
geni 5, jednak tzv, &istici kandl § pro odvod nedistot od vy-
tesdvaciho vdlelku 3 a déle odvddéci kandl 7 ojednocenych vld-
ken, ktery usti do bliZe neznédzorn&ného sprddaciho rotoru., PFi-
vddéci zarizeni 5 zahrnuje poddvaci vdlelek 8, ktery je umistén
ve vybréni 4 blizko k vyfesdvacimu vdlelku 3 polohové& pevné
tak, Ze je upraven na h¥ideli 9, kterj je uloZen v loZiskéch
10 upravenych v tdlese ) ojednocovaciho dstroji., Hi{del 9 je
opatfen spojkou 1l pro spojeni a rogpojeni s pohdndci h¥fdeli
12, kterd prochdzi télesem ], Spojka 1l je s vyhodou ovldddna
elektromagnetem l3jo K podédvacimu vdleZku 8 je upraven nosny
drZiék 14, ktery je vykyvnd upraven kolem jeho o8y resp. hfidele
9 napt. tak, ¥e je pfimo na tomto h#ideli 9 uspoFrédddn, Nosny
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drZék 14 Jje opatfen ¥epem 15, na kterém je vykyvné§ upraven p¥{i=
tla¥ny stoledek 16, pritlalovany jeho stiskovou plochou 17 na
podédvaci vdleZek 8 pruZfinou 18, kterd je optena jednim koncem

o ptitla¥ny stoleZek 16 a druhym koncem nap¥. o v¥stupek 19

na nosném dridku l4, pripadnd je tato pruZina 18 na svych kon-
cich jinek p#islusn& upevnéna. Vfhodné je, kdyZ je pruZfina 18
uchycena na nosném drZdku J4 pomoci stavéciho &roubu pro na=-
staveni jeji pPitla¥né sily. Na nosném drZdku 14 je upevnén
gshusfovad 20, ktery s vyhodou miZe byt umistdn nezédvisle na J
pritladném stole¥ku 16 na stran& privrdcenéd k poddvacimu vdle=
ku 8, MiZe oviem byt spojen s poddvacim stoledkem, jak je b&Z=
n& znémo a ukézéno na obr. 3. Na opa¥né strand p¥itlainého sto=
leZku 16 je na nosném drZdku 14 nezdvisle na pritladném stole¥=
ku 16 upraveno podpérné té&leso 2] s predkléddaci plochou 22,
kterd je upravena proti obvodové vylesdvaci plose vyZesdvaciho
védledku 3 a je urlens k pPedkléddni pramene 27 vléken k uvede~
né vytesévaci plode., Podpsrné té&leso 21 s predkléddaci plochou
22 miZe byt vytvoreno v jednom celku s nosnym drZédkem 14 napi.
z jednoho kusu materidlu. Vyhodn&jsfl resSeni vdak je, kdyZ pod=
p&rné tdleso 21 je spojeno 8 nosnym dridkem 14 prulinym kloubem
23, ktery miZe byt v rizném provedeni nap*, tvoren prufinovym
materidlem. Na obr. 1 a 2 Je pruZny kloub vytvoren tak, Ze
podpérné tdleso 2] je vytvofeno z jednoho materidlového kusu
spoleind s nosnym drZdkem 14, ale jsou oddé&leny aZ k mistu pru-
¥Zného kloubu 23 ptrislusnym zérezem, Vliastn{ pruZny kloub g}y
tvori jen zeslabené misto, které je pak samo o sob& pruZné.

V tomto p¥ipad® je pak podpérné té&leso 21 spojeno jedt& s nos=
nym drZdkem 14 stav&cim Srouben 24, kterym se nastavuje poloha
pfedklédaci plochy 22 podpérného télesa 2] vi¥i vy¥esdvacimu
vdletku j. V¥hodné je vdak provedeni, kde podpé&rné t&leso 21
tvor{ samostatné t&leso, které je na nosném drZdku 14 upraveno
vyménitelnd a uchyceno na nosném dridku prisludnymi &rouby 33
nebo jinymi upevnovacimi prost¥edky. V takovémto pripadd se dd
vyménou ga jiné podpé&rné t&leso nap¥., s jinou délkou predklé-
daci plochy 22 ptizplsobit vylesédvac{ ddinky jinému druhu ma-
teridlu vldken nebo jejich délce. Vfhodné je, kdy% konec 28
predklédaci plochy 22 podpérného t&lesa 21 vymeszuje zalZdtek
isticiho kanélu § pro odvod nelistot. Vym&nnym uspofddénim
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podp&rného t¥lesa 2] se A4 pak také ménit i &fFka tohoto &isti=-
eiho kanélu 6 nebo jej i Upln& uzaviit. Na nosném driéku 14 je
uchycena nap¥. na &epu 15 odklép&ei pruina 25, jeji% druhy ko=
nec je uchycen na ichytu 26 ojednocovaciho t¥lesa J. PritaZné
sila této odklép&ci pruZiny 25 pro odklon®n{ nosného drzdku 14
do nepracovnil polohy je mendi, nei je zédb&rovy moment treel si-
ly mezi poddvacim védlelkem 8 a pfitladnym stolelkem 16, aby
tento zébérovy moment udrZel nosny drZédk 14 v pracovni poloze,
Mi{sto odklépéci pruZiny 25 miZe byt pouZito i jiného silového
8lenu napi¥. vhodné& usporddaného magnetu, zdvaii apod. Na obr,
5 je fez 8 jinym pFikladnym uchycenim nosného dridku 14 a to
na sewcsém Zepu 29, ktery je souose s hi¥fidel{ 9 poddvacfho vé=
leCku 8 upraven ve viku 3l t&lesa 1 ojednocovaciho zetizeni,
Souosy ep 29 je ve viku 31 nalisovén a v nosném driéku 14 Jje
upraveno pouzdro 32 pro vykyvné uloZeni na souosém Eepu 29.
Je pochopiteln¥ moZné i kinematické obrdceni tohoto upevndni
tj. souosy Zep 29 je nalisovédm do nosného driéku 14 a pousdre
32 je upraveno ve viku 31, v kterém je nosny drZék 14 se souo-
.aym Zepem 29 vykyvny. Na obr. 6 je daldi moZiné provedeni, kde
souosy Cep 29 je upraven v t&lese nebo na t&lese } ojednoco-
vaciho zafizeni pod podévacim védlelkem 8, Souosy &ep 29 je o=
patfen otvorem 30, v kterém je uloZeno loZisko 10 a kterym
prochézi souose h¥idel 9 poddvaciho vdledku 8, Vfhodné je,
kdyZ vn&jsi primér souosého Zepu 29 je v&t31 ne% poddvaciho vé=
ledku 8, ¥{mZ se umoZini sundéni nosného dridku 14 ze souosého
gepu 29 a tim vy¥isténi vybrdni 4 ojednocovaciho té&lesa l.
Funkce zarizeni je nédsledujici: '
Pramen 27 vldknitého materidlu je naveden do shuifovale
20 a ddle mezi stiskovou plochu 17 pF{tlaného stoleZku 16 a
podédvaciho védletku 8, Rotaci poddvaciho védlelku 8 je pramen
21 posunovén k vyfesdvacimu védlelku 3, ktery jej ohybd na pred-
klédaci plochu 22, na které dochdz{ i¥inkem pisobeni bli%e ne-
zndzornéného ezubeného potahu vyfesdvaciho vdlelku 3 k vyZesd-
véni vléken, kteréd jsou vedena do odvédd&ciho kandlu 7 a timto
do neznésorn¥ného spfddaciho rotoru. NeZistoty, které se pFi
vy&esdvéni vldken uvolnujf jsou vedeny do &isticfho kandlu 6,
ktery je napojen na znémé podtlakové odvdddci potrubl, Velikosti
podtlaku v odvéddécim kandle ] a &isticim kandlu § jsou pr{slus-
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né sladény znédmym zpldsobem, aby byl zajistén odvod vléken do ro-
toru, Vylesdvaci vdlelek 3 a poddvaci vdle¥ek 8 se ot&lli stej-
nym smérem ve sméru hodinovych rudilek, co% zna-ei:é, %e v mistd,
kde se oba povrchy k sobd pFibliZujf, md obvodovéd ryclilost vy-
gesdvaciho vdlefku 3 opa¥ny smér ne% md obvodovéd rychlost podé=-
vaciho véleZku 8, V p¥{padd prerusen{ pfedeni{ ve spréddacim ro-
toru je bliZe nezndzornénym ¥idlem registrovén pretrh a &idlo
soutasnd odpoji elektromagnet 13. Tim spojka 11 odpojl h¥idel 9
poddvaciho védledku § od pohéndciho hi*idele 12. Poddvaci védlelek
8 se tak stdvd s hifdelf 9 v loZiskéch 10 volné otolny a v di-
sledku toho odklépéeci pruZina 25 odklopi nosny dridk 14 s p¥i-
tlaZnym stoledkem 16 a podpérnym t&lesem 2] do nepracovni polo~
hy, jak je zndzornéno na obr. 2, Soufasné se s vyklopenim nosné-
ho drZdku 14 a pfitla¥ného stolelku 16 natodf{ zp&t W¥inkem t¥e-
¢l afly stoledku i podévaci vdle¥ek 8. ProtoZe p¥*i odklépéni se
tdst ojednocenych vldken jedt& vylesdvacim vdlellem ] vyZesdvéd,
jsou tyto navdd&ny v ddsledku pFevaZujiciho proudén{ vzduchu
ji% do &isticiho kanélu §. Po prisludném vyiisténi spiddaciho
rotoru se provede opétné zapredeni znémym zplsobem a to bud
ruiné nebo pomoci prislusného zaiizeni, V poZadovany vhodny o=
kam¥ik se bud %idlem nebo prisludnym zarizenim zapne elektro-
mognet 13 a tim i spojka 1, kterd spojl hifdel 9 poddvaciho
védlelku 8 8 pohdné&ci h¥ideli 12, prochdzejicl podél jednotli-
vych spféddacich jednotek na stroji znédmym zplsobem, Podévaci
védlelek 8 se zalne otd¥et a v dlsledku zébdrového momentu tire-
ci afly mezi poddvacim védlelkem § a pritladnym stolefkem L6 se
za¥ne undSet i nosny dridk 14 proti pldsoben{ odklép&ci pru¥iny
25, jeji% sila je nastavena na men3{ hodnotu. T{m se p#*iklopi
nosny drZdk 14 s podpérnym t&lesem 2], pritla¥nym stoleXkem 16
a ghustovalem 20 do pracovni polohy. PF¥i p¥iklép&ni pPedkldda=-
el plochy 22 podpdrného t&lesa 2] se dostdvajl vlidkna postupné
do zdbdru 8 vylesdvacim vdlefkem 3, Tzv. bradka pramene 27, kte-
rd se po odklopeni smritila, se sa¥ne natahovat a vldkna, kterd
se gkrdti, se jeité stali pred uplnym pireklopenim odvést do
&isticiho kanélu §. Po pfiklopeni nosného dridku 14 s podp&rnym
t&lesem 21, 8 pritla¥nym stolelkem 16 a zhudfovalem 20 jsou o=
jednocené vldkna z pramene 27 vedena do odvéddefho kandlu 7.
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1, Privadéci zar{izeni u beszsvrietenové sprédaci jednotky k
privédddni pramene vldken k vy¥esdvacimu vdle¥ku, upravené v t&-
lese ojednocovaciho gafizeni sprddaci jednotky a zahrnujici na
h¥{deli uloZeny poddvaci vdleZek a k n&mu na vykyvn& upraveném
nosném drisdku uchyceny pfitla¥ny stoleXek se zhuifovaZem a
pFedklddaci plochou k predkldddni pramene vldken k vyXesdvaci-
mu védledku, vyznadujfci{ se tim, %e h¥fdel (9) podévaciho vé=
leXku (8) je uloZen v loZiskdch (10) ojednocovaciho t3lesa (1)
a je opatfen spojkou (11l) pro spojeni a rozpojeni s pohéndci
hffdell (12), zatimco nosny drisk (14) je uchycen vjkyvns bul
na h¥fdeli (9) podévaciho védleZku (8) nebo na, 8 timto h¥idelem
(8) souose upraveném, souosém ¥epu (29) a je opatifen jednek ¥e-
pem (15), na kterém je vykyvné upraven pritlainy stoleZek (16),
pritladovany k podévacimu vdle&ku (8) pruZinou (18) uchycenou
jednim koncem na nosném drZdku (14), jednak vedle pFitla¥ného
stoledku (16) pevn& uchycenym podpdrnym t&lesem (21) a pledklée
dacf plochou (22), pri¥emZ na nosném dridku (14) je uchycena
odklépé&ci pruZina (25), jeji% druhy konec je uchycen na dchytu
(26) ojednocovaciho télesa (1) a jeji% pr¥itaZnd sila pro od=
klon&n{ nosného drZdku (14) do nepracovni polohy je men{, ne%
Je zébérovy moment treci sily mezi poddvacim vdleXkem (8) a
pritlainym stoleZkem (16) pro drZeni nosného dridku (14) v pra=-
covni poloze,

2, Privéd&ci zarizeni podle bodu 1, vyzna¥ené tim, Ze pod=-
pérné t&leso (21) s predklddaci plochou (22) je na nosném drZd=
ku (14) uchyceno Zrouby (33) nebo jinymi upevihovacimi prostied=
kyo

3. Privddé&ci zarizeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze pod=
pérné t&leso (21) je spojeno s nosnym driékem (14) jednek prui-
nym kloubem (23), jednak stavé&cim Zroubem (24).

4, Privddéci zatrizeni podle bodu 1 aZ 3, vyznalené tim,
%e konec¢ predklddeci plochy (22) podpdrného t¥lesa (21) vymezuje
v nosném t&lese (1) zaXdtek Zisticiho kandlu (6) pro odvod ne=
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5. Privddsci zatrizeni podle bodu 1, vyzna¥ené tim, Ze
shusfova¥ (20) je pevn& uchycen na nosném drZfdku (14) nezévi-
sle na pritlaZném stoledku (16).

6. P*ivddsc{ zafizeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze sou=
osy &ep (29) pro uchyceni{ nosného drZdku (14) je upraven v t&=
lese (1) ojednocovaciho zefizeni a je opat¥en otvorem (30) pro
loZisko (10) & souosy prichod hi{dele (9) poddvaciho vdle¥ku (8).

T. PFivdd¥eil zabizeni podle bodu 1, vysnalené tim, %e sou=
os¥ %ep (29) pro uchyceni nosného drZdku (14) je upraven ve vi=
ku (31) té&lesa (1) ojednocovactho za¥izeni souose s hifdelem
(9) poddvaciho vdledku (8),

3 vykresy
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