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(54) ERGONOMISCHE COMPUTER-TASTATUR
(57) Die Erfindung betrifft eine ergonomische Computer- segmenten besteht, welche konzentrisch (3c) zum jeweili-

Tastatur mit alphanumerischem, numerischem,
Cursorsteuer- und Funktionstastenfeld.

Die Erfindung ist dadurch gekennzeichnet, dass die
gesamte Tastatur - Basis (1), Tastenblock (2) und
Handauflage (3) - symmetrisch zum alphanumeri-
schen Tastenfeld (2f) ausgebildet ist, und dass die
AufrifRkontur (Fig.2) der gesamten Tastatur die Form
eines gleichschenkeligen Dreiecks mit Neigungs-
winkel (3b) aufweist, und dass die links bzw rechts
der Tastatursymmetrieebene (1a) auf dem Tasten-
block (2) angeordneten Tasten symmetrisch zur
Kérperlangsachse (1a) - die in der Tastatursymmet-
rieebene (1a) liegt, und konzentrisch (2c) zu je
einem Ellbogengelenk bzw Schultergelenk (7), bzw
die jeweiligen Mittelpunkte der Radien (2c) auf der
jeweiligen Linie, die durch je ein Ellbogengelenk (7)
und die Achse des Schraubenhohizylinders (4a)
1auft, angeordnet sind, wobei der Radius der mittle-
ren Tastenanordnung (2c) einen Wert zwischen
10 cm und 10.000 cm aufweist, dass die Auflagefls-
che (3d) der Handauflage (3) aus zwei gleichen, zur
Kérperldngsachse (1a) symmetrischen Kreisring-

gen Eilbogengelenk (7) bzw die Mittelpunkte der Kreisring-
segmente auf der jeweiligen Linie, die durch je ein Ellbo-
gengelenk (7) und die Achse des Schraubenhohlzylinders
(4a) lauft, angeordnet sind, und dass die Handauflage (3)
auf der Basis (1) hohenverstellbar angeordnet ist, wobei die
stufenlose Hohenverstellung (3a) mittels eines seitlich der
Tastatursymmetrieebene (1a) drehbar angeordneten Ho-
henverstellrades (5) und eines symmetrisch zum Héhen-
verstellrad (5) und zur Kérperlangsachse (1a) angeordne-
ten Zahnriemenrades (5b) erfolgt, um ein Hochstmal} an
Ergonomie zu erreichen und damit ein verspannungsfreies
Arbeiten zu ermdglichen.
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Die Erfindung betrifft eine ergonomische Computer-Tastatur zur verspannungsfreien Arbeit am
Computer gemafy dem Oberbegriff des Anspruchs 1.

Erhaltlich sind die unterschiedlichsten Tastaturen fir Computer mit unterschiedlich angeordne-
ten Tasten.

Alie gebrauchlichen Tastaturen, darunter auch ,ergonomische", haben jedoch groRe Méngel
hinsichtlich Anwenderfreundlichkeit, Funktionalitat und Ergonomie.

Bei samtlichen Tastaturen sind einerseits die Tasten ergonomisch nicht richtig angeordnet -
weder sind das alphanumerische Tastenfeld zur Tastatur noch die Tastatur zur Kérperachse
symmetrisch - und andererseits sind keine ergonomischen Ho6hen- und Winkel-
Verstellmechanismen vorgesehen. Dies fiihrt dazu, dass Sekretérinnen und Personen, die viel
Zeit vor dem Computer verbringen und hauptsdchlich Text eintippen, chronische Schmerzen
bekommen, aufgrund standig verspannter Hand- und Armriicken.

Die Erfindung schafft Abhilfe und gibt eine Computer-Tastatur an, die ein verspannungsfreies
Arbeiten und Tippen am Computer ermdglicht.

Erfindungsgemall wird diese Aufgabe durch die in den Anspriichen 1-7 gekennzeichneten
technischen Merkmale gelost.

Die Erfindung wird anhand der Zeichnung naher erlautert:

Die Fig. 1 zeigt den Grundrif} einer erfindungsgemafien Computer-Tastatur.
Die Fig. 2 zeigt den Aufrif® derselben.

Die Fig. 3 zeigt einen Seitenri} derselben.

Die erfindungsgeméafRe Computer-Tastatur besteht aus einer Basis 1, einem Tastenblock 2 und
einer Handauflage 3, sowie aus einem Winkelverstellhebel 4, einem Hohenverstelirad 5 und
einer Daumendreieck-Leertaste 6. Weitere technische Merkmale sind Schraubenhohlzylinder
4a, Hebel 4b, Zahnriemen 5a und Zahnriemenrad 5b.

Die gesamte Tastatur ist zur Kérperlangsachse 1a symmetrisch: die Korperiangsachse 1a liegt
in der Symmetrieebene 1a der Tastatur.

Der Tastenblock 2 ist um eine Achse 2a im Winkel 2b stufenios drehbar angeordnet, um unter-
schiedliche Fingerldngen auszugleichen. Die Winkeleinstellung des Tastenblockes 2 erfolgt
mittels eines seitlich des Tastenblockes 2 angeordneten Winkelverstellhebels 4. An der Basis 1
ist ein mit einem Gewinde und einem Zahnrad versehener Schraubenhohlzylinder 4a angeord-
net, der Uber einen mit einem Zahnkranz versehenen Hebel 4b mit dem Winkelverstellhebel 4
verbunden ist, wobei der Hebel 4b mit dem Zahnkranz in das Zahnrad des Schraubenhohlzylin-
ders 4a eingreift.

Wird nun mittels des Winkelverstellhebels 4 der Hebel 4b in eine Rotationsbewegung versetzt,
so wird diese durch den Zahnkranz des Hebels 4b an das Zahnrad des Schraubenhohizylinders
4a Ubertragen, welcher nun diese Rotationsbewegung liber das Gewinde und ein Gelenk in
eine Langsbewegung wandelt und diese an den Tastenblock 2 Ubertragt. Demzufolge hebt bzw
senkt sich der Tastenblock 2, indem er um die Achse 2a rotiert.

Die einzelnen Tasten auf dem Tastenblock 2 sind symmetrisch zum alphanumerischen Tasten-
feld 2f und konzentrisch 2c zum Ellbogengelenk/Schultergelenk 7, jeweils links und rechts der
Symmetrieebene 1a angeordnet, um ein HochstmaR an Ergonomie in der Armbewegung zu
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erzielen.

An einer Auflenseite des Tastenblockes 2 sind die Cursorsteuertasten 2d, auf der gegentuber-
liegenden AuRenseite die numerischen Tasten 2e - symmetrisch zur Kérperlédngsachse 1a -
angeordnet, um eine symmetrisch kontinuierliche Armbewegung zu gewabhrleisten.

Die Daumendreieck-Leertaste 6 ist als spitzes Trapez mit langen, symmetrisch links und rechts
des Trapez angeordneten Fortsdtzen 6a ausgebildet, wobei die langen seitlichen Fiachen der-
selben konzentrisch zum jeweiligen linken und rechten Eilbogengelenk 7 angeordnet sind und
die Daumenauflageflachen dieser Fortsatze 6a somit die Form von Kreisringsegmenten aufwei-
sen, um beim ,Hochgeschwindigkeits -Tippen" die Daumen nur minimal bewegen zu mussen.

Die AufrifRkontur der gesamten Tastatur - Basis 1, Tastenblock 2 sowie der Handauflage 3 -
weisen die Form eines gleichschenkeligen Dreiecks auf, mit einem Neigungswinke!l 3b, wobei
die Spitze des Dreiecks in der Symmetrieebene 1a der Tastatur liegt, um den - bei entspannter
Armstellung - raumlich schrég liegenden Handflachen Rechnung zu tragen.

Die Handauflage 3 ist hdhenverstellbar auf der Basis 1 angeordnet, wobei die stufenlose Ho-
henverstellung 3a mittels eines seitlich der Kérperldngsachse 1a drehbar angeordneten und mit
einem Gewinde versehenen Hohenverstellrades 5 erfoigt, und eine Drehung mittels eines Zahn-
riemens 5a auf das Zahnriemenrad 5b, das ebenfalls mit einem Gewinde versehen ist, Ubertra-
gen wird. Je nach Drehrichtung des Hohenverstellrades 5 werden dasselbe und das Zahnrie-
menrad 5b in die Handauflage 3 hineingeschraubt bzw aus ihr herausgeschraubt.

Die Auflageflache 3d der Handauflage 3 besteht aus zwei gleichen zur Kdrperlangsachse 1a
symmetrischen Kreisringsegmenten, wobei je eines zu einem Ellbogengelenk 7 konzentrisch 3¢
angeordnet ist.

Patentanspriiche:

1. Computer-Tastatur mit alphanumerischem, numerischem, Cursorsteuer- und Funktionstas-
tenfeld, wobei der Tastenblock auf der Basis stufenlos drehbar angeordnet ist und die Win-
kelverstellung mittels eines Verstellhebels erfolgt,
dadurch gekennzeichnet, dass die gesamte Tastatur - Basis (1), Tastenblock (2) und
Handauflage (3) - symmetrisch zum alphanumerischen Tastenfeld (2f) ausgebildet ist, und
dass die links bzw rechts der Tastatursymmetrieebene (1a) auf dem Tastenblock (2) ange-
ordneten Tasten symmetrisch zur Kérperldangsachse (1a) - die in der Tastatursymmetrie-
ebene (1a) liegt und konzentrisch (2c) zu je einem Ellbogengelenk bzw Schultergelenk (7),
bzw die jeweiligen Mittelpunkte der Radien (2c¢) auf der jeweiligen Linie, die durch je ein
Ellbogengelenk (7) und die Achse des Schraubenhohlzylinders (4a) lauft, angeordnet sind,
wobei der Radius (2c) der mittleren Tastenanordnung einen Wert zwischen 10 cm und
10.000 cm aufweist, und dass die Handauflage (3) auf der Basis (1) hohenverstelibar an-
geordnet ist, wobei die stufenlose Hohenverstellung (3a) mittels eines seitlich der Tastatur-
symmetrieebene (1a) drehbar angeordneten Hoéhenverstellrades (5) und eines symmet-
risch zum Hbhenverstellrad (5) und zur Kérperldngsachse (1a) angeordneten Zahnriemen-
rades (5b) erfolgt, um ein Héchstmafl an Ergonomie zu erreichen und damit ein verspan-
nungsfreies Arbeiten zu ermdglichen.

2. Computer-Tastatur nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Winkelverstellung
des Tastenblocks (2) durch einen Winkelverstellhebel (4), einen mit einem Zahnrad und
einem Gewinde versehenen Schraubenhohizylinder (4a) und einem Hebel (4b) erfolgt, wo-
bei der Winkelverstellhebel (4) Uber den Hebel (4b) mit dem Schraubenhohizylinder (4a)
verbunden ist und der Hebel (4b) mit einem Zahnkranz in das Zahnrad des Schrauben-
hohlzylinders (4a) eingreift, um die Langsbewegung des Winkelverstellhebels (4) mittels
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des Hebels (4b) in eine Rotationsbewegung zu wandeln und diese liber den Zahnkranz
und das Zahnrad auf den Schraubenhohizylinder (4a) zu Gbertragen, welcher die Rotati-
onsbewegung mittels des Gewindes und eines Gelenkes in eine Ladngsbewegung wandelt
und diese auf den Tastenblock (2) libertragt.

3. Computer-Tastatur nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Cursorsteuertas-
ten (2d) an einer Auflenseite des Tastenblockes (2) und die numerischen Tasten (2e) an
der gegenuberliegenden AuBRenseite, symmetrisch zur Koérperldngsachse (1a), angeordnet
sind.

4. Computer-Tastatur nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Zahnriemen (5a)
zwischen Hohenverstellrad (5) und Zahnriemenrad (5b) angeordnet ist, wobei er die Dreh-
bewegung des Hoéhenverstellrades (5) auf das Zahnriemenrad (5b) lbertrégt, und dass
sowohl das Hoéhenverstellrad (5) als auch das Zahnriemenrad (5b) mit einem Gewinde ver-
sehen sind, das -je nach Drehrichtung des Hohenverstelirades (5) - in die Handauflage (3)
hinein- bzw aus ihr herausgeschraubt wird.

5. Computer-Tastatur nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Auflageflache (3d)
der Handauflage (3) aus zwei gleichen, zur Kérperlangsachse (1a) symmetrischen Kreis-
ringsegmenten besteht, welche konzentrisch (3¢) zum jeweiligen Ellbogengelenk (7), bzw
die Mittelpunkte der Kreisringsegmente auf der jeweiligen Linie, die durch je ein Ellbogen-
gelenk (7) und die Achse des Schraubenhohlzylinders (4a) lauft, angeordnet sind, wobei
der Radius des Handauflagekreises (3c) einen Wert zwischen 10 cm und 10.000 cm auf-
weist.

6. Computer-Tastatur nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Aufrilkontur
(Fig.2) der gesamten Tastatur - das sind Basis (1), Tastenblock (2) sowie Handauflage (3) -
die Form eines gleichschenkeligen Dreiecks mit Neigungswinkel (3b) aufweist, wobei die
Spitze des Dreiecks in der Symmetrieebene (1a) der Tastatur angeordnet ist und der Nei-
gungswinkel (3b) von 1° - 60° betragt.

7. Computer-Tastatur nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass diese eine symmet-
risch zur Korperlangsachse (1a) angeordnete Daumendreieck-Leertaste (6) aufweist, die
als spitzes Trapez mit langen - links und rechts des Trapez angeordneten - Fortsatzen (6a)
ausgebildet ist, wobei die Daumenauflageflachen die Form von Kreisringsegmenten auf-
weisen, und je ein Fortsatz (6a) zum linken bzw rechten Ellbogengelenk (7) konzentrisch
angeordnet ist.

Hiezu 1 Blatt Zeichnungen
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