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Urzadzenie do wzajemnego ryglowania mechanicznego dwoch
aparatow elektrycznych
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Wynalazek niniejszy dotyczy mechanicznego
urzadzenia ryglujgcego, zapobiegajgcego jednoczes-
nemu dzialaniu dwoéch aparatéow elektrycznych
(w szczegblnofci dwoch przekaznikéow), zamonto-
wanych jeden za drugim, wowczas, gdy dzialanie
jednego musi uniemozliwia¢ zadziatanie drugiego
przekaznika.

Ten rodzaj ryglowania znajduje zastosowanie

. w przypadku zespolu dwéch dwufazowych lub tréj-

fazowych stycznikéw, umozliwiajgcych wprawia-
nie w ruch silnika asynchronicznego w Jjednym
lub w drugim kierunku obrotu przez wzajemng
zamiane dwo6ch faz tego silnika. Jezeli obydwa
styczniki mialyby mozno$é jednoczesnego zamyka-
nia sie, to wowczas nastepowaloby zawieranie tych
zamienianych faz.

Znane juz jest urzgdzenie ryglujgce, w ktérym
kazdy z aparatéw jest polaczony z jednym ramie-
niem,. przy czym dwa symetryczne ramiona s3
poczatkowo wzajemnie prostopadie, a ich konce
sg blisko siebie, natomiast przy wzbudzeniu tych
aparatéw ramiona te obracajg sie jedno wzgledem
drugiego.

Jezeli jedno ramie rozpocznie swo6j obrot, to
drugie nie moze sie juz obracaé¢ i w wyniku tego
sgsiedni aparat =zostaje zaryglowany, natomiast
w czasie obracania sie drugie ramie natychmiast
opiera sie o koniec pierwszego.

Celem niniejszego wynalazku jest udoskonalenie
tego rodzaju ryglowania.
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Wedlug wynalazku dwa ramiona sg wprawiane
w ruch obrotowy przez swe przynalezne aparaty
odpowiednio w kierunkach wzajemnego oddalania
sie od siebie, a ramiona poczatkowo skrzyzowane
sg zaopatrzone na swych koncach w boczne wy:-
stepy, ktére wystajac z kazdego z ramion sg skie-
rowane w strone drugiego ramienia w taki sposéb,
ze traktorie tych wystepéw sie krzyzuja.

W stosunku do wykonan znanych, zawierajgcych
dwa ramiona obracajace si¢ jedno wzgledem dru-
giego, urzadzenie wedlug niniejszego Wwynalazku
wykazuje ponizej opisane zalety.

Zajmuje mniej miejsca, a elementy skladowe s&
prostsze zwlaszcza w przypadku, gdy dwa prze-
znaczone do jednoczesnego ryglowania aparaty sa
umieszczone obok siebie i zawierajg ruchome, ele-
menty réwnolegle, przemieszczajace. si¢ prostopad-
le do ptyty wspornikowej aparatéw.

Pomiedzy ramionami mozna umie§ci¢é rozcigganag
sprezyne, ktéra spelnia role sprezyny powrotnej
i utrzymuje elementy stanowigce jedng catosé
z tymi ramionami w stalym polgczeniu z elemen-
tami ruchomymi aparatéw przeznaczonych do ry-
glowania. Ponadto dwa ramiona i elementy, ktére
stanowig z nimi jedng calo$¢ mogg byé identycz-
ne. "

Dalszy cigg opisu z powolaniem sie na rysunek,
przytoczony tylko tytulem nie ograniczajgcego wy-
nalazku przykltadu, spowoduje lepsze zrozumienie
w jaki spos6b wynalazek moze byé zrealizowany,



a szczegdly, ktére wynikng zaréwno z rysunku jak
i z tekstu opisu, stanowia oczywiscie cze§é ni-
niejszego wynalazku. !

Fig. 1 jest rzutem z dolu urzadzenia ryglujacego
wedlug wynalazku, zastosowanego do dwbéch row-
noleglych 'stycznikéw, zawierajgcych ruchome ele-

menty przekazujgce, fig) 2 — przekrojem ptasz-
czyzng, oznaczong linig iI — II na fig. 1, a fig.
3 — rzutem gksonometrycznym dzwigni urzadze-

' nia ryg.;;;a,cego

Kazdy ze styczmkow C1 i C, znanego typu za-
wiera jarzmo 1 w ksztalcie 11tery E, wzbudzane
przez cewke 2, ktére to jarzmo dziala przyciagajg-
co na zwore 3, rOwniez o' ksztalcie litery E. Za po-
mocy krzyzowej plyty 4 kazda zwora jest podatnie
polgczona z dwoma rownolegltymi stupkami 5, prze-
suwanymi wewnatrz skrzynek 6 w Kkierunku pro-
stopadlym do plyty 7, podtrzymujgcej dwa stycz-
niki C, i C,. W sposob dowolny, a ktéry nie ma
zadnego zwigzku *z niniejszym wynalazkiem, kaz-
dy ze stupkéw przesuwa ruchome styki, ktore
wspoldzialajg ze stykami stalymi (styki te nie sa
pokazane na rysunku i znajdujg sie wewnatrz
skrzynek 6).

W stanie spoczynku dolny koniec (fig. 2) stup-
kow 5 znajduje sie na jednym poziomie z dolng
powierzchnig plyty 17, natomiast w stanie przy-
ciggnietym zwory (styczmk wigczony) te same kon-
ce wystaja z tej pow1erzchn1 dolnej.

W szczegolnosSci, gdy dwa styczniki C, i C, sta-
nowig uktad zwrotny kierunku obrotéw wielofa-
zowego silnika asynchronicznego, wazne jest aby
jeden stycznik byl-ryglowany woéwczas, gdy na-
stepuje wigczanie drugiego z nich. Chociaz ryglo-
wanie: elektryczne jest znane, to jednak wynalazek
stanowi nowa postaé. ryglowania mechanicznego.

Z- kazdym ze stycznik6w jest polaczona jedna
dzwignia, a: mianowicie odpowiednio diwignie L;
i. L, umocowane na' trzpieniu $rodkowym 8, sta-
nowigcym jedng calo$¢ z dwiema réwnoleglymi
tapkami 9 i 'ramieniem 10, na koncu ktoérego znaj-
duje sie¢ wystep 11. Kazdy trzpien 8 jest zaopatrzo-
ny na swych koricach w czopy 8a, ulozyskowane
w otworach odwinietych obrzezy 7a plyly 7. Po-
nadto. dwie ‘dzwignie L, i L, wraz ze swymi frzpie-
niami réwnoleglymi 8 sa umieszczone symetrycznie
wzglgdem styczmkow C, i C, w taki sposob, ze
plaskle powierzchnie oporowe 9a lapek 9 znajduja
sie pod plyta 7, naprzeciw koncow stupkow 5, na-
tomiast dwa ramiona 10, i 10, krzyzujg sie ze so-
ba. S3-one wzajemnie przyciggane za pomoca roz-
cigganej sprezyny 12, ktérej konce sg zaczepione
na zaczepach 13, osadzonych na tych dzwigniach.

W takiej sytuacji krzyzujg sie réowniez tory wy-
stepow 11, i 11,, ktére sg zwrdcone wzajemnie ku
sobie.. |

Kazdy z tych wystepow jest zaopatrzony w po-
wierzchnie 14, ktéra jest zwrdcona w strone trzpie-
nia 8 i ktoérej ksztalt jest ksztaltem czesci walca
0 osi pokrywajacej sie z osig tego trzpienia.

Poza tym w. polozeniu poczatkowym, pokazanym
liniami cigglymi na fig. 1, wystepy te znajdujg sie
naprzeciw siebie, przy czym kazdy wystep Zza-
opatrzony jest w boczng powierzchnie zewnetrznag,
a mianowicie odpowiednio w powierzchnie 15; i 15,2,
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ktora jest czeScia powierzchni walca o promieniu
nieco mniejszym jak to wspomniano poprzednio
i ktérej o§ pokrywa sie z osig trzpienia 8 drugiej
dzwigni.

A zatem, gdy jeden stycznik, na przykiad C,, zo-
stanie wzbudzony, to jego stupki 5 dzialaja na po-
wierzchnie oporowe 9a tapek 9 diwigni L, i dzwig-
nia ta obréci sie w kierunku pokazanym strzatkg
F,, tak, ze dzwignia ta zajmie poloZenie pokazane
liniami kropkowymi, oznaczone wskaZnikiem L2,
Podezas tego ruchu powierzchnia wewnetrzna 14,
dzwigni L, otacza powierzchnie 15, dzwigni L,.

W tym poltozeniu dzwigni L, wlaczenie stycz-
nika C; jest niemozliwe, gdyz diwignia L, usilujgc
sie obrécié napotka swg powierzchnig 15, powierz-
chnie 14, dzwigni L,. '

Mozna spostrzec, ze gdy cze§¢ ruchoma stycznika
C; znajduje sie w stanie uniemozliwiajgcym roz-
poczecie ruchu, to niebezpieczenstwo nieoczekiwa-
nego zamkniecia stykéw zawartych w skrzynkach
6 stycznika C, jest wykluczone. Poza tym sila wy-
wierana przez elektromagnes stycznika C, na urza-
dzenie ryglujace daje reakcje poprzeczne na trzpie-
nie dZwigni L,, L, i nie wywoluje sit dzialajacych
w kierunku wylgczania stycznika C,.

Aby z kolei stycznik C, mogl byé wiaczony,
trzeba aby stycznik C, powrécit do swego potoze-
nia spoczynkowego i dzialanie ryglujgce odbedzie
sie symetrycznie w stosunku do opisanego poprzed-
nio.

W opisanym wykonaniu wynalazku, te dwie
dzwignie sg identyczne i sg tylko wzajemnie obro-
cone o 180°. Kazda z tych dZwigni zaopatrzona
jest w dwie lapki symetryczne 9, a jej wystep 11
znajduje sie w $rodku trzpienia 8.

Identyczne wyniki moglyby byé uzyskane w przy-
padku réznych stycznikéw z réznymi diwigniami
polgczonymi rozmaicie ze swymi stycznikami, na
przyklad za pomocsy jednej tylko lapki na ktéra
moéglby dziata¢ tak samo skutecznie zaréwno ele-
ment ruchomy przesuwajacy sig, tak jak i obraca-
jgcy sie. Dzwignie mogg byé rdéwniez polgczone
inaczej z czeSciami ruchomymi stycznikéw ha
przyklad za pomocg segmentéw zebatych.

Wreszcie sprezyna 12 moze byé wystarczajgco
mocna, aby stanowié sprezyne powrotng wspéolng
dla obydwoch stycznikow.

Nalezy podkreslié, ze mogg byé wprowadzane
zmiany w sposobie wykonania, jaki zostal opisany
w niniejszym opisie zwlaszcza, zmiany polegajgce
na stosowaniu réwnowaznych elementéw technicz-
nych, bez wykraczania jednak poza ramy niniej-
szego wynalazku.

Zastrzezenia patentowe

—

. Urzadzenie do wzajemnego ryglowania mecha-
nicznego dwoéch aparatéow elektrycznych, utwo-
rzone z dwoOch symetrycznych ramion, usytuo-
wanych pod katem prostym, ktore poruszajg sie
dokola réwnolegtych osi, przy czym koniec jed-
nego ramienia przemieszcza sie po trajektorii
drugiego, znamienne tym, ze zaopatrzone jest
w dwa ramiona poruszajgce sie w kierunkarh
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sprawiajgcych wzajemne ich oddalanie sie, kto-
re sg poczatkowo skrzyzowane i ktére zaopa-
trzone sg na swych koicach w wystepy (11;, 11),

przy czym trajekterie tych wystepow spotyka]a ‘

sie przy przemieszczaniu ramion.

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze
kazdy wystep jest wyposazony w powierzchnieg
(14,, 14,), ktéra jesi zwrocona w. kierunku obro-
tu osi jej ramienia (8,, 8, i ktora stanowi czgsé
powierzchni walca, oraz w powierzchnie (15,

15,) zwro6cong w strone osi' obrotu drugiego ra-

mienia, ktéra réwniez ma ksztalt czeSci walca

ale o promieniu mniejszym niz promiea po- |

przedniego walca, przy czym o$ tej ostatniej
powierzchni walcowej pokrywa sig z osig obro-

tu drugiego ramienia w polozeniu spoczynko-

wym obydwoéch ramion.

' i
Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, Ze

kazde z ramion stanowi jedng calo§é co naj-
mniej z jedng lapkg (9), na ktérg dziala ele-
ment ruchomy jednego z dwodch I!acznikow,
w celu spowodowania obrotu tego ramienia. .

Urzadzenie wedlug zastrz. 3, znamienne tyin, Ze
dwa jednakowe ryglowane lgczniki, sg zamnoco-

wane na wspolnej plaskiej ptycie (7).i kazdy -

z nich zawiera czesc ruchomg (5) plostopadla'

do tej ptyty, podczas gdy ich ramiona:sg umiesz-

czone pomiedzy tymi dwoma tgcznikami, a ich

odpowiednie osie obrotu (8,, 8,) sg umieszczone
w pcblizu przynaleznego 1gcznika, przy ‘czym
kazde z ramion stanowi jedng calos’“é z iapka 9),
skierowang w strone przeciwnag, m7 to ramig
w stosunku do ich osi obrotu.
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Urzgdzenie :Wedlug zastrz. 7,

6

Urzadzenie wedtug zastrz. 4, znamienne tym, Ze
kazdy z dwoéch aparatéw (C,, C,) zawiera dwa
elementy ruchome (5), ktére sg przesuwane pro-
stopadle do ptyty wspornikowej (7) i ktérych kon-
ce wysuwaja sie poza powierzchnie tej plyty, na

“ ktorej osadzone sg te aparaty, podczas gdy kaz-

de z ramion stanowi jedng calo§¢ z dwie-
ma ‘lapkami (9) skierowanymi rownolegle

i wspélpracujacymi ze wspomnianymi koricami,
przy czym osie obrotu ramion sg osadzone
w tej plycie (7) po przeciwnej stronie niz apara-
ty (G, Czj~

Urzadzenie wedlug zastrz. 4, znamienne tym, Ze
dwa ramiona i elementy jakie stanowig z nimi
jedng calo$¢ tworza réwniez dwa identyczne
zespoly (L,, L,), obrécone tylko w stosunku do
siebie o kat 180°.

Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze
ma co najmniej jeden element sprezynujgcy (12)
dzialajacy na te ramiona w taki sposéb, ze
przesuwa ruchome cze$ci aparatéw w kierunku
ich potozenia wylgczonego. :

znamienne tym,

ze element. sprezynujgcy (}2) jest sprezynag
rozciggang, ktéra wzajempie przycigga ra-
miona. :

Urzgdzenie wedtug zastrz. 8, znamienne tym, ze
konce sprezyny (12) sg zaczepione o zaczepy (13),

_iéwnolegle do wystepow (11) i stanowigce z ni-
mi jedng calo$¢, ktére sg umieszczone w mniej-

szej odlegto$ci od osi, niz odleglo§¢ wspomnia-

nych wystepow.
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