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ZaFizeni pro semolinné ¥fzen{ rychlosti
podédvaciho ustrojt posipového materidlu se
t¥kd oblesti silnidnic 1
Jeho dZelem je zpPesnit ddvkovdni pog{ggvého

materidlu; &im% dojde

véni Zivotnfiho prost¥edf a k uspofe tohoto
meteridlu. Podstats vyndlezu spodfvd v tom,
Ze rychlost poddvecfho zaXfzeni je semo&in-
ng ¥{zene v zdvislosti na pojezdové rych-
losti sypade s moZnost{ volby m3rného mno%-
stvi posypového materidlu, samodinng udr-
Zoveného ne konstantnf hodnot& pro rdzng
nastevené m3rné hmotnosti posypového ma-
teridlu a pro rdznou nestavenou 5{*i posy- >
pu nezdvisle na rychlosti pohybu sypa&e.
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(54) Zatizeni pro samo&inné Fizeni rychlosti podévaclhq astroji

posypového materidlu

ddribovych strojl.
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- Vynélez se tyké za¥izeni pro semo&inné #fzenf rychlosti podévncihb dstrold poaypov@ho'
meteridlu.

" Soudesnd vyrdbgnd posypové mobilni zeFffzen{ jsou vybavena pohonem poddvectho zeXfzeni
s reguldtorem pro udrfeni konstentni rychlosti podévectfho pésu ¥i oté¥ek poddvacich- Snekd.
Volba m¥rného mnoZstvi posypového meteridlu se provddi volbou vhodného prevodu, napf. pro
volbu otddek ¥nekd, pro predpoklddanou pracovni rychlost posypového vozidla., Obsluha sypele
vdek v pribshu pracovniho nasszeni pod vlivem podminek terénu & prekéZek neni schopns. '
tuto predpokléddenou pracovni rychlost pohybu vozidle udriet, a tim nestévé p¥i niZs{ pre-
covni rychlosti pPedévkovéni posypovym materidlem, cof mé ze nésledek zvySené ndklady,
technologickd u¥innost posypu neni optimélnf e navic, proto!o'se v naprosté v@tding jednd
o chemické posypové materidly, dochdzi ke zhordovéni Zivotniho prost¥edi. NedosteteZnd \
ddvke posypového meteridlu pii vys8ich pracovnich rychlostech mé za ndsledek niZ¥f{ &in-
nost posypu. U jinych mobilnfch zeFfzenf urfenych k posypu Je zdvislost mnoZstvi posypového
meteridlu na pojezdové rychlosti sypete Felena mechanickym spodanim'nﬂhonu na pohyb vozi-
dla s pohonem poddvactho zatfzent prevodovym dstrojim, nepf. ne rychiiat otd¥eni Xnekid.
Nevyhodou t$chto zerfzeni je zna¥nd sloZitost e velkd hmotnost & z toho vyply¥vajfef poru-
chovost @ nesnadndé montdf s ddribe. .

" Uvedené nedostetky odstrehuje zeffzeni podle vynélezu, jehoZ podstate spo¥ivd v tom,
%e invertujict vstup operafniho zesilovale je spojen jednsk pPes prvni odpor s jednim pélem
prvnfho zdroje elektrického signdlu ¥mdrného rychlosti pohybu poddvactho ze¥izeni, pfilem
jeho druhy pbél je spojen s nulovym potencidlem, a jednak je invertujfci vstup opers¥niho
zesilove&e spojen s jednfm v§vodem druhého odporu, jehof druhy vyvod Je spojen jednek pies
$tvrty odpor s nulovim potencidlem, jednak je spojen pres tietl odpor s ‘jednim pélem druhé-
ho zdroje‘eiektrického signdlu, ktery je vm3rny rychlosti pohybu posypového vozidle, pfi-
gem? druhy pdl druhého zdroje elektrického signdlu je spojen s nulovym potonciélem, zatimco
neinvertujic{ vstup operalniho zesilove¥e je spojen s nulovym potencidlem, priZemZ v¥stup
operadntho zesilovale je spojen se vatupem vykonového zesilovale, jeho¥ vystup Je spojen
se servomotorem, ktery je mechenickou vazbou spojen s regulednim hydrogenerdtorem, JjehoZ
energeticky zdroj je tvoren motorem, kde vy¥stup reguledniho hydroéenorétoru Je'spojen
s hydromotorem, jehoZ vystup je mechenicky spojen s poddvacim zefizenim. .

Redeni podle vynélezu ugnedfuje préci obsluze pii nesazeni v obt{fnych povétrnostnich
podminkdch, podstatnd gpresnt ddvkovéni, ¥im% se zvy81 W¥inek posypu @ dojde k uspole
posypového materidlu. RovniZ se zmfrnf zne&islovénf Zivotnfho prostfedi.

Ne priloZeném vykresu je zndzorn&no schéma zaifzeni podle vynélezﬁ.

Invertujfei vstup ) opers¥niho zesilova¥e OZ je spojen pfes prvn{ odpor R, s Jednim
pélem prvniho zdroje S, elektrického signdlu imrného rychlosti pohybu poddveciho zafizeni
B. Druhy pol zdroje S, elektrického signdlu je spojen s nulovym potencidlem. Invertujici
vstup 1 operadniho zesilova¥e 0Z je jedt& spojen s jednim vyvodem druhého odporu R,, JehoZ
druhy vyvoj je spojen Jednek pies gtvrty odpor R, s nulovym potencidlem a Jednak pfes
t¥eti odpor 35 s jednim pdlem druhého zdroje S, elektrického signdlu, ktery je umérny rych-
 losti posypového vozidla.

Druhy pél druhého zdroje S, elektrického signdlu je spojen s mulovym potencidlem.
Neinvertujfci vstup 2 opere&niho zesilovad OZ je spojen s nulovym potencidlem a vystup 3
operatniho zesilovale OZ je spojen se vstupem 4 vfkonového zesilovede VZ. Jeho vystup 3
je spojen se servomotorem SM, ktery je mechanickou vezbou spojen s reguletnim hydrogenerd-
torem RH, Jeho energeticky zdro] je tvofen motorem M. V§stup regule¥niho hydrogenerdétoru
BH je spojen s hydromotorem H, JenhoZ vystupe je mechenicky spojen s podédvacim ze¥{zenim P.

Resent podle vyndleszu umoZnuje, e pii nestavené volbd i{Fe posypu, mérné ddvky & ko-
rekce ne mérnou hmotnost posypového materidlu a pPi konstantni rychlesti pohybu vozidle
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bude pouze pro jedinou hodnotu rychlosti podévecfho zekfzeni E ne invertujfctfm vstupu 1 -
operadntho zesilova¥e OZ nulové nap¥t{. TudfZ vykonovy zesilovad YZ nebude buzen, servomo-
tor SM bude v klidu @ pohonny sgregét podévactho zePfzent P bude mit konstentnf otdiky,
tzn. %e trvéd ustdleny stev. Zvysi-1i se nap¥. rychlost vozidla, vzroste signdl druhého
zdroje §e elektrického signélu a na vstupu | opers¥nfho zesilovede 0Z se objevi nenulové
nep¥ti, které opers¥nfi zesilove® OZ vyhodnotf jako odchylku e pres vykonovy zesilova& vz,
sestdvajici z odpord, kondengzdtord, diod e trenzistord, se za¥ne prestavovat servomotor

SM tak, eby otd¥ky pohonného agregdtu poddvactho zeFf{zenf vzristely, s to tak dlouho, do-
kud nevzroste signdl zdroje §,1 elektrického s{gnélu netolik, Ze reguleinf odchylke ne vstu-

Pu operaintho zesilovale QZ vymizf. Mezi rychlost! pohybu vozidla a rychlost{ podévactho ze=
 Fizenf P Je tedy linedrnf zdvislost a vahou ur&enou hodnotami odporil 8y a 34 odporové sit¥,
- tedy nastavenim korekce na m&rnou hmotnost, nastavenim ¥ife a ddvky posypu. Elektricky sig-

nél dmdrny pojezdové rychlosti se zfskdvd ze zdroje §2 elektrického signdlu, nap¥. techo~

‘dynama, které se otd¥{ otédkami uUm$rnymi rychlosti pojezdu. Elektricky signél dm¥rn§ rych-

losti poddvactho zaFizenf se ziskdvd ze zdroje 51 elektrického signdlu, kterym mi¥e byt
rovnd% techodynamo otd¥ejf{ci se otd¥kemi um3rnymi rychlosti podévaciho zatizent.

PredloZeného vyndlezu mdZe byt pouZito tem, kde je t¥eba pfesného ddvkovéni nezdvisle
na pojezdové rychlosti vozidle, nepf. u zem¥d¥lskjch rozmetadel hnojiv.

PhepuMir vINLLEZU

Zat{zeni pro semo¥inné ¥fzen{ rychlosti poddvscfho dstroji posypového meteridlu v zé-
vislosti na pojezdové rychlosti posypového vozidle s moZnost{ volby m&rného mnoZstvi po-
sypového materidlu semodinn¥ udrZoveného ne konstantnf{ hodnot® pro riznd nastsvené mErné
hmotnosti posypového meteridlu a pro rdznou nestavenou ¥i¥i posypu, & to nezdvisle ne
pojezdové rychlosti posypového vozidle, vyzna¥ujici se tim, %e invertujfef vstup (1) ope-
radnfho zesilovaZe (0Z) je spojen jednak p¥es prvni odpor (R;) s Jednim pélem prvnfho zdro-
Je (8,) elektrického signdlu un8rného rychlosti pohybu poddveciho zeffzen{ (P), pfi¥em
Jjeho druhy pél Je spojen s nulovym potencidlem, a jednek je invertujfc{ vstup (1) opera¥nfho
zesilovae (0Z) spojen s jednim vjvodem druhého odporu (Ra), Jeho% druhy vyvod je spojen
Jednak pres ¥tvrty odpor (R4) s pulovym potencidlem, jednek je spojen ples tireti odpor
(33) s jednfm polem druhého zdrqje (82) elektrického signélu, ktery je um¥rny rychlosti
pohybu posypového vozidla, prisemi drdhy pdl druhého zdroje (32)‘elektr1ckého gsigndlu je

- spojen s nulovjm potencidlem, zatimco neinvertujfci vstup (2). operadniho zesilovale (0Z)

Je spojen s nulovym potencidlem, pfi¥émZ vjstup (3) opereénfho zesilovefe (0Z) je spojen
vatupem (4) vykonového zesilova¥e (VZ), jeho# vistup (5) je'spojen se servomotorem (sMm),
ktery je mechenickou vazbou spojen s regula¥nim hydrogenerdtorem (RH), jehoZ energeticky
zdroj Jje tvofen motorem (M), kde vistup regule&nfho hydrogenerdtoru (RH) je spojen s hydro-
motorem (H), jehof vystup je mechenicky spojen s poddvacim zedfzenim (P).
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