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OZET

INSANSIZ KARA ARACI VEYA UGV'YE YONELIK CERCEVE

Cerceve (2), bir boylamashb ydnde uzanan, bir enine yoénde karslKICblarak ve ¢karldbilir
bicimde birlestirilebilen ve monte edildiginde, ¢erceveye (2) ¢khr@bilir bicimde birlestirilebilen
bir merkezi modile (5) yonelik bir destek yapInLimeydana getirmesi icin uyarlanan bir cift
kendinden tahrikli yanal modil (3) igermektedir ve kendinden tahrikli yanal modullerin (3)
hareketlerini ve callGmashidkontrol etmesi icin yaplanddl@n bir kontrol sistemi ile
donatthaktad[tl Her bir kendinden tahrikli yanal moddl (3), rulman boélimlerini (10) kars[KI]
olarak sklstican bir cift rulman bolimi (10) ve bir baglant[®oliimi (12) icermektedir ve rulman
bélimlerinin (10), kendinden tahrikli yanal modiiliin (3) daha biylk bir boylamashb uzantlsInl_]
belirledigi bir uzatlh& konfiglirasyon ve rulman bdlimlerinin (10), kendinden tahrikli yanal
modilin (3) daha kiigiik bir boylamashb uzantBEIR belirledigi bir kompakt konfiglirasyon
aras[oda bunun bir ilgili hareketine imkan tanhbilmektedir.
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ISTEMLER

Bir insans(zl kara aracliveya UGV'ye (1) yodnelik gerceve (2) olup, burada séz konusu

cerceve, bir boylamasinh ydnde uzanan ve bir enine ydnde ve clkbrlabilir bir bicimde
karsIKlCdlarak birlegtirilebilen bir ¢ift kendinden tahrikli yanal moddl (3) icermektedir;
soz konusu kendinden tahrikli yanal modiller (3), bir araya getirildiginde, s6z konusu
cerceveye (2) ¢clkbr@@bilir bir bigcimde birlestirilebilen ve séz konusu kendinden tahrikli yanal
modullerin (3) hareketlerini ve callsthasnl_kontrol etmesi icin yaplandltldan bir kontrol
sistemi ile donatldn bir merkezi modiile (5) ydnelik bir destek yapSalnl clusturulmasng
katk[(3aglanmasiin uyarlanmaktadi}

s6z konusu kendinden tahrikli yanal modiillerden (3) en az biri, agad[dakileri icermektedir:

- bir cift rulman bélimd (10), ve
- 56z konusu rulman bélimlerini (10) karsTKl[dlarak skistlran ve asaddakiler arasida
bunun bir ilgili hareketine imkan tankyhbilen bir baglant[bolimi (12)

sz konusu rulman bdlimlerinin (10), s6z konusu kendinden tahrikli yanal moduliin (3)
daha buyuk bir boylamashh uzantShlbelirledidi bir uzatlmE konfiglrasyon, ve

s6z konusu rulman bdllimlerinin (10), s6z konusu kendinden tahrikli yanal modiliin (3)
daha kiiclik bir boylamasol uzantEInl(belirledidi bir kompakt konfiglirasyon;

burada stz konusu baglant[bélimd, sz konusu rulman bolimlerini {10) baglayan ve s¢z
konusu uzatlm(gl konfiglrasyon ve sz konusu kompakt konfiglirasyon arasida bir
karsIKl Cdondse imkan sadlayabilen bir mafsallCéklem (12) icermektedir;

burada stz konusu mafsall[gklem bir mentesedir (12); stz konusu uzatlIhlslkonfiglirasyon
ve sz konusu kompakt konfiglirasyon, 6zellikle, skdsila rulman bélimlerinin (10) blyiik
dlgiide yayIh5lbir konfiglrasyonu ve blyUk dlgiide katlanmglbir konfigiirasyonuna karsgIkl
gelmektedir;

s0z konusu mentesenin (12), séz konusu destek yap(slnh gore bliylk 6lglide ortogonal ve
biylk odlctide dikey bir yonde ydneltilen séz konusu rulman bdliimleri (10) arasloda bir

menteseleme eksenini belirlemesi ile karakterize edilmektedir.

S&z konusu menteseleme ekseninin tercihen, sdz konusu yanal moduilin (3) enine bicimde

bir ic konumunda diizenlendigi, Istem 1'e gére cerceve.

Sdz konusu mentesenin (12), sdz konusu destek yaplsink gére blylk dlgiide paralel bir
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10.

11.

yonde yoneltilen séz konusu rulman bdlimleri (10) arasiiida bir menteseleme eksenini

belirledigi, Istem 2'ye gére cerceve.

Soz konusu baglant[®bdliminiin (12), iki paralel eksen boyunca rulman bélimlerinin (10)
kayma hareketi araclijliyla uzatlin(s konfiglirasyon ve kompakt konfiglirasyon arasida
gecise imkan tanMmasClamackda bir teleskopik mekanizma icerdidi, Istem 1'e gore

cergeve.,

En az bir rulman béliminin (10), karada bir itis kuvvetini aktarabilen cekme parcalarid
(20), cKkar@@bilir bir bicimde almaya yonelik bir montaj pargas[(18) icerdidi, onceki
istemlerden herhangi birine gére ¢ergeve.

Soz kanusu montaj parcasmnl{18), s6z konusu yanal modller (3) karsIIKl[@larak bir araya
getirildiginde, s6z konusu rulman béliimiine (10) gbre enine bicimde bir dislkonumda yer
ald@JIstem 5’e gdre cerceve.

Istem 5 veya 6'ya gére cerceve olup, sz konusu montaj parcas@sad dhkileri icermektedir
¢kbr@3bilir bir bicimde bir palete (20) birlestirilecek en az bir silindir (18), veya
¢Kbr3bilir bir bicimde bir tekerlede birlestirilecek en az bir gdbek veya saft.

Ayrlch en az bir s6z konusu montaj parcasinh (18) bir itis glicli iletebilen ve tercihen s6z
konusu yanal modillerden (3} en az birinde diizenlenen bir motor aparat{22) igeren,
Istemler 5 ila 7'den herhangi birine gore cerceve.

Yanal modiillerden (3) birine ait rulman bolimlerinden (10) en az birinin, dijer yanal
modulun (3) bir ilgili rulman bdlimi ile desteklenen bir kars[Kl gelen enine yarlm safta
(14), c¢karlabilir bir bicimde, badlanabilen bir enine varlbh saft (14) icerdidi, onceki

istemlerden herhangi birine gdre gergeve.

S6z konusu enine yarm saftlar@ (14) boru seklinde oldugu ve birbirine karsIklColarak
birlestirilebildigi, Istem 9'a gdre cergeve.

S6z konusu yanal modiile (3) ait s6z konusu rulman bdlimlerinden (10) biri ile desteklenen
s6z konusu enine vyarlm saftlardan (14) en az birinin, yanal modil kompakt

konfiglirasyondayken, s6z konusu yanal modilin (3) diger rulman bdélimiinde (10} elde
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edilen bir yatakta (16) barBHd Ebildigi, istem 9 veya 10'a gdre cerceve.

12. S6z konusu yatagdl (16) elde edildigi rulman béliminin (10), diger rulman bélimiinin
(10) boylamashh boyutundan daha biiyiik bir boylamashh boyuta sahip oldugu, Istem
11'e godre gergeve.

13. S6z konusu montaj parcasolnl (18), rijit bir bicimde s6z konusu rulman bélimine (10)

sKIStFIA G Jistem 5'%e baglCbimasCHurumunda dnceki istemlerden herhangi birine gore

cergeve.
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TARIFNAME

INSANSIZ KARA ARACI VEYA UGV'YE YONELIK CERCEVE

Teknik alan

Mevcut bulus, bir insanszlkara aracl¥eya UGV'ye ydnelik bir cergeve ile ilgilidir.

Onceki teknik

Teknik alanda, ayrlch kishltma olarak UGV'ler denilen insans(zlkara araclarBilinmektedir.

Yukarlida bahsedilen tiirdeki bir taslt) kara ile temas halindeyken ve tasElizerinde insan olmasO
gerekmeden islemektedir. Bu araglar, bir insan operatéri olmas[ilnl rahatsZledici, tehlikeli veya
imkansz oldugu bircok uygulama igin kullan@@bilmektedir. Ayrich hem sivil alanda hem de
askeri alanda, farklO] bir aktivite ve gdérev dizisinin bircok isleme senaryosunda

gerceklestiriimesinde bu tiir araglar aktif bir sekilde poptler hale gelmektedir.

Bilinen insanslzlkara araclar[dbaz[&ksikliklerden muzdariptir.

Bir eksiklik, isletiimeleri gerektigi senaryoya dogrudan tashimalarilnl zor oldugu duruma
dayanmaktad[r] Esasen tipik olarak bilylik boyutlara ve énemli bir ag[Elliga sahiptir ve bu nedenle
operatdrler genellikle, bunlar[bu araclarnl tagbimas[derektidi bolgelere elleclemek ve tashhak
icin buylk bir yikleme kapasitesine sahip taslyIcldr kullanmaya ihtiyac duymaktadic] AcKl bir
sekilde bu tasiclidrnl kullanim[16nceki teknige gore imal edilen araclar@ kullanim alanve
gergek modlarCk0lMayan, ¢ok blylk ve kullanim icin gok uygun olmayan ¢zel aparat(il
kullan(m biCgerektirmektedir.

US 6 263 989 B1 numaralpatent dokiiman[dbir ana cergeve ve bir Gne dogru kesit iceren bir
ana kesite sahip bir mafsallCpaletli tasfLa¢klamaktadl]l Ana gerceve, iki tarafa ve bir 6n uca
sahiptir ve bir Gift paralel ana palet icermektedir. Her bir ana palet, ana gergevenin bir kars/Ik
gelen tarafoh birlestirilen bir esnek kesintisiz kayBlicermektedir. One dodru kesit, bir uzatIhE
kol icermektedir. Kolun bir ucu, genellikle ana gercevenin taraflarbib dik olan bir enine eksenin
etraflnda ana cercevenin on ucuna yaklnl ana cerceveye mil lizerinde dondurilebilir bicimde

birlestirilmektedir. Kol, 8dne dogru kesitin, kolun en azlndan birkag derecelik déniisiinde ana
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kesitin altlda uzanmas@a imkan tanfbcak kadar uzun bir uzunluga ve ana kesitin
uzunlugundan daha kEh bir uzunluda sahiptir. Ana kesitin kiitle merkezi, enine eksenin
etraflida mil Gzerinde donlginde kolun ucu ile ulas@@bilen en arka noktan[nl 6ninde yer
almaktadlr]l Ana kesit, ana paletler ile belirlenen hacmin iginde bulunmaktadlrlve bir yatay

dizlemin etrafiida simetriktir, bdylelikle robotun ters cevrilmis isleyisine imkan tanmmaktad ]

Bulusun ki(sa a¢Klamas[]

Mevcut bulusun bir amac[Ionceki teknigin bu ve diger eksikliklerini ¢dzebilen ve ayn[Zamanda
basit ve ekonomik bir sekilde Gretilebilen bir insans(zlkara aracdteya UGV'ye ydnelik bir cerceve
saglamakt(r]

Ozellikle mevceut bulus ile ¢éziilen teknik problemlerden biri, uzun mesafelerde bile, tasyIcIar
veya Ozel ve adanm[§l aparatlar kullanl@rak dedil de azaltlmigl saylda operatériin yardmiyla
basit mantiel bir yolla kolay bir bigimde tashimas[dahil olmak lizere insans(zlkara araclh imkan
tankdn bir cerceve saglanmas(dir) béylelikle her bir operatériin, bir goérev esnasnda tipik olarak
tasmbnlarla karsIBstE@bilen bir boyut ve bir agHIgh sahip bir yliki tagas[derekmektedir.

Mevcut bulusa gore bu ve dider amaclara, ekli baghsZlistemde belirtilen 6zelliklere sahip bir

cerceve araclilyla ulaslhaktadIcl

Ekli istemler, mevcut bulusa iliskin asagldaki ayrntllThgKlamada bulunan teknik ogretilerin
ayrlhaz bir parcasd Ozellikle de ekli bagmlDstemler, meveut bulusun bazlercih edilen
yapl@ndnalardanmlamaktadltlve istege baglOeknik dzellikleri agklamaktad [l

Sekillerin kisa a¢Klamas[]

Mevcut bulusun diger ozellikleri ve avantajlar[Jozellikle ekli sekillere atfla bulunarak 6rnek
olarak saglanan ve kEfbylc[ blmayan asagldeki ayrinkllaglklama okunarak en iyi sekilde
anlasl@caktlr) burada:

- sekil 1, mevcut bulusun bir agklaylcl yaplandrinasb gbére imal edilen bir insans(zl kara
aracOleya UGV'ye ydnelik bir cercevenin bir perspektif patlamBlgérintmidur; ve
- sekil 2, yanal moddilleri sokilen ve bir kompakt konfigiirasyonda gdsterilen, sekil 1'de

gosterilen gercevenin bir perspektif gorinimuidur.
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Bulusun ayrntIlCacKlamas[]

Ozellikle sekiller 1 ve 2'ye at[fla bulunarak 1 rakam[ bir biitiin olarak, mevcut bulusun bir tercih
edilen agKlaycTyaplandfinasihb gore imal edilen bir gergeveye (2) sahip bir insanszlkara arac
veya UGV'yi belirtmektedir.

Gorilebildigi Gzere, dzellikle sekil 1'de gerceve (2), bir boylamaslnb yénde uzanan kendinden
tahrikli bir ¢ift yanal moduil (3) igermektedir ve bir enine ydnde ve ¢kar13bilir bir sekilde karskIO
olarak birlestirilebilmektedir.

Ayrlch arag (1), uzun ve kish segmentlere sahip bir kesik ¢izgi ile gizilen ve teknikte uzman bir
kisi tarafladan bilinen ¢ézimler araclifilida cerceveye (2) ¢kbr@bilir bir sekilde birlestirilebilen
bir merkezi modiil (5) igermektedir. Merkezi modiil (5) genellikle, kendinden tahrikli yanal
moddllerin (3) hareketlerine ve calGinasbh baglanmak ve bunlarOdkontrol etmek igin
yapBndlrIan bir kontrol sistemi ile denathaktad(rl

Gosterilen yaplldandfimada merkezi modil (5), ézellikle bir veya daha fazla kendinden tahrikli
yanal modllde (3) dizenlenen ve tim callsima evreleri esnaslokla merkezi modili (5) sabit
tutabilen, dolayElda dogru ve glvenilir isleyisini saglayan (bilinen) serbest bhk[@bilir kilitleme
araglarlle aracllfivla cergeveye (2) baglanmaktadlr]

Asagldh, gosterilmeyen bir tercih edilen yaplandlmnada a¢klanan yanal modiilin (5) badlant(]
béliminiin (12) kilitleme sistemine (13) benzer sekilde (sekiller bir menteseyi gostermektedir)
serbest blrdk[abilir kilitleme araglarldmerkezi modil (5) ve yanal modul (3) araslnda bulunana
gore mil izerinde dénmesi amaclyla monte edilen bir mentese icermektedir ve diger modiil (5)
tarafbdan taslhbn, ©rnedin  bir c¢kInkt(] olarak imal edilen bir tamamlaylc] kilide
birlestirilebilmektedir.

Yukarida bahsedilen k&Imlar (3, 5) arasidaki baglantygerceklestirmek amacila, yalnzta
ornek olarak agklanan ve mevcut bulusun koruma kapsaml$nlrlamayan baska degiskenler
mevcuttur. Ornegin kisi, citalar, vidalar, vb. aracllflyla yaylCeklemler, siingili eklemler,

cabuk ayrl3n eklemler ve eklemleri kullanabilmektedir.

Tercihen her bir yanal modil (3), rulman bélimlerini (10) karsMkl[blarak skistlrdn bir ¢ift
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rulman bolimd (10) ve bir baglantCbSlumi (12) icermektedir. Yanal moduller (3) birbirinden
ayrld@inda veya sokuldiginde baglantBalimi (12), rulman bolimlerinin (10), yanal modiiliin
{3) daha bilyiik bir boylamas(nb uzantlslnlbelirledigi bir uzatlt(s! konfigirasyon (sekil 1) ve
rulman boéllimlerinin (10), yanal modiiliin (3) daha kiiciik bir boylamasng uzantSniCbelirledigi
bir kompakt konfiglrasyon (sekil 2) arasda rulman béliimlerinin {10) bir ilgili hareketine imkan
tanbyhbilmektedir.

Tercihen kendinden tahrikli yanal modiiller (3), buyuk dlgtide birbiriyle 6zdestir ve gergevenin

{2) bir boylamaslnk eksenine gore biyiik dlclide simetrik bir sekilde mante edilmektedir.

Gosterilen yapl@ndmada kendinden tahrikli yanal moddller (3), arag¢ (1) kullanh[#snashda
paralel bir konumda olmas@maclyla kargllkl[dlarak skistrImaktadlr] dolayslyla bunun alanda
hareket etmesine imkan tan@maktad @

Ozellikle merkezi modiil (5), iki yanal modiil (3) arasfda sKistfimaktadElve bunlarla birlikte,
kullanim esnaslnda islev gdsterme ve konumlarlnh getirecek sekilde tim elemanlar(kKlca

tutma becerisini stirdlrebilen bir tekli arac¢ olusturmaktad(tl

Ozellikle sekil 2'ye atla bulunarak kisi, - birlestirildikten sonra - bulusun mevcut
yaplBndlrinasinh gore destek vapSlnldeya aracl(1) cercevesini (2) olusturmaya yard mhcdlan
bir kompakt konfiglirasyonda gésterilen kendinden tahrikli yanal modiilleri (3) ayrhtlIbir
sekilde gorebilmektedir.

Yukarda acKland@izere yanal modiil (3), baglant[®boélimine (12) kars[Kl Colarak sKkIstirIan
iki rulman bélimi (10) igermektedir, béylelikle rulman bélimleri (10), uzatlth&lkonfiglirasyon
ve kompakt konfiglirasyon arasiifa ilgili bir hareketi gerceklestirebilmektedir. Gdsterilen
yapl@ndirnada badlant[bolimd (12), rulman bélimlerinin (10} birbirine badland@fulman
béliimleri (10) arasindaki bir arayiiz alan(dlr]

Ozellikle, arac (1) bir araya getirilmesi ve kullanfa hazBolmasCdurumunda yanal modiiliin
{3) rulman bolimleri, (10), uzatlmskonfiglrasyon halindedir ve bir boylamaslob yone gore
hizalanmaktadtl{bkz sekil 1); éte yandan aracll (1) sokilmesi durumunda rulman b&limleri
{10), boyutlarmKiglltmek amaclda kompakt konfigiirasyon halindedir (bkz sekil 2). Bu sekilde
her biri, bir tekli operator tarafindan karsIkl[blarak tashBbilmektedir. Nihayetinde bir bagka

operatdr, sokildikten sonra merkezi modilld taslyhbilmektedir. Bu nedenle gosterilen
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yaplandlrinada aracltekli modilleri (3, 5), her biri, omuzlarika tasbcak bir s cantashh bir
ilgili modull yikleyebilen Ug operator tarafiodan taghbbilmektedir.

Tercihen baglant[B®olimd (12), rulman bolimlerini (10) badlayan bir mafsalll#klem olarak imal
edilmektedir. Bu mafsallCéklem, uzatlmlgl konfiglrasyon ve kompakt konfiglrasyon arasihtda
rulman boliimlerinin (10} bir karsMkl [dondsine imkan tanmaktadf] Gosterilen yapland [inada
stz konusu mafsallC&klem, birbirine diizgiin bicimde baglanan rulman bélimlerinden (10) her

birine ait bélimler ile olusturulmaktad )

Gosterilen yapl@ndiada baglant[Bélimia (12), iki rulman bélimi (10) arasihida diizenlenen
bir mentese iceren bir mafsallC&klemdir. Bu ézelliklere gore uzatl &l konfiglirasyon, rulman
bélimlerinin (10) bir karsIklLblyik olglide yaylh(s] bolumlerine karslkl gelmektedir, ote
yandan kompakt konfigtrasyon, rulman bdlimlerinin (10) bir karsK [biylk dlglide katlanmEl
konumuna karsK gelmektedir. Ozellikle kompakt konfigiirasyonda rulman béliimleri (10),
birbirine yanal olarak yak(nt[rive tercihen birbirine kars[drhlanmaktad(rl

Mevcut yapliandlrnaya gore arag sokiildigiinde, yanal modiiliin (3) katlanmslkonfigiirasyona
getirilmesi amaclyla operatdrler, iki rulman bdlimiinden (10) birini sabit tutabilmektedir ve -
ayn[kamanda - iki rulman boliminden (10) diderini i¢ tarafa dodru déndirebilmektedir,
dolaySkda yanal modliin (3) uzunlugunu biiyik 6lcliide azaltacak sekilde rulman bélimlerinin
{(10), birbirinin yaninda hizalanmas(nh neden olmaktadir] BaglantBolimi (12), destek yapsiile
belirlenen rulman ylizeyine gore blyulk &lglide ortogonal bir yonde yoneltilen, rulman bdlimleri
(10) arasBda bir menteseleme eksenini belirlemektedir. Ornedin menteseleme ekseni, iki
rulman bdliminin {10), uzatlthlslve kompakt olmak Uzere iki konfiglirasyon arasida biiylk

olclide yatay bir diizlemde dénmesini saglamak icin biiylk dlclide dikeydir.

Gosterilen yap@Andinada rulman bélimlerinden (10) en az biri, bir gubuk, dzellikle shlfanm &
bir gubuk igermektedir. Tercihen gubuk, yanal modilin dlgltaraflnb enine bigimde bakan bir
ichlikey profile, yani bir C-seklinde profile sahiptir. Ozellikle bu C'ye ait ara dal (10a), biiyiik
lcude dikey bir dlizlemde yoneltiimektedir, 6te yandan ilgili ug kanatlar[J10b), aral Kland [l (S]
olan blylk Olglide yatay dazlemler uzerinde uzanmaktadltl  (ayrinklD
numaralandtihamaktadld). Ozellikle aynFranal modiile (3) ait her iki rulman bélimu (10),

yukaridb agklanan bigimde imal edilen bir sekillendirilmis profile sahip bir cubuk igermektedir.

Gosterilen yaplandlrinada ara dallar (10a), rulman bélimlerinin (10) kompakt konfigiirasyona
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getiriimesi durumunda, agkal olarak yaklastldlihak ve tercihen birbirine karsC3ka|Colmak icin

uygundur.

Tercihen ug kanatlarindan (10b) en az biri, ara bélimden (12) bununla iligkilendirilen rulman
bolimindn (10) ucuna dodru enine bigimde, tercihen bilyiik dlglide lineer bir sekilde artan bir
miktarda disardogru ¢KIntYapmaktad[tl Gosterilen yaplandfinada ug kanatlariidan {10b) en
az biri, biiylk dlglide ikizkenar (veya gerektigi takdirde tiggen) bir sekline sahiptir ve tercihen bir
pencereye (11) (6rnegdin bir ikizkenar veya gerektigi takdirde tiggen sekli gibi bilyiik 6lclide
karslklgelen bir sekle sahip bir pencereye) sahiptir.

Ozellikle sekil 1’e atfa bulunarak yanal modiil (3), tercihen aktive edilmesi durumunda
uzatlth (sl konfiglrasyonda rulman bdélimlerini {(10) kilitleyebilen, dolaylslyla bunlar kazara
kompakt konfiglirasyona geri gitmesini engelleyebilen serbest bk Ebilir kilit araglar{13) ile
donatlmaktad ]l Gosterilen yaplandfiada serbest bFak@@bilir kilitleme araglar[{13), rulman
bdlimlerinden (10) birine gére mil lzerinde donmesi amaclyla monte edilen bir kanca (13a)
icermektedir ve baska bitisik rulman bolim{ (10) ile taglnbn, 6rnedin bir ¢kInk[olarak imal
edilen bir tamamlayELkilide (13b) birlestirilebilmektedir. Ozellikle kanca (13a) ve kilit (13b),
ilgili rulman bolimlerinin (10) ug kanatlarfa (10b) karsMKlolarak monte edilmektedir. Ozellikle
kanca (13a) ve kilit {13b), rulman bélimlerinin (10) Gzerinde isler bicimde diizenlenen ilgili uc
kanatlar({10b) tarafiodan tasimaktad[c} gosterilen yaplandlrinada kanca (13a), blylik 6lclide
enine bir eksenin etraflida donebilmektedir (bir alternatif olarak bunun, bir dikey eksen

etrafiida donmesi mimkindar).

Ozellikle sekiller 1 ve 2’de gosterilen yap[Endinaya atfla bulunarak, yanal modiiliin (3) rulman
bolimlerinden (10) her biri, Gzellikle ice dogru clkint[lyapan, bir enine yarim saft (14)
icermektedir. Enine yarm saft (14), diger yanal modiiliin (3) bir ilgili rulman bolim{ (10)
taraflodan desteklenen - ayrlch ige dogru ¢kInk[yapan - bir karslklgelen enine yar safta (14)
¢Karldbilir bir bicimde baglanabilmektedir. Bu sekilde iki cift yarloh saft (14), birbirine
tutturuldugunda ve birlestirildiginde, bir enine yonde baglanan iki capraz parga, ozellikle bunun

boylamas(oh yoniniin kargEitaraflarifda rulman bolimleri (10) olusturmaktadlel

Tercihen enine yarlo saftlardan (14) her biri, dzellikle s6z konusu rulman béliminin serbest
ucuna yakmn, baglantCbolimine (12) gdre boylamashh bicimde karsElkonumda ilgili rulman
bolimii (10) (izerinde diizenlenmektedir. Bu sekilde iki yanal modiil (3), kars[k [Bir sekilde sk
bicimde skistirihaktadrlve {izerinde merkezi modiiliin (5) sabitlendigi cerceve veya destek
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yapsnl (2) olusturulmasa imkan tan maktad(cl

Tercihen yarlm saftlar {14) boru seklindedir ve 6rnegin yar(m saftlar birlesen eksenine gdre bir
enine yonde bir arallklile birbirinin icine karslkl[dlarak birlegtirilebilmektedir. Birlesme, 6zellikle
yarlm saftlar(f14), drnedin erkek-digi tiirde, birbirine karslKlCblarak bakan eksenel uglarha
{14a, 14b) kars[Klolarak yaklastcarak meydana gelmektedir. Gosterilen yaplandirinada yar(m
saftlar (14) arasbdaki birlesme, yarlm saftlardan (14) biri ile tagBn bir pim (14a) aracllglyla ve
diger yar(m saftta (14) yapl@n bir delik (14b) aracllflyla meydana gelmektedir.

Tercihen, sekillerde gosterilmemelerine ragmen rulman bollimleri (10), uygun kilitleme araglarC
sayesinde yerinde tutulan, ayn(yanal moddlin {3) iki rulman bélimi (10) arasibbaki baglant(]
icin agklananlar ve 13 sayls[lile tanlananlara benzer bicimde, vyarlm saftlarld (14)
birlestirilmesiyle bir enine yonde karsklOolarak ve serbest bEdk@@bilir bir bicimde
skistrIrhaktad f] Gosterilen yapldndfinada kilitleme araglarldsler bigimde karaya bakan yar[m
saftlarnl (14) yizi ile desteklenmektedir.

Gosterilen yaplandinada, yanal modiilin (3) rulman béliimlerinden (10) biri ile desteklenen
enine yarm saftlardan {(14) en az biri, yanal modiiliin (3) kompakt konfigiirasyona getirilmesi
durumunda yanal modilin (3) dider rulman béliminde (10) elde edilen bir yatakta (16)
barndIdbilmektedir. Tercihen bu vyapld her iki yanal modile (3) uygulanmaktadlkl Bu
konumda, rulman bdllimlerinden (10) birinde yatagnl (16) varl@Chavantajldic] clinki yanal
modiilde (3) bulunan iki rulman bdlimiiniin (10) tamamen ddénmesine, dolayShda birbirine
yaklasmash - ve Ozellikle slchlanmasb - imkan tanhak amaclyla enine yar(m saftlardan (14)
birinin barnd fIthasiC3aglamaktadIcl

Gosterilen yapl@ndIlrinada, yatagm (16) elde edildigi rulman bolimi (10), diger rulman
bolimunin (10) boylamashhk boyutundan daha blylk bir boylamasinb boyuta sahiptir. Bu
sekilde iki rulman bélimdnin (10) ve yatagil (16) varl@nin uzunluk farkCarasbdaki
kombinasyon, karsllklColarak sl@lanmalarCdamacida rulman bdélimlerinin (10) birbirine
yaklastfihashlkolaylastbmaktad E]

Tercihen vatak, ilgili yarh saftm (14), bununla iligkilendirilen rulman bdliminde (10)
bar nd [cH3bildigi bir ackl Klveya kavite (16) icermektedir. Gosterilen yaplandiinada agklklveya

kavite (16), rulman bélliiminiin (10) iginden enine gecen bir yuva olarak imal edilmektedir.
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Gosterilen ksaykcIdlmayan yaplandkmaya atfia bulunarak en az bir rulman bolimi (10),
tercihen yanal modullin (3) boylamaslhd ug alanlarlbb yakln, karaya bir itis kuvvetini
aktarabilen, dolaySlyla aracl (1) hareket etmesine imkan tanlyhn paletler veya tekerlekler gibi
cekme parcalarinl {20) clkbrldbilir bir bicimde almaslicin uyarlanan bir meontaj parcas({18)
icermektedir. Gosterilen yaplandinada, yanal modulin (3) her iki rulman bdlimi (10) montaj
parcalarliyla (18) donatlhaktad(r]

Ornek olarak sekillerde gésterilen yapEndtnada montaj parcas{18), yanal modiillerin (3) bir
araya getirilmesi durumunda bir enine bicimde d&lkonumda diizenlenmektedir. Bu gekilde, sekil
4'te gosterildidi Uzere 6zellikle ayn¥anal modiliin (3) dEltarafinda bakan iki montaj parcasC
{18) olmasldurumunda ve her ikisinin de kompakt konumuna getiriimesi durumunda, karskl[]
olarak katlanan rulman bdlimine (10) gdre bir karsflkonumdadlcl ve dolaylslyla rulman
bolimlerine (10) gbre karsiitaraflarda skashda dshrCdodru bakmaktad(t

Gosterilen drnekteki gibi gekme parcalarilinl (20) paletler olmasLdurumunda, montaj parcas[]
(18), s6z konusu paletlerle (20) ic ice gegirilecek en az bir silindir - veya bir disli tekerlek -
icermektedir. Benzer sekilde, cekisin en az bir tekerlek ile saglanmasCHurumunda montaj
parcas[lizerinde s6z konusu tekerledin ¢Khr[@bilir bir sekilde birlestirildidi en az bir gébek veya
saft icermektedir.

Arac (1) ayr(ch, dzellikle bir yanal modiil (3) tGzerinde diizenlenen en az bir motor (22) (tercihen
iki motor, her ikisi sekiller 1 ve 2'de gosterilen bigimde diizenlenmektedir) icermektedir ve yanal
modiillerden (3) biri veya her ikisinde mevcut en az bir mentaj parcasih (18) bir itis glici

iletebilmektedir. Tercihen motor (22), bir elektrikli motordur.

Ozellikle motor (22), 6rnedin en az bir kay&l (24) iceren bir iletim cihazCaraclifiyla montaj
parcas(nh (18) itis gucl iletmesi icin uyarlanmaktad(c) Gésterilen yapldndlrinada motorun (22)
¢KIs] saft[dbirden cok kay[l iletim asamas[124) iceren bir iletim cihazChracliffiyla montaj
parcasih (18) badlanmaktadt]l Aclkl bir sekilde, diger kEEhylcl blmayan degdiskenlere gore
iletim cihaz[dornegin disliler, zincirler, digli gubuklar, baglantCkollarChibi aynFonksiyonu
gerceklestirebilen diger mekanik cihazlarOligerebilmektedir; ilaveten iletim cihazOayrica,

yukarida bahsedilen parcalarnl bir kombinasyonunu igerebilmektedir.

Tercihen yanal modiiller (3) birbiriyle bir araya getirildiginde ilgili motorlar (22}, arachl (1) aynOJ
klsmndan meydana getirilen bir ¢ekisi 6n kisImdan veya arka klsimdan iletmek amaclyla

8



10

15

20

25

30

35

cercevenin  {12) boylamasih eksenine gbre bilylk Olgide simetrik konumlarda

diizenlenmektedir.

Ayrich cekme parcalar(nln, montaj parcalaring birlestiriimesi icin uyarlanan tekerlekler oldugu
mevcut bulusa gore bir baska dedisken mevcuttur. Gergeklestirilecek misyonun igletis
ihtivaclarbb, Uzerinde callslldcak kara tlirine ve ihtivac duyulan herhangi bir baska tlire
dayanarak, bu hipotezde bir motor, iletim parcalarChracllfiyla her bir montaj parcasCile
iliskilendirilebilmektedir. Ozellikle arac@l her bir tekerledi, motora baglandjinta ve dolayEila
badmszlbir sekilde bir itis kuvveti gelistirebildiginde, dzellikle 6rnegdin keskin bir egim, su varl g
veya esit olmayan bir yoldan dolay[@racil, azaltliElbir kavrama ile karada callsimas[derekmesi
durumunda avantajlCdlabilen bir “dort tekerlekli tahrik” sistemi elde etmekteyiz.

Gosterilen yap@ndonada, dénlsl esnasida montaj parcas{18), blylk dlclide rijit bir sekilde
rulman bdlimi (10) ile desteklenmektedir.

Gosterilen yaplandliinada montaj parcasL{18) - ézellikle bir silindir -, birbirine enine bigimde
dizenlenen ve ilgili rulman b&limindn (10) serbest ucuna karslklgelen bicimde yerlestirilen bir
cift yanal diizlem (19) arasfda doniisi esnasiida desteklenmektedir. Qzellikle yanal plakalar
{19), rulman bélimi (10) olusumuna katk[3adlayan bir shidand It &l profile sahip gubuk ile
desteklenmektedir, 6rnedin tercihen dEltarafa dogru en biiyiik enine ¢kInklyh sahip olduklarlic
alanda kanatlar (10b) ile taginimaktadIc

Tercihen rulman béllimlerinden (10) en az biri, kldvuzluk edilmis bir sekilde montaj
parcalarloidan (18) en az birini hareket ettirmesi icin sistem ile donatlhaktadlt] Bu ¢ozim -
yanal modiillerden (3) her biri icin montaj parcalaribdan (18) birine uygulanmasCdurumunda -
Ozellikle, cekme parcalarnl (20) paletler olmadCdurumunda yararldr] ginkl bu sekilde
operatorler, kolay bir sekilde sKkIsinay[dyarlayabilmektedir. Gosterilen yapldndlrinada sistem,
ddnlsu esnasinda montaj parcalarlmdan (18) birini (bu durumda bir silindir) destekleyen bir
braket (23) (sekil 2'de gdsterilen) icermektedir ve &zellikle yanal plakalar (19) arashda
kI@vuzluk edilmis bir sekilde kaydrIabilir bisimde baglanmaktad ] Braket (23), ayarlanabilir bir
sekilde bununla iligkilendirilen (6zellikle ug kanatlardan (10b) birine karsIkl olarak) rulman
bsliimiine (10) sKIStEIAn bir cubuk eklentisine (25) sahiptir. Ornedin bir biitiin olarak 27 saySL]
ile belirtilen bir ilgili parcaya, bir yiv cekilmis birlesme araclifiyla ayarlanabilir slkistliina
gerceklestiriimektedir. Bunun yanlkla yuvalar {29) tercihen, rulman bélimine (10) gdre
montaj parcas[{18) hareketini skistirinak amaclyla, - uglarCile — montaj pargashinl (18) bir
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ddnis pimi vefveya braketin (23) enine ¢kintl@rn, stz konusu yuvalar@ (29) icinden
gegmesine imkan tanmak igin, yanal plakalar (19) araclfyla elde edilmektedir.

Gosterilen yapl@ndlrtada, yar(m saftlardan (14) birini barndrinak igin uygun yatak (16), yanal
plakalardan (19) birinde elde edilmektedir.

Bu vaplandlinada yatak {16), rulman boliminin olusumuna katk[3aglayan cubugun ara dal(]
{10a) araclifliyla elde edilmektedir.

Ayrich yukarda agKlanan yapl@ndrialar yerine, rulman bdlimleri (10) arasbdaki badlant(d
boliminin (12) imal edildigi yol aglsIndan bir digerinden blylik olglide farkl[klgosteren bagka

yap@ndionalar (gdsteriimemektedir) benimsenebilmektedir.

Bir dediskene gore, operatdrlerin, bir ilgili menteseleme ekseni etrafiida bir karslklCdoniis
gergeklestirerek bir kompakt konfiglirasyondan bir uzatlhslkonfiglirasyona gegmesine imkan
tanlyhn, tercihen biylk olglide dikey bir yonde yoneltilen, buna dikey iki veya daha fazla

mentese ile birbirine badlanan Ug veya daha fazla rulman boélimii saglanabilmektedir.

Bir baska dediskene gore, iki smlilkonfiglirasyonu arasiida gegise imkan tanlmak amaclyla,
rulman bolUmlerinin bir dikey diizlemde doénmesini sadlayabilen, bir enine doniis eksenine
(yarm saftlardan birine biiylik olglide paralel) sahip bir mentese saglanmaktadl] bu
dediskende, kompakt konfigiirasyonda montaj pargalarmlnl her ikisi de bir klsmhldlusturduklar
yanal modilin dsltarafiizerinde bulunmaktadlrl

Bir baska degiskene gore baglant[dliimd, iki paralel ve gerekli oldugu takdirde kesisen eksen
boyunca rulman boliimlerinin kayma hareketi ile iki shlflkonfiglirasyonu arasda gegise imkan
tanmak amaclyla bir teleskopik mekanizma icermektedir.

Dogal olarak, belirtilen mevcut bulusun prensibi, yapllandltmalar ve uygulama ayrinklarJekli
istemler ile saglanan koruma kapsammldl Gtesine gegmeden, yalnzta kEEhyIdlmayan bir
ornek olarak vyukarlda aglklanan ve sekillerde gosterilenlere gore genis capta
degistirilebilmektedir.
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