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69 MOTOR-GENERATOR MAGNETOELECTRIC PENTRU
UTILIZARI MULTIPLE $1 MOTOR CIRCULAR SI LINIAR

DERIVAT DIN ACESTA

{67) Rezumat:

Inventiia se referd la un rnotor-generator magneto-
electric ce utilizeazd conversia energiei potentiale de
repulsie magneticd n energie cineticd de rotatie.
Motorul-generaterconforminventiei este alcatuit dintr-o
carcasa (1) nemagneticd, avand un perete cilindric si o
baza (f) in care este practicatd o gaurd centrald prin
care trece un ax {2} prevazut cu unu sau doud tambure
(4 si 4') rotorice, fixate pe ax (2) prin intermediul unor
rulmenti (3), $i dou rotoare (A si C) magnetice, supe-
rior sinferior, formate din niste magneti (6:5i 8') tip bard
paralelipipedicd, polarizati transversal, dispusi radial gi
ecranati disimetric cu céate un ecran (5 si 5
feromagnetic, pozitionat paralel cu directia polarizatiei
‘magnetilor (6:5i 6'), Intre rotoare (A i €) fiind dispus un
stator {B) magnetic median, forimat, la réndul [ui, din
nistemagneti (8) tip bard paralelipipedicd, polarizai
axial, dispusi radial si ecranati disimetric cu un altecran
(7) feromagnetic, pozitionat paralel cu directia polari-
zatiei magnetilor (8), magnetii fiind pozitionati cu una
dintre diagonalele sectiunii patrate paraleld cu planul de
rotatie si cu fetele ecranate pe parti opuse, astfel incat
ecranarea sa permitd apropiereareciprocd a magnetilor
(6, 8' si 8) pana intr-o pozitie de aliniere pe verticald,
dupd care acestia se resping prin. polii de acelasi fel,
neecranali, la partea superioard si, optional, i la partea

inferioard a ansamblului astfel format fiind dispus céte
un ansamblu inductor (D gi D*), format din niste
solenoizi (9'si 9') cu miez feromagnetic, dispus radial,

blocarea rotirii magnetilor (8) statorului (B) fAicandu-se:

si prin fixarea capetelor acestora cu nigte suruburi (a)
trecute prin nigte gduri (aj corespondeante, practicate in
carcasd (1).
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OFICIUL DE STAT PENTRU INVENTH SI MARCH
Cerere de brevet de inventie

Data depozit ... 4.3, 082010,

Motor-generator magneto-electric pentru utiliziri multiple
si motor circular si liniar derivat din acesta

Inventia se refera la un motor-generator magneto-electric pentru utilizari multiple, care
foloseste energia potentiala a unor magneti permanenti in interactie pentru partea de motor
si la un motor circular $i unul liniar derivat din acesta .
-Sunt cunoscuti generatorii electrici de tip clasic, utilizati pentru conversia energiei mecanice
de rotatie in energie electrica, prin inducerea de curenti electrici in niste solenoizi statorici de
catre magnetii unui rotor cuplat axial cu un motor sau cu o turbina de vant a unei centrale
eoliene. Aceste tipuri de generatori electrici prezinta dezavantajul ca-conform legii lui Lenz,
campul magnetic indus in solenoizii statorului are sens de franare a rotatiei rotorului cu
magnetii inductori, ca urmare a faptului ca se opune cauzei ce il produce (cresterea fluxului
magnetic la nivelul solenoizilor statorici, la apropierea magnetilor rotorici si scaderea acestui
flux la departarea magnetilor rotorici de solenoizii statorici).
-Sunt cunoscute de asemenea motoare liniare sau rotative care folosesc exclusiv energia
potentiald a interactiei magnetice pentru generare de lucru mecanic prin deplasarea unui
ansamblu de magneti sau-respectiv-a unui rotor magnetic, precum cele prezentate in
documentele de brevet: US4151431, WQO9414237 si W02006/045333, RO118783 s.a. Din
punct de vedere cuantic, explicatia data la nivel international privind functionarea unor astfel
de dispozitive se refera la posibilitatea refacerii energiei cuantice de camp magnetic ale
momentelor magnetice ale sarcinilor atomice, pierduta prin efectuare de lucru mecanic in
interactile magnetice, prin intermediul negentropiei mediului cuantic si subcuantic, fara de
care sarcinile electrice nu gi-ar putea mentine constanta valoarea sarcinii electrice si a
momentului magnetic, motiv din care aceste dispozitive sunt denumite: ,free energy device”,
surplusul de energie generat de astfel de dispozitive $i de unele cu excitatie electrica,
precum cel din brevetul US6362718, fiind explicat in modul mai sus-mentionat, prin teoria lui
Sachs a electrodinamicii, (P.K.Atanasovski, T.E.Bearden, C.Ciubotariu s.a. - ,Explanation of
the motionless electromagnetic generator with electrodynamics”, Foundation of Physics
Letters, Vol.14, No1, (2001)).
Problema tehnicd pe care o rezolva inventia consta in folosirea energiei de interactie
magnetica pentru u n motor cu magneti ecranati disimetric, care la partea de stator sa aiba si
niste solenoizi de inducere de curent electric, realizabil cu mijloace uzuale in forma cat mai
simpla si care sa valorifice la maxim energia potentiala de interactie magneticd pentru
conversia ei in energie mecanica sau/si electrica si care sa aiba-in variante particulare,
derivate, utilizari multiple, in particular-de motor liniar, folosind magneti de calitate (cu
inductie remanentad mare), precum cei din pulberi magnetice sinterizate, (NdFeB, etc), tip
bara, care sunt mai ieftini, evitdndu-se astfel necesitatea unor cheltuieli suplimentare pentru
producerea unor matrite special configurate, care sunt foarte scumpe, de regula.
Motorul-generator pentru utilizari multiple, conform inventiei, rezolva aceasta problema
tehnica utilizand conversia energiei potentiale de repulsie magnetica realizata disimetric in
energie cinetica de rotatie, prin aceea ca are o carcasa nemagnetica, cu un perete cilindric si
0 baza cu o gaura centrala un ax cu unul sau doi tamburi rotorici fixati cu rulmenti pe ax si
nigte magneti rotorici ecranati disimetric cu ecrane feromagnetice si niste magneti statorici
ecranati disimetric cu niste ecrane feromagnetice , pe acesti tamburi fiind fixati doi rotori
magnetici, superior si inferior, cu magneti monocomponenti sau bicomponenti formati din doi
magneti identici cuplati axial, atractiv, tip bara paralelipipedici, polarizati transversal, dispusi
radial si ecranati disimetric cu un ecran feromagnetic paralel cu directia polarizatiei P a
magnetilor rotorici, intre rotorii magnetici fiind dispus, la distantd preferabil de sub 1 cm de
acestia, un stator magnetic median, format din magneti monocomponenti tip bara
paralelipipedici polarizati axial, dispusi radial si ecranati disimetric cu un ecran feromagnetic
paralel cu directia polarizatiei P a magnetilor statorici, de lungime egald cu a magnetilor
rotorici dacad acestia sunt bicomponenti si dubld-daca magnetii rotorici sunt
monocomponenti, pozitia reciprocd a magnetilor fiind cea cu una din diagonalele sectiunii
patrate, paralelda cu planul de rotatie, si cu fetele ecranate pe parti opuse, astfel incat
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ecranarea sa permita apropierea reciproca a magnetilor rotoric $i statoric pana in pozitia x de
aliniere pe verticala dupa care acestia se resping prin polii de acelasi fel, neecranati, fixarea
de ax a magnetilor facandu-se prin niste prelungiri ale ecranelor feromagnetice lipite de un
butuc corespondent, prefeabil neferomagnetic, fixat pe ax cu rulmenti in cazul rotoritor
magnetici , la partea superioard a rotorului magnetic superior si optional-si la partea
inferioard a rotorului magnetic inferior fiind dispus un ansamblu inductor format din niste
solenoizi cu miez feromagnetic dispus radial-in cazul utilizarii de magneti bicomponenti la
rotorul magnetic , blocarea rotirii magnetilor monocomponenti ai statorului facandu-se prin
fixarea fortata pe axul a butucului corespondent cat si la capatul opus, prin fixarea lor cu
niste suruburi trecute prin gauri corespondente din carcasa iar in cazul solenoizilor, prin
prelungiri filetate ale miezului feromagnetic, fixarea capatului opus al axului facandu-se in o
gaura centrala a unui capac al carcasei, grosimea ecranelor feromagnetice fiind aleasa dupa
criteriul interactiei minime intre pariile ecranate ale magnetilor, 1a limita de anulare a repulsiei
magnetice fara introducere de atractie intre un magnet si ecranul celuilalt magnet.
- Intr-o variantd de motor magnetic, se inverseaza rolul partilor magnetice ,capetele
exterioare ale magnetilor bicomponenti fiind fixate cu suruburi de carcasa iar capetele
exterioare ale magnetilor monocomponenti fiind eliberate impreuna cu capatul inferior al
axului care astfel se va roti in rulmentii de la butucul ansamblurilor magnetice formand
statorul, in acest caz, prin respingerea disimetricad dintre magnetii bicomponenti ai
acestora si magnetii monocomponenti ai ansamblului magnetic devenit rotor magnetic.
-intr-o variantd simplificatd, de generator magneto-electric simplificat, ansamblul
magnetic median si ansamblul inductor lipseste iar magnetii rotorilor magnetici sunt
realizati monocomponenti si la distantd mica, de sub 1 cm, unul de altul, magnetii
monocomponenti ai acestora fiind pozitionati axial-simetric fata de o directie radiala, in
pozitia x de aliniere pe verticald, astfel incit sa se apropie ecranati unul de altul pana in
aceasta pozitie si apoi sa se respinga prin poli de acelasi fel (N sau S) neecranati, pentru
inducere de curent electric fiind prevazuti niste solenoizi cu miez orientat paralel cu
polarizatia P a magnetilor monocomponenti, fixati de peretele cilindric al carcasei pe
directia axei magnetilor monocomponenti intr-o pozitie fixata, prestabilita, a acestora.
-in particular, partea magnetica inferioara este fixatd de o placa-suport si cu axul fixat in
butucul corespondent, cu capatul inferior fixabil cu o cupla de axul unui generator clasic , de
exemplu- al unei turbine eoliene cu ax orizontal,
-intr-o variantd de motor magnetic liniar, derivata din variantd de motor magnetic rotativ prin
cresterea spre infinit a razei rotorului si statorului §i prin prevederea unei distante de % din
distanta dintre magnetii statorici, intre de magnetii rotorici , ambii monocomponenti si
polarizati transversal, ecranati disimetric cu ecrane feromagnetice, magnetii rotorici sunt
dispusi pe platforma o platforma nemagnetica ai unui vagon, cu libertate de rotatie in jurul
unor axe de capat, rotirea magnetilor rotorici fiind realizatad sincron, prin intermediul unor roti
dintate solidare cu axele de capat ale magnetilor rotorici si a unui lant continuu trecut pe
dupa doua roti dintate fixate de minim unul din peretii laterali ai vagonului, la extremitatile
camerei masinii , una din rotile dintate fiind cuplata cu axul unui motor electric alimentat de o
unitate de comanda cu baterie electrica si comutatori electrici actionati computerizat,
platforma putandu-se deplasa pe niste sine de sub el prin intermediul unor roti din dural, pe
niste traverse preferabil nemagnetice ale caii de rulare fiind plasati magnetii statorici adecvat
pozitionati, cu una din diagonalele sectiunii patrate paralela cu planul céii de rulare, pentru
generare de interactie repulsiva disimetrica cu magnetii rotorici .
Inventia prezintad urmatoarele avantaje:
-este simpla, relativ ieftina si poate fi utilizata atat in varianta de motor magnetic, circular sau
liniar, cat si in varianta de generator electric;
-permite adaptarea la diverse utilizari prin un sistem mecanic sau electromecanic simpiu de
variere a turatiei.
Inventia este prezentata pe larg in continuare in legatura si cu figurile 1-11, care reprezinta:
-fig.1, vedere in sectiune orizontald A-A prin motorul-generator conform inventiei;
-fig.2, vedere laterald a interiorului motorului-generator conform inventiei;
-fig.3, vedere laterala a interiorului motorului-generator in varianta de generator electric;
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-fig.4, vedere laterala a interiorului motorului-generator in varianta de motor magnetic;

-fig.5, vedere laterala a motorului magnetic in varianta simplificata;

-fig.6, vedere de sus a motorului magnetic in varianta de motor de ventilator sau asemenea;
-fig.7, vedere lateralda a motorului magnetic in varianta de motor de ventilator cu sistem de
pornire/oprire.

-fig.8, vedere laterald a unui motor magnetic liniar conform inventiei;

-fig.9, vedere a unui ansamblu: motor magnetic-generator clasic-rotor de turbina eoliana;

-fig. 10, vedere de sus a unui sistem de reglare a turatiei motorului magnetic simplificat;
-fig.11, vedere in sectiune verticala a unui sistem de reglare a turatiei motorului magnetic in
varianta simplificata;

Intr-o varianta de baza, conforma figurilor 1 si 2, motorul-generator magneto-electric se
compune din: o carcasa 1 neferomagnetica, preferabil din plastic dur, plexiglass sau textolit,
eventual-din aluminiu (dural), de forma unui cilindru cu o baza f circulara cu o gaura centrala
prin care trece un ax 2 metalic $i pe care se afla fixati , prin intermediul unor ruimenti 3, doi
rotori magnetici A, C, superior $i inferior, formati din magneti tip bara paralelipipedici
polarizati transversal, pe fete, monocomponenti sau bicomponenti-6, 6’, dispusi radial si
ecranati disimetric cu un ecran feromagnetic 5, respectiv-5’ paralel cu directia polarizatiei P a
magnetilor 6, 6’, intre rotorii magnetici A, C, fiind dispus un stator magnetic B median, format
din magneti monocomponenti -8 tip bara paralelipipedici polarizati axial, pe capete, dispusi
radial si ecranati disimetric cu un ecran feromagnetic 7 paralel cu directia polarizatiei P a
magnetilor 8, de lungime egald cu a magnetilor 6, 6’ daca acestia sunt bicomponenti-formati
din doi magneti identici cuplati axial, atractiv si dubla-dacad magneti 6, 6’ sunt
monocomponenti, pozitia reciprocd a magnetilor fiind cea cu una din diagonalele sectiunii
patrate, paraleld cu planul de rotatie, si cu fetele ecranate pe parti opuse, astfel incat
ecranarea sa permitd apropierea reciproca a magnetilor 6 (6’) si 8 pana in pozitia x de
aliniere pe verticalad dupa care acestia se resping prin polii de acelasi fel, neecranati, fixarea
de ax a magnetilor 6, 6’, 8 facandu-se prin niste prelungiri g ale ecranelor feromagnetice 5,
5’, respectiv-7, lipite de un butuc 4, 4',4” corespondent, prefeabil neferomagnetic, (din
aluminiu) fixat pe axul 2 cu rulmetii 3 in cazul rotorilor magnetici A, C. Pentru simplitatea
reprezentarii, in fig.1, 2 s-au considerat doar patru magneti 8 statorici. Distanta dintre
ansamblurile magnetice A, B si C este aleasd sub 1 cm si de preferintd sub 5mm.

La partea superioara a rotorului magnetic A, si de preferinta-si la partea inferioara a
rotorului magnetic C, este dispus un ansamblu inductor D format din niste solenoizi 9 cu
miez ¢ feromagnetic dispus radial-in cazul utilizarii de magneti bicomponenti 6 la rotorul
magnetic A, in care curentul electric este indus de linile de camp magnetic pseudo-radiale
formate intre polii opusi ai celor doua jumatati ale magnetilor bicomponenti 6 la partea
superioara, polii (N-S) ai acestor magneti bicomponenti 8 de la partea inferioara fiind in
interactie repulsiva cu partea neecranatd a polilor corespondenti ai magnetilor
monocomponenti 8 ai statorului.

Blocarea rotirii magnetilor monocomponenti 8 ai statorului B se poate face atat la nivelul
axului 2, prin fixarea fortatd pe acesta a butucului 4” corespondent cu ecranele
feromagnetice 7 cu magnetii monocomponenti 8 lipiti de ei, cat si la capatul opus, prin
gaurirea acestor capete si fixarea lor cu niste suruburi a trecute prin gauri corespondente din
carcasa 1. La fel se pot fixa gi solenoizii 9 ai ansamblului inductor D, prin prelungiri filetate
ale miezului ¢ feromagnetic. Fixarea capatului opus al axului 2 se face in o gaura centrala a
unui capac al carcasei 1.

Grosimea ecranelor feromagnetice 5, §°, 7 , realizate din Fe moale, cu maxim 0,1%C ,
preferabil-din fier Armco, este aleasa dupa criteriul interactiei minime intre partile ecranate
ale magnetilor, adica la limita de anulare a repulsiei magnetice fara introducere de atractie
intre un magnet i ecranul celuilalt magnet. Pentru magneti din NdFeB cu sectiunea de
25x25mm? grosimea ecranelor feromagnetice rezulta intre 3,5 si 5mm grosime.

Se prezinta in continuare cateva variante de utilizare a motorului generator magneto-electric
conform inventiei:

1. In o variantd de generator electric, conforma figurii 3, prin dispunerea a inca unui

ansamblu inductor D’ cu solenoizi 9’ dispusi radial la partea inferioard a rotorului
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magnetic C, ambii rotori magnetici: A si C sunt utilizati pentru generare de curent
electric, dispozitivul fuctionand ca generator magneto-electric tip ,free energy” .

2. ntr-o variantd de motor magnetic, conforma figurii 4, se inverseaza rolul partilor A, B,
si C, capetele exterioare ale magnetilor bicomponenti 6, 6’ fiind fixate cu suruburi a’
de carcasa 1 iar capetele exterioare ale magnetilor monocomponenti 8 fiind eliberate
impreuna cu capatul inferior al axului 2 care astfel se va roti in rulmentii de ia butucul
4, respectiv-4’ al ansamblurilor magnetice A si C formand statorul, in acest caz, prin
respingerea disimetrica dintre magnetii bicomponenti 6, 6’ ai acestora si magnetii
monocomponenti ai ansamblului magnetic B devenit rotor magnetic.

3. Intr-o varianta simplificatd, de generator magneto-electric simplificat, conforma figurii
5, ansamblul magnetic median B si ansamblul inductor D lipseste iar magnetii
rotorilor magnetici A $i C sunt realizati monocomponenti si la distantd mica, de sub 1
cm, unul de altul, magnetii monocomponenti 6’ ai acestora fiind pozitionati axial-
simetric fatd de o directie radiald, in pozitia x de aliniere pe verticala, astfel incit sa se
apropie ecranati unul de altul panéa in aceasta pozitie si apoi sa se respinga prin poli
de acelasi fel (N sau S) neecranati, pentru inducere de curent electric fiind prevazuti
niste solenoizi 10 cu miez ¢’ orientat paralel cu polarizatia P a magnetilor
monocomponenti 6", fixati de peretele cilindric al carcasei 1 pe directia axei
magnetilor monocomponenti 68” intr-o pozitie fixatd, prestabilitd, a acestora. Daca
rulmentul 3 al rotorului magnetic A se alege cilindric, cu o prelungire i ce depaseste
volumul rotorului magnetic, aceasta parte poate fi utilizatd si pentru preluare de
moment de rotatie, daca este necesar.

4. Intr-o variantd simplificatd, de motor magnetic pentru ventilatoare si asemenea,
conforma figurilor 6 si 7, ansamblul magnetic median D lipseste iar magnetii rotorilor
magnetici A si C sunt realizati monocomponenti si la distanta mica, de sub 1 cm, unul
de altul, magnetii monocomponenti 6"’ ai acestora fiind pozitionati axial-simetric fata
de o directie radiala, in pozitia x de aliniere pe verticala, ca la varianta de generator
magneto-electric simplificat, dar rulmentii 3 ai rotorilor magnetici A, C sunt culisabili
pe axul 2 care la capatul superior se inchide cu un cap j de razad egald cu raza
exterioard a inelului interior al rulmentului 3, iar spre capatul inferior are o bucsa k
culisabila pe el, cu forma de calota sfericd la partea inferioara, si de raza egala cu
raza exterioara a inelului interior al ruimentului 3, capatul axului 2 fiind fixat de o
placa-suport n fixata de o placa de baza q de care mai este fixat un motor electric 12
cu roata dintatd m ce angreneaza cu o cremaliera | a unei came 11 despicata, ale
carei jumatati verticale simetrice incadreaza partea inferioara a axului 2 astfet incat la
deplasarea camei 11 cu ansamblul roata dintatd-cremaliera, prin bucsa k rotorul
magnetic C inferior este apropiat fortat de rotorul magnetic A si astfel este pus in
migcare motorul magnetic simplificat format din rotorii magnetici A si C de care, prin
niste prelungiri o ale ecranelor feromagnetice 5, 5’ se pot conecta niste pale p, p’ de
elice de ventilator sau asemenea, adecvat pozitionate, pentru circularea aerului in
acelasi sens-in particular, de mininava discoidald, ca urmare a faptului ca rotorii
magnetici A $i C rotindu-se liber, nu genereazéd moment de rotatie asupra placii-

_ suport n. In locul motorului 12 se poate utiliza o parghie 13 de actionare a camei 11.

-In particular, varianta anterioara simplificatd de motor magnetic poate fi utilizata ca in

fig.9, ca compensator de pierderi energetice pentru o turbind eoliana, prin mentinerea

fixa a partii magnetice C inferioare, fixatd de o placa-suport s $i cu axul 2 fixat in butucul

4 (fara ruiment), cu capatul inferior fixat cu o cupla u de axul r al unui generator clasic 14

al unei turbine eoliene cu ax orizontal-de exemplu, care are rotorul eclian cu pale p , cu

butucul t fixat pe capatul opus al axului 2 , motorul magnetic astfel inclus putand
compensa pierderea de viteza de rotatie produsa de campul magnetic generat de curentii

indusi in solenoizii generatorului clasic 14.

5. Intr-o alta varianta, de motor magnetic liniar, derivata din varianta anterioard de motor
magnetic simplificat, prin cresterea spre infinit a razei rotorului si statorului si prin prevederea
unei distante de % din distanta dintre magnetii statorici 6” intre de magnetii rotorici, ambii
monocomponenti si polarizati transversal, pe fete, acesti magneti rotorici 6’ cu ecrane
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feromagnetice 5 sunt dispusi pe o platforma 16 nemagnetica (din dural) a unui vagon F cu
libertate de rotatie in jurul unor axe de capat, rotirea magnetilor rotorici 6’ fiind realizata
sincron, prin intermediul unor roti dintate 15 solidare cu axele de capat ale magnetilor rotorici
6’ si a unui lant $ continuu trecut pe dupa doua roti dintate z fixate de minim unul din peretii
laterali ai vagonului F, la extremitatile camerei masinii , separatd de compartimentul
pasagerilor de o platforma 21 cu usa y, una din rotile dintate z fiind cuplatd cu axul unui
motor electric 19 alimentat de o unitate de comanda 20 cu baterie electrica si comutatori
electrici actionati computerizat. Vagonul F se poate deplasa pe niste sine 18 de sub el prin
intermediul unor roti 17 similare celor de tren, dar din dural, neferomagnetice , pe niste
traverse w nemagnetice —preferabil, ale caii de rulare fiind plasati magnetii statorici 6”
adecvat pozitionati, cu una din diagonalele sectiunii patrate paralela cu planul caii de rulare
si ecranati disimetric cu ecrane feromagnetice §’, pentru generare de interactie repulsiva
disimetricd cu magnetii rotorici 6°. Distanta dintre magnetii statorici 6” este aleasa dubla fata
de cea dintre magnetii rotorici pentru ca intotdeauna pentru o pereche de magneti rotoric 6
si statoric 6”’ care se afla in pozitia x de aliniere pe verticala- pozitie in care pot exista mici
forte de franare, cauzate de o ecranare a magnetilor insuficient de conforma conditiei de
interactie nula intre magneti, sa existe un magnet rotoric in interactie repulsiva cu magnetul
statoric al perechii in cauza, de accelerare a migcarii , ceea ce asigura existenta permanenta
a unei forte magnetice motrice, de deplasare a vagonului F, in pozitia de accelerare a
magnetilor rotorici 6’. Pentru franare lentd, se actioneaza sistemul de rotire a magnetilor
rotorici in mod programat, cu cca 90°, astfel incat pozitia reciproca a magnetilor rotoric 6’ si
statoric 6’’ sa fie cea cu polarizatiile P perpendiculare, in care un pol (N sau S) al magnetului
statoric 6”’ este in egald masura si respins si atras de polii magnetului rotoric 6’ , ceeace
anuleaza interactia repulsiva, de accelerare, intre magneti, iar pentru franare brusca, se
realizeaza o rotire de acelasi unghi dar in sens contrar, a magnetilor rotorici 6’, pentru ca
ecranele feromagnetice 5 ale acestora sa fie paralele cu polii de deplasare ai magnetilor
statorici 6” care prin forta de atragere a acestor ecrane feromagnetice 5, franeaza brusc
deplasarea vagonului F.

Se intelege ca un sistem similar de accelerare si frAnare magnetica a miscarii se poate
realiza si pentru o platforma rotitoare cu magneti rotorici 6’ dispusi circular-radial deasupra
unui stator magnetic cu magneti 6” dispusi circular-radial, cu un numar dublu de magneti
rotorici fata de cei statorici sau invers.

Q aplicatie particulara a motorului-generator conform inventiei se refera la posibilitatea
utilizarii pentru deplasarea unor ambarcatiuni marine sau pentru compresorul de aer al unui
motor cu reactie. Pentru varierea turatiei motorului cu magneti circular in varianta
simplificatd, se poate utiliza un sistem de rotire a magnetilor statorici in jurul axei proprii
precum cel din figura 10 si 11, cu roti dintate 15 solidarizate cu magnetii statorici 6°’ prin niste
axe cu sectiune patrata fixate in gauri corespondente din capetele periferice ale magnetilor
care angreneaza cu o coroana dintatd 24 cu dinti la partea inferioara, fixata cu un butuc cu
brate de legaturd de axul 2, cu libertate de rotatie si presata pe rotile dintate 15 prin
intermediul unei bucse de capat a axului 2 si al unui rulment radial 25, coroana dintata 24
putand fi actionatd mecanic, electromecanic-prin prevedere de dinti si pe exterior si
angrenare cu alta roata dintata rotitd de un motor, sau prin o curea subtire fixata intr-un sant
exterior al coroanei dintate 24.

Un sistem de variere a turatiei similar poate fi utilizat si intr-o varianta ce utilizeaza magneti
identici dar dispusi cu axa paralela cu axul de rotatie, cu deosebirea ca dintii coroanei dintate
trebuiesc prevazuti in acest caz pe suprafata interioara a ei.

Numarul magnetilor statorici fatd de magnetii rotorici este recomandabil a fi ales functie de
distanta pana la care magnetii pot fi apropiati in repulsie fortat cu mana libera, (de exemplu:
cca 5 cm pentru magneti cu dimensiunile: 25x25x40mm3), astfel incat distanta dintre doi
magneti statorici adiacenti s& nu fie mai mare decat aceastd distanta de interactie si
preferabil cca jumatate din ea, iar raportul dintre numarul de magneti rotorici/statorici, poate fi
ales in particular de %2 sau de 2/3 pentru existenta unei forte motrice cat mai uniforme in
timp.
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Revendicari

1. Motor-generator pentru utilizari multiple, utilizadnd conversia energiei potentiale de repulsie
magneticad realizatd disimetric in energie cineticA de rotatie, avand o carcasa (1)
nemagnetica, cu un perete cilindric si 0 baza (f) cu o gaura centrala un ax (2) cu unul sau doi
tamburi (4,4’) rotorici fixati cu rulmenti pe axul (2) si niste magneti rotorici ecranati disimetric
cu ecrane feromagnetice s$i niste magneti statorici ecranati disimetric cu nigte ecrane
feromagnetice , caracterizat prin aceea ca, are doi rotori magnetici (A, C), superior $i
inferior, cu magneti monocomponenti sau bicomponenti (6, 6’), formati din doi magneti
identici cuplati axial, atractiv, tip bara paralelipipedici, polarizati transversal, dispusi radial si
ecranati disimetric cu un ecran feromagnetic (5), respectiv-(5’) paralel cu directia polarizatiei
P a magnetilor (6, 6’), intre rotorii magnetici (A, C), fiind dispus, la distanta preferabil de sub
1 cm de acestia, un stator magnetic (B) median, format din magneti monocomponenti (8) tip
bara paralelipipedici polarizati axial, dispusi radial si ecranati disimetric cu un ecran
feromagnetic (7) paralel cu directia polarizatiei P a magnetilor (8), de lungime egala cu a
magnetilor (6, 6’) daca acestia sunt bicomponenti si dubla-dacd magnetii (6, 6’) sunt
monocomponenti, pozitia reciproca a magnetilor fiind cea cu una din diagonalele sectiunii
patrate, paraleld cu planul de rotatie, si cu fetele ecranate pe parti opuse, astfel incat
ecranarea sa permita apropierea reciproca a magnetilor (6, 6’ si 8) pana in pozitia x de
aliniere pe verticala dupa care acestia se resping prin polii de acelasi fel, neecranati, fixarea
de ax a magnetilor (6, 6’°, 8) facandu-se prin niste prelungiri (g) ale ecranelor feromagnetice
(5, 5°) respectiv-(7), lipite de un butuc (4, 4',4”’) corespondent, prefeabil neferomagnetic, fixat
pe axul (2) cu rulmenti (3) in cazul rotorilor magnetici (A, C), la partea superioara a rotorului
magnetic (A) si optional-si la partea inferioara a rotorului magnetic (C), fiind dispus un
ansamblu inductor (D, D’) format din niste solenoizi (9) cu miez {(c) feromagnetic dispus
radial-in cazul utilizarii de magneti bicomponenti (6,6’) la rotorul magnetic (A, C), blocarea
rotirii magnetilor monocomponenti (8) ai statorului (B) facandu-se prin fixarea fortatd pe axul
(2) a butucului (4’) corespondent cat si la capatul opus, prin fixarea lor cu nigte suruburi (a)
trecute prin gauri corespondente din carcasa (1) iar in cazul solenoizilor (9) ai ansamblului
inductor (D,D’), prin prelungiri filetate ale miezului (c) feromagnetic, fixarea capatului opus al
axului (2) facandu-se in o gaurad centrald a unui capac al carcasei (1), grosimea ecranelor
feromagnetice (5, §°, 7) fiind aleasa dupa criteriul interactiei minime intre partile ecranate ale
magnetilor, la limita de anulare a repulsiei magnetice fara introducere de atractie intre un
magnet si ecranul celuilalt magnet.

2. Motor magnetic, caracterizat prin aceea ca, are doi statori magnetici (A, C), superior si
inferior, cu magneti monocomponenti sau bicomponenti (6, 6’), formati din doi magneti
identici cuplati axial, atractiv, tip bara paralelipipedici, polarizati transversal, dispusi radial si
ecranati disimetric cu un ecran feromagnetic (5), respectiv-(5’) paralel cu directia polarizatiei
P a magnetilor (6, 6°), intre statorii magnetici (A, C), fiind dispus, la distanta preferabil de sub
1 cm de acestia, un rotor magnetic (B) median, format din magneti monocomponenti (8) tip
bara paralelipipedici polarizati axial, dispusi radial si ecranati disimetric cu un ecran
feromagnetic (7) paralel cu directia polarizatiei P a magnetilor (8), de lungime egala cu a
magnetilor bicomponenti (6, 6’), pozitia reciproca a magnetilor fiind cea cu una din
diagonalele sectiunii patrate, paralela cu planul de rotatie, si cu fetele ecranate pe parti
opuse, astfel incat ecranarea sa permita apropierea reciproca a magnetilor (6, 6’ si 8) pana
in pozitia x de aliniere pe verticala dupa care acestia se resping prin polii de acelasi fel,
neecranati, fixarea de ax a magnetilor (6, 6°, 8) facandu-se prin niste prelungiri (g) ale
ecranelor feromagnetice (5, 5’) respectiv-(7), lipite de un butuc (4, 4’,4’’) corespondent,
prefeabil neferomagnetic, fixat pe axul (2) cu rulmeti (3) in cazul statorilor magnetici (A, C),
blocarea rotirii magnetilor bicomponenti (6,6’) ai statorilor (A,C) facandu-se prin fixarea lor cu
nigte suruburi (a@’) trecute prin gauri corespondente din carcasa (1), grosimea ecranelor
feromagnetice (5, 5’, 7) fiind aleasa dupa criteriul interactiei minime intre partile ecranate ale
magnetilor, la limita de anulare a repulsiei magnetice fara introducere de atractie intre un
magnet $i ecranul celuilalt magnet.
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3. Motor magneto-electric, caracterizat prin aceea ca, intr-o varianta simplificata

are doi rotori magnetici (A, C), superior si inferior, fixati pe un ax (2) cu rulmeti (3) la distanta
variabila unul de celalalt sau fixatad preferabil la sub 1 cm, cu magneti monocomponenti (6”’),
tip bara paralelipipedici, polarizati transversal, dispusi radial si ecranati disimetric cu un ecran
feromagnetic (5), respectiv-(5’) paralel cu directia polarizatiei P a magnetilor ( 6”), pozitia
reciproca a magnetilor fiind cea cu una din diagonalele sectiunii patrate, paralelad cu planul
de rotatie, si cu fetele ecranate pe parti opuse, astfel incat ecranarea sa permita apropierea
reciproca a magnetilor (6’’) de la rotorii (A, C) pana in pozitia x de aliniere pe verticala dupa
care acestia se resping prin polii de acelasi fel, neecranati, fixarea de ax a magnetilor (6’)
facandu-se prin niste prelungiri (g) ale ecranelor feromagnetice (5, §') lipite de un butuc (4,
4’) corespondent, prefeabil neferomagnetic, fixat pe axul (2) fixat pe axul (2) cu rulmeti (3),
optional, pe peretele cilindric al unei carcase (1) nemagnetice fiind prevazuti niste solenoizi
(10) cu miez (¢’) paralel cu polarizatia P a magnetilor monocomponenti (6”') si cu centrul in
planul de rotire a acestora, la mica distanta de capetele lor.

4. Motor magneto-electric, conform revendicarii 3, caracterizat prin aceea ca, ansambiul
magnetic ( C) inferior este fixat de o placa-suport (s) prin care trece axul (2) fixat printr-un
rulment (3) in butucul (4’) al statorului magnetic (C) si fixat rigid in butucul (4) al rotorului
magnetic (A), iar pentru rotirea magnetilor statorici in jurul axei are prevazut un sistem cu
roti dintate (15) solidarizate cu magnetii statorici (6”’) prin niste axe cu sectiune patrata fixate
in gauri corespondente din capetele periferice ale magnetilor, care angreneaza cu o coroana
dintata (24) fixata cu un butuc cu brate de legatura de axul (2), cu libertate de rotatie si
presata pe rotile dintate (15) prin o bucsa de capat a axului (2) si un rulment radial (25).

5. Motor magnetic liniar, avand magneti statorici ecranati disimetric, dispusi paralel pe o
cale de rulare si magneti rotorici dispusi paralel pe o platforméa (16) nemagnetica, ecranati
disimetric, caracterizat prin aceea ca, este derivat din varianta de motor magnetic rotativ
conform revendicdrii 4, prin cresterea spre infinit a razei rotorului si statorului si prin
prevederea unei distante de ‘% din distanta dintre magnetii statorici (6”’) intre de magnetii
rotorici (6’), ambii monocomponenti si polarizati transversal, ecranati disimetric cu ecrane
feromagnetice (5, 5’) , magnetii rotorici (6’) fiind dispusi pe platforma (16) cu libertate de
rotatie in jurul unor axe de capat, rotirea magnetilor rotorici (6’) fiind realizata sincron, prin
intermediul unor roti dintate (15) solidare cu axele de capat ale magnetilor rotorici (6’) si a
unui lant (s) continuu trecut pe dupa doua roti dintate (z) fixate de minim unul din peretii
laterali ai vagonului (F), la extremitatile camerei masinii , una din rotile dintate (z) fiind
cuplatad cu axul unui motor electric (19) alimentat de o unitate de comanda (20) cu baterie
electrica si comutatori electrici actionati computerizat, platforma (16) putandu-se deplasa pe
niste sine (18) de sub el prin intermediul unor roti (17) din dural, pe niste traverse (w)
preferabil nemagnetice ale caii de rulare fiind plasati magnetii statorici (6”’) adecvat
pozitionati, cu una din diagonalele sectiunii patrate paralelda cu planul caii de rulare, pentru
generare de interactie repulsiva disimetrica cu magnetii rotorici 6’.
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