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(54) Obrébéct stroj

Vynélez se tyké obréb¥cfho stroje, vyuffvajfctho kmiténf obrébéného pledmétu a se-
stéva.)iciho -] prulndho stojanu, opati‘eného ramenem 8 pohdn¥cim motorem a upinsc{ a siro-
‘Jjovou ¥dsti.

Dosud snémé konstrukin{ Fefen{ obrébicich strojd se vyznafujf n¥kterymi nedostatky.
Je to pfedevifn masivnost strojd, u nichf je dynamické poddajnost Jjako celku zdvislé pre-
deviim ne loksln{ poddajnosti jednotlivfch Zdst{ stroji ve spojich. Mimo lokélnf poddaj~
nosti momentovych prufin se vZechny ¥ésti stroje projevujf jako tuhé. Frefven!!ni-spektra
Je nutné u tichto masivnich strojd vylouXit. Rozkmitdvén Jje pouze néstroj, napffklad vr-
- ték a soustrufnicky n0f, pFi¥em? stroj mé pasivni dlohu.

Uvedené nedostatky snémého stawvu techniky v dsném oboru odstranuje obrébdci stroj,
vyuiivajfct kmitén{ obrébiného predmétu a sestévajfcf z pruZného stojanu, opatfeného ra-
menem s pohén&cim motorem a upfnacf a strojovou ¥ésti. Jeho podstata spod{vd v tom, Ze
v horn{ Zdsti remena Je upravena pru%ina, spojené s budiZem kmitd, pfidem? v pru¥ném sto-
janu je uloZen m¥ch, spolupidsobici s pisty.

Obrébéc{ stroj podle vynélezu je zaloZen na vyu¥itf vysokych frekvenc{ kmitén{ nli-
stroje i upnutého obrébéného materidlu, pri¥em% se doeiluje efektivn& j&fho obrébéns pi‘i
niZ¥im p¥ikonu energie na n¥kolikrét leh&im stroji.
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Fyzikéln{ podstata vynélezu se opiré o skuteZnost, %e &im je vEtZ{ rychlost vnikén{
néstroje do materidlu, tim je mens{ odpor materidlu proti tomﬁto_vnikéni. P¥ed ost¥f{m né-.
stroje se v obrébiném materidlu netvors plastické oblasti, ale nsopak v ddsledku vyesoké
kmitavé rychlosti obréb&ni wvniké néstroj do materidlu, ktery klade mend{ odpor nef u kla-
sické konstrukce t&Xkého stroje. Pred ostffm ndstroje vnikajf mikrotrhliny. Kvalita obro-

bené plochy je znaZné.

Vyraznym zlepfenim je zde d4le podstatné sniZeni hmotnosti stroje a ekonomi¥ts&jif
vyuZit{i energie p¥i obrébint,

Zuéna vlastnost{ celé dynamické soustavy - stroj, obrébéﬁy materidl, néstroj, je
moZno citlivé snfmat snima¥i, umfstdnymi v charakteristickyfch bodech celé soustavy. Tyto
ziskané velidiny je mo%no zavaddt jako vstupnf parsmetry do melého Zfslicového poéitaéé,
ktery stroj pfelad{ v pribshu préce stroje na %4dané pracovni hodnoty.

Neni zanedbatelné, %e na jednom sko¥epinovém sloup je mo3no umistit dvé soudasnd

pracovni mista,

~

Obrébdct stroj, pracujici uvedenym zplsobem, je v del&im bliZe popsén podle p¥ipoje=-
nych vykres, na nichi znad{ obr. 1 celkové schéma stroje, v daném pripad¥ frézového stro-
Je, v nérysu, obr. 2 detail spodniho uloZenf 2 obr. 3 detail ukon¥enf prufného sloupu

s ulb!enim ramena,

Jak patrno z obr. 1, sestévé stroj v podstat® ze t¥f Xéstf. Spodni ¥dst stroje je
uloZena pod podlahou 11 a zahrnuje strojovou ¥ést, v ni} jsou umi{stény podle.volby trekce,
motory, ¥erpadla a podobn&.

Pracovn{ %ést je upravena od podleshy 11 sm¥rem vzhiru k pruZin& 2. V této pracovni
tdsti se provédl vlastn{ t¥fskové obrébini.

Hornf ¥4st stroje je tvofena krytem, ve kterém je umfstdn budi® kmitd 1 ’ kfer& pomo~-
¢l pru¥iny 2 rozkmitévéd remena 3, na nich% je umfstén néstroj 16. Remena 3 mohou byt nala-
d%na tek, aby vlivem buzenf od budi¥e kmitd 17 a od néstroje pomoct élektromotorurz'se
uvéd¥la do samobuzeného kmiténi. Driék 4, upraveny na remenu 3, nese elektromotor 5 a fré-
zovacl néstroje na h¥fdeli ;§. V pracovnim prostoru 15 je unistén obrobek, uloZeny ne
pri¥ném a podélném stole 3, umisténém na pru¥ném sloupu 8 gtrqje ve vodicich 1iZtsch 7
pomoc{ rozpinscich prstencd §. Tento celek je uloZen na nosném kotou¥i 10, ktery le#i na
mezikruhovém hydreulickém prstenci 12, ktery zachycuje osové sfly od préce stroje. Veske-
ré sily jsou zachycovény kotvici &éstf 13 celého stroje, pres hydraulicky prstenec 12
a lo¥iska 26, 27. '

Na obr. 2 je zndzorn&n pruiny sloup 8, ktery se sk1444 z vnéjSfho plésts 2l a vnit¥-
ntho plé¥t¥ 20. Tyto plést® 20, 21 jsou spojeny prstenci 23, které maji v oso?ém sméru
pruZného sloupu 8 otvory, takZfe vypln 24 se mi%e ve zmindném osovém smEru pohybovat pro-
st¥ednictvim protib¥Znych pilstd 22, manipulaZni podloZky 19 a méchu 18, do kterého p¥iché-
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z1 tlakové kapalina o vibra®nim tlaku p.

Na obr. 3 je patrné ukon¥eni pru¥ného sloupu 8 a p¥ipojeni ramena 3. Horni protib&i-
ny pist 22 je uloZen v pru¥ném sloupu 8, ktery je vsunut do hornf hlavice 23. Horn{ kryt
25 chrénf celé vibra¥ni zaPizeni 24 a mi%e také byt spojen s p¥ipadnym hornim uchycenim

stroje.

Do kmitaného pohybu se uvede pomoci budife kmitd 17 cely stroj, vietné kmitdn{ rame~
na 3, &{m¥ se stane préce stroje efektivnéjéi. Je samozfejmé, %fe toto kmitén{ rozkmitéd
cely stroj, tedy i jeho pracovni &4st. Aby se Zelilo nevhodnym kmitim, je t¥eba uvést kmi-
téni do z4dané oblasti, co% se provede pomoci mEchu 18 nastavenim kmiténi do Z4dané veli-
kosti emplitud i frekvencf. Je viak t¥eba pisobit proti kmitén{ od budiZe kmitd 17 kmité-
ni{m protismdrnym, a to proti sob¥® kmitajfcimi pisty 22. Kmiténf od pistd 22 roztahuje
a smrituje skofepinovy vélcovity pl4s¥, ¥{m¥ kmitajfcf Fet¥zec proti sobé vede materidl
i néstroj. Mezi spodnimi a hornfmi pfsty 22 je vloZena létka s olejem nebo jinym médiem,
nejlépe k¥emiditym piskem, takZe se do kmitén{ uvédf cely vélcovity skoFepinovy pruiny

stojan 8 pracovni Zésti.

Prost¥ednictvim tohoto pruZného stojanu 8 se p¥enéds{ kmiténi na hydraulicky prstenec

12, listy 6, 7 a na obrobek, ktery je upnut na stole 9.

Elektromotor 5 se oté¥f otéZkami Fédové 30.000 ot/min. Za ka%dou oté¥ku h¥fdel, tedy
i néstroj, n&kolikréte torsné'kmitne. Tyto kmity jsou ¥izeny s ohledem na préci néstroje

v souladu s celkovym dynamickym schematem stroje. Zminéné torsni kmity jsou asi v rozmezi

10 a%¥ 10.000 Hz.

PREDMET VYINALEZU

Obrébdci stroj, vyufivajic{ kmiténi obrébéného predmétu a sestévajicf z pruZného sto-
Janu, opatfeného ramenem s pohénécim motorem a upfnaci a strojovou ¥dsti, vyznaeny tim,
%e v horn{ &4sti ramena (3) je upravena pru¥ina (2), spojené s budifem kmitd (17), pfi-
Zem¥ v prufném stojanu (8) je ulo¥en mdch (18), spolupisobfc{ s pisty (22).

3 vykresy
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Obr. 1
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Obr. 2
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Obr. 3
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