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(57) Abstract: The invention concerns an arrangement for mounting a single-piece windscreen wiper arm (10) on a head (12)
driving the arm (10) in a reciprocating sweeping movement, wherein the arm (10) comprises a first mounting end (10a) which is
< connected to the driving head (12) so as to transmit the sweeping forces driving the arm (10) and wherein the first end (10a) of the

arm (10) is mounted mobile relative to the driving head (12) between a lowered wiping position wherein the blade is pressed against
& the glass pane and a raised position wherein the blade is spaced apart from the glass pane. The invention is characterized in that it
@\ comprises means for locking the first end (10a) of the arm (10) in lowered position, which are adapted to change state when a lifting
force is exerted on the arm (10), to enable the first end (10a) of the arm (10) to be moved towards the raised position.

(57) Abrégé : Linvention propose un agencement pour le montage dun bras d’essuie-glace monobloc (10) sur une téte
=) d'entrainement (12) du bras (10) en mouvement de balayage alterné, dans lequel le bras (10) comporte une premiere extrémité (10a)
& de montage qui est reliée a la téte d'entrainement (12) de maniere a transmettre des efforts d'entrainement en balayage du bras (10)
& et dans lequel la premiére extrémité (10a) du bras (10) est montée mobile par rapport a la téte d'entrainement (12) entre une position
basse d'essuyage dans laquelle le balai est en appui contre le panneau vitré et une position relevée dans laquelle le balai est éloigné
du panneau vitré, caractérisé en ce qu'il comporte des moyens de blocage de la premiére extrémité (10a) du bras (10) en position
basse, qui sont aptes a changer d'état lorsqu'un effort de relévement est exercé sur le bras (10), pour permettre le déplacement de la
premiere extrémité (10a) du bras (10) vers la position relevée.
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"Agencement pour le montage d'un bras d'essuie-glace

monobloc sur une téte d'entrainement.”

L'invention propose un agencement pour le montage d'un
bras d'essuie-glace monobloc sur une téte d'entrainement du bras
d'essuie-glace en mouvement de balayage sur un panneau vitre.

L'invention propose plus particulierement un agencement
pour le montage d'un bras d'essuie-glace monobloc d'orientation
principale longitudinale sur une téte d'entrainement du bras
d'essuie-glace en mouvement de balayage alternée,

du type dans lequel le bras d'essuie-glace comporte

‘ - une premiére extrémité de montage qui est reliée a la
téte d'entrainement de maniére a transmettre des efforts
d'entrainement en balayage du bras d'essuie-glace ; et

- une deuxiéme extrémité libre qui est apte a porter un
balai d'essuyage d'un panneau vitré ;

et du type dans lequel la premiére extrémité du bras
d'essuie-glace est montée mobile par rapport a la téte
d'entrainement entre une position basse d'essuyage dans laquelle
le balai d'essuyage est maintenu en appui contre le panneau
vitré, et une position relevée dans laquelle le balai est éloigné du
panneau vitré.

Le document US-A-4.864.678 décrit un tel bras d'essuie-
glace monobloc, c'est-a-dire qui est réalisé d'une seule piece.

Ce bras d'essuie-glace comporte un trongon intermédiaire
qui est déformable élastiquement pour permettre a un utilisateur
de relever le balai d'essuyage par rapport au panneau vitré pour
permettre notamment le démontage du balai d'essuyage, en vue
de son remplacement.

Cependant, ce troncon déformable ne permet qu'une
déformation limitée du bras d'essuie-glace. Ainsi, lorsque
I'utilisateur exerce un effort trop important sur le bras d'essuie-
glace, celui-ci risque de provoquer une déformation irréversible

du bras d'essuie-glace, voire sa rupture.
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L'invention a pour but de proposer un agencement pour le
montage d'un bras d'essuie-glace permettant de limiter les
risques d'endommager le bras d'essuie-glace lorsque I'utilisateur
exerce un effort trop important sur le bras.

Dans ce but, l'invention propose un agencement du type
décrit précédemment, caractérisé en ce qu'il comporte des
moyens de blocage de la premiére extrémité du bras en position
basse, qui sont aptes a changer d'état lorsqu'un effort de
relévement de la deuxiéme extrémité du bras est exercé sur le
bras dont [a valeur est supérieure a une valeur de seuil
prédéfinie, pour permettre le déplacement de la premiere
extrémité du bras vers la position relevée.

Selon d'autres caractéristiques de l'invention :

- la premiére extrémité du bras est bloquée en position
basse par emboitement élastique de formes complémentaires ;

- la premiére extrémité du bras est désolidarisée de la
téte d'entrainement lorsqu'elle est en position relevée ;

- le bras d'essuie-glace comporte des moyens de liaison
du bras avec la téte d'entrainement, quelle que soit la position de
la premiére extrémité du bras par rapport a la téte
d'entrainement ;

- la dite valeur de seuil de l'effort de relévement est
inférieure a la valeur d'un effort appliqué sur le bras provoquant
la rupture d'un trongon du bras ;

- la téte d'entrainement comporte des pattes verticales de
verrouillage dont l'extrémité supérieure libre de chaque patte de
verrouillage coopére avec une face horizontale complémentaire
de la premiére extrémité du bras, et chacune des pattes de
verrouillage est apte a se déformer élastiquement lors du
déplacement de la premiére extrémité du bras par rapport a la
téte d'entrainement ;

- les moyens de blocage comportent un élément de
serrage qui est monté mobile par rapport a la téte d'entrainement

entre une premiére position dans laquelle I'élément de serrage
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s'appuie en partie sur chaque patte de verrouillage pour limiter
I'amplitude de déformation de la patte de verrouillage, et une
deuxiéme position dans laquelle I'élément de serrage n'agit pas
sur les pattes de verrouillage.

D'autres caractéristiques et avantages de I'invention
apparaftront a la lecture de la description détaillée qui suit pour la
compréhension de laquelle on se reportera aux figures annexées
parmi lesquelles :

- la figure 1 est une vue en section longitudinale du
montage d'un bras d'essuie-glace monobloc sur une téte
d'entrainement conformément a l'invention ;

- la figure 2 est une vue en bout suivant la fleche F du
bras d'essuie-glace représenté a la figure 1 ;

- la figure 3 est une vue similaire a celle de la figure 1,
représentant une téte d'entrainement conforme a une variante de
réalisation de l'invention, pour laquelle le montage de la premiére
extrémité du bras sur la téte d'entrainement est situé a distance
de I'axe de pivotement ;

- la figure 4 est une vue similaire a celle de la figure 1,
montrant un autre mode de réalisation de I'agencement conforme
a l'invention dans lequel la premiére extrémité du bras est
embofitée élastiquement dans la téte d'entrainement ;

- la figure 5 est une vue similaire a celle de [a figure 1,
montrant une variante de réalisation de l'invention selon laquelle
le bras d'essuie-glace comporte une patte de liaison permanente
du bras d'essuie-glace avec la téte d'entrainement.

Pour la description de l'invention, on adoptera a titre non
limitatif les orientations verticale, longitudinale et transversale
selon le repere V, L, T indiqué aux figures.

On adoptera aussi l'orientation d'avant en arriere comme
étant la direction longitudinale et de gauche a droite en se

reportant a la figure 1.
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Dans la description qui va suivre, des éléments identiques,
similaires ou analogues seront désignés par les mémes chiffres
de référence.

On a représenté a la figure 1 un bras d'essuie-glace 10
appartenant a un mécanisme d'essuyage d'un panneau vitré (non
représenté), notamment d'un panneau vitré de véhicule
automobile.

Le mécanisme d'essuyage comporte un mécanisme
d'entrainement du bras d'essuie-glace 10 en mouvement de
balayage alterné par rapport au panneau vitré.

Ici, et selon un mode de réalisation préféré, le mouvement
de balayage du bras d'essuie-glace 10 consiste en un pivotement
alterné autour d'un axe A vertical globalement orthogonal au plan
du panneau vitré. Cependant, il sera compris que l'invention n'est
pas limitée a ce mode de mouvement de balayage, par exemple,
le balayage consiste en une translation du bras d'essuie-glace
parallélement au plan général du panneau vitré.

Le mécanisme d'entrainement comporte a cet effet un
arbre d'entrainement 14 coaxial a I'axe A de pivotement du bras
d'essuie-glace 10, et wune téte d'entrainement 12 par
I'intermédiaire de laquelle le bras d'essuie-glace 10 est relié a
une extrémité libre de I'arbre d'entrainement 14.

Le bras d'essuie-glace 10 est du type monobloc, c'est-a-
dire qu'il est réalisé d'une seule piéce. Il s'étend globalement
longitudinalement et il comporte une premiére extrémite
longitudinale avant 10a qui est montée sur la téte d'entrainement
12, une deuxiéme extrémité longitudinale arriére libre 10b qui est
apte a porter un balai d'essuyage (non représenté) du panneau
vitré, et un trongon intermédiaire 10c qui s'étend globalement
radialement par rapport a I'axe A de pivotement, entre la premiére
extrémité 10a et la deuxiéme extrémité 10b.

La premiére extrémité 10a du bras d'essuyage 10 est

montée mobile par rapport a la téte d'entrainement 12 entre une
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position basse d'essuyage représentée aux figures, et une
position relevée.

Lorsqu'elle est en position basse d'essuyage, la premiéere
extrémité 10a du bras d'essuie-glace 10 est reliée a la téte
d'entrafnement 12 de maniére a transmettre des efforts
d'entrainement du balai d'essuie-glace 10, qui consistent ici en un
couple d'entrainement autour de i'axe A de I'arbre d'entrainement
14.

De plus, lorsque le balai d'essuyage est en appui contre le
panneau vitré, le trongon intermédiaire 10c du bras d'essuyage
est déformé élastiquement de maniére qu'il exerce un effort
élastique d'appui du balai sur le panneau vitré.

La déformation élastique du trongon intermédiaire 10c
permet en outre de maintenir le balai en appui contre le panneau
vitré lors du mouvement de balayage du bras d'essuie-glace 10
autour de I'axe vertical A, quel que soit le profil du panneau vitré.

Lorsque la premiére extrémité 10a du bras d'essuie-glace
10 est dans sa position relevée, la deuxiéme extrémité 10b du
bras d'essuie-glace 10 et le balai d'essuyage sont écartés du
panneau vitré, et le trongon intermédiaire 10c du bras d'essuie-
glace 10 n'est plus déformé élastiquement.

Le déplacement de la premiére extrémité 10a du bras
d'essuie-glace 10 de sa position basse d'essuyage vers sa
position relevée s'effectue en appliquant sur le bras d'essuie-
glace 10 un effort de relévement permettant d'écarter la deuxieme
extrémité 10b du bras d'essuie-glace 10 et le balai d'essuyage du
panneau vitré.

La valeur de cet effort de relévement est supérieure a une
valeur de seuil prédéfinie. Ainsi, lorsque l'utilisateur exerce sur le
bras d'essuie-glace 10 un effort pour écarter la deuxiéme
extrémité 10b du bras d'essuie-glace 10 dont I'amplitude est
inférieure a la valeur seuil, la premiére extrémité 10a du bras

d'essuie-glace 10 reste dans sa position basse.
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La valeur de seuil est déterminée en fonction de la
résistance mécanique du trongon intermédiaire 10c du bras
d'essuie-glace 10, pour éviter la rupture de ce trongon
intermédiaire 10c lorsque l'utilisateur exerce sur le bras d'essuie-
glace 10 un effort pour éloigner le balai du panneau vitré.

Lorsque la premiére extrémité 10a du bras d'essuie-glace
10 est dans sa position relevée, le trongon intermédiaire 10c du
bras d'essuie-glace .10 n'est plus déformé élastiquement, par
conséquent il n'exerce plus d'effort élastique de rappel de la
deuxiéme extrémité 10b du bras d'essuie-glace 10 vers le
panneau vitré. Cette position relevée du bras d'essuie-glace 10
est ainsi plus confortable pour ['utilisateur qui désire notamment
démonter le balai d'essuyage car il n'a pas a maintenir un effort
sur le bras 10 pour le conserver en position relevee.

Conformément a l'invention, [a premiére extirémité 10a du
bras d'essuie-glace 10 est maintenue en position basse par des
moyens de blocage tant que l'utilisateur exerce sur le bras
d'essuie-glace 10 un effort pour éloigner le balai du panneau vitré
qui est inférieur a la valeur de seuil définie ci-dessus.

Ces moyens de blocage sont en outre aptes a changer
d'état lorsque l'utilisateur exerce sur le bras d'essuie-glace 10 un
effort de relévement d'amplitude supérieure a la valeur de seuil.
Ce changement d'état des moyens de blocage permet le
déplacement de la premiére extrémité 10a du bras d'essuie-glace
10 vers sa position relevée.

Selon un autre aspect de l'invention, la premiére exirémité
du bras est bloquée en position basse par emboitement élastique
et coopération de formes complémentaires.

Selon un premier mode de réalisation de [I'invention
représenté aux figures 1 a 3, la premiere extrémité 10a du bras
d'essuie-glace 10 est désolidarisée d'avec la téte d'entrainement

12 lorsqu'elle est en position relevée.
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Ici, la premiére extrémité 10a du bras d'essuie-glace 10
délimite un logement creux 16 ouvert vers le bas, qui regoit une
excroissance 18 de la téte d'entrainement 12.

Pour transmettre les efforts d'entrainement en balayage du
bras d'essuie-glace 10, la section horizontale du logement creux
16 et la section horizontale de I'excroissance 18 sont non
circulaires, et de préférence, elles sont rectangulaires ou
cannelées.

L'excroissance 18 comporte deux parois Vverticales
transversales opposées 18a, et chacune de ces parois verticales
transversales 18a comporte une gorge transversale 20 qui regoit
un bossage complémentaire 22 d'une paroi verticale 16a du
logement 16 située en vis-a-vis.

Les gorges 20 et les bossages complémentaires 22 de
I'excroissance et du logement creux 16, respectivement, réalisent
le blocage de la premiére extrémité 10a du bras d'essuie-glace 10
en position basse par rapport a la téte 12.

Les gorges 20 et les bossages complémentaires 22 sont
aptes a changer d'état sous l'effet d'un effort de relévement, pour
permettre la sortie de I'excroissance 18 hors du logement creux
16.

A cet effet, comme on peut le voir a la figure 2, la.premiere
extrémité 10a du bras d'essuie-glace 10 comporte une patte avant
24 qui porte le bossage 22 de la paroi transversale verticale 18a
avant du logement creux 16.

Cette patte avant 24 est apte a se déformer élastiquement
pour permettre la sortie du bossage 22 hors de la gorge associée,
et par conséquent pour permettre la sortie de I'excroissance 18
hors du logement creux 16.

La patte avant 24 est aussi apte a se déformer au cours du
montage de la premiére extrémité 10a du bras d'essuie-glace 10
sur la téte d'entrainement 12, c'est-a-dire lors du montage de

I'excroissance 18 dans le logement creux 16.
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Selon le mode de réalisation représenté a la figure 1,
[‘excroissance est coaxiale a l'axe A de pivotement du bras
d'essuie-glace 10, ce qui permet de limiter I'encombrement
horizontal total de la téte d'entrainement 12,

Selon un autre mode de réalisation de Ila téte
d'entrainement 12 représenté a la figure 3, l'excroissance 18 est
décalée radialement par rapport a I'axe vertical A de pivotement
du bras d'essuie-glace 10, ici vers |'arriére.

On a représenté a la figure 4 un autre mode de réalisation
de l'invention selon lequel le logement creux 16 est réalisé dans
la téte d'entrainement, et I'excroissance 18 est portée par la
premiére extrémité 10a du bras d'essuie-glace 10.

Le logement creux 16 est par conséquent ouvert vers le
haut.

Ici, la premiére extrémité 10a du bras d'essuie-glace 10
comporte un pied vertical inférieur 26 qui est coaxial & I'axe A de
pivotement du bras, dont I'extrémité supérieure 26s est reliée a la
premiére extrémité 10a du bras d'essuie-glace 10 et dont
I'extrémité inférieure 26i est reliée a I'excroissance 18.

Pour transmettre les efforts d'entrainement, I'excroissance
18 est de forme cylindrique et elle comporie des cannelures 28
qui coopérent avec des cannelures complémentaires (non
représentées) du logement creux 16.

Le maintien de l'excroissance 18 dans le logement 16 est
réalisé par l'intermédiaire de pattes verticales de verrouillage 30.

L'extrémité supérieure 30s de chaque patte de verrouillage
30 est en forme de crochet et s'appuie contre une face supérieure
horizontale 18s de I'excroissance 18.

Les pattes de verrouillage 30 sont déformables
élastiguement pour permetire d'une part l'engagement de
I'excroissance 18 dans le logement creux 16 lors du montage du
bras d'essuie-glace 10 sur la téte d'entrainement 12, mais aussi

la sortie de I'excroissance 18 hors du logement creux 16.
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Ce changement d'état des pattes de verrouillage 30 permet
ainsi le déblocage de la premiére extrémité 10a du bras d'essuie-
glace 10 en position basse par rapport la téte d'entrainement 12.

Pour cela, les pattes de verrouillage 30 sont déformables
radialement vers l'extérieur du logement creux 16, de maniére que
leurs extrémités supérieures libre 30s s'écartent de I'axe vertical
A.

Pour faciliter I'engagement de l'excroissance 18 dans le
logement creux 16, l'extrémité supérieure libre 30s de chaque
patte de verrouillage 30 est en forme de rampe comportant une
face inclinée d'appui d'un bord inférieur de I'excroissance 18.

Selon une variante de réalisation de I'invention permettant
de limiter la déformation de chaque patte de verrouillage 30 lors
du déblocage de la premiére extrémité 10a du bras d'essuie-glace
10 en position basse par rapport a la téte d'entrainement 12, la
téte d'entrainement 12 porte un élément de serrage 32 dont une
partie supérieure 34 de |'élément de serrage est située
radialement autour des pattes de verrouillage 30.

La partie supérieure 34 de I'élément de serrage 32 est de
forme annulaire et elle est apte a occuper une position de serrage
représentée a la figure 4, dans laquelle elle s'appuie contre la
face verticale externe 30e de chaque patte de verrouillage 30.

Dans cette position de serrage, la partie supérieure 34 de
I'élément de serrage 32 est en appui contre une partie inférieure
de la face externe 30e de chaque patte de verrouillage 30. Ainsi,
lorsqu'un effort de relévement est appliqué a Il'extrémite
supérieure 30s d'une patte de verrouillage 30, seule la partie
supérieure de la patte de verrouillage qui n'est pas en contact
avec la partie supérieure 34 de |'élément de serrage 32 peut se
déformer radialement.

L'élément de serrage 32 est monté mobile par rapport a la
téte d'entrainement 12 entre la position de serrage représentée a

la figure 4, et une position basse non représentée dans laquelle
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sa partie supérieure 34 est située verticalement au dessous des
pattes de verrouillage 30.

ici, la liaison entre I'élément de serrage 32 et la téte
d'entrainement 12 est une liaison du type hélicoidale.

Dans sa position basse, la partie supérieure 34 de
I'élément de serrage 32 ne s'appuie pas contre la face externe
30e de chaque patte 30, cela permet alors a chacune des pattes
de verrouillage de se déformer en totalité lorsqu'un effort de
relévement est appliqué a I'extrémité supérieure 30s d'une patte
de verrouillage 30.

Par conséquent, pour avoir un déplacement radial de
I'extrémité supérieure 30s d'une patte de verrouillage 30
permettant la sortie de I'excroissance 18 hors du logement creux
16, il faudra appliquer un effort de relevement plus important sur
I'extrémité supérieure 30s de chaque patte de verrouillage 30
lorsque I'élément de serrage 32 est en position haute de serrage
que lorsque I'élément de serrage 32 est dans sa position basse.

De plus, il est possible de régler la valeur seuil de I'effort
de relévement a appliquer sur le bras d'essuie-glace 10 pour le
débrayage de la liaison entre la premiére extrémité 10a du bras
d'essuie-glace 10 et la téte d'entrainement 12 en faisant varier la
position verticale de !'éiément de serrage 32 sur la téte
d'entrainement 12, de maniére que la partie supérieure 34
recouvre une portion plus ou moins importante de la face externe
30e de chaque patte de verrouillage 30.

Dans les modes de réalisation de l'invention qui viennent
d'étre décrits, le déplacement de la premiére extrémité 10a du
bras d'essuie-glace 10 par rapport a la téte d'entrainement 12
consiste en une désolidarisation compléte du bras d'essuie-glace
10 d'avec la téte d'entrainement 12.

Cependant, il se peut que ce soit une autre personne que
le propriétaire du véhicule qui exerce un effort de relévement sur
le balai 10, et que cette personne soit mal intentionnée, au point

de voler le bras d'essuie-glace 10 et le balai.
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Pour empécher la désolidarisation totale du bras d'essuie-
glace 10 d'avec la téte d'entrainement 12, l'agencement conforme
a une variante de réalisation de l'invention représentée a la figure
5 comporte des moyens de liaison permanente du bras d'essuie-
glace 10 avec la téte d'entrainement 12, quelle que soit Ia
position de la premiére extrémité 10a du bras d'essuie-glace 10
par rapport a la téte d'entrainement 12.

Ici, la liaison entre le bras d'essuie-glace 10 et la téte
d'entrainement 12 est réalisée par des moyens 36 d'articulation
du bras d'essuie-glace 10 par rapport a la téte d'entrainement 12,
autour d'un axe B transversal situé longitudinalement en avant de
I'excroissance 18.

La premiére extrémité 10a du bras d'essuie-glace 10
comporte a cet effet un logement cylindrique 38 d'axe principal
transversal qui est situé au niveau de la paroi transversale
verticale 18a avant du logement creux 16, et qui regoit a rotation
un axe transversal complémentaire 40 de la téte d'entrainement
16.

Il sera compris que les moyens pour maintenir le bras
d'essuie-glace 10 solidaire de la téte d'entrainement 12
conformes a l'invention, ne sont pas limités a ce mode de
réalisation par une articulation autour d'un axe transversal, et que
le bras d'essuie-glace 10 et/ou la téte d'entrainement 12 peuvent
comporter d'autres moyens de solidarisation du bras d'essuie-

glace 10 avec la téte d'entrainement 12.
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REVENDICATIONS
1. Agencement pour le montage d'un bras d’'essuie-glace

monobloc (10) d'orientation principale longitudinale sur une téte
d'entrainement (12) du bras (10) en mouvement de balayage
alterné,

du type dans lequel le bras (10) comporte :

- une premiére extrémité (10a) de montage qui est reliée a
la téte d'entrainement (12) de maniére a transmettre des efforts
d'entrainement en balayage du bras (10) ; et

- une deuxiéme extrémité libre (10b) qui est apte a porter
un balai d'essuyage d'un panneau vitré ;

et du type dans lequel la premiére extrémité (10a) du bras
(10) est montée mobile par rapport a la téte d'entrainement (12)
entre une position basse d'essuyage dans laquelle le balai
d'essuyage est maintenu en appui contre le panneau vitré et une
position relevée dans laquelle le balai est éloigné du panneau
vitre,

caractérisé en ce qu'il comporte des moyens de blocage de
la premiére extrémité (10a) du bras (10) en position basse, qui
sont aptes a changer d'état lorsqu'un effort de relévement de la
deuxiéme extrémité (10b) du bras (10) est exercé sur le bras (10)
dont la valeur est supérieure a une valeur de seuil prédéfinie,
pour permettre le déplacement de la premiére extrémité (10a) du
bras (10) vers la position relevée.

2. Agencement selon Ila revendication précédente,
caractérisé en ce que la premiére extrémité (10a) du bras (10) est
bloquée en position basse par embofitement élastique de formes
complémentaires.

3. Agencement selon l'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que la premiére extrémité (10a) du
bras (10) est désolidarisée de la téte d'entrailnement (12)
lorsqu'elle est en position relevée.

4. Agencement selon la revendication 1 ou 2, caractérisé

en ce que le bras (10) comporte des moyens (38, 40) de liaison
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du bras (10) avec la téte d'entrainement (12), quelle que soit la
position de la premiere extrémité (10a) du bras (10) par rapport a
la téte d'entrainement (12).

5. Agencement selon l'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que la dite valeur de seuil de
I'effort de relévement est inférieure a la valeur d'un effort
appliqué sur le bras (10) provoquant la rupture d'un trongon (10c)
du bras (10).

6. Agencement selon l'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que la téte d'entrainement (12)
comporte des pattes verticales (30) de verrouillage dont
I'extrémité supérieure libre (30s) de chaque patte de verrouillage
(30) coopére avec une face horizontale complémentaire (18s) de
la premiere extrémité (10a) du bras (10), et en ce que chacune
des pattes de verrouillage (30) est apte a se déformer
élastiquement lors du déplacement de la premiére extrémité (10a)
du bras (10) par rapport a la téte d'entrainement (12).

7. Agencement selon l'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que les moyens de blocage
comportent un élément de serrage (32) qui est monté mobile par
rapport & la téte d'entrainement (12) entre une premiére position
dans laquelle I'élément de serrage (32) s'appuie en partie sur
chaque patte de verrouillage (30) pour limiter I'amplitude de
déformation de la patte de verrouillage (30), et une deuxiéme
position dans laquelle I'élément de serrage (32) n'agit pas sur les

pattes de verrouillage (30).
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