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C. van der Lely N.V.
10 Weverskade
Maasland

Hollanti

Traktori. — Traktor.

Tdmin keksinndn kohteena on tytkalun kannatin tai traktori maata-
loustarkoituksia varten, jossa on ainakin kaksi kidytettdvdd pydrdad

ja ainakin yksi kannatin- eli tukielementti.

Tdllaista traktoria kehitetddn edelleen keksinndlld erityisesti
mitd tulee mahdollisimman monipuocliseen kayttsdn, mikd kekdinndn
mukaan saavutetaan siten, ettd kannatielementti on kéytettdvdsti
liitettdvissd pydrdidn pddasiallisesti yhdensuuntaisesti pydridn pysd-

rimisakselin kanssa siirrettdvin liitHdntielimen valitykselld.

Keksintdd selitetddn ldhemmin seuraavassa viitaten oheisiin pii-

rustuksiin, jotka esittdvdt useita edullisia sovellutusmuotoja.
Kuvio 1 esittdd pddltd ndhtynd keksinndn mukaista traktoria.

Kuvio 2 esittdd kuviossa 1 nuolen ITI suuntaan sivulta ndhtynéd

kuvion 1 mukaista traktoria.

Kuvio 3 esittidd suuremmassa koossa kuvion 1 mukaista traktoria

ndhtynd nuolten ITI-III suuntaan kuviossa 1.



Kuvio

Kuvio

Kuvio

Kuvio

Kuvio

Kuvio

Kuvio

Kuvio

Kuvio

Kuvio

Kuvio

Kuvio

Kuviot 16 -

esittdi kuviosta 3 piktin viivaa IV-IV otettua leikkausta.

esittdd kuviosta 4 pitkin viivaa V-V otettua leikkausta ja

havainnollistaa lisdksi paikalleen asennettua kannatinele-—

menttid.

esittdd kuviosta 3 pitkin viivaa VI-VI otettua leikkausta.

esittdd pddltd ndhtynd keksinndn mukaisen traktorin toista

sovellutusmuotoa.

esittdd sivulta nuolen VIII suuntaan ndhtynd kuvion 7 mu-—

kaista traktoria.

esittdd pddltd ndhtynd twaktorin kdyttdvoimansiirron osaa

traktorin pddllysrakenteen ollessa poistettuna.

10 esittdi suuremmassa koossa kuvion 8 mukaisen traktorin osan

11

12

13

14

15

sivuprojektiota.

esittdd kuviosta 10 pitkin viivaa XI-XI otettua leikkausta

traktorin takaosan sivusta.

esittdd kuviosta 11 pitkin viivaa XII-XII otettua leik-

kausta,

esittidid

ollessa

esittiid

kausta.

esittdd

kuviota 12 vastaavaa leijkkausta kannatinelementin

kohotettuna.

kuviosta 11 pitkin

kuviosta 14 pitkin

20 esittiviat kuviota 12

ndn mukaisen nostolaitteen

viivaa XIV =-XIV otettua leik-

viivaa XV-XV otettua leikkausta.

vastaavassa projektiossa keksin-
toista, kolmatta, neljittid,

viidettd ja kuudetta sovellutusmuotoa.

Kuvio 21 esittdd suuremmassa koossa kuvion 20 mukaisen nostalait-

teen yksityiskohtaa.



Keksinndn mukaisessa traktorissa on runko 1, jota kannattaa kaksi
ohjattavaa etupydrdd 2 ja kdytetyt takapydrit 3 ja 4. Mydskin etu-
pydrdt 2 voivat olla kdytettyjd (kuv. 1 ja 2). Runko 1 kannattaa
polttomoottoria 5, jonka avulla takapy®&rdt 3 ja 4 ovat kdytettdvissi
ja kuviossa 2 esitetysséd sivuprojektiossa se on sijoitettu etupydrien
2 ja etumaisten takapydrien 3 vdliseen alueeseen. Traktorin rungon
etu- ja takapddssd on hydraulisesti ohjattu kolmipistenostolaite 6
vast. 7. EtupyOrien 2 ja etumaisten takapy®drien 3 vilisessd alueessa
runko 1 on varustettu kahdella hydraulisesti ohjattavalla, sivuille
suunnatulla kolmipistenostolaitteella 8 ja 9, jotka sijaitsevat
symmetrisesti traktorin pystysuoraan pitkittdiskeskitasoon nidhden.
Etumaiseen ja sivuille suunnattuihin nostolaitteisiin 7, 8 ja 9
voidaan liittdd esimerkiksi roottoridkeet, kylvdkoneet 10 vast. 11
tai sen tapaiset, joiden tybleveydet limittdvdt toisensa poikittain
ajosuuntaan A ndhden. Samanaikaisesti takimmaiseen nostolaitteeseen
6 voidaan littdd esimerkiksi tekolannoitteen levitin 12, jonka ty oS-
leveys vastaa koneiden 10 ja 11 yhdistettyd tyBleveyttd. Sivuille
suunnatut kolmipistenostolaitteet 8 ja 9 on mitoitettu . siten, ettd
ne tarktorin poikkisuunnassa eivédt ulotu tarktorin muiden yksityis-
kohtien ulkopuolelle. Traktorin kumpaankin pitkittdissivuun kuulu-
vien takapy®rien 3 ja 4 vieressid on kannatinelementti 13, joka k&sit-
tédd telaketjun ja jonka ajosuunnassa mitattu pituus vastaa suunnil-
leen py8rdn 3 etusivun ja pydrdn 4 takasivun vdlistd vilimatkaa. Si-
vuprojektiossa kannatinelementti 13 peitt3d tarkalleen molemmat py&-
rdt 3 ja 4. Kannatinelementit 13 ovat traktorin molemmilla sivuilla
py6rien 3 ja 4 ulkopuolella.

Traktori on varustettu kuljettajan hytilld 14 kuljettajan istuimineen
15. Hytti on sovitettu symmetrisesti traktorin pitkittdiskeskitasoon
ndhden ja istuin 15 on sivulta ndhtynd (kuv. 2) takapydrien 3 ja 4
vilisessd alueessa ndiden yldpuolella. Hytin 14 takana on polttoaine-
sdilid 16, joka sivuprojektiossa ndhtynd on sijoitettu takapydrien

4 etumaisen puoliskon ylédpuolelle ja vaakaprojektiossa ulottuu trak-
torin molemmille sivuille sovitettujen pySrien 4 vilisen keskitason
koko leveydelle. Hytin 14 lattia ja sHilidn 16 alasivu ovat sivu-
projektiossa ndhtynid pybrien 4 ja kannatinelementin 13 telaketjun vid-

lisen leikkauspisteen yl&puolella.

Kuvio 4 esittdd symmetrisesti traktorin pystysuoraan pitkittadiskeski-
tasoon ndhden sijoitettuja, runkoon 1 kuuluvia ja pituussuunnassa

kulkevia runkopalkkeja 17, jotka sivuille suunnattuihin nostolait-



teisiin 8 ja 9 ndhden on tehty vaddntdjdyksiksi onttoprofiileiksi.
Molemmat runkopalkit 17 takasivun vieressd takapydrien 4 tasossa

on yhdistetty toisiinsa poikkipalkilla 18 ja kannattavat ajosuuntaan
ndhtynd poikkipalkin eteen sovitettua hydraulipumppua 19, jota
kdyttdd vdlittOmésti moottorista 5 ulkoneva apuakseli 20. Pumpussa

19 on taaksepdln ulkoneva ldhtdakseli 21, joka vdlittdmisti akselin
20 avulla py®rii muuttumattomalla kierrosluvulla ja toimii voiman-
ottoakselina. Pumppu 19 on kiintedsti kiinnitetty kahteen poikittain
ajosuuntaan ndhden ulottuvaan kiinnikkeeseen 22 ja on ndiden vdli-
tykselld liitetty runkopalkkeihin 17 siten, ettd se on kddntyvd ak-
selin 22A ympédri, jolloin keskiakselit pumpun 19 molemmille sivuil-
le sijoitettuja, kannatusputkiksi muodostettuja kiinnikkeitd 22 var-
ten sijaitsevat linjassa toistensa kanssa. Kiinnikkeet 22 on ohjattu
kddntyvdsti omassa runkopalkkiin 17 kiinnitetyssd holkissa ja ulko-
nevat runkopalkkien 17 ulkopuolelle. Kiinnikkeiden 22 ulkopdihin

on asennettu kiintedsti voimansiirtokammiot 23 niin, etti ne ovat
vhdessd pumpun 19 kanssa kddntyvdt runkoon 1 ndhden. Voimansiirto-
kammioihin 23 kuuluu niiden ajosuuntaan nihden takimmaisessa alueessa
toistensa puoleisille sivuille sijoitetut vaihdelaatikot 24, Jjotka
sisdltdvdt hammaspydrdt ja jotka etumaisella seindlld ulottuvat
melkein poikkipalkin 18 takaseinddn. Poikkipalkkiin 18 on kiinnitetty
kaksi ryhmdd pystysuoria korvakkeita 25 symmetrisesti traktorin pit-
kittdiskeskitasoon ndhden. Kummassakin kahden korvakkeen 25 k3sittéd-
vdssd ryhmdssd on ohjattu akselitappi 26. N&md akselitapit 26 sijait-
sevat linjassa toistensa kanssa ja ulottuvat poikittain ajosuuntaan
A ndhden ja suunnilleen vaakasuorasti (kuv. 4). Akselitappeihin 26

on laakeroitu kolmipistenostolaitteen 6 alemmat varret 27.

Koska traktori kannatinelementteineen 13 on muodostettu olennaisesti
symmetrisesti pystysuoraan poikittaiskeskitasoon ndhden, seuraavassa
selityksessd tullaan suuressa laajuudessa tutkimaan yksityiskohtai-
sesti ainoastaan traktorin toista sivua.

Vaihdelaatikon 24 pitkittdiskeskitasoon nidhHden ulkosivulle sen etu-
sivun viereen on asennettu hydraulimoortori 28, jota pumppu 19 kdyt-
tdd. Moottorissa 28 on l&htbakseli, joka on suunnattu piiasialli-
sesti vaakasuorasti ja joka kulkee poikittain ajosuuntaan A ndhden

sekd ulottuu viereisen vaihdelaatikon 24 sisHiin. Tami 13htSakseli



kdyttdd alennusvaihdetta 29, joka on sijoitettu vaihdelaatikkoon 24
ja jossa myoskin on pddasiallisesti vaakasuora, poikittain ajosuun-
taan A ndhden kulkeva ldhtdakseli, joka on sijoitettu voimansiirto-
kammion 23 takasivun viereen ja jonka keskiakseli on merkitty vii-
tenumerclla 30 kuvioséa 4. Alennusvaihteen 29 lihtdakseli on 1lii-
tetty vdAlittomdsti kammioon 23 sijoitettuun pydrédn akseliin 31, joka
kammiosta 23 ulos ulkonevassa pddssddn kannattaa takimmaista taka-
pybrisd 4., Pytrdn akselin 31 kammion 23 sisd&lld oleva osa kannattaa
tdlléin pyOrimdttdmdsti ketjupydrdd 32. Sivuprojektiossa ndhtynd
ketjupydri 32 sijaitsee poikkiaplkin 18 takasivun takana ja vdlin
pddssd ksintsakselin 22A takana. Samassa projektiossa kammio 23

on tehty symmetrisesti k&dntdakseliin 22A ndhden ja kannattaa siten
toista pydrdn akselia 33, jonka keskiakseli on yhdensuuntainen pydrén
akselin 31 keskiakselin kanssa, jolloin keskiakseleilla on siten
sama vdlimatka yhdensuuntaiseen k&d&ntdakseliin 22A. Py®drdn akseli 33
kannattaa kammioon 23 sijoitettua, ketjupydrdd 32 vastaavaa ketju-
pySrdda 34. Kadyttoketju 35 on johdettu molempien ketjupybrien 32 ja
34 yli niin, ettd hydraulimoottori 28 kayttdd myodskin takapydridd 3.
Molemmat kdytettdvdt takapydrdt traktorin sivulla k&sittdvd pydria-
ryhmd on siten k&&ntyvd runkoon 1 ndhden kdadntdakselin 22A ympdri.
Molempien kammioiden 23 yld ja alasivut on liitetty toisiinsa vah-
vistuselimen 36 vdlitykselld, jonka muodostavat lattaterdkset, jotka
on hitsattu molempiin kammioihin 23. Molempien vahvistuselimien 36
vdlitykselld vasteina voidaan rajoittaa kammion 23 kd&ntdliikkeitd
kddntbakselin 22A ympdri, jolloin runkopalkit 20 toimivat vastara-
joittimina. Vahvistuselimien 36 ja runkopalkkien 17 vidlissid on jous-
tavat iskunvaimentimet. Vaihtoehtoisesti molemmat ajoneuvon eri si-
vuihin kuuluvat, pybrien 3 ja 4 muodostamat pydrdryhmdt voivat my&s-
kin olla erikseen kddnnettdvissd kddntdakselin 22A ympiri, jos
vahvistuselimet 36 puuttuvat. Rakenteellisesti tdtid tarkoitmsta
varten molemmat voimansiirtokammiot 23 woivat olla varustetut omalla,
esittdmédttd jédtetylld akselitapilla, joka on vapaasti k##ntyvasti

laakeroitu kiinnikkeeseen 22.

Molempia moottoreita 28 ohjataan yhdess8 ja tdtd tarkoitusta varten
ne on varustettu kumpikin omalla sddtévarrellaan 37, joka on k&En-
nettdvissd siihen kuuluvat moottorin 28 koteloon nihden pidasialli-
sesti pystysuoran ja siten kiintedsti yhdistetyn s#ddtbakselin 38
ympdri. Moottoreiden ohjaus tapahtuu muuttamallaaikayksikdssid sydtet-

tyd nestem&ddrdd. Molemmat sditdvarret 37 on yhdistetty toisiinsa



vhdystangon 39 vdlitykselld, johon ne on yhdistetty niveltyvdsti
pallonivelien 40 vdlitykselld. sddtSvarret 37 voivat olla tehdyt
teleskooppitangoiksi. Yhdystankoon 39 on kiinnitetty korvake 41,
johon on laakeroitu pddasiallisesti pystysuorasti akselitappi 42.
Hydrauligylinteri 43 on yhdistetty toisesta péddstddn poikkipalkkiin
18 suunnilleen pystysuoran akselitapin 44 v&dlitykselld ja on médnnén
vartensa vilitykselld yhdistetty niveltyvédsti akselitappiin 42. Hyd-
raulisylinterin 43 keskiakseli kulkee pddasiallisesti vaakasuorasti
ja poikittain ajosuuntaan A ndhden. Hydraulisylinteri 43 on kaksi-

toiminen ja sitd ohjataan kuljettajan hytistd.

Kammioiden 23 yld- ja alasivuihin on asennettu kiintedsti kaksi
kannatinta 45 ja 46 (kuv. 4 ja 5), jotka ulottuvat vastaavasti
yltsp8in ja alaspdin. T&lloin kannattimet 45 ja 46, joista sivupro-
jektiossa ndhtynd toinen on sijoitettu poikkipalkin 18 takaseinén
alueelle sekd yhdensuuntaisesti ja symmetrisesti kadidntdakselin 22
kautta kulkevan pystysuoran poikittaistason kanssé. Kannattimet 46

on sijoitettu pystysuoraan kannattimien 45 alapuolelle ja niiden
korkeus on suynnilleen puolet kannattimien 45 kotkeudesta. Kammiois-
ta 23 poispdin olevien pdidensd vieressd kannattimissa 45 ja 46 on
laakerit vastaavasti akselia 47 ja 48 varten. Ndmd akselit 47 ja 48
kulkevat pddasiallisesti vaakasuorasti ja yhdensuuntaisesti toistensa
sekd traktorin sttysuoran pitkittdiskeskitason kanssa. Akseleiden

47 ja 48 vdlinen pystysuofa vialimatka vastaa suunnilleen kaksi kolmat-
ta osaa takapydrien 3 ja 4 l&dpimitasta. Kuviossa 3 esitetyssd pro-
jetiossa akseli 47 sijaitsee guunnilleen takapydrien 3 ja 4 kokeim-
man kohdan tasolla. Kannatusvarret 49 ja 50 ovat k#&nnettivissi akse-
leiden 47 ja 48 ympdri ja kummallakin akselilla 47 ja 48 on ympdrdivi
ohjausosa, jonka leveys vastaa vierekk8isten kannattimien 45 ja 46
vdlistd vdlimatkaa. Kannatusvarret 49 ja 50 ldhenevit toisiaan suun-
nassa ulospdin silld tavalla, ettd vaakaprojektiossa ndhtynd niiden
pydrien 3 ja 4 vdlissd oleva osa on kapeampi kuin vierekkiisten
pySrien 3 ja 4 vvdlinen pienin vdlimatka. Akseleista 47 ja 48 pois-
pdin olevissa pdissd kulkevat kannatusvarsien 49 ja 50 ulospdain toi-
siaan ldhenevdt eli toigiinsa ndhden suppenevat osat holkkeihin 51
vast. 52, jotka vastaanottavat vastaavasti kannatusakselin 53 ja 54.
Kannatusakselit 53 ja 54 ovat yhdensuuntaiset akseleiden 47 ja 48
kanssa ja sijaitsevat pydrien 3 ja 4 ulomman rajoitustason ulkopuo-
lella. Sivuprojektiossa ndhtynd (kuv. 3) holkit 51 ja 52 sijaitsevat
perdkkdin sijoitettujen pydrien 3 ja 4 vdlisessd alueessa., Kannatus-



akselit 53 ja 54 ovat pidemmdt kuin akselit 47 ja 48 sekd ulottuvat
(kuv. 3) edessd ja takana pySrien akseleiden 33 ja 31 ulkopuolelle.
Kannatusakselit 53 ja 54 on laakeroitu molmepien pdidensd l&heisyy-
dessi pystysuoriin kannattimiin 55, 56 vast. 57, 58. Kannattimiin

55 ja 57 kuuluu etumainen kannatuspydrd 59 ja kannattimiin 56 ja 58

takimmainen kannatuspy8rd 60 kannatinelementtis 13 varten (kuv. 3).

Kannatusakseleiden 53 ja 54 keskiakselit ja akseleiden 47 ja 48 keskin=
akselit (kuv. 5) sijaitsevat nivelsuunnikkaan, joka muodostaa kanna-
tinelementin 13 nostolaitteen, kulmakohdissa. Vastaavaan nostolaittee-
seen kuuluu kuljettajan hytistd 14 ohjattava hydrauligylinteri 61
(vast. 62), joka olennaisesti vaakasuoran, ajosuuntaan ulottuvan
akselitapin 63 (vast. 64) vdlitykselld on kddntyvd hydraulipumpun

19 koteloon ndhden. Akselitapit 63 ja 64 on sijoitettu pumpun 19
yldsivulle (kuv., 4). Kun molemmat voimansiirtokammiot 23 yhdessd
niihin kuuluvien takapydrien 3, 4 sekd kannatinelementin 13 kanssa
dvat erikseen k&dntyvid kddntdakselin 22A ympdri, tdytyy sylinte-
reiden 61, 62 olla liitetty kardaanisesti pumpun runkoon, ts. olla
yhdistetty pumpun rungon kanssa esittdmidttd Jitettyjen, akselitappei-
hin 63, 64 ndhden kohtisuorasti olevien kddntdtappien vdlitykselli.
Esitetyssd sovellutusmucodossa akselitapit 63 ja 64 on yhdistetty vé-
littOmdsti pumpun 19 rungon kanssa pystysuorien, poikittain ajosuun-
taan A ndhden kulkevien laippojen 65 ja 66 vdlitykselld. Sylinterin

61 mdnndnvarsi on yhdistetty akselin.47 kanssa yhdensuuntaisen pul-
tin 67 vdlitykselld kd&ntyvidsti vipuvarsien 68 kanssa, jotka on
yhdistetty kiintedsti kannatusvarren 49 kanssa ja ulottuvat alaspdin
akselista 47.

Etumaisen kannatuspydrdn 59 rakenne, joka on samanlainen kuin takim-
maisen kannatuspydrdn 60 rakenne, kdy selville pd#asiallisesti ku-
viosta 6. Kannatuspybrien 59 ja 60 ldpimitta on vdhdn suurempi kuin
pySrien 3 ja 4 ldpimitta. Molemmat kannattimet 55 ja 57 on yhdistetty
kiintedsti navan 69 yld- vast. alasivulla navan vaipan 70 kanssa.
Tdmd vaippa, joka kuviossa 6 on esitetty leikkauksena, on kdynnin
aikana pydrivdsti yhdistetty traktorin rungon kanssa ja on sama-
akselinen kannatuspydrdn 59 keskiakselin 71 kanssa sekd muodostaa
pydrdn 3 puoleisella sivulla holkin 72, jonka sisdlipimitta pydristd
3 poispdin olevalla sivulla on pienennetty holkin laipan 73 vdli-
tykselld. Holkki 72 vastaanottaa kahden védlin pddhdn toisistaan asen-
netun laakerin 74 ja 75 ulkorenkaat, joiden laakereiden sisidrenkaat



on kiinnitetty v&likeholkin 76 vdlitykselld keskindisen vdlin pd&hédn
toisistaan ja asennetut holkin 77 pddlle, joka on sijoitettu navan

70 holkkiin 72, Holkinlaipassa 73 on kaksi sdteettdisesti suunnattua
kanavaa 78 ja 79, joihin liittyvdt johdot 80 ja 81, jolloin né&md
johdot on yhdistetty venttiilin kautta pumppuun 19. Holkissa 77 on
pydrdn 3 puoleisella sivulla suhteellisen suuren sis&dpuolisen porauk-
sen omaava lieridméinen kaula 82. Py&rédstd 3 poispdin olevalla sivul-
la holkki on varustettu pohjaosalla 83, jossa lieridmdisen ulkoldpi-
mitan ollessa melko suuri on verraten pieni sisdldpimitta. Pohja-
osassa 83 on kaksi sdteettdistd kanavaa 84 ja 85, jotka muodostavat
holkilaipassa 73 olevien kanavien 78 ja 79 jatkeet. Koska holkki 77
on pydrivd navan vaippaan 70 ndhden, holkin 77 ulkopinnassa on kaksi
ympdri kulkevaa uraa 86 ja 87, joiden!kautta kanavat 78 ja 79 pyOri-
mistilasta riippumatta aina ovat yhteydessd kanavien 84 ja 85 kanssa.
Urien 86 ja 87 vieressd holkinlaipan 73 sisdpinnassa on ympdri kul-
kevat urat 88, joista kaksi on sivusuunnassa kanavien 78 ja 79 vast.
84 ja 85 ulkopuolella ja yksi on sijoitettu mainittujen kanavien
vdliin. Urissa 88 on tiivistysrenkaat tai sen tapaiset niin, ettd
estetddn oikosulku kanavien vdlilla sekd vuoto.

Holkin 77 pydrdn 3 puoleisella sivulla sen kaula 82 onvvarustettu
ulospdin suunnatulla, ympdri kulkevalla laipalla 89 useine pultin
reikineen pultteja 90 varten, joiden vdlitykselld on kiinnitetty
sisempi pydrdlevy 91. Keskiakselin 71 kanssa samankeskinen holkki 77
ympardi sisdholkkia 92, joka mydskin on samankeskinen keskiakselin
71 kanssa ja jossa on olennaisesti suljettu pohja (kuv. 6). Sisihol-
kin 92 vaipan ulkoldpimitta on vdhdn pienempi holkin 77 kaulan 82
sisdldpimittaa.

Kaulan 82 sisépinta on varustettu pySrdn puoleisesta piddtepinnasta
ldhtien pituutensa osalta aksiaalisesti kulkevalla kiilauralla 94.
Lieridmdisen holkinvaipan 93 ulkopinta on varustettu myoskin aksiaa-
lisesti suunnatuilla kiilaurilla 93, jotka uléttuvat vaipan 93 koko
aksiaaliselle pituudelle. Kiilaurat 94 ja 95 tarttuvat tavalliseen
tapaan toisiinsa. Sidholkkia 92 voidaan siten siirtdi aksiaalisesti
holkkiin 77 n&hden, ts. yhdensuuntaisesti keskiakselin 71 kanssa
mutta se on kiertymdtdn holkkiin 77 n&hden. Sisidholkin 92 holkin-
vaippa 93 muuttuu pydrdn 3 puoleisella sivulla holkin pohjaksi 96,
joka on sama-akselinen keskiakselin 71 kanssa ja siind on keskeinen

pultin reikd 97. Sisdholkki 92 ymp#r&i hydraulisylinterid 98, joka



mydskin on sama-akselinen keskiakselin 71 kanssa. Sylinterin 98
sylinteriseindmidssd 99 on ulkopuolinen aksiaalinen ura 100. PyY8rdn

3 puoleisessa pddssd uraan 100 liittyy poikkikanava 101, jonka
kautta ura 100 on yhteydessd sylinterin sisdtilaan ja Jjoka tdssd
sisdtilassa padttyy tiivistyssisdkappaleen 102 viereen, joka kuuluu
py¥rén 3 puoleisessa suunnassa sylinteristd 78 ulkonevaan mdnn&n-
varteen 103. Sylinterin seindmd 99 on kiinnitetty pySrdstd 3 pois-
pdin olevassa péddssd pddtyyn 104, joka on sijoitettu sopivaan, hol-
kin 77 pohjaosassa 83 olevaan syvennykseen. PHddyssd on sdteettdinen
kanava 105, joka aina on yhteydessd kanavaan 85. Kanava 105 muuttuu
keskiakselin 71 kanssa sama—akseliseksi kanavaksi 106, joka p&dttyy
sylinterin sisidtilaan pydrdstd 3 ja md&nndnvarren 103 siitd sivusta
poispdin, joka kannattaa mdntdd 1lO7. Sylinterin 99 ulkopinnassa oleva
ura 100 on tiivistetty ulospdin vaipan 108 vdlitykselld pydrdn 3
puoleisella sivulla ja pydrdstd 3 poispdin olevalla sivulla pdddyn
104 vdlitykselld, jota vaippa 108 ympdrdi aksiaalisesti. Toisaalta
vaipan 108 ja holkin 77 pohjaosan 83 ja toisaalta pdddyn 104 va-

lisgd on urat 109 ja 110 tiivistysrenkaineen.

Minndnvarren 103 mdnndstd 107 poispdin olevassa pddssd on lisdksi
kierre, joka on kierretty holkin pohjassa 96 olevaan reikddn 97.
Mianndnvarsi 103 on kiinnitetty siis holkin pohjaan 96, jolloin

on jdrjestetty mutteri 111 kiinnityksen varmistamiseksi. Sis&holkin
92 pohjassa on pultin reidt 112, joiden keskidt sijaitsevat keski-
akselin 71 ympdrilld olevalla ympyrdviivalla. Reikiin 112 kierretty-
jen pulttien 113 v&litykselld laippamainen, kytkinvanteen 114 muo-
toinen kytkinosa on kiinnitetty sis&dholkin 92 pddlle sama-akseli-
sesti keskiakselin 71 kanssa. Pydrdstd 3 poispdin olevalla navan 69
sivulla holkin 77 pohjacsassa 83 on sis8kierteilld varustetut reiit
115, joihin on kierretty pultit 116, jotka sijaitsevat keskiakselin
71 ymp&rilld olevalla ympyrdviivalla. Pulttien 116 valitYksellé ki-
ristetddn toinen pydrdlevy 117 pohjacsaa 83 vasten. Pydrilevyt 91

ja 117 on varustettu kehdltdidn syvennyksilld 118, jotka on tehty
s&dnn6llisin keskindisin vidlein ja joiden vidlimatka vastaa telaketjun
pulttien 119 vdlimatkaa. Nd&md pultit 119 kulkevat poikittain pydri-
levyjen 91 ja 117 yli ja toimivat pddttSmidn telaketjun 121 nivel-
laattojen 120 nivelakseleina, joka telaketju on johdettu molempien
kannatuspydrien 59 ja 60 ympdri (kuv. 3). Nivellaatat 120 on sovitettu
parittian kannatinelmenetin 13 molemmille sivuuille ja telaketjulenk-
kiin kuuluvaan jokaiseen nivellaattojen 120 pariin kuuluu tdytelevy,
jossa on ainakin yksi ulkoneva vaste 122 maahan tarttumisen paranta-
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miseksi. Pydrdlevyjéd 91 ja 117 napaan 69 ja telaketjuun 121 yhdis-
tyksestd poispdin ndhtynd ei ole yhdistetty toisiinsa niin, ettd kan-

natusakselit 53 ja 54 voidaan ty®ntdd ulkoapdin niiden vdliin.

Kuvio 6 esittdd, ettd pySrdn vanteess pneumaattisella ulkorenkaalla
varustetussa pydrdssd 3 ulkosivulla on sddnndllisesti jaettuja, L-
profiilin muotoisia ulokkeita 124, jolloin pidempi haara ulottuu
kannatuspy8rdd kohti (kuviossa 6 kannatuspy®drd 59) ja ulkonee kape-
nevalla p8&dteosalla. Kannatuspydrddn 59 kuuluvan kytkinvanteen ulko-
reunan vieressid on keskiakselin 71 kanssa yhdensuuntaisia aukkoja
125, jotka on tehty siten, ettd pydrien 3 ulokkeet 124 voivat tart-
tua kytkinvanteessa 114 oleviin aukkoihin 125, kun kytkinvanne on
siirretty py®trdd 3 vasten vhdensuuntaisesti keskiakselin 71 kanssa
(kuviossa 6 kytkinvanteen 114 pilkkuviivoilla esitetty asema). Ku-
viossa 6 vhtendisilld viivoilla esitetyssd asemassa kytkinvanne 114
on vdlin pddssd sivusuunnassa pydrdn 3 vanteen 123 kannatuspydrdn
puoleisesta rajoituspinnasta. T&mi# vidlimatka nousee edullisesti

25 %:sta ainakin 50 %:iin keskiakselin 71 suunnassa mitatusta

pydrédn vanteen 123 leveydesti.

Traktori voidaan varustaa ty®6kaluilla tai koneilla 10, 11, 12,
jotka ovat liitettdvissd takimmaisiin ja etumaisiin nostolaitteisiin
6 ja 7 sekd sivuille suunnattuihin nostolaitteisiin 8 ja 9. TH11®in
erityisesti sivusuunnassa pitkdlle ulkonevien koneiden tai tydkalu-
jen kysymyksessd ollessa riippuen konetyypistd ja mahdollisesti
mydskin maan laadusta ja sen tapaisesta tietyissi olosuhteissa
traktoriin vaikuttaa suuria epdkeskisid voimia, jotka pyrkivit
kddntamdédn traktoria korkealla sijaitsevan akselin ymp#ri. Ohjatta-
villa pydrilld 2 voidaan usein ainoastaan hyvin suurin vaikeuksin
tasata tdllaisia itsestddn tapahtuvia liikkeitd ja tidmid pitee eri-
tyisesti vaikeassa maastossa. Lisdksi pehmedssd ja miridssid maassa
varsinkin kéytetyt pybrdt 3 ja 4 voivat vajota niin syville, etti
se vaikuttaa liitettyjen koneiden tai ty®dkalujen toimintaan. Barim-
mdisessd tapauksessa kidytetyt pydrit voivat kaivautua niin syville,
ettd traktori juuttuu kiinni.

Mitd tulee tdllaisiin tilanteisiin kannatinelementit 13 on sovitettu
kdytettyjen pySrien 3 ja 4 ulkopuolelle, jotka kannatinelementit
voidaan agettaa tarvittaessa edelli mainitudsgta vaikeuksista selvid-

miseksi.
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Kdyttémoottori 5 kdyttdd apuakselin 20 vdlitykselld hydraulipumppua
19, joka vdlittomdsti kdyttdd toisaalta pydrid 3 ja 4 sekd toisaalta
voimanottoakselia 21. Voimanottoakselin 21 vdlityksellid voidaan
kdyttd3d nostolaitteeseen 6 liitettyjd koneita ti tydkaluja muuttu-
mattomalla kierrosluvulla. Lis8ksi keksinndn mukaan toinen voimanotto-
akseli voi oll tarktorin etusivulla nostolaitteen 7 1&helld, jota
toista voimanottoakselia voi k3yttdd esimerkiksi viHlittOmisti moot-
tori 5. My®skin nostolaitteisiin 8 ja 9 liitettyjd koneita tai ty6-
kaluja voidaan kdyttd8 niihin liittyvien voimanottoakseleiden vili-
tykselld, jolloin ndmd sopivan vaihdelaatikon vilitykselld voivat
olla asennetut suoraan moottoriin 5 ja ulottua poikittain ajosuun-
taan A ndhden. Sopivimmin ndmd voimanottoakselit on sijoitettu nosto-
laitteen viereen runkopalkin 17 lidheisyyteen. Tidllaisten sopivimmin
suoraan modéttorin vaihdelaatikon vdlitykselld kdyttédmien voimanotto-
akseleiden etuna on se, ettd ne traktoria dieselmoottorilla kiytet-
tdessd toimivat suunnilleen muuttumattomalla kierrosluvulla.

Molempianhydraulimoottoreita 28 voidaan sySttdi ja kdyttdd vElitts-
mdsti pumpulla 19 sopivien johtojen vdlitykselld. Hydraulimoottorei-
den 28 l&htoakselit kdyttdvdt molempien alennusvaihteiden vdlityksells
vastaaviin voimansiirtokammioihin 23 sovitettuja ketjupybrid 32 ja
siten mydskin pyOrien 4 akseleita 31. Ketjupydrdn 32 yli johdettu
ketju 35 kdyttdd samanaikaisesti ketjupydrdd 34 ja siten pydrin 3
akselia. Suurpainenestettd hydraulisylinterin 43 kiyttimiseksi syd-
tetddn pumpusta 19, Kuljettaja voi ohjata hyttiin 14 sovitetun ohjaus-
venttiilin vdlitykselld painenesteen sySttdd sylinteriin 43 ja siitd
pois sekd siten sen tyontdpituutta. Kun minninvarsi tySnnetdidn ulos,
yhdystanko 39 liikkuu samaan suuntaan, jolloin hydraulimoottoreiden

28 shdtbakselit 38 kddntyvit sidtdvarsien 37 vdlitykselld ja aikayk-
sikOssd moottoreiden 28 kautta virtaava nestemdird muuttuu. TE1183in
Syottomdédrit moottoreihin 28 muuttuvat synkronisesti vastakkaisiin
suuntiin niin, ettd mddrdn lisdys aikayksik&ssd toista moottoria 28
varten aikaansaa vastaavan vdhenemisen toista varten. Kun timi piene-
nee nollaan, tdmin moottorin pydrimissuunta muuttuu. TH11% tavalla
voidaan traktorin toisella sivulla olevia kdytettyjd pydrida 3 ja 4
sekd mahdollisesti niiden kanssa yhteen kytkettyd kannatinelementtid
kdyttdd nopeammin kuin toisella sivulla olevia kdytettyjd pydriid 3

ja 4 sekd mahdollisesti niiden kanssa yhteen kytkettyd kannatielement-
tid, jolloin hitaammin kdytetyt pydridt voivat jarruttaa tai muuttaa

pySrimissuuntaansa. Ohjattavien pydrien 2 sopivalla ohjauksella



12

voidaan tdlli tavalla ajaa jyrkkid kaarteita, jolloin tarktori k&&n-
tyy pystysuoran akselin ympdri, joka on melkein sen pitkittdiskeski-
tasossa. Samalla tavalla voidaan sylinterin 43 pienemmilld muutok-

silla sen keskiasemasta my®Sskin suorittaa korjauksia epdsymmetrisesti

esiintyvien vastusten mukaan.

Pybrdpareja 3 ja 4 voidaan k#dntdd yhdessd molempien kammiociden 23
kanssa kadntdakselin 22A ympdri, koska pumppu 19 on kddntyvd runkoon
1 ndhden tdmidn akselin ympédri. Vahvistuselimet 36 eivdt salli yhteis-
toiminnassa runkopalkkien 17 kanssa mit8dn liian suuria k&dnt6liik-
keitd. Ilman vahvistuselimiid, kuten jo on mainittu, on mahdollista,
ettd traktorin molemmilla sivuilla py&rdt 3, 4 ovat kddnettdvissd
erikseen kd&ntdakselin 22A ympdri. Tdmd voi olla scopivaa paremman
maastoon sopivuuden kannalta. Tdmd pdtee mydskin.liitettdviin
kannatinelementteihin 13, jotka nojaavat maahan koko pituudellaan.
Mitd tulee tdllaiseen sovellutusmuotoon on yhdeydelld sddtdvarsien
37 ja yhdystangon 39 v&1illid pallonivelien 40 v#litykselld sekd sHE-
tbévarsien 37 teleskooppisella muodostuksella merkitystd tarvittavan

sovituksen varmistamiseksi ilman haluamattomia ohjausvaikutuksia.

Kannatinelementit 13, jotka p&ddasiallisesti muddestuvat kdytetyistid
kannatuspydristd 59 ja 60 sekd telaketjuista, voidaan valinnanvarai-
sesti saattaa eri asemiin pydriin 3 ja 4 ndhden. Kuviossa 5 pilkku-
viiveoilla esitetty asema, jossa kannatinelementit 13 on kohotettu
massa, soveltuu ajamista varten pddllystetyilld kaduilla ja teilli.
Talldin tarkatori kannattavat ainoastaan pyor&t 2, 3 ja . Tdmid tila
soveltuu mybskin tydskentelyd varten traktoriin liitetyillsd koneilla
tai tydkaluilla, kun maa ontarpeeksi kiintedd. Td11din kannatinele-
mentit 13 voidaan my®skin irroittaa traktorista, miti tarkoitusta
varten tarvitsee aincastaan irroittaa ékselit 47, 48 ja pultit 67
tai kannatusakselit 53 ja 54. Lis&dksi on merkitysti viliasemilla,
joissa kannatinelementtit 13 alasivuillaan nojaavat tarkasti maahan
tai ovat tarkasti kosketuksessa maan kanssa ja lisHdvit traktorin

raideleveyttd sekd sen kannatuspintaa maahan.

Tdmdn ansiosta aikaansaadaan suurempi vakavuus sivusuunnassa. Kun
kannatinelementit 13 nojaavat maata vasten, telaketjut ja kannatus-
pydridt 59 sekd 60 kulkevat ajettaessa esittimibntd jdtetylld tavalla.
Silloin kannatinelementtejd 13 kiytet#didn kosketuksen vaikutuksesta
maan kanssa. Ndmd asemat aikaansaadaan, kun hydraulisylintereiden

61l md&nndnvarret vedetddn sylintereidensi sis&in, mitd voidaan ohjata
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kuljettajan hyttiin 14 sovitetulla sddtdventtiilill&d. T&11din kanna-
tusvarret 49 liikkuvat vipuvarsien 68 vilitykselld alaspdin niin,
ettd kannatinelementit 13 kannatusvarsien 49, 50 suunnikasmaisen
sovituksen vaikutuksesta liikkuvat suuntaisenaan alaspdin. Koska
kuljettaja voi sd4tdd sylintereiden 61 ja 62 sisddn- ja ulostydntd-
pitutta halunsa mukaan, voidaan elementtien 13 kannatusvoimaa s&dtdd
valinnanvaraisesti. Td118in keksinndn mukaan on edullista, jos kul-
jettaja voi ohjata sylintereitd 61 ja 62 toisistaan riippumatta.
Kuviossa 5 kannatinelementtien yhtendisilld viivoilla esitetty asema
traktorin muuhun osaan ndhden on erikoisasema, jossa traktori k&yt-
tdd kannatinelementtejd. Td116in telaketjun 121 alacosa on syvemmdlld
kuin py&rien 3 ja 4 alin kohta. T&dlld tavalla kannatinelementit 13
voivat vastaanottaa olennaisen osan traktorin painosta, mikid esimer-

kiksi on t&rkedd pehmedssid tai mdrdssd maassa.

Kun suunnikasmainen nostolaite, jonka kulmakohdat akselit 47, 48,

53 ja 54 muodostavat, hydraulisylinterin 61 vidlityksellid vieddidn
kuviossa 5 yhtendisilld viivoilla esitettyyn asemaan, kannatuspydrien
keskiakselit 71 kulkevat suunnilleen linjassa viereisten py&rien 3

tai 4 keskiakseleiden kanssa. L3htien tdstd asemasta, jossa kytkinvan=._

ne 114 on kuviossa 6 yhtendisilld viivoilla esitetyssd asemassa, syo-
tetddn kuljettajan ohjaaman ohjausluistin kautta johtoa 8l painenes-
teelld. T&md paineneste virtaa kanavien 79, 85, 105 ja 106 kautta
kanavan 106 suuaukon ja midnndn 107 vdliseen tilaan. Tdmidn johdosta
mdnndnvarsi 103 tydntyy sylinteristd 98 ulos ja siirtdd kytkinvannet-
ta 114 vieressd olevaa pydrdd 3 kohti. T&118in midnnidnvarsi 103 ottaa
mukaan liit8nndn vaikutuksesta sisdholkin 92 pohjaan 96 sisdholkin,
jolloin tdmd siirtyy navan vaipan 70 holkkiin 77 n#hden yhdénsuun-
taisesti keskiakselin 71 kanssa py®rd3d 3 kohti. NHin sisdholkki 92

ja kytkinvanne 114 siirtyvdt py®rdd 3 kohti siksi, kunnes ulokkeet
124 kartiomaisilla pdill&&n tarttuvat kytkinvanteessa 114 oleviin
aukkoihin 125 ja kytkinvanne puristuu kiinni vanteeseen 123. Ulok-
keet 124 voivat siirtdd tangentiaalisesti suunnatut voimat pydridstd

3 kytkinvanteeseen 114 ja kannatuspydrddn 59. Pydrdin 3 siirretty
vddntdmomentti siirtyy osittain suoraan pydrdstd 3 maahan ja osit-
tain pydrédstd 3 ulokkeiden 124 vdlitykselld yhteenkytkettyyn kanna-
tuspydrddn 59, kun molemmat pydrdt 3 ja 59 nojaavat maahan. Jos pydrid
3 menettdd oleellisesti kosketuksen maan kanssa, kdytdnndllisesti
katsoen koko vddntomomentti siirtyy kannatuspydridn 59. Painenesteen

sybttd johdon 8l kautta tapahtuu sopivimmin samanaikaisesti traktorin
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toisella sivulla olevia molempia kannatuspydrid 59 ja 60 varten,
samalla kun traktorin toisella sivulla oleviin kannatuspydriin
kuuluvaa johtoa voidaan sy&ttdd erikseen. Kun kannatinelementit 13
irroitetaan traktorista, voidaan ne akseleiden ja pulttien 47, 48 ja
67 vast. 53, 54 irroittamisen jdlkeen vastaavalla tavalla painaa
pois sivusuunnassa traktorista, jos mdnndnvarren 103 suurin pituus

on riittidvisti mitoitettu tdtd varten.

Minnidn 107 ja mdnndnvarren 103 liikkuessa py®rdd 103 kohti johdetaan
syrjdytetty neste pois kanavan 101, uran 100, kanavien 78 ja 84 sekd
johdon B0 kautta.

Sisdholkin 92 pakkotoiminen liike py®rdd 3 kohti tai vastakkaiseen
suuntaan, jolloin painenestettd johdetaan johdon 80 kautta, mahdol-
listaa sen, ettd sisdholkissa 92 olevat kiilaurat 95 on ohjattu
aksiaalisessa suunnassa holkissa 77 olevien kiilaurien 94 vdlityk-
selld, jolloin lisdksi tdmd kiilaliitos siirtdd pydrdstd 3 kytkin-
vanteen 114 vidlitykselld sisdholkkiin 92 aikaansaadun momentin siitd
holkkiin 77. Tdstd momentti siirtyy pulttien 90 ja 1llé viAlitykselld
pydrédlevyihin 99 ja 117 sekd siten telaketjuun 121. K&ynnin aikana
sisdholkki 92 ja holkki 77 pySriviat yhdessd py®drdn 3 kanssa, kun
taas navan vaippa 70 ja siihen kiinnitetyt kannattimet 55 ja 56
ovat liikkumattomat traktorin runkoon ndhden.

Kannatinelementtien 13 sijasta samalla tavalla pydrien 3 ja 4 vie-
ressd voi olla apupydrid, erityisesti hidkkimdisii pydrii, jotka ovat
avoimet pydrien 3 tai 4 puoleiselta givulta niin, ettd saadaan lii-
tdntdmahdollisuus nostolaitetta varten, joka samalla tavalla kuin

selitetty nostolaite on kiinnitetty napaan, joka vastaa napaa 69.

Keksinn&n puitteissa voidaan eroavaisuutena edelld selitetystd takim—
maista kannatuspydrdd 60 mydskin kidyttdd suoraan pydridn 4 avulla ja
kannatuspy8rd 59 voidaan ottaa mukaan telaketjun 121 vdlityksellid
kannatuspySrén 60 avulla niin, ettd pydr#d 3 kdytetddn kannatus-
pySrdn 59 vdlitykselldija erityinen pydSrien 3 ja 4 vdlinen kidytts-
ketju jdd pois. Tamidn tyyppiselld kdytdlld on etuja, kun traktorin
ajo pitd& huolen telaketjusta 121.

Kuvioiden 7 ja 8 mukaisessa traktorissa on runko 201, jota kannattaa
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kaksi ohjattavaa etupyOrdd 202 ja kaksi paria takapydrid 203 sekd

204. Takapy®rien lisdksi tunnetulla tavalla myOskin etupydrdt 202
voivat olla kdytettyjd. Runko 201 kannattaa polttomoottoria 205, jonka
teho on noin 150 hv. Moottori 205 on sijoitettu kuvion 8 mukaisessa
sivuprojektiossa etupydrien 202 ja etumaisten takapySrien 203 v&liin.
Traktorin rungon 1 takapddssd on hydraulisesti ohjattu kolmipiste-

nostolaite 206 ja rungon etupddssid kolmipistenostolaite 207.

EtupySrien 202 ja etumaisten takapydrien 203 vdliselld alueella runko
201 on varustettu kahdella hydraulisesti toimivalla kolmipistenosto-
laitteella 208 ja 209, jotka .on sijoitettu symmetrisesti traktorin
pystysuoraan pitkittdiskeskitasoon ndhden ja ulottuvat poikittain
ajosuuntaan A n&hden. Nostolaitteisiin 207, 208 ja 209 on liitetté&-
vissd koneita, tyBkaluja tai tydvdlineitd, esimerkiksi roottoridkei-
td tai kylvSkoneita 210 ja 211, joiden koneiden jne. tybleveydet
liittyvédt toisiisan tai limittdvdt toisensa poikittain ajosuuntaan

A ndhden. Samanaiksiesti voi esimerkiksi tekolannoitteen levitin 212
olla liitetty nostolaitteeseen 206, jonka levittimen tydleveys vastaa
koneiden 210 ja 211 tydleveyttd. Kolmipistenostolaitteet 208 ja 209
on mitoitettu siten, ettd niiden ulkopddt poikittain ajosuuntaan A

ndhden eivdt ulkone traktorin muiden osien ulkopuolelle.

Traktorin kumpaankin pitkittdissivuun kuuluvien takapyOrien 203 ja
204 ryhmdn vieressd on mydskin kannatinelementti 213, joka kidsittii
telaketjun ja jonka pituus ajosuuntaan A mitattuna vastaa suunnilleen
pySrien 203 etusivun ja pydrien 204 takasivun vdlistd vdlimatkaa.
Sivuprojektiossa ndhtynd kannatinelementti 213 peittdi tarkasti
molemmat kysymyksessd olevat pySrit 203 ja 204. Kannatinelementit
traktorin molemmilla sivuilla sijaitsevat pydrien 203 ja 204 ulko-
puolella. Traktorin kokonaisleveys nouseé aina noin 250 cm:iin.

Traktorissa on kuljettajan hytti 214 kuljettajan istuimineen 215.

Hytti on sovitettu symmetrisesti traktorin pitkittdiskeskitasoon

ja istuin 215 on sijoitetti sivuprojektiossa ndhtynid (kuv. 8) taka-
pydrien 203 ja 204 vdlissd ndiden yl&puolella. Kuljettajan istuin

215 on yhdessd ainakin ohjaus- ja kdyttdelimien osan 'kanssa k#dnnet-
tdvissa 180° pystysuoran akselin ympdri ja kiinnitett&dvissd molempiin
asemiin. Hytin 214 takana on polttoaines&dilid 216, joka sivuprojektios-

sa ndhtynd on sijoitettu etumaisten takapySrien 204 ylipuolelle ja
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poikkisuunnassa ottaa melkein koko leveyden traktorin molemmille
sivuille sijoitettujen pyOrien 204 vdlissd. Moottorista 205 ldhtevi
pakokaasuputki 216A on johdettu taaksepdin kuljettajan hytin ala-
sivun tasolla ja osittian hytin alapuolella olevan ja lokasuojana
toimivan lavan yldsivulle. Polttoainesdilidn 216 sivupinnan alueella
pakokaasuputki 216A on taivutettu vinosti yldspdin. Kuljettajan hytin
214 lattia ja polttoainesdilidn 216 alasivu sijaitsevat sivuprojek-
tiossa ndhtynd pydrien 204 ja kannatinelementin 213 telaketjuin va-

lisen leikkauspisteen ylapuolella.

Kuviot 9 ja 11 esittdvét traktorin pystysuoraan pitkittdiskeskita-
soon sijoitettuja, runkoon 201 kuuluvia runkopalkkeja 217, jotka
sivulle suunnattuihin nostolaitteisiin 208 ja 209 ndhden on tehty
sopivimmin vddntdjdykiksi onttoprofiileiksi. Molemmat runkopalkit

217 on yhdistetty takapdidensd vieressd ja takapydrien 204 tasolla
toisiinsa poikki- eli kannatuspalkilla 218 ja kannattavat ajosuuntaan
A ndhtynd edessd hydraulipumppua 219. T&td hydraulipumppua k&dyttdi
apuakseli 220, joka ldhtee suoraan moottorista 205. Pumpussa 219 on
taaksepdin suunnattu l&htSakseli 221, joka on vdlittOmdsti akselin
220 vidlitykselld kdytettdvissd muuttumattomalla kierrosluvulla ja
toimii voimanottoakselina. Pumppu 219 on kiintedsti yhdistetty kah-
della sivusuunnassa pumpun koteloon liitettdvilli, poikittain ajo-
suuntaan ndhden' kulkevalla kiinnikkeelld 222 ja on kiinnitetty n#i-
den vélitykselld runkopalkkeihin 217 siten, ettd se on kididntyvi akse-
lin 222A ympdri. Tdmd k&dntbakseli 222A sijaitsee linjassa lieri®-
mdisiksi kannatusputkiksi muodostettujen kiinnikkeiden 222 keskiak-
seleiden kanssa. Kiinnikkeet 222 on sovitettu kddntyvdsti lihellid
olevaan runkopalkkiin kiinnitettyihin holkkeihin ja ulkonevat
runkopalkin 217 ulkopuolelle. Voimansiirtokammiot 223 on asennettu
kiintedsti kiinnikkeiden 222 ulkop&dihin ja on siten yhdessi pumpun

219 kanssa k&ddntyvd runkoon 201 ndhden k#&dntdakselin 2227 ympi&ri.
Voimansiirtokammioihin 223 kuuliuu niiden toistensa puoleisilla si-
vuilla ajosuuntaan ndhden taka-alueelle sijoitetut vaihdelaatikot

224, joissa on hammaspydrdt ja joiden etuseini ulottuu lihelle poikki-
palkin 218 takaseindd. Kaksi ryhmi# pystysuoria korvakkeita 225 on
kiinnitetty poikkipalkkiin 218 ja ne on sijoitettu symmetrisesti
traktorin pitkittdiskeskitasoon nihden ja vdlin pidhdn siiti. Kumpikin
ndistd kaksi korvaketta 225 kisittdvistd ryhmistd vastaanottaa akseli-
tapin 226. Molemmat akselitapit 226 kulkevat vaakasuorasti ja poikit-—
tain ajosuuntaén A ndhden sekd ovat sovitetut linjaan toistensa

kanssa. Etumainen, kahden korvakkeen 225 viliin pistidvid kolmipiste-
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nostolaitteen 206 alemman varren 227 pdd on kddntyvdsti laakeroitu

vastaavaan tappiin.

Koska rakenne on muodostettu suurin piirtein gsymmetrisesti trakto-
rin pystysuoraan pitkittdiskeskitasoon ndhden, tullaan seuraavassa

enimmdkseen selittdmddn yksityiskohtaisesti traktorin toinen sivu.

Vaihdelaatikoiden 224 vastakkaisille ja siten pitkittdiskeskitason
puoleisille sivuille on asennettu hydraulinen pyOrdn moottori 228
vaihdelaatikkojen vastaavan etusviun viereen, joita moottoreita pumppu
219 k&yttdd. Kummassakin pyOrdn moottorissa 228 on lihtdakseli, joka
on pddasiallisesti vaakasuora ja kulkee poikittain ajosuuntaan A
ndhden sekd ulottuu viereisen vaihdelaatikon 224 sisddn. Lihtdakseli
kdyttdd alennusvaihdetta 229, joka on sijoitettu vaihdelaatikkoon ja
jossa myOskin on pddasiallisesti vaakasguora, ajosuuntaan A ndhden
poikittain kulkeva l&ht8akseli, joka voimansiirtokammion 223 takasi-
vun vieressid ulottuu siihen ja jonka keskiakseli kuviossa 9 on mer-
kitty viitenumerolla 230. Vaihteen 229 liht&akseli on suoraan liitetty
voimansiirtokammioon 223 laakeroituun pydrdn akseliin 231, joka kam-—
miosta 223 ulkonevassa p#dissd kannattaa takapydrdd 204. Pydrin akselin
231 kammion 223 sisdlild oleva osa kannattaa pySrimittdmésti ketjupyd-
rdd 232. sSivuprojektiossa ndhtynd ketjupydri 232 sijaitsee poikki-
palkin 218 takasivun takana ja on siten vidlin piissi kddntbakselin
222A takana. Voimansiirtokammio 223 on sivuprojektiossa ndhtynid muo-
dostettu symmetrisesti k&d&ntSakseliin 22A nihden ja kannattaa lisdksi
siihen laakeroitua pydrén akselia 233, jolla py®Srin akselin 231 yhden-
suuntaisella keskiakselilla on sama vilimatka kdintdakseliin 222 kuin
pySrdn akselilla 231. Pydrdn akseli 233 kannattaa voimansiirtokammioon
223 sijoitettua, ketjupydrdd 232 vastaavaa ketjupydridid 234 seki taka-
pyordd 203. Riyttdketju 235 on johdettu molempien ketjupy®rien 232

ja 234 yli niin, ettd moottori 228 kidyttidd yhdessi molempia perdkkédin
sijoitettuja takapy®drid 203 ja 204. Voimansiirtokammio 223 molempine
pySrdryhmédn muodostavine, k#dytettyine takapydrineen 203 ja 204 on

kddntyvd runkoon 201 ndhden kdintdakselin 22A ympiri.

Molempien voimansiirtokammioiden 223 yld~ ja alasivut on liitetty toi-
siinsa omalla X:n muotoisella vahvistuselimelld 236, jonka muodostavat
runkopalkkien 217 ala- ja yldpuolelle:sijoitetut ja molempiin kammioi-
hin 223 kiinni hitsatut lattater#dkset. Molemmat vahvistuselimet 236

voivat toimia kammipoiden 223 kdint&akselin 2227 ympéri liikkeisiin
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nihden vasteina, jolloin runkopalkit 217 voivat toimia vastarajojitti-
mina. Vahvistuelimien 236 ja runkopalkkien 217 vdlissd on esimer-
kiksi joustavan iskunvaimentimen muotoinen vaste. Vahvistuselimien
puuttuessa voimansiirtokammiot 223 ovat kddnnettdvissid erikseen
kddntdakselin 22A ympdri ja siten my&skin niiden kannattamat pydrd-
ryhmdt. Tdtd tarkoitusta varten molemmat kammiot 223 voivat olla
varustetut omalla esittédmdttd jatetylld akselitapilla, joka on va-

paasti kddntyvdsti laakeroitu kiinnikkeeseen 222.

Molempia moottoreita 228 ohjataan yhdessd ja tdtd tarkoitusta varten
ne on varustettu omalla sddtdvarrellaan 237, joka on moottorin 228
koteloon ndhden kddntyvd pddasiallisesti pystysuoran ja siten kiin=
tedsti yhdistetyn s&dtdakselin 238 ympdri, jonka vdlitykselld mootto+
riin 228 aikayksik®sséd johdettava nestemddrd on sdddettdvissd. Molem-—
mat sddtdvarret 237 on liitetty toisiinsa yhdystangolla 239, johon

ne on liitetty nivelstyvdsti pallonivelen 240 vdlitykselld. SH&tO-
varret 237 voivat olla muodostetut teleskooppitangoiksi. Yhdystan-
koon 239 on kiinnitetty korvake 241, johon on laakeroitu p&ddasialli-
sesti pystysuorasti akselitappi 242. Hydraulisylinteri 243 on 1lii-
tetty toisesta pd&dstddn poikkipalkkiin suunnilleen pystysuoran akse-
litapin 244 v&dlitykselld ja on mdnndnvarren vapaan piddn ja akseli-
tapin 242 vilitykselld yhdistetty k&ddntyvésti korvakkeeseen 241

(kuv. 9). Sylinterin 243 keskiakseli kulkee suunnilleen vaakasuorasti
ja poikittain ajosuuntaan A ndhden. Sylihteriin 243 kuuluu kaksi
liiténtéjohtoa 245 ja 246, jotka pddttyvdt mdnndn molemmille puo-
lille ja l&htevdt ohjausluistista 247, joka on sdddettidvissid kul-
jettajan istuimen 215 ldheisyyteen sovitetun, ohjauspydrdnd toimivan
ohjauselimen 248 vdlitykselld. Ohjausluisti 247 on yhdistetty johdon
249 vdlitykselld toisen pumpun 250 painepuolelle, joka pumppu imee
painenestettd sdilidstd 251. Pumpun 250 ylimddrd palautetan johdon
252 kautta sdi1i66n 251. Ohjausluistiin 247 on lisdksi yhdistetty
johto 253, joka haarautuu kahdeksi hydrauliseen sditdsylintereihin
256 ja 257 liitetyksi johdoksi 254.ja 255. Sylinterit 256, 257 on
sovitettu symmetrigesti traktorin pitkittiiskeskitasoon nihden ja
ovat toisesta pddstddn kddntyvdsti asennetut kuljettajan hytin 214
alasivulle ja siten my®skin kiinnitetyt traktorin runkoon (kuv. 9

ja 10) . Sylintereiden 256 ja 257 mdnn&nvarret on yhdistetty k&ddnty-
vasti sylintereiden alla sijaitsevien voimansiirtokammioiden 223

etuosaan. Sylintereiden 256 ja 257 midnndnvarsien kiinnityskohdat
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sijaitsevat etumaisten takapydrien 203 akseleiden 233 alueella.

PySrdn moottoreina voidaan kdyttdd tunnettuja hydrostaattisia moot-
toreita vino~ eli vd&ntidlevyineen 258 (kuv. 9). Levyjen 258 kalte-
vuus on sdddettdvissd sddtdakselin 238 vdlitykselld, joka puolestaan
on kdédntyvd sddtdvarren 237 vdlitykselld moottorin ldhtdkierrosluvun
sddtimiseksi. Eteenpdin ajettaessa mdlempien moottoreiden 228 suur-
painepuolet on yhdistetty toisiinsa johdon 259 vidlitykselld ja
niiden pienpainepuolet on yhdistetty toisiinsa johdon 260 vdlityk-
selld. Molempiin moottoreihin 228 johdetaan painenestettd pumpusta

219 esittamidttd jatettyjen johtojen kautta.

Kummankin takapySrien 203 ja 204 ryhmdn vdlissd ja traktorin pitkit-
tdiskeskitason molemmilla sivuilla on nostolaite 261 (kuv. 1 - 12),
jonka vdlitykselld voidaan nostaa kyseessd olevaan pySridryhmd&n kuu-

luva kannatinelementti 213 lepoasemaan tai laskea tybasemaan.

Kummassakin nostolaitteessa 261 on ajosuuntaan A kulkeva palkki
262, joka on symmetrinen pystysuoraan, pySrien akseleiden 231 ja
233 vdlissd olevaan tasoon ndhden ja pdidensd vieressd kannattaa
holkkia 263 vast. 264. Holkkeihin 263, 264 on laakeroitu kierto-
akselit 256 ja 266, joiden molempiin p&ihin on asennettu kiintedsti
ketjupybrdt 267 ja 268 (kuv. 11 ja 12). Ketjupydrien 267 ja 268
lépimitta vastaa suunnilleen py®rien 203 ja 204 lipimittaa. Tela-
ketju 269 (kuv. 10) on johdettu neljdn ketjupydrin 267 ja 268
ympdri ja sen molemmilla sivuilla on suuri lukumddrd nivellaattoja
270, jotka on yhdistetty toisiinsa kiertoakseleiden 265 ja 266
kanssa yhdensuuntaisilla telaketju- eli nivelpulteilla 271. N&mi3
nivelpultit 271 tulevat tartuntaan ketjupySrissid 267 ja 268 olevien
urien 272 kansgsa. Jokainen pari kannatinelementtien 213 molemmilla
sivuilla olevia nivellaattoja muodostaa yhdessi niitd toisiinsa
yhdistdvien nivelpulttien 271 ja tidytelevyjen kanssa telaketjunive-
len, joka maahan tartunnan parantamiseksi on varustettu ainakin
yhdelld tdytelevyyn kiinnitetylli, ulkonevalla ulokkeella 273. TH11i
tavalla voidaan estdd mydskin kannatinelementin 213 liukuminen.

Pystysuoran, ajosuuntaan A nédhden poikittain olevan palkin 262 sym-
metriatason molemmilla sivuilla ja palkin vieressid on pystysuorat
asennuslevyt 274, jotka on kolmelta sivulta ulkopuolisesti hitsattu
kiinni palkkiin 262. Molempien asennuslevyjen 274 muoto on esitetty
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kuviossa 12. Kumpaankin levyyn 274 on hitsattu kiinni kaksi rengasta
275 ja 276, joiden keskiakselit sijaitsevat pystysuorassa, traktorin
pitkittdiskeskitason kanssa yhdensuuntaisessa tasossa. Renkaat 275
ja 276 sijaitsevat kuvion 12 mukaisessa leikkauksessa palkin 262
sisdsivun vieressd. Renkaiden 275 ja 276 ulkosivut nojaavat toisiin-
sa vaakasuorassa tasossa olevassa kohdassa, joka taso kulkee kierto-
akseleiden 265, 266 ja kd&ntbakselin 2222 keskiakseleiden kautta
kannatinelementin kuvion 12 mukaisessa tydasemassa. Toinen renkaiden

tasomainen sivu sijaitsee samassa tasossa kuin levyn 274 pinta.

Lisdksi renkaat 275 ja 276 sijaitsevat parittain symmetrisesti
kiertoakseleiden 265, 266 vdlissd olevaan symmetriatason ympdrilld,
jolloin ne ainakin osittainoon sovitettu ldhelld olevien takapy®rien
203 ja 204 vidliin ja lisdksi ketjupydrien 267 ja 268 molempien parien
vdliin. Kummassakin renkaassa 275 ja 276 on ohjattu pydred levyy

277 vast. 278, joka on kiertyvd levyn 274 ja renkaisiin 275, 276
ndhden. Laakeriholkki 279 vast. 280 on asennettu kiintedsti kumpaankin
pySreddn levyyn 277 ja 278. Holkit 279 ja 280 sijaitsevat pydreiden
levyjen 277 ja 278 ulkokehdn ja niiden yldosan vieressd. Holkkeihin
279 vast. 280 on laakeroitu akseli 281 vast. 282, joka ulottuu le-
vyjen 277 vast. 278 ldpi. Tdtd tarkoitusta varten asennuslevyt 274

on varustettu sopivilla urilla ja akseleiden pydreiden levyjen 277
vast. 278 ulkopuolelle ulkoneva pdd on asennettu tukilevyyn 283,

Tamd tukilevy 283 ulottuu akseleista 281 ja 282 traktorin pitkittdis-
kegkitasoa kohti ja kohtisuorasti sit8 vastaan. Tukilevyn 283 muoto
kdy selville kuviosta 12. Se on kiinnitetty ldhellid olevan voiman-
gsiirtokammion 223 ulompaan ja ylempddn sivuun, joka voimansiirto-
kammio sisdltdd kdyttdelimet takapydrid 203 ja 204 sekd kannatinele-
menttid 213 varten. Kuviosta 11 kdy selville, ettd kuviosga 12 esgi-
tetty nostolaite on peilisymmetrinen pystysuoraan kdidntSakselin

2222 kautta kulkevaan tasoon ndhden.

Vipuvarsi 284 on hitsattu kiinni laakeriholkkiin 279 ja pySredin
levyyn 277 sekd on muodoltaan kolmiomainen, jolloin laakeriholkki
279 sijaitsee vipuvarren yhden kulman vieress#. Vipuvarren yhden
kulman viereen, ldhemmin mdiriteltynd kuvion 12 mukaan alakulmaan
on kiinnitetty tappi 285, johon on liitetty niveltyvisti suunnilleen
pystysuorasti alaspdin suunnattu tanko 286. Kuvion 12 mukaan vipu-
varren yldkulmaan on kiinnitetty pultti 287, johon on yhdistetty
vapaasti kddntyvdsti sylinterin 288 mdnn#dn varren pidi. Sylinteri
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288 on kd3ntyvid tapin 289 ympdri, joka on kiinnitetty tukilevyn 283
sisddnpdin suunnattuun reunaan, jolloin tdm&d reuna ulottuu kammion
223 yli traktorin pitkittdiskeskitasoa kohti. Tangon 286 tappiin 285
néhden vastakkainen p&dd on vapaasti kddntyvd tapin 291 ympdri, joka
on kiinnitetty vipuvarrren 292 akselista 282 poispdin o¢levaan pidhén,
joka vipuvarsi 292 on hitsattu kiinni levyyn 278. Akselin 281 ja
tapin 285 vastaavasti akselin 282 ja tapin 291 vidliset yhdysviivat
ovat yhdensuuntaiset toistensa kanssa. Kuvion 12 mukaisessa projek-
tiossa tapit 285 ja 291 sijaitsevat ldhelld pySreiden levyjen 277
vast. 278 keskipistettd ja kulkevat kohtisuorasti tankoon 286 nihden.
Tangon 286 keskiakseli sijaitsee kuviossa 12 esitetyssd siind ase-
massa, jossa kannatinélem entti 213 on tybdasemassa, mahdollisimman
ldhelld akseleiden 281 ja 282 keskiakseleiden vdlistd yhdysviivaa,
jolloin tanko 286 sijaitsee ldhelld holkin 280 ulkopintaa.

Molempien tukilevyjen 293 vdliin on hitsattu kiinni kaksi vahvistus-
rengasta 293 ja 294 nostolaitteen vakavuuden lisdimiseksi. Kumpaan-
kin renkaaseen 276 on lisdksi kiinnitetty kehto 295 (kts. kuviot

10 ja 12), johon on laakeroitu kaksi kannatusrullaa 296 telaketjua
269 varten.

Kummankin takapyordn 203 ja 204 navan alueella on kytkin 297 (kuv. 11),
jonka vdlitykselld vastaava takapy®rd voidaan kytked yhteen lihelli
olevan ketjupy&rdn 267 kanssa, kun takapy®drd ja ketjupydrd ovat ku-
viogsa 12 esitetyssd tyOasemassa. Ldhemmin mddriteltynd titd tarkoi-
tusta varten kummankin takapydrdn 203 ja 204 akseli on varustettu
aksiaalisesti suunnatulla kiilauralla ja sit¥d ymp&rdi aksiaalisesti
siirrettdvd holkki 299, jossa oleva kiilaura tarttuu py&ridn akselin
298 kiilauraan. Holkissa 299 on ulkoreunansa vieressi aksiaalisesti
ulkonevat sakarat 300 ja se painetaan ulospdin jousen 301 vaikutuksen
alaisena, jolloin py®rén akselille 298 kiinnitetty vasterengas 302
rajoittaa holkin 299 siirtymismatkan aksiaalisesti ulospidin. Lihelli
olevan pySrdn puoleiseen ketjupydrdin 267 on kiinnitetty salpalevy

303 ketjupydrdn navan viereen, jossasalpalevyssid on kolme leikkausta
304, jotka kehé&n suunnassa ndhtynd ovat levedmmit kuin sakarat 300.
Kuvio 15 esittdd, ettd pydrdn akselin 298 pidissd on kartiomainen uloke
305, joka tarttuu vastaavalla tavalla kartiomaiseen, salpalevysséa

303 olevaan keskeiseen aukkoon, kun kannatinelementti 213 on kytketty

yhteen ldhelli olevan pydrin kanssa.
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Traktori voli kdyt®ssd kannattaa tydkaluja tai koneita 210, 211 ja

212, jotka on liitetty takimmaiseen, etumaiseen ja sivuille suunnat-
tuihin nostolaitteisiin 208 ja 209. Erityisesti:sivuille ulkonevien
koneiden kysymyksessd ollessa tietyissd olosuhteissa, riippuen
varsinkin konetyypistd, maan laadusta ja sen tapaisista traktoriin

voi vaikuttaa suuria epédkeskisid voimia, jotka pyrkivdt kiepauttamaan
traktoria korkealla sijaitevan akselin ympdri. Té&ma tapaus esiintyy
varsinkin epdedullisissa maaolosuhteissa. Traktorin ohjattavuus ohjat-
tavien pydrien 202 avulla on kuitenkin juuri epdedullisissa maaolo-
suhteissa my&skin huonontunut, minkd johdosta esiintyvid itsestddn
ohjausliikkeitd tuskin voidaan hallita chjauslaitteilla. Edelleen maan
laatu vaikuttaa traktorin ohjattavuuteen ja ajon vakavuuteen. Lisdksi
pehme&dlld ja mérdlld maalla kdytetyt pydrdt 203 ja 204 voivat vajota
niin syvdlle, ettd traktori sekd siihen liitetyt koneet tai tydkalut
tulevat sellaiseen asemaan maahan ndhden, ettd tulee vaikeaksi tai
mahdottomaksi ty&skennelld. Addrimmdisessd tapauksessa trakotri voi

mySs juuttua kiinni tdllaisissa maaolosuhteissa.

Mitd tulee tdllaisiin tilanteisiin on k&dytettdvdt kannatinelementit
213 sovitettu kdytettdvien pyOrien 203 ja 204 ulkopuolelle, jotka
kannatinelementit voidaan asettaa paikalleen tarvittaessa edelld

mainituista vaikeuksita selvifdmiseksi.

Kadyttomoottori 205 kdyttdd apuakselin 220 vdlitykselld pumppua 219,
joka kéyttéé toisaalta pySrid 203, 204, ja toisaalta voimanottoakselia
221. T&min voimanottoakselin 221 vilitykselld voidaan kdytt#d nosto-
laitteeseen 206 liitettyjd koneita tai tydkaluja muuttumattomalla
kierrosluvulla. Keksinndn puitteissa voi toinen voimanottoakseli olla
traktorin etusivulla nostolaitteen 207 l&dheisyydessid, joka toinen
voimanottoakseli esimerkiksi voi olla kdytetty suoraan moottorista
205. Mydskin nostolaitteisiin 208 ja 209 liitettyjd koneita tai tyd-
kalluja voidaan kdyttdd voimanottoakseleiden vidlitykselld. N&md voiman-
ottoakselit voivat ldhted moottoriin 205 kuuluvan vaihdelaatikon vi-
litykselld suoraan moottorista ja olla suunnattuna poikittain ajo-
suuntaan A ja pdédttyd kyseessd olevan nostolaitteen l&heisyyteen,
jolloin ne on sovitettu runkopalkkiin 217. Suoraan moottorista 205
alennusvaihdelaatikon vadlitykselld kdytettyjen nostolaitteiden 207,
208 ja 209 ldheisyydessd olevien voimanottoakseleideén etuna on se,
ettd ne traktorin ollessa kdytetty dieselmoottorilla toimivat suun-

nilleen muuttumattomalla kierrosluvulla,
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Molempia py6rdn moottoreita 228 voidaan syottdd ja kédyttda suoraan
pumpulla 219 t&ssd esittdmdttd jidtettyjen johtojen vidlitykselld.
Moottoreiden 228 ldhtdakselit kdyttdvdat molempien alennusvaihteiden
229 vdlitykselld voimansiirtokammioihin sovitettuja ketjupydrid 232

ja siten my&skin pySrdn akseleita 231 ja pySrid 204. T&1l6in ketjupyd-
rien 232 yli johdetut telaketjut kdyttidvit samanaikaisesti ketjupyd-
rid 234 ja pybrien 203 akseleita.

Pumppu 250 syd&ttdd johdon 249 kautta ohjauspy&rédn 248 vilitykselld
sdddettdvdd ohjausluistia 287, johdon 245 tai 246 kautta kaksitoi-
mista sylinterid sekd johidon 253 ja johtojen 254 ja 255 kautta sditd-~
sylintereitd 256 ja 257. Viimeksi mainittuja voidaan mahdollisesti
ohjata erikseen ohjausluistin 247 avulla erillisen, kuljettajan ohjaa-

man ohjausluigtin vHlitykselld,

Molemmat johtojen 259 ja 260 vdlitykselld hydraulisesti toisiinsa
vhdistetyt moottorit 228 on yhdistetty lis3dksi toisiinsa, mitd niiden
vinolevyjen s&dtd6n tulee, varsien 237 ja n#ditd toisiinsa yhdistdvin
vhdystangon 239 vdlitykselld, joka on aseteltavissa sylinterin 243
vdlitykselld, T&md yhdistelma aikaansaa, riippuen vinolevyjen hetkel-
lisestd asemasta, tietyt kierroslukueroavaisuudet traktorin molemmilla
puolilla olevien py®rdparien 203, 204 v#lillid ja samalla tavalla nii-
den kanssa kdytettdvidsti yhdistettyjen kannatinelementtien 213 vi-
1ill&. Jos sylinterid 243 k&dytet#ddn yhteen suuntaan riippuen ohjauspyd=
rdn 248 vastaavasta kiertidmisesti ja ohjausluistin 247 asemasta, kdidn-
tyvdt sddtdvarsien 237 vdlitykselld pySrdn moottoreiden 228 molemmat
vinolevyt 258 vastakkaiseen suuntaan, miki aikaansaa sen, etti samalla
kierrosluvulla toinen moottori 228 ottaisi vastaan suuremman nestemii-
rdn kuin toinen. T&md eroavaisuus ldpivirtausmiirissi, jotka eivit

ole mahdollisia johtoliit&dnndn johdosta, tasataan moottorieden 228
vastaavalla kierroslukuerolla, minkd johdosta traktorin eri sivuilla
sijaitsevat pydrdt 203, 204 sekd synkronisesti kdytetyt kannatinele-
mentit pySrivdt eri nopeuksilla. Annettu hydraulinen kytkenti --- toi-
nen pydrdn moottori 228 toimii kaarretta ajettaessa kdytdnndlligesti
katsoen pumppuna toista pydrdn moottoria varten --- sallii t&118in
ainoastaan aivan tietyt kierroslukuerot, jotka vastaavien, erilaisten
pydrien kehdnopeuksien johdosta vastaavat tiettyjd kaarteiden siteiti.
Ajettaessa suoraan eteenpdin molempien py8ridn moottoreiden 228 samalla
vinolevyjen asemalla tdmi merkitsee sitd, etti traktorin molemmilla
sivuilla olevat kédytetyt pydrdt pakkotoimisesti py®rivit samalla kier-
rosluvulla. Keksinnén mukaan ehdotetulla ratkaisulla on ti3ssid suhteessa
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siten mydskin tasauspyo®rdstdénlukon tehtdvi.

Kannatinelementit 213 ketjupydrineen 267, 268 ja telaketjuineen 269
ovat siirrettdvissd tybasemaan, jossa ldhelld oleva pydrd 203 tai 204
kdyttdd kumpaakin ketjupydrdd 267, 268 (kuv. 12). Kuviossa 13 esite-
tyssd lepoasemassa kannatinelementit 213 on kohotettu maasta ja kadyt-
tdyhteys cireisten pydrien vdlilld on katkaistu. Jos ldhdettdessid
kuviossa 13 esietystd lepcasemasta kuljettaja ohjaa molempia kannatin-
elementtiin 213 kuuluvia sylintereitd 288 siten, ettd midnnidnvarret
tydntyvat sylinteristd 288 ulos, vipuvarsi 284 kd&ntyy oikealle tuki-
levyyn 283 kiinhitetyn akselin 281 ymp&dri, jolloin kiintedsti vipu=
varteen 284 asennettu pydred levy 277 kiertyy samaan suuntaan akselin

281 ympéri.

Tdlldin renkaat 275 vast. 276, levyt 277 vast. 278, akselit 271 vast.
282 ja vipuvarret 284 vast. 282 muodostavat epdkesko-ohjauksen. Yhdis-
tdmdlld vipuvarret 284 ja 292 sekd levyt 277 ja 278 yhdys- eli kyt-
kintangon 288 valitykselld kddntyy vipuvartta 284 kddnnettiessd saman—
aikaisesti mydskin vipuvarsi 292 ja kiintedsti sen kanssa yhdistetty
levy 278. Akseleiden 281, 292 ja tappien 285 ja 291 keskiakselit si-
jaitsevat suunnikkaan kulmissa niin, ettd levyt 277 ja 278 kddntyvat
samalla tavalla akseleiden 281 ja 282 ympdri tukilevyyn 283 n&hden.
Koska levyt 277 ja 278 ovat vapaasti kiertyvi#d renkaiden 275 ja 276
sisdlld, siirtyy asennuslevy 274, johon renkaat 275 ja 276 on kiin-
tedsti asennettu, suuntaisenaan suunnilleen puoliympyrdmdistd rataa
pitkin. T&ll1l8in levyt 277 ja 278 muodostavat kdytdnndssi vipuvarret
asennuslevyd 274 varten, jolloin kannatinelementin paino siirtyy le-
vyihin 277 ja 278 asennuslevyjen 274 sekd renkaiden 275 ja 276
vdlitykselld. Edelelen k#ddnnettdessd kddntdakseleiden 281 ja 282
ympdri saavutetaan kuviossa 12 esitetty asema. Edell selitetty
asetusmekanismi on mitoitettu siten, ettd telaketjut 212 kuviossa 12
esitetyssd asemassa alasivuillaan nojaavat maata vasten tai tunkeutuvat

siihen.

Ldhtien kuviossa 13 esitetystd asemasta kannatinelementti 213 liikkuu
laskettaessa ensin ulospdin pydriin 203, 204 nihden, minkd jilkeen
sen liikesuunta muuttuu pydrid 203, 204 kohti, jolloin salpalevy 303
viimeksi mainitussa, toisessa liikevaiheessa, lopuksi valinnaisessa
asemassa tulee tartuntaan molemmilla pydrien akseleilla 298 jousi-

voimaa vastaan siirrettdvien holkkien 299 sakaroiden 300 kanssa. JoOs
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sakarat 300 eividt vdlittdmidsti tule salpalevyssd 303 oleviin loviin
304, vaan sen sijaan salpalevyssd 303 lovien 304 vidlissd olevien

osien pddlle, jousi 301 painuu kokoon ja pydré&n akselilla 298 oleva
kartiomainen uloke 305 tulee salpalevyssd 303 olevaan vastaavaan
aukkoon (kuv. 14 ja 15). Jos kuljettaja pAdstdid painenestetti molem-
piin pySrén moottoreihin 228, alkavat pydrdt 203 ja 204 vasta pybrid.
Td1ldin niiden kanssa kiertym&ttdmdsti yhdistetyt holkit 299 tulevat
mukaanotetuksi niin, ettd niiden sakarat 300 liukuvat ensin salpa-
levyjen 303 pddlld, koska telaketju nojaa maata vasten. Kun sakarat
300 siirtyessddn salpalevyn 303 pddlld tulevat kohdakkain lovien 304
kanssa, ne tyodntyvdt loviin, minkd johdosta pyordt 203, 204 ottavat
ketjupydrédt 267, 268 mukaansa. Edelld selitetylld tavalla rakennettu
ja toimiva sakarakytkin sijaitsee pydrien 203, 204 traktorin rungon
puoleisenksisemman tason ulkopuolella ja sopivimmin niiden ulomman
tason vieressd. Kytkettdessd kytkin leikkaukset 304 ympardividt
sakaroita vdlykselld sen varmistamiseksi, ettd kytkentd kannatinelement-
tien 213 kanssa aikaansaadaan pySrien 203, 204 pydrimisen jédlkeen ja
kaarrettae ajettaessa, kun traktorin molemmilla sivuilla saadaan kier-

roslukueroja, suurien vaihtelevien kueormitusten vilttidmiseksi.

Akseleiden 281 ja 282 keskiakseleiden vdlinen suora yhdysviiva seki
akseleiden 281 ja 285 keskiakseleiden vdlinen suora yhdysviiva vastaa-
vasti akseleiden 281 ja 282 keskiakseleiden sekid akselin 282 ja 291
keskiakseleiden vdli ren suora yhdysviiva muodogtavat terdvidt kulmat,
minkd johdosta kannatinelementit 213 siirrettiessd kuvicssa 12 esite-
tystd asemasta kuviossa 13 esitettyyn asemaan ensin eivdt siirry
vaakasuorasti ulospdin, vaan vinosti yldspdin maasta vapauttamiseksi.
Kuitenkin kannatinelementteihin 213 vaikuttavat kannatusvoimat siirty-
viat levyjen 277 ja 278 sekd tangon 286 vdlitykselld suoraan akselei-
hin 281 ja 282 sekd siten tukilevyyn 283. Aksleiden 281 ja 285 keski-
akseleiden vdlisen suoran viivan ja tangon 286 keskiakselin vdlinen
kulma on melkein 180° niin, ettd ainoastaan pieni momentti Jj&i jdljel-

le sylinterin 288 voitettavaksi.

Kannatinelementtien 213 mennesdgd kuviossa 12 esitetystd tydasemasta
kuviossa 13 esitettyyn lepoasemaan ensin tapahtuva liike vinosti
yl&spdin on mahdollista ulokkeiden 305 kartiomaisen muodon ja salpa-
levyssd 303 olevan aukon vastaavan muodon ansiosta, ja sen ansiosta,
etta sakaroilla 300 sdtettdisesti sgisddnpidin on vAlys loviin 304 ndhden.
Kuvion 12 mukaisessa leikkauksessa akselit 281 ja 282 ovat mahdollisim-

man ldhelld tasoa, jossa kytkimet 297 sijaitsevat.
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Erds sovellutusmuoto on esitetty kuviossa 16, jonka mukaan pHdasial-
lisesti kolmiomainen asennuslevy 306 ympdr8i palkkia 262 Jja on hit-
sattu sen neljddn sivuun. Kaksi rengasta 307 ja 308 on sijoitettu
toistensa ylédpuolelde asennuslevyn pddlle ja niissd on ulkopuoliset
hampaat, jolloin py6redt levyt 309, 310 on sijoitettu renkaiden
sisdpuolisiin tiloihin. Tdssd sovellutusmuodossa renkaiden 307, 308 ja
pySreiden levyjen 309, 310 muodostamat yksik&t ovat kiertyvid asennus-
levyyn 306 ndhden tukilevyd 283 ja asennuslevyd 306 vastaan kohtisue-
rien kiertoakseleiden 311 vast. 312 ympdri. Pystysuora, kiertoakselei-
den 311 ja 312 keskiakselit sisdltdvd taso osuu suurin piirtein yhteen
pystysuoran ajosuuntaan A kulkevan vastaavan kannatinelementin 213
symmetriatason kanssa. Lisdksi asennuslevyn 306 pinnalle on sijoitettu
ketjupydrd 313, joka on pydritettdvissd kohtisuorasti levyn tasoon
ndhden suunnatun pydrimisakselin 314 ympédri. Timi pySrimisakseli 314
sijaitsee kdytettdvédn kannatinelementin 213 kuviossa 16 esitetyssid
kdyttbasemassa vaakasuorassa, k#dEntSakselin 222A kautta kulkevassa
tasossa, johon n&hden renkaat 307 ja 308 on sovitettu symmetrisesti.
Padtdn ketju 315 on johdettu ketjupydrdn 313 ja hampailla varustettu-
jen renkaiden 307 ja 308 ympiri. Ketjupy®rdn 313 sis&kehdn vieressi

on tappi 316, johon on yhdistetty niveltyvisti sylinterin 288 minndn-
varsi. Levyihin 309 ja 310 on kiinnitetty akselit 317 ja 318, jotka
ulkonevat kohtisuorasti levyjd 283 ja 306 vastaan seki ovat asennetut
kiintedsti tukilevyn 283 kannatinmaisesti ulkoneviin pidihin. Akseli
317 ja 318 on laakeroitu pydrivisti levyihin 309 ja 310. Lihtien
kuviossa 16 esitetystd tydasemasta, jossa kannatinelementti 213

on kosketuksessa maan anssa ja sylinterin 288 minninvarsi on tyénnetty
ulos, vedetddn kannatinelementin t&ssi esittdmitti jdtettyyn lepoase-
maan siirtémiseksi minndnvarsi sisdéin, jolloin ketjupy®rd 313 kiertyy
vastapdivdan asennuslevyyn 306 ndhden. Samalla tavalla kiertyvit
renkaat 307 ja 310 asennuslevyyn 306 ndhden kiertoakseleiden 311 ja 312
ympédri. Kuvion 16 mukaisen selitetyn laitteen sovellutusmuoto ja
mitoitus on erikoinen mitd tulee kiertoakselin 314 ja tapin 316 vdli-
seen vdlimatkaan ja akseleiden 311 ja 317 vastaavasti 312 ja 318
vdlisiin vdlimatkoihin sekd ketjupy®rin 313 lipimitan sekd renkaiden
307 ja 308 lipimittojen viliseen suhteeseen silli tavalla, ettd ket~
Jupydrén 313 kiertyessd kulman suuruusluokkaa 120 - 150°, renkaat

ja levyt 307, 309 vast. 308, 310 kiertyvit 180° niin, ettd akselit

317 ja 318 pddteasemassa (lepoasema) kiertoakseleihin 311 vast. 312
ottavat esitettyyn asemaan ndhden diametraalisesti vastakkaisen ase-
man. Koska akselit 317 ja 318 ottavat kiintedn aseman tukilevyyn 283

ndhden, selitetyssi muutoksessa asennuslevy 306 yhdessi ketjupydridn 313
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ja renkaiden sekd levyjen 307 - 310 kanssa kohoavat matkan, Jjoka on
jopa kaksi kertaa niin suuri kuin akselin 317 vast. 318 ja kiertoak-
selin 311 vast. 312 vdlinen vdlimatka. Koska asennuslevy 306 on
asennettu kiintedsti palkkiin 262, kannatinelementti 213 kohoaa

yhtd paljon. Kannatinelementti 213 liikkuu kohotettaessa puoliympyrin
muotoista rataa pitkin traktorin runkoon ndhden. Kuviossa 16 esitetyssi
asemassa tapin 289 ja kiertoakseleiden 312 sekd 314 keskiakselit ovat
melkein samassa tasossa. Sylinterin 288 keskiakseli muodostaa kuviossa
16 egsitetyssd tybasemassa ja selitetyssd lepoasemassa terdvidn kulman

mainitun tason kanssa.

Kuvion 16 mukaisessa sovellutusmuodossa aikaansaadaan kannatinelemen-
tin 213 siirtyminen siis kiertdmdlld kahta epdkeskoa 307, 309 vast.
308, 310 kolmannella, kdytetylld epékeskolla 313, 314, 316. Oleelli-
sena etuna kuviossa 16 esitetylld sovellutusmuodolla on se, ettd
kannatinelementtiin 213 wvaikuttavat, pystysuorat voimat vaikuttavat
suoraan akselit 318 ja 317 sisdltivdssd tasossa niin, ettd kidyttdase-
massa kdytdnndllisesti karsoen ei synny mit&ddn omenttia, joka tdytyy
vastaanottaa sylinterin 288 vdlitykselld. Sen gijaan tédmdn tdytyy
ainoastaan pitdd molemmat epdkeskot 307, 309 vast. 308, 310 niiden
kuolokohta—-agemassa. Keksinndn puitteissa sovellutusmuoto kuitenkin
voi olla myds sellainen, ettd akseleiden 317 ja 311 vast. 318 ja 312
keskiakseleiden vdliset suorat yhdys#iivat muodostavat kulman pysty-
tason kanssa kannatinelementin 213 kuviossa 16 esitetystd tyOasemasta
kohottamisen alussa heti liikkeen alikaansaamiseksi vinosti yl&spédin.
Kuviossa 16 esitetyssd leikkauksessa ndkyvdt osat ovat kddntdakselin
222A sisdltdvddn pystytasoon ndhden symmetrisen rakentamisen ansiosta
kaksinkertaiset ja niiden asemaa muutetaan yhdessd sylinterin 288 vili-
tykselld.

‘Kuviossa 17 esitetyssd kolmannessa sovellutusmuodossa renkaat 320 ja
321 on asennettu:milkosivuiltaan palkin 262 kanssa kiintedsti yhdistet-
tyyn asennuslevyyn 319, jolloin renkaiden keskipisteet sijaitsevat
kannatinelementin 213 pystysuorassa pitkittdissymmetriatasossa. Asen-
nuslevy 319 on hitsattu kiinni palkkiin 262, joka tédssid sovellutus-
muodossa rakennusteknisistd syistd on poikkileikkaukseltaan kolmio-
maine. REnkaiden 320 ja 321 sisdlld on niihin ndhden kierrettidvit
pybredt levyt 322 ja'323. Tukilevy 283 kannattaa asennuslevyd 319,
renkaita 320 ja 321 sekd levyjd 322 ja 323 akseleiden 324 ja 325 vi-
litykselld, jotka on kiinnitetty tukilevyyn 283, Holkit 326 ja 327
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ovat kddntyvid omien akseleidensa 324 ja 325 ympdri, joihin holkkeihin
on kiinnitetty kyseessd olevan levyn 322 ja 323 kanssa yhdistetyt
vipuarrret 328 vast. 329. Vipuvarret 328 ja 329 kannattavat akseleista
324, 325 poispdin olevissa pdissddn tappeja 330 vasti 331, joiden
ympdri vdlinivelet 332 vast. 333 ovat k&&ntyvid. Ndmd vidlinivelet

332 vast. 333 on yhdistetty sylinterin 288 ménndnvarren kanssa kddntd-
tapin 334 vdlitykselld, johon lisdksi on liitetty niveltyv&sti’ apu-
nivel 335. Tdmd apunivel on yhdistetty nivelstyvidsti toisesta pd&dstddn
voimansiirtokammion 223 yldsivun vieressd tukilevyyn 283 kd&ntdtapin
336 vdlitykselld, Kaikkien akseleiden ja tappien keskiakselit sijait-
sevat kohtisuorasti tukilevyyn 283 ndhden ja siten kohtisuorasti pys-—
tysuoraa, kddntbakselin 222A kautta kulkevaa symmetriatasoa vastaan.
Vipuvarsi 329 ulottuu kuviossa 17 esitetyssd asemassa akselista 325
melkein vaakasuorati ulospdin, samalla kun vipuvarsi 328 on suunnattu
vinosti ulos- ja yl8spdin akselista 324. Molemmat vipuvarret 328 ja

329 muodostavat esitetyssd tasossa keskeniin noin 45° kulman.

Kuvion 17 mukaisessa tydasemassa akselit 324 ja 325 ovat samassa
asemassa renkaisiin 320 vast. 321 ndhden, jolloin ne on siirretty
levyjen 322 vast. 323 ylimpddn pisteeseen ndhden sisdédnpidin keskus-
kulman noin 10 - 20° verran. Jos l&hdet#in kuviossa 17 esitetysta
tybasemasta sylinterin 288 médnnédnvarsi vedetddn sisddn, jolloin apu-
nivel 335 kddntyy vastapdivddn ylOspdin kddntdtapin 336 ympdri ja jol-
loin k&dntbtappi 334 siirtyy sisddn- ja yl8spdin. Samanlaisen liikkeen
suorittavat vipuvarsien 328 ja 329 padat, jotka vdlinivelien 332 ja 333
vdlitykselld on yhdistetty kd&ntOtapin 334 kanssa. Kiintedn liitoksen
ansiosta vipuvarsien 328 vast. 329 ja levyjen 322 vast. 323 vdlilli
ndmid kiertyvédt akseleiden 324 vast. 325 ympdri renkaisiin 320 vast.
321 ndhden. Levyjen t&m8 epdkeskinen liike renkaisiin 320 vast. 321
ndhden aikaansaa renkaiden 320 vast. 321 siirtymisen ulos- ja yl&spidin.
Samalla tavalla siirtyvdt asennuslevy 319, palkki 362 ja kannatin-
elementti 213, Koska akselit 324 ja 325 traktoriin nihden sijaitsevat
pystysuoran, levyjen 322 ja 323 keskipisteet sisiltidvidtn tason sisi-
sivulla, kannatinelementti 213 liikkuu lepoasemaan kohotettaessa
ensin vinosti yldspdin. Sylinterin 288 mdnnidnvartta edelleen sigdin-~
vedettdessd tappi 330 liikkuu ldhemmdksi levyn 322 keskipisteen ja
kadntdtapin 334 suoraa yhdysviivaa ja siten l&hemmiksi epdkeskisen
muutoksen kuclokohtaa kuin tappi 331 vastaavalla suoralla yhdysvii-
valla levyn 323 keskipisteen ja kd&dntStapin 334 v81illi. Sylinteri

288 aikaansaa ndin my8skin mdnndnvarren sisfinvedetyssid asemassa
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momentin kannatinelementtid 213 vastaan. Kddntbtapin tai pultin 334
siirtdminen apunivelen 335 vdlitykselld kannatinelementtid 213 koho-
tettaessa aikaansaa tdssd sovellutusmuodossa osien aseman muutoksen

kuolokohta-asemaan nihden.

Kuvion 18 mukaisessa sovellutusmuodossa on olemassa tukilevyyn 283
ndhden siirrettdvd levy 337 kiintedsti siihen kiinnitettyine renkaineen
338 ja 339, joiden keskipisteet samoinkuin kuvion 17 mukaisessa sovel-
lutusmuodossa sijaitsevat kannatinelementin 213 pystysuorassa symmet-
riatasossa. Renkaiden 338 ja 339 sisdlld on myOskin tdssd tapauksessa
pydredt levyt 340 ja 341 ohjattu kiertyviisti, jotka samoin kuin aikai-
semmin selitetyssd sovellutusmuodossa ovat ldpimitaltaan yhtd suuret.
Molemmat levyt 340, 341 on yhdistetty kiintedsti holkkien 343 vast.

344 kanssa, jotka ovat kddntyvid vuorostaan. kiintedddn tukilevyyn 283
kiinnitetyn akselin 344 vast. 345 ympé&ri. Akseleiden 344 ja 345 keski-
akselit sijaitsevat traktoriin ndhden wdhén siirrettynd sisddnpdin kan-
natinelementin 213 pystysuoraan pitkittdissymmetriatasoon n&hden. Vipu-
varret 346 ja 347 on asennettu kiintedsti molempiin pybreisiin levyi-
hin 340 ja 341, joistaylempi vipuvarsi 346 esitetysséd tydasemassa on
suunnattu pystysuorasti yl8spdin, samalla kun alempi vipuvarsi 347
ulottuu noin 30° kulmassa pystytasoon ndhden ulos- ja yléspdin. Vipu-
varsien 346 ja 347 levyistd 340 ja 341 poispdin olevat pddt on varus-
tettu tapeilla 348 ja 349, joihin on yhdistetty vdlinivelet 350 ja 351.
Vdlinivelet on yhdisetty niveltyvdsti toisista pdistddn kddntdtapin

tai pultin 352 vdlitykselld vdlivipuvarteen 353, joka pultista 352
poispdin olevalla pd&dllddn on kiinnitetty k&ddntdtapin 354 vdlitykselld
tukilevyyn 283. Kuviossa 18 esitetyssd tydasemassa molemmat vdlinive-
let 350 ja 351 muodostavat vdliinsid noin 70 - 90° kulman, jolloin
tappien 349 ja 354 keskiakselit sekd pultin 352 keskiakseli sijaitsevat
suoralla viivalla., Pultin 352 ja kddntdtapin 354 vidliin vdlivipuvarteen
353 on kiinnitetty pultti 355, jonka vdlitykselld sylinterin 288
mdnnédnvarsi on yhdistetty niveltyvdsti vdlivipuvarteen 353.

Jos siirtdmistd varten esittémdttd jédtettyyh lepoasemaan sylinterin
288 mé&nndnvarsi vedetddn sisddn, vdlivipuvarsi 353 k&&ntyy kdinttapin
354 ympdri siksi, kunnes se sylinterin 288 puoleisella sisdsivullaan
kohtaa l&dhelld olevan voimansiirtokammion 223 ulomman, pystysuoran
rajoituspinnan. Tdmdn liikkeen aikana vilinivelet 350 ja 351 vetdvit
vipuvarsia 346 ja 347 vasemmalle ja kiertdvidt siten kiintedsti niiden
kanssa yhdistettyjd levyjd 340 ja 341 vastap&ivdidn akseleiden 344 ja

2
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345 ympédri, jotka on kiinnitetty tukilevyyn 283. Akseleiden 344 ja

345 renkaisiin 338 ja 339 ndhden epdkeskisen sijainnin johdosta t&dl-
18in renkaat 338 ja 339 ja niihin yhdistetty asennuslevy siirtyvit
ulos—- ja ylbspdin niin, ettid kannatinelementti 213 kohoaa. Koska
akselit 344 ja 345 on sovitettu pystysuoran, levyjen 340 ja 341
keskipisteiden kautta kulkevan tason sisdsivulle, kannatinelementti
213 lepoaseman kohotessa liikkuu ensin ylds- ja ulospdin. Akseleiden
344 ja 345 asema pystysuoran, levyjen 340 ja 341 keskipisteiden kautta
kulkevan tason vieressd aikaansaa sen, ettd mydskin tdssd akselit 344
ja 345 sekd tukilevy 283 vastaanottavat kannatinelementin 213 kanna-

tusvoimat maata vasten oleellisesti momenttivapaasti.

RKuvion 19 mukaisessa sovellutusmuodossa voimansiirtokammion 223 ulko-
sivulla on teline 356, joka ulkosivullaan gek# yl#d~ ja alasivullaan

on varustettu kiinteilld korvakkeilla 357 ja 358. Korvakkaisiin 357

ja 358 on sovitettu k&dntdtapit 359 ja 360, joiden ympdri vipuvarret
361 ja 362 ovat ké&dntyvid. Kuvion 19 mukaisessa tydasemassa pysty-
suorasti kdant&tapin 359 alla vipuvarressa 361 olevaan akselitappiin
363 on yhdistetty kannate 364, joka on vhdistetty kiintedsti palkin
262 kanssa. Kuvion 19 mukaisessa ty&asemassa vipuvarsi 362 on suun-
nattu vinosti alas- ja ulospdin ja muodostaa pystytason kanssa kulman
noin 20 - 30°. Kddntbtapista 360 poispdin olevalla sivulla vipuvarsi
362 on yhdistetty kd&dntyvdsti akselitapin 365 vdlityksellid kannatteen
366 kanssa, joka myOskin on asennettu kiintedsti palkkiin 262. Tappien
359 ja 363 vast. 360 ja 365 vdlinen vdlimatka on yhtid suuri. Kuvion

19 mukaisessa leikkauksessa kddntdtapit 359 ja 360 sijaitsevat taka-
pydrien 203 ja 204 ulkotason vieressd. Lisdksi vipuvarsi 361 on varus-
tettu pulttilla 367, joka kuviossa 19 esitetyssd asemassa on siirretty
ylds- ja ulospdin kddntdtappiin 359 ndhden ja on hydraulisylinterin
368 mdnndnvarren vdlitykselld yhdistetty k#dntyvisti vipuvarren 36l
kanssa. Sylinteri 368 vuorostaan on yhdistety k&&ntyvdsti tapin 369

vdlitykselld voimansiirtokammioon 223.

Jos sylinterin 368 mdnndnvarsi kannatinelementin 213 kohottamista
varten vedetddn sisddn, vipuvarsi 361 kddntyy telineeseen 356 kiin-
nitetyn kddntdtapin 359 ympdri, jolloin akselitappi 363 ensin siirtyy
ulospédin ja kokonaisuudessaan ndhtynd kdintyy ylempdin pditeasemaansa
ympyrédn muotoista rataa pitkin. Vipuvarren 361 k&&ntyessi kddntStapin

359 ympdri vipuvarsi 362 ohjaa palkin 262 kannatetta 366, joka vipu-
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varsi kididntyy kddntdtapin 360 ympdri. Vipuvarren 362 vinoasennon
johdosta kannatinelementin 213 tydasemaa vastaavassa ldhtSasemassa

timd kohoaa ensin vinosti ulos- ja yldspdin maasta.

Kayttdliitdntdjd takapybrien 203, 204 ja ketjupydrien 267, 268 ldhel-
18 olevien ryhmien vdlilld, jotka k&dyttdliitdnndt on selitetty
viitaten kuvioihin 7 - 15, voidaan kdyttdd hyvdksi mydskin kuvioiden
16 — 19 mukaisissa sovellutusmuodoissa. Kuitenkin tarvitaan ainoastaan
kytkentd 297 pydrien 203, 204 ja niihin liittyvien ketjupydrien v&-
11118.

Kuvion 20 mukaisessa sovellutusmuodossa teline 370 on kiinnitetty
voimansiirtokammion 223 ulkosivulle, johon telineeseen on hitsattu
kiinni tukilevyt 371 ja 372, Tukilevy 372 kannattaa kddntdtappia

373, vipuartta 377 sekd kddntStappiin 373 n&hden sisddnpdin siirret-
tyi tappia 384, johon hydraulisylinteri 375 on yhdistetty nivelty-
vdsti. Sylinterin 385 médnndnvarsi on yhdistetty kddntyvdsti pultin
376 vdlitykselld kolmiomaiseen vipuvarteen 377, joka kddntdtappia

373 ja pulttia 376 vastapddtd sijaitsevassa kulmassaan kannattaa
akselitappia 378, jonka ympdri ylempi kannate 379 on kddntyvd. Kannate
379 on asennettu kiintedsti palkin 262 yld- ja sisdsivuihin. Palkin
262 alasivulle on kiinnitetty vinosti sisddn—- ja alaspdin ulottuva
kannate 380, joka vapaassa pddssdédn kannattaa akselitappi 381, johon
on yhdistetty k&ddntyvdsti vinosti alas— ja ulospdin suunnattu vipu-
varsi 382. T&mdn vipuvarren 382 ylidpddhdn kddntdtapin 383 vdlityksel-
13 on kiinnitetty tukilevy 37. Tappien 373 ja 378 vast. 383 ja 381
vdliset suorat yhdysviivat kulkevat yhdensuuntaisestivvinosti alas- ja
ulospdin. N&md suorat yhdysviivat muodostavat pystysuoran pitkittdis-
tason kanssa kulman noin 20°. Tappien 373 ja 378 vast. 383 ja 381
keskiakseleiden vidliset vdlimatkat ovat yhtd suuret ja ndmid tapit
sijaitsevat suunnikkaan kulmisga. Koska sylinterin 375 keskiakseli
kuvion. 20 mukaisessa projektiossa kulkee kddntStapin 373 alapuolella,
vipuvarsi 377 sylinterin 375 mdnndnvartta ulostybnnettdessd kannatin-—
elementin 213 kohottamisekdéi kddntyy oikealle vastapdivddn. Itse
kannatinelementti 213 liikkuu esittédmdttd jadtettyyn lepoasemaan siir-
rettdessd ulos- ja yl&spdin, jolloin nosto maasta tapahtuu jo muutok-
sen alussa. Kannatinelementin 213 tydasemassa kannatusvoimat siirre-
t88n pddasiallisesti ilman lisd@momenttia vastaanottamiseksi k&Antd-
tappeihin 373 ja 383, koska tappien 373 ja 378 vast. 383 ja 3814 .vali-
set suorat yhdysviivat muodostavat ainoastaan pienen kulman pysty-
tason kanssa.
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Kannatinelementin 213 ketjupy®rdn 267 sisdsivulle on kiinnitetty
yhteen tai useampaan kohtaan Z:n muotoinen kiinnike 384 (kuv. 20

ja 21), jonka ketjupySrdstd 267 poispdin olevassa haarassa on reiki.
Kiinnikkeestd 384 poispdin olevalla ketjupy6rédn 267 ulkosivulla on
tdmdn kanssa kiintedsti yhdistetty, avainmainen ohjain 386, jonka
kehdllinen, ketjupy®frédn pydrimisakséliin ndhden pddasiallisesti
aksiaalisesti kulkeva reuna 386 on laajennettu ulospdin., Ohjaimen

386 reunan vieressd on sen pohjassa vdlin pddssd pydrdn pydrimisak-
selista 265 reik§, jonka keskiakseli gijaitsee linjassa kiinnikkeessi
384 olevan reidn kanssa ja on suunnattu kohtisuorasti ketjupydrid

367 kohti. Kohdakkain edelld mainittujen reikien kanssa itse ketju-
py&réssd 2607 on lisdksi reikd ja linjaan ndiden kolmen reiéh kanssa
niiden l&pi on sovitettu tappi 385. Tidssd tapissa 385 on olake 387,
joka tavallisessa kidyt8ssd nojaa ketjupydrdn sisdsivua vasten ja on
kuormitettu t&hidn asemaan jousella 388. T&dmd jousi 388 nojaa kiinnik-
keen 384 ulompaa haaraa vasten. Tapin 385 olakkeesta 387 jousen 388
kuormitussuuntaan ulkonevan, kartiomaisesti p&dttyvdn pddn pituus on

suurempi kuin ketjupy®drdn 367 ja ohjaimen 386 pohjan paksuuden summa.

Ketjupydrédn 267 kehdlld voi olla useita tdllaisia lukituslaitteita ja
niihin voi kuulua kyseessd olevan py®drdn, tdssd pydrin 204 vanteessa
oleva lieridmdisen pistokkeen 389 muotoinen vastakappale, jonka keski-
viiva osuu yhteen pydrdn 204 keskiviivan kanssa. Kuvio 21 esittdi
edelld selitetyn lukituslaitteen leikkausta, jolloin pistokkeessa 389
on reikd 390, joka on tehty pydrdn akseliin n&hden kohtisuoraan pohja-
pintaan ja johon lukitusasemassa pistdd tapin 385 pdd. Reidssd 390

on tapin 385 ympdrilld vilys.

Kun kannatinelementti muutetaan lepoasemastaan kuvibossa 20 esitettyyn
ty8asemaan, tapin 385 olake 387 nojaa ensin jousen 388 vaikutuksen
alaisena ketjupySrdn 267 sisHpintaa vasten. Ellei tappi kuitenkaan
valittOmidsti osu reikddn 390, niin se tOrm#d ketjupydrdn 267 lihestyes-—
sa ensin pistokkeen 389 pohjaan, jolloin jousi 388 painuu kokoon ja
tappi 385 painuu takaisin pistokkeen 389 pohja ja ohjaimen 386 pohjan
vdliseen nojaustasoon. Tapin tdmi asema vastaa kannatinelementin 213
kuviossa 20 esitettyd tybasemaa, jossa sylinterin 385 minninvarsi on
sisddnvedettynd. Kun nyt pySrien 203 ja 204 kdyttd kytketddn, pydrin
moottoreihin 228 johdetaan painenestettd ja pydrdt 203 ja 204 alkavat
pySri&d, jolloin kannatinelementtiin 213 ei vaikuteta sen johdosta,

ettd lukitus ei vield ole tapahtunut ja ketjupydrit telaketjun maas-
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kosketuksen johdosta ovat pysdhtyneind kdytettyihin pybriin 203 ja
204 nidhden. Seurauksena tdstd on se, ettd tappi liukuu pistokkeen
389 pohjaa pitkin siksi, kunnes se tulee reidn 390 kohdalle. Silloin
tappi 385 menee jousen 388 vaikutuksesta reik&&n 390, joten kdyttd-
momentti siirtyy pySristd 203 ja 204 kannatinelementin 213 ketjupyd-
rddn. Ndin edelld selitetty lukituslaite muodostaa erddnlaisen kyn-
sikytkimen, joka on mydskin automaattisesti irtikytkettdvissd, kun
kannatinelementin 213 siirtd@mistd varten lepoasemaansa mdnndnvarsi
tybnnetddn ulos sylinteristd 375. T&4116in tappi 385 voi vilittdmisti
vetdytyd reidstd 390, koska kannatielementilld 213 pydriin 203 n#dhden
ja 204 lepoasentoonsa muutoksen alussa on ulospdin suunnattu liike-
komponentti ja koska tapin 385 kartiomainen pdd on sovitettu vilyk-

selld reikdin 390.

Kaikissa selitetyissd sovellutusmuodoissa voidaan ohjauspydrdlld 248
ohjatun ohjausluistin 247 vdlitykselld kaarretta ajettaessa johtaa
painenestettd molempiin pystysuoriin sylintereihin 256 ja 257 (kuv.

9 ja 1l0) johtojen 253 - 255 kautta, jolloin n#iden sylintereiden
mdnndnvarret vetdytyvdt sisddn. Kun kdytetyt kannatinelementit 213
kuvion 14 ja 15 vast. 21 mukaisten kytkimien vdlitykselld on kytketty
yhteen 1ldhelld olevien py®rien 203 ja 204 kanssa, aikaansaa tdmd sen,
ettd pydrdt 203 ja 204 ja siten yhteenkytketty kannatinelementti 213
kddntyvidt kddntbakselin 222A ympdri traktorin runkoon ndhden niin,
ettd pySrd 203 samoinkuin kannatinelementin 213 etuosa kohoaa maasta
ndiden niin, ettd pydrd 203 samoinkuin kannatinelementin 213 etuosa
kohoaa maasta ylds ja ainoastaan alas painetulla pydrdllid 204 ja
kannatinelementin 213 lidheiselld osalla on kosketus maan kanssa.
Traktoria kdyttdvien elementtien t&md asema on edullinen, kun ajetaan
verraten jyrkkid kaarteita, koska tdssd tapauksessa, varsinkin peh—
medssd ja midrdssid maassa pydrien 203 ja 204 sckd kannatinelementin
tavallinen asema olisi estdvd, silld suuria sivuvoimia voisi kehittyi
ertyisesti kannatinelementteihin. Edelld selitetyilld toimenpiteilli
aikaansaadaan parempi ohjattavuus kaarteen ajoa varten. My&skin kun
kannatinelementit on kohotettu lepoasemaan voidaan sylintereiden

256 ja 257 vdlitykselld parantaa ohjattavdﬁtta kohottamalla py&réat
203 maasta. THd116in traktorin takaosaa kannattavat ainoastaan pydrat
204. Molemmissa tapauksissa sylintereitd 256 ja 257 ohjattaessa
muuttuu nostolaitteiden 206 - 209 korkeus ja asema maahan ndhden,
jolloin sylintereitd 256 ja 257 voidaan kiyttii mydskin korkeuden
sovituksen aikaansaamiseksi koneeseen tai tySkaluun, joka tullaan liit-
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tdmddn trakotriin ja ndin tdmdn liittdmisen helpottamiseksi. My&skin
on mahdollista muodostaa ohjausluisti 247 silld tavalla, ettd sylinte-
rit 256 ja 257 ty6nnetddn ulos painenesteelld syltettdessd niin, ettd
kddntdminen kddntdakselin 222A ympdri tapahtuu vastakkaiseen suuntaan.
T&ll8in lyhennetddn huomattavasti vastakohtana ensimmdiseen tapaukseen
ndiden traktorin akseliv&lid, mikd helpottaa hyvinjyrkkien kaarteiden
ajamista., JOtta voitaisiin k&yttdd hyvdksi valinnaisesti molempia
mahdollisuuksia, voivat sylinterit 256 ja 257 olla my®skin kaksitoi-
misia ja tydntdd mdnndnvartta vuorotellen sisddn ja ulos.

Edelleen selitettyjen kannatinelementtien 213 sijasta voidaan liitt#3

erityisid pydrid traktorin py&riin.
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Patenttivaatimukset

1. Traktori maataloustarkoituksia varten, jossa on ainakin kaksi
kdytettdvdd pydrdd ja ainakin yksi kannatinelementti, t unne t tu
siité, ettd kannatinelementti (13; 213) on kidytettdvisti liitettdvissi
pyorddn (3, 4; 203, 204) pddasiallisesti yhdensuuntaisesti pySrén
pydrimisakselin (keskiakseli 71) kanssa siirrettdvien liit&ntdelimien
(kytkinvanne 114, salpalevy 303, tappi 385) valitykselld.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen traktori, t unne¢t tu siitd,
ettd kannatinelementissd (13; 213) on kannatus- vast. ketjupySridn
(59, 60 vast. 267, 268) kannattama telaketiju (121; 169).

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen traktori, tuinnet tu siiti,

ettd kannatinelementilld on ainakin yhden apupy®rdn muoto.

4. Jonkih edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori, t un -
nettu siitd, ettd itse liitdntdelimet (kytkinvanne 114, salpa-
levy 303, tappi 385) on muodostettu kannatinelementin (13; 213)

osista.

5. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori,
tunne ttu siitd, ettd liitdntdelimet k&sittdvidt laippamaisen
kytkinosan (kytkinvanne 114), joka on liitettdvissi pyéran (3, 4)
vanteeseen.

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen traktori, tunnet tu siiti,
ettd laippamaiseen, kytkinvanteen (114) muodostavaan kytkinosaan
kuuluu liitdnndt faukot 125) pySrédn (3, 4) kdyttSmomentin siirtémi-

seksi.

7. Patenttivaatimuksen 5 tai 6 mukainen traktori, tunnet¢ttu
siitd, ettd kytkinvanteessa (114) on aukot (125), joihin pydrdn van-

teeseen (123) kuuluvat ulokkeet (124) ovat sisddnvietivissi.

8. Jonkin patenttivaatimuksen 5 - 7 mukainen traktori, tunnet -
t u siitd, ettd kytkinvanne (114) on kiinnitetty hydraulisylinterin
(98) osaan.

9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen traktori, tunnet tu siitd,

ettd hydraulisylinteri (98) on sama-akselinen kannatus— tai apupy9drin
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kiertoakselin (keskiakseli 71) kanssa.

10. Patenttivaatimuksen 8 mukainen traktori, tunnettu
siitd, ettd hydraulisylinteri (98) on yhdistetty kiertymdttOmésti

kytkinvanteen (114) kanssa.

11, Jonkin patenttivaatimuksen 8 - 10 mukainen traktori, tunnet -
t u siitd, ettd kytkinvanne (114) on liitetty vdlittOmisti sylinterin:

(98) minndnvarteen (103).

12. Jonkin patenttivaatimuksen 5 - 11 mukainen traktori, tunnet -
t u siitd, ettd kytkinvanne (114) on yhdistetty ohjaimen (sisdholkki
92) kanssa, joka on aksiaalisesti siirrettdvissd kannatinelementin

(13) jdljelld olevaan osaan ndhden.

13. Patenttivaatimuksen 12 mukainen traktori, +t ujnun e t t u
siitd, ettd ohjain (sisdholkki 92) on siirrettdvissd aksiaalisten

kiilaurien (94, 95) p&d&dlld.

14. Patenttivaatimuksen 12 tai 13 mukainen traktori, tunnettau
siitd, ettd ohjain (sisdholkki 92) on ainakin osittain kannatinele-
menttiin (13) kuuluvan kannatuspydrdn (59, 60) navan (69) pydrivén

osan (holkki 77) sisdpuolella.

15. Patenttivaatimuksen 14 mukainen traktori, t unne t tu siitd,
ettd navan (69) pydrivd osa (holkki 77) sijaitsee navan kiertymdttdmén

osan (navan vaippa 70) sisdlld.

16. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori,
tunnettu siitd, ettd on olemassa nostolaite (49, 50, &l, 68)

kannatinelementtid (13) wvarten.

17. Traktori maataloustarkoituksia varten, jossa on kdytettyjd py®rid,
tunnettu siitd, ettd ainakin kannatuspydrdn (59, 60) navan
(69) kdytettdvdd osaa ‘(holkki 77) ympdrdi ainakin osittain navan (69)
pySrimédtdn osa (navan vaippa 70), joka ainakin kdytdssid on yhdistetty

kiintedsti muuhun traktoriin.

18. Patenttivaatimuksen 16 tai 17 mukainen traktori, tunnettu
gsiitd, ettd navan (69) pySrimdttn, mavan vaipan (70) muodostavat

O0sa on sijoitettu kannatuspy®drdn (59, 60) kahden levyn (91, 117) vi-
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liin, jotka on kiinnitetty navan (69) pySriviin osiin,

19. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori,
tunnettu siitd, ettd kannatinelementti (13) on sijoitettu kiy-

tettdvdn pydrdn (3, 4) ulkosivulle.

20. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori,
tunnettu siitd, ettd kannatinelementti (13) on siirrettdvissi

muuhun traktoriin ndhden suuntaisenaan.

21, Jonkin patenttivaatimuksen 16 - 18 mukainen traktori, t un -
nettu siitd, ettd nostolaite kidsittdd suunnikasohjaimen (akselit
47, 48, kiinnikkeet 49, 50, kannatusakseli 53, 54), jonka akselit
(47, 48, 53, 54) kulkevat suunnilleen yhdensuuntaisesti ajosuunnan

(A) kanssa.

22, Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori,
tunnettu siitd, ettd kannatinelementti (13) on kiytettdvissd

ainoastaan maakosketuksen vaikutuksella.

23. Jonkin patenttivaatimuksen 16 - 22 mukainen traktori, t u n -
nettu siitd, ettd nostolaite on kiinnitetty voimansiirtokammioon
(23) , Jjoka vastaanottaa ainakin yhden kdytettdvdn pydrdn (3, 4) voi-
mansiirron (ketjuvoimansiirto 32, 33, 34, 35) ainakin osan ja on
kddntyvd traktorin runkoon (1) n&dhden vaakasuoran, poikittain ajo-

suuntaan nihden ulottuvan k#dntdakselin (227A) ympédri.

24. Patenttivaatimuksen 23 mukainen traktori, t unn e t t u siiti,
ettd traktorin rungon (1) molemmilla sivuilla on voimansiirtokammio
(23) ja ettd molemmat voimansiirtokammiot (23) ovat yhdessid vapaasti

kddntyvid kddntSakselien (223) ympidri.

25. Patenttivaatimuksen 24 mukainen traktori, tunne t tu siiti,
ettd kumpikin voimansiirtokammio (23) on vapaasti k&intyvi traktorin

runkoon (1) ja toiseen voimansiirtokammioon (23) nihden.

26. Jomkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori,
tunnettu siitd, ettd ainakin yksi pydrd (3, 4) on kdytettd-
vissd hydraulimoottorin (28; 228) vdlitykselli.
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27. Patenttivaatimuksen 26 mukainen traktori, t unne t tu
siitd, ettd jokainen traktorin molemmilla sivuilla olevista py&ristd
(3, 4) on parittain kdytettdvissd erillisen hydraulimoottorin vali-

tykselld.

28. Patenttivaatimuksen 26 tai 27 mukainen traktori, t unne t t u
siitd, ettd kannatinelementti (13) on kdytettdvissd hydraulimoottorin

(28; 228) vadityksells.

29. Jonkin patenttivaatimuksen 26 - 28 mukainen traktori, t u n -
nettu siitd, ettd hydraulimoottorit (28; 228) kdyttdvdat kahta
toistensa kanssa yhteenkytkettyd, traktorin toiseen sivuun kuuluvaa,
pydrien (3, 4) muodostamaa pySrdryhmdd ja ettd kumpikin pydrdryhmén

pybristad kdyttdd kannatinelementin (13) kannatuspyOrai.

30. Jonkin patenttivaatimuksen 26 - 28 mukainen traktori, t u n -
nettu siitd, ettd hydraulimoottori (28; 228) k&yttdd ainoastaan
toista traktorin toiseen sivuun kuuluvista molemmista ja pySraryhmin

muodostavista pydristd (3, 4).

31, Patenttivaatimuksen 30 mukainen traktori, tunnet tu
siitd, ettd pydrdryhmdn kéytetty pyord (4) kdyttdd kannatinelementin
(13) kannatuspydrdd (60) ja ettd tdmd kannatuspydrid telaketjun vdli-
tykselld kdyttdd toista kannatuspyordd (59), joka puolestaan ottaa

mukaansa toisen pydrdn (3).

32. Jonkin patenttivaatimuksen 16 - 31 mukainen traktori, t un -
nettu siitd, ettd kahden kannatinelémentin (13; 213) nostolait-
teet ovat erikseen ohjattavissa hydraulisylintereiden (61; 88) vdli-
tykselld.

33. Jonkin patenttivaatimuksen 16 - 32 mukainen traktori, t un -
nettu siitd, ettd nostolaite on sijoitettu pybrien (3, 4) pysty-

suoran ja ajosuuntaan ulottuvan, ;sisemmdn tason sis&puolelle.

34. Jonkin patenttivaatimuksen 16 - 32 mukainen traktori, t u n -
nettu siitd, ettd nostolaite on sijoitettu osittain pydrien
(3, 4; 203, 204) wvdliin.

35. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori,

tunnettu siitd, ettd ajosuunnassa ndhtynid kannatinelementin
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(13; 213) pituus vastaa suunnilleen pydrdryhmdn pySrien (3, 4;
203, 204) toisistaan poispdin olevien sivujen vdlistd vdlimatkaa
ja ettd kannatinelementti (13; 213) sivuprojektiossa ndhtynd peit-
tdd pyorat (3, 4; 203, 204).

36. Jonkin patenttivaatimuksen 27 - 35 mukainen traktori, tun -
nettu siitd, ettd hydraulimoottorit (28) ovat yhdessd ohjatta-
vissa ja niiden ldhtdakseleiden kierrosluku, vastaavasti pyGrimis-
suunta on sdddettidvissd silld tavalla, ettd toisen lihtdSakselin kier-
rosluvun kasvaessa toinen pienentdi kierroslukuaan siksi, kunnes

tdmd saavuttaa arvon nolla tai pydrimissuunta muuttuu.

37. Traktori varsinkin maataloustarkoituksia varten, tunnettu
siitd, ettd traktorin ainakin toiselle sivulle sijoitettu, kdytetti-
vd kannatinelementti (13; 213) on kdytettdvdsti liitettivissid trak-

torin kdyttémoottoriin (5; 205) sivuttain siirtdmalli,

38. Patenttivaatimuksen 37 mukainen traktori, tunnet t u siiti,
ettd traktorin molemmilla sivuilla on kdytettdvi kannatinelementti
(31; 213), jotka ovat kddntyvid muuhun traktoriin n&hden pidiasialli-
sesti ajosuuntaan ulottuvien akseleiden (281, 282; 312; 324, 325)

ympari.

39. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori,
tunnettu siitd, ettd kdytettdvidt kannatinelementit (213) on
sovitettu traktorin molemmille sivuille ja ovat k#&ntyviid pddasialli-

sesti ajosuuntaan ulottuvien akseleiden ympiri.

40. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori,
tunnettu siitd, e-td kdytettdvd kannatinelementti (13; 213)
muodostaa liukusuojalaitteen, joka tySasemassa on kytkettivissd yhteen
kdytettdvdn pydrdn (3, 4; 203, 204) vastaavasti traktorin pyorén
akselin (31; 231) kanssa.

41. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori,
tunnettu siitd, ettd yhden kdyttdpySrdn (4; 204) lisdksi
traktorissa on toinen traktoria k&yttdvd kannatinelementti (13; 213y,
joka on asennettu pySrddn nihden sivsuunnassa yl8spidin siirrettivisti

traktoriin.
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42, Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori,
tunnettu siiti, ettd kaytettdva kannatinelementti (13; 213)
kdsittdsd ainakin kaksi traktorin pituussuunnassa perdkkdin sijoitet-
tua pydrdid (91, 117; 267, 268), joiden ldpimitta vastaa suunnilleen

traktorin k&#ytettdvén pydrdn (4; 204) lépimittaa.

43, Patenttivaatimuksen 11 mukainen traktori, tunnettu
siitd, ettd pydridt (91, 117; 267, 268) on muodostettu ketjupydriksi.

44, Patenttivaatimuksen 11 tai 12 mukainen traktori, t un net tu
siitd, ettd kannatinelementin kaksi py®6rdd (91, 117; 267, 268) on
sijoitettu jokaisen kdytettdvdn pydrdn (4; 204) viereen ja ettd
kiinnike (53, 54; 262) on sovitettu pydrien védliin ja kytketty yh-

teen traktorin kanssa.

45, Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori,
tunnettu siitd, ettd kdytettdvd kannatinelementti (13; 213)
on vidlittomisti kytkettdvissd yhteen kdytettdvdn pySréan (4; 204)
kanssa kuljettajan paikalta.

46. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori,
tunnettu siitd, ettd kdytettdvidn kannatinelem entin (13;
213) kdyttdkytkin kuuluu traktoriin.

47. Patenttivaatimuksen 44 mukainen traktori, t unnet t u
siitd, ettd kiinnike (53, 54; 262) muodostaa kdytettidvidn kannatin-
elementin (13; 213) nostolajtteen osan.

48. Jonkin patenttivaatimuksen 16 - 47 mukainen traktori, t un -
nettu siitd, ettd nostolaite kdsittdd ainakin yhden epdkesko-

kdyttdlaitteen.

49. Patenttivaatimuksen 48 mukainen traktori, t unnet tu
siitd, ettd nostolaite kdsittdd ainakin kaksi yhteenkytkettyd epid-
keskoa.

50. Patenttivaatimuksen 46 mukainen traktori, tunnettau
siitd, ettd kdytettdvdn kannatinelementin nostolaite j & kKdyttdkytkin
ajosuunnassa (A) ndhtynd on ainakin pddasiallisesti k&dytettidvin
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pydrdn (204) sisdtason ulkopuolella.

51. Jonkin patenttivaatimuksen 48 - 50 mukainen traktori, t u n -
nettu siitd, ettd epdkeskokdyttdlaite k&sittdd renkaan (275,
276; 320, 321; 338, 339) ymp&roimdn, kdytettdvdn levyn (277, 278;
322, 323; 340, 341), joka on kiertyvd renkaaseen ndhden.

52. Patenttivaatimuksen 51 mukainen traktori, Tt unnettu
siitd, ettd levy on kddntyvd sen keskipisteeseen ndhden epidkeski-
sesti sovitetun akselin (281, 282; 324, 325; 344, 335) ympiri trak-

toriin n&dhden ja kiertyvd renkaaseen ndhden.

53. Patenttivaatimuksen 51 tai 52 mukainen traktori, tunne¢ttu
siitd, ettd rengas (275, 276; 320, 321; 338, 339) on kiintedsti
yhdistetty kannatinelementin (213) kanssa.

54, Patenttivaatimuksen 52 tai 53 mukainen traktori, tunnettau
siitd, ettd levyn kiertoakseli (281, 282; 324, 325; 344, 345) kanna-
tinelementin (213) tyBasemassa on levyn (277, 278; 322, 323; 340,
341) keskipisteen ylédpuolella.

55. Jonkin patenttivaatimuksen 51 -~ 54 mukainen traktori, t u n -
nettu siitd, ettd suora yhdysviiva levyn (277, 278; 322, 323;
340, 341) kiertoakselin (281, 282; 324, 325; 344, 345) ja levyn
keskipisteen v&lilld kannatinelementin (213) ty®asemassa muodostaa
pienen ter#dvin kulman, esimerkiksi noin 20° pystytason kanssa.

56. Jonkin patenttivaatimuksen 51 - 54 mukainen traktori, t u n -
nettu siitd, ettd yhdysviiva levyn kiertoakselin ja levyn keski-
pisteen vdlilld kannatinelementin tylasemassa muodostaa suuren, sopi-

vimmin tylpdn kulman, esimerkiksi noin 90 - 130° pystytason kanssa.

57. Jonkinpatenttivaatimuksen 52 - 56 mukainen traktori, t u n -
nettu siitd, ettd levy (277, 278; 322, 323; 340, 341) on
kierrettdvissd kiertoakselinsa ymp&dri hydraulisen asetuselimien

(sylinteri 288) vidlitykselli.

58. Patenttivaatimuksen 57 mukainen traktori, tunnet tu siitd,

ettd hydrauliset asetuselimet (288) on kytketty yhteen ainakin yhden



42

lenkin (332, 333; 350, 351) vilitykselld levyn (322, 323, 340, 341)
kanssa, joka lenkki on kédnnettdvissd ainakin levyyn n&hden akselin

(tappi 330, 331, 348, 349) ympéri.

59. Patenttivaatimuksen 58 mukainen traktori, tunnettu
siitd, ettd lenkki on kytketty yhteen hydraulisten asetuselimien
(288) kanssa vipuvarren vdlitykselld ja ettd lenkin suuntaus on

ohjattavissa apulenkin (335; 353) vdlityksell&.

60. Patenttivaatimuksen 51 mukainen traktori, tunnet tu
siitéd, ettd levy (309, 310) on yhdistetty kiintedsti renkaan
(307, 308) kanssa.

61l. Patenttivaatimuksen 60 mukainen traktori, tunnettau
siitd, ettd renkaan ja levyn yhdistelmd on kddntyvd yhteisen akse-
lin (317, 318) ympéari.

62. Jonkin patenttivaatimuksen 60 - 62 mukainen traktori, t un -
nettu siitd, ettd renkaalla (307, 308) on ketjupydridn muoto.

63. Jonkin patenttivaatimuksen 60 ~ 62 mukainen traktori, t un -
nettu siitd, ettd epdkesko on kiytettdvissdketjun (315) vdli-
tyksella.

64. Jonkin patenttivaatimuksen 60 - 63 mukainen traktori, t u n -
n;e t t u siitd, ettd epdkesko on kidytettdvissd epikeskopydrén

(ketjupydrd 313) vidlitykselld.

65. Jonkin patenttivaatimuksen 60 - 64 mukainen traktori, t un -
nettu siitd, ettd suora yhdysviiva renkaan ja levyn yhteisen
akselin ja epdkeskon keskipisteen (levyn kiertoakseli 311, 312)
valilla kannatinelementin tydasemassa ulottuu piddasiallisesti pysty-

suorasti.

66. Jonkin patenttivaatimuksen 49 - 65 mukainen traktori, t u n -
nettu siitd, ettd toinen epdkesko on sovitettu pystysuorasti

ensimmdisen epdkeskeon yld- tai alapuolelle.

67. Jonkin patenttivaatimuksen 49 - 66 mukainen traktori, t u n -
nettu siitd, ettd suorat yhdysviivat akseleiden (324, 325) kes-
kiakseleiden ja kahden yhteenkytketyn epikeskon (322, 323) keskiak-
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seleien vdlilld muodostavat vdliinsd kulman.

68. Jonkin patenttivaatimuksen 49 - 66 mukainen traktori, t u n -
hettu siitd, ettd suorat yhdysviivat akseleiden (281, 282;
324, 325) keskiakseleiden ja kahden yhteenkytketyn epidkeskolevyn
(277, 278; 322, 323) vdlilld leikkaavat toisensa suunnikkaan yh-

dessd kulmassa.

69. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori,
tunnettu siitd, ettd kannatinelemnetti (13; 313) on asennettu
traktoriin ainakin kahden kiinnikkeen (49, 50) v&litykselli.

70. Patenttivaatimuksen 69 mukainen traktori, tunnettu
siitd, ettd kumpikin kiinnike (49, 50) on kiinnitetty sekid kannatin-
elementtiin (13) ettd traktoriin siten, ettd se on kddntyvid akse-
leiden (47, 48, 53, 54) ympdri ja ettid molempien kiinnikkeiden akse-

lit sijaitsevat suunnikkaan yhdessi kulmassa.

71. Jonkin patenttivaatimuksen 16 - 70 mukainen traktori, t u n -
nettu siitd, ettd nostolaite on sijoitettu kahden peridkkidin

sovitetun, kdytettdvdn pydrdn (3, 4; 203, 204) viliin.

72, Jonkin patenttivaatimuksen 46 - 71 mukainen traktori, t u n -
nettu siitd, ettd kdyttdkytkin kdsittd4 ainakin yhden sakara-
kytkimen (297; 303).

73. Patenttivaatimuksen 72 mukainen traktori, tunnettu
s1itd, ettd sakarakytkimessd on ainakin yksi jousikuormitettu salpa-
elin (sakara 300; tappi 385).

74. Jonkin patenttivaatimuksen 46 — 73 mukainen traktori, t u n -
nettu siitd, ettd kidyttbkytkin kdsittdi pydrdn akselin (298)
kartiomaisen pdin.

75. Jonkin patenttivaatimuksen 46 - 74 mukainen traktori, t u n -
nettu siitd, ettd kdyttdkytkimessd on avainmainen ohjain (386),
jonka reunat kulkevat eri suuntiin suunnassa lihelli olevaa, kdy-
tettdvdd pybrdd (203, 204) kohti ja on varustettu ainakin vhdelld
jousikuormitetulla tapilla (385).

76. Jonkin patenttivaatimuksen 46 - 75 mukainen traktori, t un -
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nettu siitd, ettd kayttdkytkin on ohjattavissa kuljettajan pai-
kalta (15; 215).

77. Patenttivaatimuksen 42 mukainen traktori, t unnettu
siitd, ettd ainakin toinen (203) molemmista kdytettdvistd pydristéd
on kaarretta ajettaessa kohotettavissa traktorin ohjauslaitteen vi-

litykselld vaikutettavan asetuslaitteen (sylinteri 257) avulla.

78, Patenttivaatimuksen 77 mukainen traktori, t unnettau
siitd, ettd molemmat kidytettdvidt pydrdt (3, 4; 203, 204) ovat yhdessi
kddntyvdt vaakasuoran, poikittain ajosuuntaan kulkevan k&dntOakselin

(227A; 2227A) ympdri.

79, Patenttivaatimuksen 78 mukainen traktori, ¢t un nee t t u

siitd, ettd kddntbakseli (22A; 2227A) sijaitsee pybrien vidlissd.

80. Jonkin patenttivaatimuksen 37 - 79 mukainen traktori, t un -
nettu siitd, ettd traktorin molemmat kaytt&sivut yksipuolisen
liumisen estdmiseksi on kytketty yhteen toistensa kanssa hydrauli-

sesti toimivan salpalaitteen vdlitykselld.

8l1. Traktori tai sen tapainen ajoneuvo, tunnet t u siiti,
ettd traktorin molemmat kidyttdsivut yksipuolisen liukumisen egtdmi-
seksi on kytketty yhteen toistensa kanssa hydraulisesti toimivan

salpalaitteen vdlitykselld.

82. Patenttivaatimuksen 80 tai 81 mukainen traktori, tunnettu
siitd, é€td traktori on kidytettdvissd molemmilla sivuilla hydrauli-
moottorin (28; 228) vAlityksellid.

83. Patenttivaatimuksen 82 mukainen traktori, t unne t t uj
siitd, ettd moottoreilla (28; 228) suoraan eteenpiin ajamista varten

on sama asetus.

84. Patenttivaatimuksen 82 tai 83 mukainen traktori, t unnettu
siitd, ettd moottorit (28; 228) kaarretta ajettaessa ovat epidsymmet-

risesti sdddetyt.

85. Jonkin patenttivaatimuksen 82 - 84 mukainen traktori, t u n -
nettu siitd, ettd moottorit (28; 228) on kytketty yhteen hydrau-

lisesti.
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86. Jonkin patenttivaatimuksen 82 - 85 mukainen traktori, t un -
nettu siitd, ettd moottorit (28; 228) muodostavat differentiaa-

livaihteen.

87. Jonkin patenttivaatimuksen 82 - 86 mukainen traktori, tu n -
nettu siitd, ettd moottorit muodostavat differentiaalilukon,
joka kaarretta ajettaessa sallii rajoitetun kierroslukueron traktorin

molemmilla sivuilla olevien pydrdn akseleiden vdlilli.

88. Jonkin edelli olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori,
tunnettu siitd, ettd siind on kaksi ryhmdd takapyorid (3, 4;
203, 204), jotka ovat vhdessd kddnnettdvissd traktoriin nihden.

89. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori,
tunnettu siitd, ettd se niin hyvin etusivulla kuin takasi-
vulla on varustettu nostolaitteella (6, 7; 206, 207) koneita tai

tyékaluja varten.

90. Jonkin edelli olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori,
tunnettu siitd, ettd se molemmilla sivuilla on varustettu
kolmipistenostolaitteella (8, 9; 208, 209).

91. Patenttivaatimuksen 89 tai 90 mukainen traktori, tunne t t u
siitd, ettd jokaisen kolmipistenostolaitteen vieressi on voimanotto-
akseli (21, 22).

92. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen traktori,
tunnet tu siitd, ettd traktorin kuljettajan istuin (15; 215)
on 180° k#innettivissi yhdessd ainakin yhden ohjaus- ja kdyttdlait-
teen kanssa pystysuoran akselin ympdri ja on kiinnitettHvissi kahteen

asemaan.
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PATENTKRAV

1. Traktor £5r lantbruksindamil med &tminstone ett par driv-
bara hjul och &tminstone ett stddelement, k & nnetecknad
ddrav, att stddelementet (13; 213) &r drivbarta anslutbart till
ett hjul (3, 4; 203, 204) via vdsentligen parallellt med hjulets
rotationsaxel (centrumaxel 71) f8rskjutbara anslutningselement
(kopplingsfdlg 114, spdrrskiva 303, stift 385).

2, Traktor enligt krav l, k d@dnnetecknad ddrav, att
stddelementet (13; 213) har ett av bir- resp kedjehjul (59, 60 resp
267, 268) uppburet larvband (121; 169).

3. Traktor enligt kravl, k& nnetecknad dirav, att
stddelementet har formen av atminstone ett hj&dlphijul. |

4. Traktoxr enligt nagot av fbregdende krav, k& nneteck -~
n a d ddrav, att anslutningselementen (kopplingsfdlg 114, spdrr-
skiva 303, stift 385) sjdlva &r bildade av delar av stddelementet
(13; 213). ' '

5. Traktor enligt nagot av fdregadende krav, k & nneteck -
n a d dirav, att anslutningselementen omfattar en flidnsliknande
kopplingsdel (kopplingsfdlg 114), som dr anslutbar till hjulets
(3, 4) f&lgqg. ‘

6. Traktor enligt krav 5, k @& nnetecknad dirav, att
till den fldnsliknande, en kopplingsfdlg (114) bildande kopplings-
delen h&r anslutningar (&ppningar 125) f&r infdring av ett hjuls
(3, 4) drivmoment.

7. Traktor enligt krav 5 eller 6, k a4 nneteckmnad
ddrav, att kopplingsfdlgen (114) har &ppningar (125), i vilka till
hjulfélgen (123) h&rande ansatser (124) &r inf&rbara.

8. Traktor enligt ndgot av krav 5-7, k3dnnetecknad
ddrav, att kopplingsfélgen (114) &r f&st pd en del av en hydraul-
cylinder (98).

9. Traktor enligt krav 8, ka8 nnetecknad dirav, att
hydraulcylindern {98) &r koaxiell med ett bir- eller hj&dlphjuls
rotationsaxel (centrumaxel 71).

10. Traktor enligt krav 8 eller 9, kE4nnetecknad
ddrav, att hydraulcylindern (98) &r vridfast f&rbunden med kopp-
lingsfdlgen (114).

11. Traktor enligt ndgot av krav 8-10, kdnnetecknad
darav, att kopplingsfidlgen (114) &r direkt ansluten till cylinderns
(98) kolvstdng (103),
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12. Traktor enligt ndgot av krav 5-11, k@ nnetecknad
dirav, att kopplingsfdlgen (114) &r forbunden med en styrning
(innerhylsa 92), vilken &r axiellt f®rskjutbar relativt atersto-
den av stddelementet (13).

13, Traktor enligt krav 12, k & nne tecknad darav,
att styrningen (innerhylsan 92) &r forskjutbar Over axiella kil-
spar (94, 95). '

14. Traktor enligt krav 12 eller 13, k @&nne tecknad
dirav, att styrningen (innerhylsan 92) ligger &tminstone delvis
inuti en roterbar del (hylsa 77) av navet (69) pa det till st&d-
elementet (13) h&rande birhjulet (59, 60).

15. Traktor enligt krav 14, k d&nne tecknad ddrav,
att den roterbara delen (hylsa 77) av navet (69) befinner sig inuti
en icke vridbar del (navmantel 70) av navet.

16, Traktor enligt nadgot av fdreglende krav, k @& nne teck -
n a d ddrav, att det finns en lyftanordning (49, 50, 61, 68) for
stddelementet (13). A

17. Traktor f&r lantbrukséndamil med drivna hjul, k 4 nn e -
tecknad dirav, att en drivbar del (hylsa 77) av navet (69)

p& &tminstone ett birhjul (59, 60) &r dtminstone delvis omsluten
"av en icke roterbar del (navmantel 70) av navet (69), vilken &t-
minstone i drift &r fast f&rbunden med den &vriga traktorn.

18. Traktor enligt krav 16 eller 17, k &nne tecknad
d&rav, att den icke roterbara, navmanteln (70) bildande delen av
navet (69) &r placerad mellan tva skivor (91, 117) pa bdrhjulet
(59, 60), vilka &r fdsta pa navets (69) roterbara delar.

19, Traktor enligt nigot av f6éregdende krav, k & nneteck -
n ad ddrav, att stddelementet (13) &r placerat p& utsidan om det
drivbara hijulet (3, 4).

20. Traktor enligt nagot av fdregdende krav, k & nneteck ~
n ad dirav, att stddelementet (13) dr relativt den 6vriga trak-
torn fdrskjutbart parallellt med sig sjdlvt,

21. Traktor enligt ndgot av krav' 16~18, k inne tecknad
ddrav, att lyftanordningen omfattar en parallellogramstyrning (ax-
lar 47, 48, fdsten (49, 50, biraxlar 53, 54), vars axlar (47, 48,
53, 54) strédcker sig ungefir parallellt med kérriktningen (a).

22. Traktor enligt nidgot av fbregdende krav, k & nneteck -
n ad didrav, att stddelementet (13) &r drivbart ehdast genom mark-
kontakt. ’

23, Traktor enligt ndgot av krav 16-22, k & nnetecknad
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dirav, att lyftanordningen #r fist p&d ett transmissionshus (23),
som upptar atminstone en del av kraftdverfbringen (kedjetransmis-
sion 32, 33, 34, 35) f8r tminstone ett drivbart hjul (3, 4), och
dr relativt traktorns ram (1) svdngbart kring en horisontell, tvdrs
mot kdrriktningen sig strickande sviéngaxel (223).

24, Traktor enligt krav 23, k &nne tecknad dérav,
att det finns ett transmissionshus (23) pd Omse sidor om traktorns
ram (1) och att bdda transmissionshusen (23) &r gemensamt fritt
svangbara kring svingaxeln (22A).

25, Traktor enligt krav 24, k & nne tecknad ddrav,
att vartdera transmissionshuset (23) 8r fritt svingbart relativt
traktorns ram (1) och det andra transmissionshuset (23).

26, Traktor enligt nagot av fdregdende krav, k d&nne =~
tecknad ddrav, att atminstone ett av hjulen (3, 4) dr driv-
bart via en hydraulmotor (28; 228).

27. Traktor enligt krav 26, k @& nne tecknad dirav,
att vart och ett av de p3 traktorns b&da sidor befintliga hjﬁlen
(3, 4) i ett par dr drivbart via en separat hydraulmotor.

28. Traktor enligt krav 26 eller 27, k dnnetecknad
dédrav, att stddelementet (13) &r drivbart via en hydraulmotor |
~(28; 228). '

29. Traktor enligt nagot av krav 26-28, kdnneteck -

n a d dirav, att hydraulmotorn (28; 228) driver tvad med varandra
hopkopplade, till en sida av traktorn hdrande, en hjulsats bildan-
de hjul (3, 4) och att vart och ett av de bdda hjulen i en hjulsats
driver ett bdrhjul hos st&delementet (13).

30. Traktor enligt ndgot av krav 26-28, kdnnetecknad
ddrav, att hydraulmotorn (28; 228) driver endast ett av de b&da till
en sida av traktorn hdrande och en hjulsatsbildande hjulen (3, 4).

31. Traktor enligt krav 31, k&nnetecknad dirav,
att det drivna hjulet (4) i hjulsatsen driver ett birhjul (60) hos
stidelementet (13) och att detta birhijul via ett larvband driver
det andra bdrhjulet (59), som i sin tur medbringar det andra hijulet
(3). _

32. Traktor enligt ndgot av krav 16-31, k &nneteck -

n ad dirav, att lyftanordningarna £&r tva stddelement (13; 213)
dr individuellt mandvrerbara medelst hydraulcylindrar (61; 88).

33. Traktor enligt ndgot av krav 16~32, ki nneteck -

n a d ddrav, att lyftanordningen &r placerad innanfér det verti-

kala och i kSrriktningen sig str&ckande, inre planet f&r hjulen
(3, 4).
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34. Traktor'enligt ndgot av krav 16-33, k d&nneteck -
n ad dirav, att lyftanordningen &r placerad delvis mellan hju-
len (3, 4; 203, 204). |

35, Traktor enligt ndgot av féregdende krav, k dnneteck -~
n a d ddrav, att i kdrriktningen sett ldngden pé& ett stddelement
(13; 213) ungefir motsvarar avsté&ndet mellan de bort frén varandra
vdnda sidorna av hjulen (3, 4; 203, 204) i en hjulsats och att stdd-
elementet (13; 213) i sidoprojektion sett tidcker hjulen (3, 4; 203,
204) .,

36, Traktor enligt nagot av.krav 27-35, k &nneteck -
n a d darav, att hydraulmotorerna (28) &r gemensamt mandvrerbara
‘och 4r med avseende pa varvtalen pa& deras utgdngsaxlar respektive
dessas rotationsriktning reglerbara pad sddant sdtt, att vid Skning
av varvtalet pd den ena utgéngsaxeln den andra minskar sitt varv-
tal tills detta nar vdrdet noll eller rotationsriktningen omkastas.

37. Traktor sdrskilt f&r lantbruksdndamdl, k & nneteck -
n a d ddrav, att ett pd dtminstone en sida av traktorn svéngbart
anbragt, drivbart stddelement (13; 213) dr drivbart anslutbart
till traktorns drivmotor (5; 205) genom sidofdrskjutning.

38. Traktor enligt krav 37, k @&nne tecknad dirav,
att det pa dmse sidor om traktorn. finns ett drivbart stddelement
(13; 213), som &r relativt den &vriga traktorn svingbart kring
vdsentligen i k&rriktningen sig strdckande axlar (281, 282; 312;
324, 325).

39, Traktor enligt nagot av fdregdende krav, k &nneteck

n ad dirav, att drivbara stddelement (213) &dr anordnade pi Omse
- sidor om traktorn och dr svdngbara kring vidsentligen i k&érrikt-
ningen sig strdckande axlar.

40. Traktor enligt nidgot av fdreglende krav, k 4 nneteck ~
n ad ddrav, att det drivbara stddelementet (13; 213) bildar en
slirskyddsanordning, som i sitt arbetslige &r hopkopplingsbar med
ett drivbart hjul (3, 4; 203, 204) respektive en hjulaxel (31; 231)
pa traktorn.

41. Traktor enligt ndgot av féregdende krav, k E&nneteck ~
n ad dirav, att fOrutom ett drivbart hjul (4; 204) p& traktorn
finns ett andra traktorn drivande stddelement (13; 213), som &r
relativt hjulet i sidled uppdt fdrskjutbart monterat p& traktorn.

42. Traktor enligt ndgot av fdreg8ende krav, k &nneteck -
n ad didrav, att det drivbara stddelementet (13; 213) omfattar &t~

minstone ett par i traktorns l&ngdriktning efter varandra placerade
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hjul (91, 117; 267, 268), vilkas diameter ungefdr motsvarar trak-
torns drivbara hjuls (4; 204) diameter.

43. Traktor enligt krav 11, k E8nnetecknad dirav,
att hjulen (91, 117; 267, 268) &r utformade som kedjehjul.

44, Traktor enligt krav 11l eller 12, kdnnetecknad
dirav, att tvad hjul (91, 117; 267, 268) pa stddelementet #r an-
bragta intill varje drivbart hjul (4; 204) och att ett fdste (53,
54; 262) &dr anordnat mellan hjulen och dr hopkopplat med traktorn.

45. Traktor enligt ndgot av foregdende krav, k @&nne -

t eck nad didrav, att det drivbara stddelementet (13; 213)
ir direkt hopkopplingsbart med det drivbara hjulet (4; 204) frén
férarplatsen. . ’

46. Traktor enligt nigot av foregdende krav, k & nn e -
tecknad darav,- -att drivkopplingen fdr det drivbara stddele-
mentet (13; 213) tillhdr traktorn. '

47, Traktor enligt krav 44, k & nne tecknad dirav,
att fdstet (53, 54; 262) bildar en del av lyftanordningen £8r det
drivbara stddelementet (13; 213).

48. Traktor enligt ndgot av krav 16-47, k d&nneteck -
n ad dirav, att lyftanordningen omfattar &tminstone en excenter-
drivanordning.

49. Traktor enligt krav 48, k dnne tecknad didrav,
att lyftanordningen omfattar atminstone tva hopkopplade excentrar.

50. Traktor enligt krav 46, k @& nne tecknad déirav,
att lyftanordningen och drivkopplingen £6r det drivbara stddele-
mentet i kdrriktningen (A) sett befinner sig &tminstone visentli-
gen utanfdr de drivbara hjulens (204) inre plan.

51. Traktor enligt ndgot av krav 48-50, k &nne teck -
n a d dirav, att excenterdrivanordningen omfattar en av en ring
(275, 276; 320, 321; 338, 339) omgiven, drivbar skiva (277, 278;
322, 323; 340, 341), som &r vridbar relativt ringen.

52. Traktor enligt krav 51, kdnnetecknad dérav,
att skivan 4r kring en relativt dess centrum excentriskt anordnad
axel (281, 282; 324, 325; 344, 345) svingbar relativt traktorn
och vridbar relativt ringen.

53. Traktor enligt krav 51 eller 52, kidinnetecknaid
ddrav, att ringen (275, 276; 320, 321; 338, 339) &r fast férbunden
med st8delementet (213). _

54. Traktor enligt krav 52 eller 53, kE&nnetecknad
ddrav, att skivans vridaxel (281, 282; 324, 325; 344, 345) i étéd-
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elementets (213) arbetslige befinner sig Over skivans (277, 278;
322, 323; 340, 34l1l) centrum. _

55. Traktor enligt ndagot av krav 51-54, kdnnetecknad
dirav, att den r&ta forbindningslinjen mellan skivans (277, 278;
322, 323; 340, 341) vridaxel (281, 282; 324, 325; 344, 345) och
skivans centrum i stddelementets (213) arbetsldge bildar en liten,
spetsig vinkel pé& exempelvis ca 20° mot vertikalplanet.

56. Traktor enligt nagot av krav 51-54, k d&nnetecknad
dirav, att férbindningslinjen mellan skivans vridaxel och skivans.
centrum i stOdelementets arbetsldge bildar en stor, fOretréddesvis
trubbig vinkel p& exempelvis ca 90-130° mot ett vertikalplan.

57. Traktor enligt ndgot av krav 52-56, k &nnetecknaid
ddrav, att skivan (277, 278; 322, 323; 340, 341) &r vridbar kring
sin vridaxel medelst hydrauliska stédllelement (cylindern 288).

58. Traktor enligt krav 57, k @& nne tecknad ddrav,
att de hydrauliska stdllelementen (288) &r via atminstone en ldnk
(332, 333; 350, 351) hopkopplade med skivan (322, 323)'340, 341),
vilken ldnk &r atminstone relativt skivan svédngbar kring en axel
(tapp 330, 331, 348, 349).

59. Traktor enligt krav 58, k @& nne tecknad Adirav,
-att lanken &r hopkopplad med de hydrauliska stdllelementen (288)
via en hévst&ng'och att utriktningen av ldinken dr styrbar via en
hjdlpldnk (335; 353).

60. Traktor enligt krav 51, ki nne tecknad dirav,
att skivan (309, 310) &r fast fSrbunden med ringen (307, 308).

61. Traktor enligt krav 60, kX @& nnetecknad dirav,
att kombinationen av ring och skiva dr svingbar kring en gemensam
axel (317, 318). ,

62. Traktor enligt krav 60 eller 61, k A nnetecknad
ddrav, att ringen (307, 308) har formen av ett kedjehjul.

63. Traktor enligt ndgot av krav 60-62, k &nnetecknad
ddrav, att excentern dr drivbar medelst en kedija (315).

64. Traktor enligt ndgot av krav 60-63, k d&nnetecknad
ddrav, att excentern dr drivbar medelst ett excenterhjul (kedjehjul
313).

65. Traktor enligt ndgot av krav 60-64, k dnnetecknad
ddrav, att den rdta fdrbindningslinjen mellan den gemensamma axeln
(317, 318) f6r ringen och skivan och excenterns (skivans vridaxel
311, 312) centrum i stddelementets arbetsldge stricker sig vidsent-
ligen vertikalt,
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66. Traktor enligt ndgot av krav 49-65, k d&nneteck -

n ad dirav, att den andra excentern dr anordnad vertikalt &Sver
eller under den fdrsta excentern.

67. Traktor enligt ndgot av krav 49-66, k &nneteck -

n ad didrav, att de rdta fdbrbindningslinjerna mellan axlarnas
(324, 325) centrumaxlar och excenterskivornas p& tva hopkopplade
excentrar (322, 323) centrumaxlar bildar en mellanliggande vinkel,

68. Traktor enligt ndgot av krav 49-66, k d&nne teck ~
nad dédrav, att'de rdta férbindningslinjerna mellan axlarnas
(281, 282; 324, 325) centrumaxlar och excenterskivornas (277, 278;
322, 323) pad tv& hopkopplade skdr varandra i en parallellograms
hoérn.

69. Traktor enligt né&got av fdregdende krav, k d&nne -
tecknad dirav, att st8delementet (13; 313) &r monterat pa
traktorn via atminstone tva f&sten (49, 50).

70. Traktor enligt krav 69, k & nne tecknad dirav,
att vartdera fastet (49, 50) dr sa fEst pd sivil st8delementet (13)
som traktorn att det &r svingbart kring axlar (47, 48, 53, 54) och
att de bada fédstenas axlar ligger i en parallellograms hdrn.

71. Traktor enligt ndgot av krav 16-70, k anneteck ~

'n ad ddrav, att lyftanordningen &r placerad mellan tva efter
varandra anordnade, drivbara hjul (3, 4; 203, 204). _

72. Traktor enligt ndgot av krav 46-71, k& nnetecknad
ddrav, att drivkopplingen omfattar dtminstone en klokoppling (297;
303) . |

73. Traktor enligt krav 72, k & nne tecknad dirav,
att klokopplingen har atminstone ett fjidderbelastat spirrelement
(klo 300; stift 385).

74. Traktor enligt nagot av krav 46-73, kK d&nneteck -

n ad didrav, att drivkopplingen omfattar en konisk #nde av en
hjulaxel (298). .

75. Traktor enligt ndgot av krav 46-74, kX i nneteck -

n a d ddrav, att drivkopplingen har en nyckelliknande styrning
(386), vars kanter divergerar i riktning mot nédrliggande, drivbara
hjul (203, 204), och &r fbrsedd med &tminstone ett fjdderbelastat
stift (385).

76. Traktor enligt nagot av krav 46-75, k inneteck -

n ad ddrav, att drivkopplingen &r mandvrerbar frén férarplatsen
(15; 215).

77. Traktor enligt krav 42, kdnne tecknad dirav,
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att &tminstone ett av de badda drivbara hjulen (203) &r vid kurv-
'kérning lyftbart medelst en via traktorns styrinrdttning paverkbar
stdllanordning (cylinder 257). '

78. Traktor enligt krav 77, k Enne tecknad ddrav,
att bada drivbara hjulen (3, 4; 203, 204) &r gemensamt svingbara
kring en horisontell, tvdrs mot k&rriktningen sig strédckande svang-
axel (22A; 222n).

79. Traktor enligt krav 78, k & nne tecknad dirav,
att svingaxeln (22A; 2223) ligger mellan hjulen.

80. Traktor enligt ndgot av krav 37-79, kdnnetecknad
dirav, att traktorns bdda drivsidor £dr att férhindra ensidig slir-
ning &r hopkopplade med varandra via en hydrauliskt arbetande spdrr-
anordning.

81. Traktor eller liknande fordon, k @&nnetecknad
ddrav, att traktorns bada drivsidor fOr att férhindra en ensidig
slirning 4r hdpkopplade med varandra via en hydrauliskt arbetande
spdrranordning. |

82. Traktor enligt krav 80 eller 81, k dnnetecknad
didrav, att traktorn dr drivbar p& bdda sidor via en hydraulmotor
(28: 228).

83. Traktor enligt krav 82, k dnne tecknad diray,
att motorerha (28; 228) vid kérning rakt fram har samma instdll-
ning.

84, Traktor enligt krav 82 eller 83, k &nnetecknad
darav, étt notorerna (28: 228) vid kurvkérning dr asymmetriskt
reglerade.

85. Traktor enligt nagot av krav 82-84, k &nneteck -

n ad ddrav, att motorerna (28; 228) dr hydrauliskt hopkopplade.

86. Traktor enligt ndgot av krav 82-85, kdnneteck -
nad ddrav, att motorerna (28; 228) bildar en differentialvixel.

87. Traktor enligt ndgot av krav 82-86, k d&nneteck ~
n ad dédrav, att motorerna bildar en differentialspdrr, som vid
kurvkOrning tillater begrdnsad varvtalsskillnad mellan de pd &mse
sidor om traktorn befintliga hjulaxlarna.

88. Traktor enligt ndgot av féregdende krav, k & nne teck -~
n a d ddrav, att den har tva satser bakhjul (3, 4; 203, 204), vil-
ka d4r gemensamt svidngbara relativt traktorn. |

89. Traktor enligt nagot av féregidende krav, k d&nneteck -
n a d didrav, att den séavdl pa framsidan som pa baksidan dr fdrsedd

med en lyftanordning (6, '7; 206, 207) fb6r maskiner eller redskap.
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90. Traktor enligt ndgot av féregdende krav, k &nne -
tecknad dirav, att den pd badda lidngssidorna dr forsedd
med en trepunktslyftanordning (8, 9; 208, 209).

81. Traktor eniigt krav 85 elier 56, k dnnetecknad
ddrav, att det intill varje trepunktslyftanordning finns en kraft-
uttagsaxel (21, 22). '

92. Traktor enligt nédgot av féregdende krav, k @& nne =
tecknad ddrav, att traktorns fdrarsidte (15; 215) dr till-
sammans med atminstone en del av styr- och man®verorganen svéﬁgbart

180° kring en vertikal axel och &r fixerbart i tvad l&gen.
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