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(54) ZaFizeni pro ovladani Soupatkovych uzaveéri

Vynélez se tyka zarizeni pro ovladani Sou-
patkovych uzavért s rucénim ovladacim ko-
lem a nestoupajicim vietenem a resi indikaci
jeho oteviené nebo zaviené polohy.

Soupéatkové uzavéry s nestoupajicim vie-
tenem a ru¢nim ovladacim kolem, pouzivané
v nadzemnich rozvodech vysokopecniho, kok-
sového a smésného plynu, pfipadné v rozvo-
dech acetylénu, musi byt opatfeny ustrojim,
indikujicim jejich uzavienou nebo otevienou
polohu. Dosud pro indikaci uzaviené pfipadné
oteviené polohy Soupéatka je pouzivéno ustro-
ji osazené nad ruénim ovladacim kolem. Toto
ustroji sestdva z prodlouZeni vietena, které
je opatfeno jemnym zavitem, z ukazovaciho
ramene, jednim koncem upevnéného k zavi-
tovému pouzdru a druhym koncem suvné
ulozeného v draZce ukazatele, upevnéného
k télesu armatury. Ukazovaci rameno je del-
§i neZ prumér ruéniho ovlddaciho kola Sou-
patkového uzavéru. Nevyhodou tohoto ustro-
ji je omezend moznost manipulace s ruénim
ovladacim kolem Soupatkového uzavéru a
u armatur vystavenych pusobeni venkovniho
prosttedi dochdzi po urdité dobé k znehodno-
ceni jemného zavitu na prodlouZeni vietena
a tim k zadreni zavitového pouzdra. To ma
za nasledek vzpriceni ukazovaciho ramene
v dréZce ukazatele, jeho vyhnuti a tim k ne-
spravné indikaci polohy Soupéatkového uza-
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véru. Z tohoto duvodu uvedené ustroji je
pouZitelné pouze u Soupatkovych uzdvérd
mensich Js nevystavenych plsobeni venkov-
niho prostfedi v prostorech vysokych peci a
koksoven. U Soupatkovych uzdvértt velkych
Js a tim i velkych priméru ruénich ovlada-
cich kol jejich vieten, kde ke zméné z otev-
fené polohy do polohy zaviené je zapotfebi
50 aZ 120 otécek vietene, je toto ustroji nepo-
uzitelné.

Uvedené nevyhody odstraiiuje zatizeni pro
ovladani Soupatkovych uzdvérd podle vyna-
lezu tvotené vietenem ovladanym ruénim
ovladacim kolem, jehoZ podstata spodiva
v tom, ¥e na vietenu Soupatkového uzavéru
mezi jeho skfini a ru¢nim ovladacim kolem
je osazeno ozubené kolo, jez je v zabéru
s ozubenym kolem, upevnénym k vietenu
ukazatele s jemnym zdvitem, na némz je
uloZeno zavitové pouzdro s ukazovacim ra-
menem pro indikaci polohy, jehoZ volny ko-
nec je suvné uloZen ve vybrani télesa ukazo-
vatele, upevnéného ke skiini Soupéatka.

Vyhodou vynéalezu je snadnd manipulace
s ruénim ovladdacim kolem vietena Soupatko-
vého uzavéru, nebot ukazovaci ustroji je ulo-
7eno v prostoru mezi skiini Soupatkového
uzavéru a ru¢nim ovlddacim kolem. Tento
druh ukazovaciho uUstroji je pouZitelny pro
vice druht Soupatkovych uzavéru tj. vice Js.



Pocet otacek vietene Soupatkového uzavéru
z otevirené polohy do polohy zaviené je pre-
naSen primo na ukazatel. Délka vietene
ukazatele a tim velikost zdvihu zavitového
pouzdra s ukazovacim ramenem je z4visla na
zvoleném prevodu ozubenych kol, tj. na po-
méru poc¢tu zubl hnaného a hnaciho kola a
na stoupdni zavitu vretena ukazatele. Jeli-
koz ukazovaci ustroji je pfidavnou éasti Sou-
patkového uzavéru, je moZno jej zhotovit
z materidlu nepodléhajiciho povétrnostnim
vlivim.

Priklad zarizeni pro ovladani Soupatkovych
uzavéru podle vyndlezu je znizornén na pri-
pojeném vykrese, kde obr. 1 je pohled na toto
zatizeni, na obr. 2 je pohled na alternativni
upevnéni ozubeného kola k vtetenu Soupéat-
kového uzavéru a na obr. 3 je pohled na téle-
so ukazatele ve sméru P z obr. 1. Na viete~
nu 1 Soupatkového uzdvéru mezi jeho skiini
2 a ruénim ovladacim kolem 3 je osazeno ozu-
bené kolo 4, upevnéné k vretenu 1 stavécim
Sroubem 5, pripadné upevnéné k naboji 6
ru¢niho ovladaciho kola 3 zapustnymi $rouby
7. Ke skrini 2 Soupatkového uzadvéru je pri-
pevnéno téleso 8 ukazatele, opatfeno podél-
nou drazkou 9. V télese 8 ukazatele je
ototné uloZeno vieteno 10 ukazatele s jem-
nym zavitem na némzZ je naSroubovano zavi-
tové pouzdro 11 s ukazovacim ramenem 12
Podélna osa vietena 10 ukazatele je rovno-
béZné s podélnou osou vietena 1 Soupatkové-

ho uzévéru. Rameno 12 zavitového pouzdra
11 je suvné uloZeno v drazce 9 télesa 8 ukaza-
tele. Jeden konec vietena 10 ukazatele je vy-
veden mimo téleso 8 ukazatele a je na ném
upevnéno ozubené kolo 13, jeZ je v zabéru
s ozubenym kolem 4, osazenym na vietenu 1
Soupatkového uzavéru.

Pri otadeni ruénim ovlddacim kolem 3 je
tento otaéivy pohyb pirendsen jednak na vie-
teno 1 Soupatkového uzdvéru a jednak ozube-
nym kolem 4, jehoz otacky jsou stejné jako
otacky ruéniho ovladaciho kola 3 na ozubené
kolo 13, které je v zadbéru s ozubenym kolem
4. Otacivy pohyb ozubeného kola 13 je pie-
nasen na vieteno 10 ukazatele. Otadenim se
vietena 10 ukazatele nastava pohyb zavito-
vého pouzdra 11 s ukazovacim ramenem 12
v axidlnim sméru, nebof umisténi ukazovaci-
ho ramene 12 v drazce 9 télesa 8 ukazatele za-
brafiuje jeho otaceni se. Tim nastava posuv
ukazovaciho ramene 12, od znacky ,,otevie-
no“ ke znadce ,zavieno®, piipadné v opaéném
sméru a to podle smyslu otaceni rucéniho
ovladaciho kola 3.

Toto provedeni indikace polohy Soupéatko-
vého uzivéru je pouZitelné ve vétSsim rozme-
zi Js Soupatkovych uzavért a pro rozsah Js
od 40 do 1000 lze pouzit tfi provedeni. Na-
ptiklad pro Js od 40 do 80 je pouzito jedno
provedeni, pro Js od 100 do 250 dalsi a od Js
300 do 1000 daldi s rliznym poétem otacek.

PREDMET VYNALEZU

Zarizeni pro ovladani Soupatkovych uza-
vérl, tvorené vietenem, ovladanym ruénim
ovladacim kolem, vyznacené tim, Ze na vie-
tenu (1) Soupatkového uzavéru mezi jeho
sktini (2) a ruénim ovlddacim kolem (3) je
osazeno ozubené kolo (4), jeZ je v zabéru
- s ozubenym kolem (13), upevnénym k viete-

nu (10) ukazatele se zavitem, na némZ je ulo-
Zeno zavitové pouzdro (11) s ukazovacim ra-
menem (12) pro indikaci polohy, jehoZ volny
konec je suvné uloZen v drazZce (9) télesa (8)
ukazatele, upevnéného ke skfini (2) Soupat-
kového uzdvéru.
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