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" Appareil sexrvant 3 amener un cylindre d'impression en contact

avec un cylindre porte-plaque”
La présente invention concerne un perfectionnement

[N

a2 un appareil servant & amener un cylindre d'impression en
contact avec un cylindre porte-plague, et dans lequel les

objets amenés X cet appareil sont comprimés entre lesdits

cylindres de mani2re 3 recevoir ainsi une impression.

Dans 1'impression des plagues signalétiques ou des
circuits: imprimés, il est usuel d'utiliser un matériau tel
qu'une feuille métalligue ou une feuille de matidre plas-
tique qui est relativement épaisse, dure et incompressi-
ble sous l'action de la pression 4'impression. ‘

Dans les appareiis connus, les objets gui doivent
gtre imprimés sont amenés dans une zone de contact gqui

est déjd cu toujours formée entre un cylindre porte-plaque
et un_cylindre d'impression, par le fait que le cylindre 4’

impression est repoussé de manidre A contacter le cylindre
porte~plaque. Par conséquent les bords desdits obliets durs
provoguent une variation importanteet zubite de la pres-
sion appligquée aux plaqueérﬂ‘impression lorsqua lesdits
chijets s'avancent d'eux—méme'éhtre les deux cylindres cu
bien lorsqu'ils se dégagent de ces derniers. Jusqu'i pré-
sent, les variations'brﬁsques de la pression endommageaient
1es'surfacés_des plagues 4'inpression.
g C'est pourquoi un but @@ la présente invanticr

est de fournir un appareil pcssédant une structure permet-
tant d'éliminer les inconvénients mentionnés précédemment
de 1*art antérieur.

Ce probldme est résolu conformément a I1'invention
34 1'aide d'un appareil d'impression possédant un ¢ylindre

d'impression qui est &oartd pdériodiquement d'ur cylindre
3

porte-plague de telle manilrs gque.
deux cyiiqdreé, entrs lesquels est interposé un chjet

{0

irpriné, est supprimé une folsg que la surface de 17 imace

d'une plague d'impression fixde au cylindre porte-plague
a franchi la zone d= contact, mais avant gue le bord ar-
ritre de ladits plasue d'imprassion franchisse cetle zone.
Le déplacement mentionné précédemment dn cyiindre d'im-

pressicn est cormandé au moyen des phases ou positions
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2
angulaires du cylindre porte-plaque qui tourne dans une
position stationnaire.

D'autres caractéristiques et avantages de 1'inven-
tion ressortiront de la description qui va suivre d'une
forme de réalisation, prise en référence aux dessins an-
nexés, sur lesquels:

La figure 1 est une vue en perspective d'une forme
de réalisation de l'appareil selon l'invention, en liaison
avec un cylindre porte-plaque; )

la figure 2 est une vue de face d'un mécanisme 2
came comportant un systéme 2 bielles, comme représenté

"dans la partie A de la figure 1 entourée par une ligne for-

mée d'un trait mixte; 7
la figure 3 est une vue en coupe transversale du
mécanisme 3 came de la fiqure 2, qui montre un chdssis
non représenté sur les figures 1 et 2; /
la figure 4 est une vue en élévation latérale en
coupe d'un dispositif de réglage de l'interstice, permet-
tant de régler un interstice entre le cylindre porte-pla-
que et un cylindre d'impression;
\ la figure 5 est une vue de face en coupe transver-
sale prise suivant la ligne V-V de la figure 4;
la figure 6 est une vue en plan d'un capteur ser-
vant & indiquer l'angle de rotation du cylindre porte-pla-
que; et
| la figure 7 est une vue partielle de face montrant

~un disque muni d'une échelle, comportant une graduation

angulaire ainsi que des index de repérage d'angle.

On va décrire de facon détaillée une forme de
réalisation de la présente invention en référence aux
dessins.

La référence 12 désigne par exemple umeplague 4d'
impression en creux fixée a la surface d'un cylindre por-
te-plaque 11. La référence 13 désigne un cylindre d'im-

‘pression dont la surface extérieure est recouverte g'

un blanchet, et la référence 14 désigne un objet ou un

article tel qu'une feuille de base en matidre plastique
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3
qui est introduite dans la position d'impression (P) par
un dispositif d'amenée et un marqueur de'calage (non re-
présenté) de manidre a atre imprimée dans cette position.
Le cylindre porte-plaque 11 poss&éde un arbre 15
fixé & la fois aux flasques latéraux dudit cylindre et
monté de facon & pouvoir tourner dans des paliers (non

" représentés), qui sont fixés 2 un chissis 16, de sorte
que ledit cylindre peut &tre entrainé en rotation dans

une'position stationnaire au moyen 4'un engrenage a den-
ture droite 17 qui, a son tour, est entrainé par un ar-
bre d'entrafnement (non représenté) comportant un pignon
engrenant avec l'engrenage 2 denture droite.

' Le cylindre d'impression 13 posséde également un
arbre 18 qui supporte chacun des flasques latéraux dudit
cylindre par 1l'intermédiaire d'un palier a billes interxr-
calé, dont la piste intérieure de roulement est fixée &
1'arbre 18, tandis que la piste extérieure de ce roulement
est fixée.a chacun desdits‘flasqués. Ainsi l'arbre 18 n'
est pas entrainé forcément en rotation, mais est supporté
librement au niveau de ses extrémités 19 formées de tou-
rillons excentrés, par les éléments de palier d'un levier
de support 20. L'autre arbre 21 sert d'arbre d'entraine-
ment pour le cylindre d'impression 13 ainsi que d'arbre
de maintien du levier de support 20, et est soutenu dans
le ch8ssis 16 par des paliers ménagés entre l'arbre et
ce dernier. La référence 22 désigne une roue dentée 4'
entrainement, solidaire de 1l'arbre 21, tandis que la ré-
férence 23 désigne une roue dentée entrainée, solidaire
de 1'un des flasques latéraux du cylindre d'impression.
Ces deux roues dentées 22, 23 engrénent réciproguement
de sorte que le cylindre d'impression peut &tre entrai-
né en rotation suivant la.direction fléchée et avec la
méme vitesse périphérigue que le cylindre porte-plague
11, au moyen d'un pignon 24 fixé 3 1l'extrémité de 1'ar-
bre 21 et d'un pignon d'entralinement {non représenté)
engrenant avec le pignon 24. Un levier de commande 25

du cylindre d'impression est fixé, 3 son extrémité la



10

15

20

25

30

35

2507961

4
plus large, a 1l'une des extrémités forméesde tourillons
excentrés et est raccordé, & son extrémité la plus pe-
tite, 3 un bras d'un levier coudé 27 par l'intermédiai-
re d'une bielle 26, dont les extrémités pivotent respec-
tivement par rapport a 1l'extrémité la plus petite du le~-
vier et par rapport audit bras. Un autre levier coudé 28
est porté par°un pivot 29 fixé sur le levier de support
20 de manidre a pouvoir osciller en méme temps que le le-
vier coudé 27 mentionné précédemment. Les deux leviers
coudés 27, 28 sont raccordés l'un 2 l'autre 3 1l'aide 4'
un ressort hélicoIdal de traction 30, qui est intexrposé
entre eux. Un galet de came 32 comporte un palier minia-
ture qui est monté, avec possibilité de rotation, sur 1’
extrémité du bras le plus long du levier coudé 28. La ré-
férence 33 désigne une came de commande fixée & 1l'arbre
d'entrafnement 21. '

En outre la référence 35 désigne un solénoide du
type 3 translation, dont la tige de commande est reliée,
avec possibilité de rotation; a un bras d'un petit levier
coudé 37 par l1l'intermédiaire d'une bielle 36. La tige de
commande est également raccordée a un bras saillant 39
fixé au levier de support 20, par l'intermédiaire d'un
ressortv hélicoidal de craction 39. Lorsqu'il ast excitf.
le solénoide 35 rétracte la tige dans une position repré-
sentée par une ligne en trait mixte, 3 l'encontre de la
traction du ressort 39. Comme on le voit, le ressort 39
attire a nouveau la tige lorsque le courant électrique
du solénoide est débranché. L'autre bras du petit levier
coudé 37 est égquipé d'un galet de came 40 comportant un
palier miniature porté, avec possibilité de rotation, par
l'extrémiﬁé dudit bras, le levier 37 étant lui-mZme monté
de fagon a pouvoir pivoter , sur le levier de support 20
par l'intermédiaire d'un pivot 41. Un autre ressort héli-
coidal de traction 42 est tendu entre les extrémitds du
bras le plus long du levier coudé 27 et le bras saillant
38. Des boulons 43, 44 servent de dispositifs d'arrét ap-
tes a limiter respectivement les mouvements de rotation
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en sens inverse des aiéuilles d'une montre des leviers cou-
dés 27, 37.
Les figures 4 et 5 moantrent un‘disPositif servant
a4 régler l'interstice ou la distance entre le cylindre
perte-plagque 11 et le cylindre d'impression 13, ledit dis-

positif comportant, en tant qu'organe essentiel, le levier

"~ de support 20. En effet une tige de liaison 51 relie les

10
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20

25

L
N

leviers de support 20 de droite et de gauche, dont cha-
cun comporte un étri=r 52 monté en coantact avec la surfa-

ce intérieure desdits leviers et relié, avec possibilité
de rotation, & la tige de liaison 51. La véférence 53 dé-
signe des joints taraudésdont chacun ast inséré daus, et
fixé sur, les parties inférieures centralas xrespectives
des étriers. Des tiges de commande 54 pos:zédent respecti-
vement un embout fileté mile au niveau de ieurs extrémi-
tés supérieures de maniére, 3 &tre yaccords au joint tarau-
dé, avec une possibilité de réolage de leur proefondeur 4°
insertion dans ce joint. Une barre de support 35 soutient
les tiyes de commands 34 et let parmet d'avoir un mouve-
nent de glissement ascendant et descendant a2t dualemeant
de tourner autour de leurs propres axes. La barre est fi-
#ée, au niveau de ses deux extrémitds, au chissis 16. On
arbre ¢'entrainement 58 commorte des vis smaus fin 37 cn~
grenant respectivement avec l'une des rouas a vis sans
fin 56 pouvant entrainer en rotaticn les tiges de comman-~
de 54. L'arbre d'entrainement 58 ast dgalement tourillon-
né sur le chiigsis 16 2 1l'aide de paliers 5%, d¢ sorte qu’
i1 peut 8tre entrainé au moyen d'une poignie de manoeuvre
60.

On va maintenant décrire uo capteur 671 an ge ré-
férant A la figure &6 gui mon

tre ue micanisme cervant a

=

ddtecter et & indiguer les changewmsznts de positicn angu-
laire du cylindre porte~plague, lorsgue ce dernier tour-
ne autour de son arbre. Un arbre d'entrainement 62 poss:-
de, au niveau de 1'une de ses extrémités, une rcue dentés
65 et est porité, avec possibilité de rotaticn, par.des pa-

liers 64 qui sont fixés sur une embase 63. Cethe roue den-
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tée 65 est relide de facon opérationnelle a une autre roue
dentée (non représéntée) possédant le méme diamétre nomi-
nal et le méme nombre de dents que la premidre roue dentée,
et qui est fixée sur 1l'arbre 15 du cylindre porte-plaque
11, ce qui permet de réaliser la liaison naturellement au
moyen d'une chaine sans fin tendue entre les deux roues den-
tées. D'autre part des disques munis 66 4'une échelle, gra-
dués en degrés d'anglq,sont solidaires de 1'arbre d'en-

‘trafnement 62. Des index de repérage d'angle 67, 68 com-

portent chacun un bras, dont une surface latérale est
dirigée vers 1'axe de l'arbre 62. Lesdits index peuvent
étre réglés respectivement sur toute graduation angulai-
re désirée des disques munis. d'échelle 66. Chacun des
microcommutateurs (81) (Sz) comporte un galet de contact
et est fixé sur un cadre en forme de L sur 1l'embase 63,
de telle manidre qu'ils sont actionnés fespectivement par
les index correspondants de repérage d'angle 67, 68.

On va expliciter ci-apr&s le fonctionnement de 1°'
appareil décrit précédemment. On fixe tout d'abord la pla-
que de gravure en creux 12 sur le cylindre porte-plaque
11. Par exemple dans le cas d'objets ou d'articles 14 tels
que des feuilles de matidre plastique possédant une épais-
seur d'environ 1,6 mm, on suppose ici qu'iis sont amenés
par un dispositif d'amenée et un marqueur de calage dans
la machine 2 imprimer, de manidre a recevoir une impression
avec des dépdts épais d'encre. Avant l'opération d'impres-
sion, la distance mesurée au niveau du point d'impression
(P) entre le cylindre porte-plaque 11 et le cylindre 4'
impression 13 sera réglée au moyen de la poignée 60 a
une valeur d'environ 1,3 mm, gqui est légdrement inférieu—'
re & l'épaisseur desdites feuilles de matiére plastique
14, Lors du réglage indiqué ci-dessus, les vis sans fin
57 entrainent les roues & vis sans fin 56 de maniére a
faire tourner les tiges de commande 54 vissées dans les
joints taraudés 53, ce gui déplace par conséquent ces
derniers selon un mouvement ascendant ou descendant avec
pour résultat que le levier de support est de ce fait 1é-
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gérement pivoté autour de l'arbre 21. D'autre part le cy-
lindre porte-plaque 11 et le cylindre d'impression 13 sont
agencés de telle mani2re qu'ils peuvent tourner suivant
la directicn fléchée avec la m@me vitesse périphérique, et
ce, moyennant le maintien d'une distance prédéterminée en-
tre les cylindres. Le marqueur de calage, qui n'est pas
représenté sur les dessins, continued maintenir la feuil-
le de matigdre plastique 14 fixe en un point ol le borxd
avant de ladite feuille peut &tre situé, par exemple, a
une distance de 5 mm en avant du point d'impression (P)
jusqu'a ce que la phase opératoire suivante commence. L'
appareil décrit précédemment actionne le cylindre 4'im-
pression 13 de manidre gu'il vienne contacter le cy-
lindre porte-plaque lorsque l'extrémité avant de la sur-
face de l'image sur la plague 4'impression arrive dans
une position prédéterminde, en arridre du point 4'impres-
sion (P), sous l'effet de la rotation da cyliandre porte-
plagque 11 suivant la direction de la fléche. Ainsi la
feuille de matidre plastique 14 est pressée par la pla-
que d'impression 12 contre le cylindre d4'impression. On
va indiquer ci-apr2s le détail du déplacement ci-dessus.

Au moment ol le cylindre d'impression est action-
né, la phase angulaire du cylindre porte-plaque 11 sera
presque constante en dépit de la variation probable de
la longueur de la plague 12 ou de la faiille14, ladite
longueur é&tant mesurée suivant la direction d'avance.
Ainsi on peut par conséquent régler & une valeur angulaire
fixe correcte l'index de repérage d'angle 67 du cap-
teur 61 détectant la phase angulaire du cylindre porte-
plaque, au moyen du disque 66 muni d'une &chelle. On peut
ensuite régler la hauteur du microcommutateur (5.} d= tel-
le manigére gue, lorsgue le cylindre d'impression est ac-
tionné de mani2re 3 contacter le cylindre porte-plague
11, la phase angulaire de ce dernier peut coIncider avec
le point d'impression (P} au moment obt 1'index 67 préala-
blement réglé bute contre le galet de contact dudit mi-
crocommutateur (51).
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, 8
Par conséquent,l'index 67 sera entrainé en rotation

- en synchronisme avec la rotation du cylindre porte-plaque

11 de maniére actionner 1le microcommutateur (81) pour cou-
per le courant d'alimentation du solénoide & translation
35. La bielle 36 reliée & la tige de ce solénoide 35, sera
ressortie dans la position représentée par la ligne en
trait plein sur le dessin sous 1'effet de la traction exer-
cée par le ressort hélicoidal mentionné précédemment 39,
Le petit levier coudé 37, relié 2 la bielle 36 par 1l'inter-
médiaire d‘un pivot, sera par conséquent entrainé en rota-
tion en sens inverse des aiguilles d'une montre de manidre
& &tre maintenu dans une position dans laquelle la surface
latérale d'un bras dudit levier contacte le dispositif a°
arrét 44. D'autre part, avant le déplacement indiqué ci-
dessus dudit levier 37, la came 33 servant é»actionner le
cylindre d'impression est entrainée préalablement en rota-
tion par l'arbre d'entratnement 21 suivant la direction
fléchée en sens inverse des aiguilles d’une montre de ma-
nidre d faire tourner l'un des grands leviers coudés 28
pour 1l'amener dans une position représentée par la ligne
en trait plein, au moyen de son galet de came 32, a par-
tir de 1l'autre position représentée par une ligne en trait
mixte. La came continue ensuite A tourner.Fendant que la
zone périphérique correspondant A un angle au centre (B)
est maintenue en contact avec ledit galet de came 32, 'le
levier coudé 28 mentionné ci-dessus est maintenu dans la-
dite position 3 1'encontre d'un couple qui lui est appli-
qué par les deux ressorts de traction 30, 42. Entretemps,
le galet de came 40 du levier coudé 1le plus petit 37 pren-
dra la position représentée sous 1'action du mécanisme d3-
crit précédemment. Lorsque le levier coudé 28 est pivotd
de la mani2re indiguéde ci-dessus, le ressort de traction
30, qui de ce fait est déployé, force 1'autre levier cou-
dé de taille importante 27 & pivoter en sens inverse

des aiguilles d'une montre autour du pivot 29 a l'enconire
de la traction exercée par le ressort 42. Ensuite ledit

levier 27 est maintenu dans une position dans laguelle son
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bras le plus court est appliqué contre le dispositif d'ar-
rét 43. Simultanément, le déplacement du levier 27 agit de

manidre 3 incliner le levier de commande 25 vers la gauche,

par l'intermédiaire de la bielle 26 interpcsée entre eux
avec possibilité de rotation, ce qui entvaine une rotation

en sens inverse des aigquilles d'une montre sur un angle au
, g

centre {y). La bielle 26 et le bras le plus court du levier
.27, gqui étaient obligues 1l'un par rapport & l'autre avant
‘le déplacement du lavier 27, ssront alars étendus en étant

alignés. Dn peut voir cette modification de position rela-

tive sur le dessin représentant lesdits orgares avec des

lignes, en trait plein et avec des lignes en trait mixte,
Le déplacement en seng inverse dss aiguoilles 4&°

une montre du lsvier de commande 25, dcnh la valeur cor-

respord a lfangisg {v),

lons excentrés 19 mantionnds précédemment ainsi gque de 1°

e

rovogue une yohation des touril-

Tﬂ

n
arbre 14 dans les paliers en entrainant un rvelévement
e ¥

ayant pour valeur essin? ; qui provojque de ¢ ait une

mige en céntact du cyl dvp d'impression 12 et du cylin-

dre porte-plague. La valeur {e} désigne 1’excentriciié

desdits tourillons excentrds, Dans un exemple; dans le-~

1

quel la valeur {#} est sgale & 5 mm et llangle [y} est
égal a 7 degrés, lp relévement scrait égal % environ

0,6 mm. Le xeldvement est partisllement absorbé par la
compression du blanchai du cylindre 4'impression, wals
le restani de la course de reldvement ertraline une com-

pressicn de 1la plague 4'inpression; avec vour effet qu'

une pression COrres pﬁnﬂ"uk eet avpligude & Jadite pla-
gque lors de l'opéra al-
tant de la multi kR e argeuwr lztdralis, de la

longueur péf;pbt

o
ex de l'intensité i ladits pression, gz2wva apsligude en
retour aux teuriilons agcentr

est transmise & ces derxniers a parxrtir de la plague 12
par l'intermédizire 4= 1’objiet gqui deoii re

pression, et est reprdsentéepar un couple agissant dans

pl
le sens des aiguilles d'une rontre et possédant un  bras



10

15

20

25

30

35

2507961

10
de levier de longueur (e). Cependant, le couple peut 8tre.
parfaitement supporté par la bielle 26 et par le bras le
plus court du levier coudé 27 étant donné gu'ils sont ali-
gnés dans 1l'état indiqué.
Par conséquent, la feuille de matiére plastique
14 est imprimée par la surface de l'image de la plaque

12 et ce avec un dépdt épais d'encre.

Ci-apreés, on va décrire un mécanisme de dégagement

‘ou de retrait du cylindre d'impression. La longueur (&)

des feuilles de matidre plastique 14 est naturellement
supérieure & celle de la surface de l'image de la plagque
d'impression 12, mesurée suivant la direction d'avance
entre son bord avant et son bord arriére. La longueur (L)
entidre de la'plaque 12 y compris sa surface ne compor-
tant pas d'image est en général cependant supérieure a

la longueur (&) suivant la direction d'avance représen-
tée par une flédche sur la figure 1, c'est-a-dire que 1'
on a L > %. Par conséquent, si le retrait du cylindre 4'
impression était commandé aprés la fin de 1l'impression
au moyen de dispositionsbaéées uniguement sur la longueur
"£" de la plaque 12, le bord arri2re de la feuille de ma-
tidre plastique 14 avancerait au-deld du point d'impres-
sion (P) pendant la période de contact du cylindre d'in--

" pression et du cylindre porte-plaque.Dans ce cas; le bord

dur situé au niveau du bord arriére de la feuille 14
pourrait pravoquer un endommagement de la surface plus
douce de la plaque d'impression 12. On peut éviter effica-
cement un tel inconvénient en utilisant l'appareil con-
forme 3 l'invention, de la manidre suivante. Tout 4’
abord on fixe d'avance une longueur en soustrayant une
valeur coxrecte, par exemple environ 20 mm, de la lon-
gueur ‘2" des objets 14 gui doivent recevoir une impres-
sion. On reporte alors la longueur ainsi prédéterminée
sur la surface périphérique du cylindre porte-plague de
manidére 2 calculer un angle au centre (8) correspondant

a ladite longueur périphérigque. Ensuite, on positionne

l'index de repérage d'angle 68 situé dans le capteur 61
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11
dans une position tellé que deux index 67, 68 sont situés
a une distance aﬁgulaire réciproque égale audit angle (3§)
comme représentésur la figure 7. Il faut rendre identiques
les hauteurs des deux microcommutateurs (51) (52)’

Ces dispositions ayant été prises, la rotation con-
tinue du cylindre porte-plaque 11 apres la fin de 1'impres-
sion provogue-une rotation synchrone de 1'index 68, qui a
son tour actionne le microcommutateur (SZ) de maniére 3
exciter le solénoide a translation 35. Par conséquent, la
tige de ce solénoide._est rétractée, sous l'effet de la
force électromagnétique, dans la position représentée par
une ligne en trait mixte, a l'encontre de la traction du
ressort 39 agissant sur la tige par 1l'intermédiaire de.la

bielle 36. Le petit levier coudé 37 est simultanément pi~

voté dans le sens des aiguilles d'une montre, ce qui en-

trafne la suppression de l'action de limitation de son

galet de came 40 contre le levier coudé de grande
taille 28. Le coupie créé par les tractions des ressorts
30,42 fait simultanément tourner le levier 28 dans le sens
des aiguilles d'une montre en l'amenant dans une position
représentée en. trait mixte. Il en résulte que la tension
du ressort 30 est réduite de sorte que la tension supé-
rieure de l'autre »essort 42 foil dgalement tourner dans
le sens des aiguilles d'une montre l'autre levier de tail-
le supérieure 27 en 1l'amenant déns la position représen-
tée par la ligne en trait mixte. Le levier 27 agit mainte-
nant en sens inverse & l'encontre de 1l'action qu'il exer-
c¢ait lors de la phase de contact décrite précédemment.

En effet, le levier 27 attire le levier de commande 25
vers la droite par l'intermédiaire de la bielle 26, en
faisant dg ce fait tourner dans le sens des aiguilles d°'
une montre ledit levier sur l'angle au centre (y). Les
tourillcns excentrés 19 de l'arbre 18 sont également en-~
trainés en rotation sur une mdme valeur angulaire dans
leurs valiers respectifs. En définitive l'arbre 18 sup-
portant le cylindre 4'impression 13 est abaissé d'une
distance égaie a la valeur e.siny, ce qui entraine un dé-
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gagement ou un retrait du c?lindre d'impression sans aucun
probléme. :

Avec le mécanisme indiqué ci-dessus de retrait du
cylindre d'impression 13, il n'existe aucune possibilité
que l'extrémité arriére de la feuille de matiére‘plastique
14 franchisse la position d'impression avant la suppres-
sion dudit contact. La surface de la plaque d'impression
14 peut ainsi &tre parfaitement protégée de tout endomma-
gement d0 aux bords durs des objets 14 sur lesquels doit
étre apposée une impression. '

Comme on le comprendra clairement de la descrip-
tion qui précede, 1l'appareil conforme 2 1'invention ser-
vant & amener le cylindre d'impression en contact avec le
cylindre porte-plaque apporte un perfectionnement impor-
tant dans la technologie de l'impression, comme cela est
indiqué de facon résumée ci-aprds. Le capteur servant 2
indiquer et & détecter les rotations du cylindre porte-
plaque comporte les index de repérage d'angle, réglables.
Ces index sont placés respectivement dans des positions
telles qu'ils définissent une distance angulaire infé-
rieure 3 la longueur périphérique des objets sur les-
quels doit étre appliquée une impression, ladite lon-
gueur étant mesurée suivant ls 3Jirection d'avance des
objets. Le signal transmis par 1'un desdits index est
envoyé au mécanisme de retrait ou de dégagement du cy~
lindre d'impression, qui de ce fait est écarté du cy-
lindre porté—plaque lorsqu'il se trouve dans une pla-
ge‘angulaire située entre la position & 1l'instant ol
le bord arridre de la surface de l'image de la plaque
d'impression franchit précisément le point d'impression
mentionné précédemment, et laposition a 1'instant ol le
bord arridre dudit objet franchit ce point. En d'autres
termes le bord arridre de 1l'objet franchit toujours le ‘
point d'impression uniquement aprés le retrait du cy-
lindre d'impression de 1l'appareil selon 1'invention,
tandis que ledit objet franchit habituellement ce point
avant le retrait du cylindre dans les appareils connus.
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Par conséquent la plaque d’impression plus tendre n'est
jemais soumise 3 une gquelcongue action de compression li-
néaire intense provogqude, sinon, lors de chague cycle
d'impression par les bords arridres des obiets pius durs
tels que des feuilles de wmatidre plastigue ou des tdles.
La surface d= la plague d’iM§ressiQH agt par ¢onséquent
parfaitement protégée, sans aucune possibilité d'endomma~
gement avec apparition, suivant la direction latérale, de
fissures fines; croissant éventuvelisment en créant une
fissure plus lavges. En con c1u51on ia mechine 2 imyrimer'

est dquipde, selon 1linvention, ae Iiappare il déerit oi-
1 i L4 EX

dessusqgul convient pousr smensr le o ;
en contact avec la cyliindre porte-pisgus el L' cester de
ce dernier, en particulier dans le vas de 1'inprossion 4!
un okjet tel qu'una fewille de watifre plastique ou une

tdle.,
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REVENDICATIONS
1. Appareil servant 2 amener un cylindre d'impres-

sion (13) en contact avec un cylindre porte-plaque (11),

caractérisé en ce qu'il comporte un mécanisme (18-42) a 1'
aide duquel le cylindre d'impression (13) peut étre écar-
té du cylindre porte-plaque (11) pendant une période entre

- deux phases angulaires successives de la rotation du cylin-

dre porte-plaque, la phase initiale correspondant a une
position angulaire du cylindre porte-plaque (11) sur le-
quel une plaque d'impression (12) est fixée,‘dans laguel-
le la surface de 1l'image de la plaque d'impression vient

‘de franchir un point de contact (P) ol les cylindres .

sont en contact réciproque, tandis que la phase suivante
correspond a l'autre position angulaire du cylindre porte-
plaque (11), dans laquelle le bord arxigére d'un objet (14),
devant recevoir une impression, est situé juste en avant
de ce point de contact (P).

2. Appareil selon la revendication 1, caractérisé
en ce qu'il comporte en outre des disques (66) munis Q'
une échelle, dont chacun d'eux est entrainé de manidre a
tourner en synchronisme avec le cylindre porte-plaque
{11) et est égquipé d'un index de repérage d'angle (67,68)
pouvant &8ire réglé sur tout degzé i'angle gradué sur les-
dits disques (66), ce qui permet de commander l'écarte-
ment dudit cylindre d'impression (13) par rapport au cy-

. lindre porte-plaque (11), au moyen de la position angu-
- laire desdits index (67, 68).

3. Appareil selon la revendication 2, caractéri-
sé en ce que le cylindre d'impression (13) est adapté
pour &tre amené en contact avec ledit cylindre porte-pla-~
que (11), ﬁgalement au moyen desdits index de repérage
d'angle (67,68) réglables, et ce unigquement a un instant
postérieur 3 la venue en contact de l'objet (14) aver le

cylindre porte-plaque (11).
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