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Re%eni se tyk4 ochranného krytu dré- N

saciho néstroge zejména na drasacich
strojich pode vi.

zatizeni umoZiuje vyloudit rudni drasani
polyuretanovych podesvi. Plné se tak vy-
uiigi drasaci sbroje s poloautomatickym
cyklem a mechanickym p#idrZenim drésa=-
vych podesvi. Zarizeni je ve své podstats
tvoleno vyskovd stavitelnym ochrannym
krytem drésaciho nastroje s voditkem ori-
entovanym proti sméru pohybu drdsané po=-
deSve. Voditko pFitladuje a vyrovnava ho-
rni plochu podesve a zabranuje tak zavr-

tani drésaciho nistroje zdrovel se zajis- M
ténim stejnomérné hloubky odridsané vrstvy ‘
materidlu.
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Vyndlez se tykd ochrammého krytu drdsaciho ndstroje, zejmé-
na ne drédsacich strojich podesvi,

PF1 drdsdni podedvi se za dlelem p¥ilnut{ lepidla odstranu-
je z horni plochy podedve hladky povrch v mist& jejiho pozd&jsi-
ho p¥ilepeni ke svrsku obuvi. U pode3vi z polyuretanu se pFitlek
drésané podedve provédi bud ruéné, nebo mechanicky. P#i ruénim
zpligobu pFitlalovéni urduje silu p¥itlaku a hloubku drdsdni ci-
tem a zkuSenosti pracovnik. P¥i mechanickém p¥itladovdni, které
se uiivéd u stroji s poloautomatickym cyklem, je podeSev vloZena
do vyrovndvaci formy ustavené na stole stroje a pFitlak podedve
proti néstroji je vyvozovdn prufinami, P¥i drdsdni vznikd zvl4s-
t& p¥i nestejnorodém materidlu a nerovné drdsané plode nebezpedi
zavrtdni drdsaciho ndstroje do podedve. Pro zamezeni tohoto jevu
je nutné vyrovnédni horni plochy podedve do roviny, piiméTreny
pP*itlak ndstroje proti podedvi a vhodnd geometrie biitu ndstroje.
Z hlediska produktivity a bezpednosti prdce je vhodndjsi polo-
automatické drédsini, ale prdvé u tohoto zpisobu dochdzi p¥i ne-
stejnorodém materidlu, nedokonalém vyrovndni horni plochy podeS-
ve nebo nevhodng volené sile p¥itleku nejlastéji k zavridvédndi
drdseciho ndstroje do materidlu podesve,

Vy%e uvedené nevyhody odstranuje FeSeni ochranného krytu
drdsaeciho ndstroje podle vyndlezu, jehoZ podstata spolivd v tom,
%e vyskové pPestavitelny kryt ndstroje je opat¥en voditkem orien-
tovanym proti sméru pohybu drdsané podesve, ustaven stavécim
Sroubem s matici a zajidtén Sroubem. Drdsaci ndstroj pritom pire=-
gsahuje voditko o hodnotu dbéru. Hodnota piesahu je dédna poZado-
vanou hloubkou béru p¥i drdsdni.

Pokrok dosafeny zaiizenim podle vyndlezu spolivd v zajisté-
ni kvalitniho odrédséni bez nebezpedi zavrtani ndsiroje i pri ne-
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stejnorodém materidlu podedvi a nedokonalém vyrovndni horni plo-
chy podedve. Zdroven sniZuje zévislost kvality drdséni na sile
piitleku podedve proti ndstrojie. Dochdzi tim k zemezeni vzniku
zmetkid, usnadn&ni p¥ipravy i prib&hu celé operace, s tim i k moZ-
nosti nejSirsiho vyu?ivéni ekonomilt&jS8iho a bezpelnéjsiho zpi-
gobu vyroby p¥l zachovdni vSech kvalitativnich a zvySeni kvanti-
tativnich parametri.

P¥ilo¥eny vikres zndzornuje piikladné ¥edeni ochranného
krytu drdsaciho ndstroje podle vyndlezu, kde na obr. 1 je pohled
ve amdru osy vietene a na obr. 2 Yez krytem ndstroje a vyrovnd-
vaci formou 8 podedvi,

Drésaci ndstroj 1 upnuty ve vieteni 2 drdsaciho stroje pro-
chézejicim hrdlem 3 odsdvaciho potrubi, v némZ je usporddén vys-
 kovd staviteinj kryt&;néﬂkqﬁa 8 manZetou 8, ktery je opatien
“voditkem g orientovanym proti sméru pohybu S. Kryt hkje ustaven
gtavdcim Sroubem 5 s matici 6 a zajistén Sroubem J. Drédsaci néd-
stroj 1 p¥itom pFesahuje voditko Q o hodnotu presashu X,

Vlestni funkce za¥izeni podle vyndlezu spolivd v ustaveni
vyrovndvaci formy 11 s vloZenou podesvi 10 na stole stroje 12
a v serizeni krytu‘._‘t_- na'stroje gtavdeim Sroubem 5 tak, aby vo-
ditko 9 bylo pPesahovéno drdsacim ndstrojem 1 o hodnotu presahu X
a zajidténi krytu 4 Sroubem J. Hodnote pFesahu X je ddna poZado-
vanou hloubkou Ub&ru p¥i drdsdni. Po spusténi stroje dochdzi
k obréb&ni. P¥Li obrdbéni podesve 10 klouZe voditko 9 po jeji
neopracované horni &4sti, a stladuje tak odpruZeny stil stroje
12, Tim voditko 9 zaji%fuje hloubku GbSru po celé drdsané ploSe
podeSve 10 a znemoZnuje zdroven zavrtdni drdsaciho ndstroje 1
do podesve 10.

Zatizeni podle vyndlezu umo¥nuje plné vyuZiti drdsacich
stroji s poloautomatickym cyklem, zvySeni produktivity a bezped-
nosti pPi drdsdni podeSivi zdroven s odstrandnim nebezpeli zmetkdl,
a tim ekonomidt&js8i vyrobu obuvi.
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Ochrann§ kryt drédsaciho ndstroje opat¥eny pruZnym okrajem,
uspo¥ddeny v hrdle odsdveciho potrubi drdsaciho strojg,vyznaéu—
jici se tim, Ze je vySkové prestavitelny a Je opatFen voditkem
(9) orientovenym proti sméru pohybu (S) podedve (10), p¥ilemZ je
tento kryt 4 ustaven stavdcim Broubem (5) s matici (6) a zajistén
Sroubem (7), & to tak, Ze drdsaci ndstroj (1) p¥esahuje voditko
(9) o hodnotu p¥esahu (X), p¥icemZ hodnote presahu (X) je dédne
po Zadovanou hloubkou ibéru p¥i drdsdni.

1 vykres
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Obr. 2
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