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pro Jist&ni ndhonovych systéml, pfedeviim 4
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Vynélez se tykd pojistného spojkového mechanismu, zejména pro néhonovy systém zems-
dslskych strojd opatfenych zdrojem tlekového média.

V&t&ina ndhonovych systémd pracovnich strojyd, pfedevéim zem¥d¥lskych, je proti pfeti-
%eni chrén¥na rdznymi typy pojistnych spojkovych mechanismd. Jejich hlavnim dfelem je chréd-
nit cely ndhonovy systém proti po3kozeni pFi pPekro¥eni prendZeného krouticiho momentu ned
stanovenou hodnotu a tim zabrdnit znednym ztrdtdm. NejzndmZj3f{m & neJroz3{Ffendj3im Felenim
je pouZivdni pojistnych spojek se stiiZnym kolikem, kde pti plekrodeni krouticiho momentu
dojde k pPestfiZeni kolikd e tim i k rozpojen{ hnaci a hnané h¥ifdele. Nevyhody tohoto fede-
ni pfes svoji pomdrnou jednoduchost e niZ%3f pofigovaci ndkledy spo&ivaji v obtiZném a zdlou-
havém uvéddéni do provozu a tim i1 ni¥3{ vykonnosti, ddle pak ve znae¥ném rozptylu hodnot
pFfend¥eného krouticiho momentu & prakticky nemoZnost pouZit{ tohoto Fe#enf{ p¥i vy%¥ich pie-
né3enych vykonech. Jind znémé PeSeni pojistnych spojek jsou uzplsobena taek, %e mezi hnaci
a hnanou ¥4st{ Jsou ve tvarovanych dréZkdch uloZeny kuli¥ky nebo vdlelky, pfitla¥ované
do zéb&ru prufinemi a p¥i prekrodeni jiZt&ného momentu dochdzi k jejich pFeskskovédni & tim
i rozpojeni. Hlavnl nevfhody spodivaji{ v tom, ¥%e pFeskakovdnim dochdz{ k opotFebovédni drd-
%ek 1 vdle¥kd a tfm ke zm¥nd hodnoty prenddendho momentu, proto Pe¥eni neni vhodné pro
vys81 pfend3ené vykony. Dals{ zndmd FeXeni pro Ji¥tdni ndhonovych systémd p¥i vys3ich
krouticich momentech Jsou zaloZena na principu p¥itladovéni kulidek do drdZek v hnacim
talifi pritladnym kotouden prosti#ednictvim pruZin e p¥i pPekroleni dojde k vyJeti kulidek
'z drd¥ek na Jinou drdhu a tim i k odtlaleni pFitladného kotoufe s ndslednym vypnutim kon-
cového spinale. Pripadﬁé Je spojeni hnacf & hnand ¥4sti provedeno &elnim ozubenim, JjehoZ
Jedna ¥dst Je posuvnd prostfednictvim pohyblivych ¥lenl, které se pri pFekrodeni nestave-
ného momentu vysunou z drdZek, pritom op&tovné spojeni néhonu se provede pres &elni ozu-
beni. Hlavni nevyhodou t&chto provedeni Je, %e rozpojovédni se provdd{ pod maximédlnim zeti-
fenim a tim se zvySuje opot¥ebeni drdZfek s ndslednou zm&nou Ji¥t&ného momentu, pitipadnd
fedeni lze poufit jen pro ovldddni koncového vypina¥e p¥i pohonu elektromotorem. Zm¥nu
pends3eného krouticiho momentu p¥i opotFebovdni by bylo moZno provddit pouze ¥astou zmdnou
pfedpétl nebo unosnosti prufiny, co% by bylo pracné, sloZité a celkové sniZovalo vjkonnost
stroje.

Oelem vyndlezu Je>vytvoiit tekovy pojistny spojkovy mechenismus, ktery vy3e uvedené
nedostatky do zna¥né miry odstranuje s umo¥nuje spolehlivé Jistini ndhonovych systémd
strojd pfi prenosu velkych krouticich momentd.

Podstata vyndlezu spoZ{ivd v tom, %e vstupn{ h¥fdel Je opatien pevnyﬁ segmentem, proti
n&mu? je ne vystupnim h¥ideli upraven rozpojiteln# spoluzabirajici pohyblivy segment, ovlé-
dany pistem, jen% Je uloZen ve vdlci opatitendm jednek komorou s tlakovym pFivodem, jJednak
kandlem ovlddanym pistem & klapkou.

Pojistny spojkovy mechanismus podle vyndlezu mé hlavni vyhody v tom, Ze rozpojovédnim
prl maximdlng Ji3t¥ném zatiZen{ nedochdz{ k podstatnému opot¥ebovdvdni pohyblivjch ¥dsti,
které zapPi¥inovalo zmdnu pfendSeného krouticiho momentu, protoZe pFi rozpojovéni dochdzi
prakticky k okemi¥itému pFeruBeni pFitle¥né sily pistu na pohyblivy segment. Zepnuti spo-
kového mechanismu po vypnuti lze provést rychlym & jednoduchym zpisobem, rovnd¥ tek seffze-
ni na Jinou hodnotu Jistdného momentu lze zabezpeZit hodnoty tlekového média prostfednictvim
regula¥niho ventilu.

Ne pPipojengch vykresech je schemeticky sndzornsn p¥ikled proveden{ pojistného spoj-
kového mechanismu podle vynélezu, kde na obrdzku 1 Je ldstelny Fez mechenismem, obrdzek 2
piedstavuje funk¥ni schéma a na obr. 3 Je deteil segmentd s kuliZkou p¥i rozpojeni.

Pojistny spojkovy mechanismus je upraven mesi vstupnim hifdelem ! e v§stupnim h¥fdelem
2 nesnézorndného névazného ndhonového systému stroje. Se vstupnim h¥f{delem 1 Je spojen
pevny segment 3, se kterym rozpojiteln¥ spoluzebird pohyblivy segment 4, ovlddany pistem
5 a napojeny na vystupni hifdel 2. Pist 5 je uloZen ve vdlci §, v n&mZ je té% upravena
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komora ] s tlakovym pfevodem 8, kterym je p¥es regulsdnif ventil 3 napojena na neznézorniny
zdroj tlakového média, nepi. vzduchového kompresoru, hydraulického &erpadla apod. Komora 7
Je ddle opat¥ena kandlem 10, pFip. ventilem, s klapkou 11, mezi ni% a vélcem 6 je pruZina
27. V pfikledném proveden{, zndzorn&ném na obrézku 1, Je pevny segment 3 napojen na vstupni
h¥{del 1 ples néboj 12, ktery je ddle prostFednictvim lo¥iske 13 a zajistovact matice 18
ulofen na t&lese 13. Pohyblivy segment 4 je suvn¥ ulo¥en drdfkovénim 29 na t&lese 15 a pres
axidlni lo%isko 14 spojen s pistem 5, ktery je pFes pouzdro 16 s loXisky 17 ulo¥en na t&-
lese 13. Kulilky 19 jsou uloZcny Jednek v li¥kdch 20, vytvoFenfch v pevném segmentu 3 a po-
hyblivém segmentu 4, jednek tvo¥enfch v pevném segmentu 3 a pohyblivém segmentu 4, Jednsk
v kleci 21. Klec 21 Je té% ovldddna vysuvnikem 22, mezi nim% a t¥lesem 15 nebo nédbojem 12
Je pruZina 23. Mezi pIstem 5 a vélcem § je upravena dosedaci plocha 24 s t&¥sn&nim 25, Jimiz
je ut¥snovéna komora I. Viko 26 je 3rouby spojenc s védlcem 6 a pouzdrenm 16, které je ne
t&lese 13 zaji¥t&no matic{ 18. Propojeni pevného segmentu 3 a pohyblivého segmentu 4 miZe .
byt provedeno i Jjinak ne% kulil¥kemi 19, nepf. neznézorninymi védledky, drdZkovénim, ozube~
nim apod. Alternativn¥ mdZe byt pohyblivy segment 4 p¥imo souddst{ pistu 5, ktery je pak
suvné spojen s vystupnim h¥fdelem 2, nap¥. drdifkovénim, Toto PeXeni schematicky zndzorn&né
na obr. 2 Je v3ak sloZit&j3i z hlediska ut&sn¥ni pistu 5 a komory 7 i Fe¥enfm tlakového
pfevodu 8.

Pojistny spojkovy mechanismus podle vyndlezu pracuje ndsledovn¥: kroutic{ moment se
pFend¥{ ze vstupnfho h¥idele 1 a k ndmu p¥ipojeného pevného segmentu 3 pfes kuli¥ky 19
na pohyblivy segment 4 a odtud pres t&leso 15, p¥f. pist 5, na v¥stupnf hi¥{fdel 2. P¥i
p¥ekrodeni Ji¥t&ného krouticiho momentu dochdzi k velivému pohybu kulidek 19 v 1liZkéch 20
a ndvaznd k posunut{ pohyblivého segmentu 4, a% dojde k dplnému rozpojeni pevného segmentu
3 a pohyblivého segmentu 4. P¥i posouvéni pohyblivého segmentu 4 tlak pruZiny 23 pdsobf
pfes vysuvnik 22 na klec 21, kterd kuli¥ky 19 pFitla¥uje k pohyblivému segmentu 4. Zmé&na
polohy pohyblivého segmentu 4 vyvoldvd sou¥asnd i zm¥nu polohy pistu 5, &im%Z se otevie
kendl 10 s klapkou 11 & tlakové médium, dopravované tlakovym pFevodem 8 do komory 7, odché-
z{ do odpadu a vyvoldveny tlak plestdvéd pisobit jen na pist 2 ve vdlei §, jim% byl pohybli-
vy segment 4 udrZovédn v zdébdru s pevnym segmentem 3 prostiednictvim kuliZek 19. Pevny seg-
ment 3 a pohyblivy segment 4 zaujmou p¥l rozpojeni polohu znézorn&nou na obr. 3.

Po odstran¥ni pfiiny pretf¥eni mi%e obsluha Jednoduchym zplsobem uvést vstupni{ h¥fdel
1 do zébéru s vystupnim h¥fdelem 2 pomoci pojistného spojkového mechanismu tak, %e nezné-
zorndnym ovladalem uzavie klapkou 11 kandly 10. Tim za¥ne tlakové médium proudic{ p¥ivodem
8 do komory J plsobit ne pist 5 a jeho vyvolany pohyb se pPes axidlni loZisko 14 pFenese
na pohyblivy segment 4, ktery se pohybuje po dréfkovéni 29 t¥lesa 15 tek dlouwho, a% kulilky
J9 spodinou v 1lG¥kéch 20 pevného segmentu 3, bud p¥imo, nebo p¥i jeho pootodenf. Soudasnd
dosednutim ploch 24 s t&sn&nim 25 dojde k uzavieni komory ] a znemo¥n&ni pritoku tlakového
média do prostoru kandlu 10. Ndslednym otevienim kandlu J0 uvoln&nim klapky 11 je spojkovy
mechanismus op&t p¥ipraven k delif &innosti. Pi¥enos krouticiho momentu ze vstupniho hi¥ide~
le 1 na vystupni h¥fdel 2 pek mi%e pokrafovat a% do dal¥iho pPekrofeni Ji3t¥né hodnoty '
a popsanym zplisobem pojistny spojkovy mechanismus pracuje. Pokud se jevi potPeba zmZnit -
hodnotu ji3t&ného p¥end¥eného kroutictho momentiu prostPednictvim reguladniho ventilu, nasta-
vi se novéd hodnota tlakového média proudicfho do komory I, kterd urluje velikost p¥itla&né
sily pistu 3 ne kuliZky 19 v 18Zkdch 20 pevného éegmentu 2 a pohyblivého segmentu 4.

PREDMET VYNLLEZU

1. Pojistn} spojkovy mechenismus, upraveny mezi vstupnim a vystupnim h¥fdelem, vyzna-
geny tim, %e vstupni h¥fdel (1) Je opat¥en pevnym segmentem (3), proti ndmuZ je na vystupnim
hifdeli (2) upraven rozpojiteln¥ spoluzebirajfci pohyblivy segment (4) ovladatelny pistenm
(5), JenZ Jje uloZen ve vélci (6), opat¥endm jednak komorou (7) s tlakovym p¥ivodem (8),
Jednek kanélem (10), ovladateloym pistem (5) & klapkou (11),
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2, Pojistny spojkovy mechanismus podle bodu 1, vyznaleny tim, %e pohyblivy segment
(4) Je dréikovénim (29) suvnd upraven na t&lese (15), na nw¥ je té% uloien pist (5),
mezi nim% a pohyblivym segmentem (4) je axidlni lo%isko (14), ptiéoli t&leso (15) Je spo-
Jeno s v¥stupnim hifdelem (2).

3. Pojistny spojkovy mechenismus podle bodd | & 2, vysnaleny tim, ¥e pevny segment
(3) je napojen nea vstupni h¥idel (1) pres ndboj (12), uloZeny prostfednictvim lofiska
(13) na tdlese (19).

4, Pojistny spojkovy mechanismus podle bodd | a% 3, vysnafeny tim, Ee v pevném seg-
mentu (3) a pohyblivém segmentu (4) jsou proti sob¥ uprevena liika (20), v nich¥ jsou
kuliZky (19), ddle uloZené v kleci (21), ovlddané vysuvnikem (22), mesi nim¥ a tilesem
(15) nebo nébodem (12) Je prufina (23).

5. Pojistny spojkovy mechanismus podle bodd 1 a% 4, vyznaleny tim, ¥e na pevném seg-
mentu (3) 8 pohyblivém segmentu (4) Je proti sob¥ upraveno drd¥kovéni nebo osubeni.

6. Pojistny spojkovy mechanismus podle bodd | a¥ 5, vysnaSeny tim, Ze pist (5) Je oto-
nd uloZen na t3lese (15) prost¥ednictvim pousdra (16) s lo¥isky (17) a opetien dosedact
plochou (24), proti ni¥ je stejnd dosedact plocha (24) upravena i na vélci (6), Jenk Je
déle opatPen kendlem (10) a vikem (26) propojen s pousdrem (16), piiZem mesi vikem (26)

a pistem (5) je komora (7) s tlakovym piivodem (8).

7. Pojistny spojkovy mechenismus podle bodd | ak 6, vyznafeny tim, ke na tlakovém
p¥ivodu (8) je upraven regula¥ni ventil (9).

8. Pojistng spojkovy mechenismus podle bodd | aZ 7, vysnafeny tim, ¥e proti kendélu
(10) je na vélci (6) uprevena klapka (11), mesi ni} a vélcem (6) je prufina (27).

2 vjkresy
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