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A. Ahlstrdm Development GmbH
Kalixtenbergstrasse 28

7315 Weilheim—-Teck
Saksa-BRD

Laite rainamaisen tuotteen kdsittelemiseksi. - Anordning for

behandling av banformigt gods.

Tamédn keksinndn kohteena on lajite rainamaisen tuotteen kdsittele-
miseksi poikittain rainan leveydelle vierekkdisiin kiinteisiin koh-
tiin sovitetuilla sddtdelimilld, jotka tarttuvat rainan leveydelld
tdh&n vaikuttavaan laitteeseen ja joiden valitykselld laitteen kédsit-
telyvaikutus on aikaansaatavissa erikseen paikallisesti rainan levey-
delld.

Erds tdmdn laatuinen laite on tunnettu esimerkiksi massan viiralle
sybttSlaitteena paperikoneessa. Massaa sydtetddn rainan leveyden yli
ulottuvana juoksuna rintatelan laen kohdalla viiralle. Nykyisten pape-
rikoneiden huomattavan suuren tyOnopeuden ja massan pienen'tiheyden
johdosta, joka massa sisdlt83 ainoastaan noin 0,5 % kuituja eli kuidut.
johdetaan verraten suurissa nestemdidrissd, aikayksik®ssid tdytyy vii-
ralle johtaa huomattava vesimiddrd, jolloin juoksu saavuttaa noin

20 - 30 mm:n korkeuden. Juoksun korkeuden nyt tasaiseksi rajoitta-
miseksi erddssd tunnetussa sovellutusmuodossa rintatelan laen yl3puo-
lelle on jérjestetty huuli, joka ulottuu rainan leveydelle ja jonka
muodostaa pystysuorasti sovitettu metallikaistale. Huulen korkeus rin-
tatelan laen ylipuolella on s&ddettdvissd. Lisdksi mydskin huulén

ja rintatelan vdlisen l&pilaskuraon profiili on muutettavissa, miki



on tarpeellista, jotta suurilla tydleveyksilld, jopa 10 m paperille
ajkaansaataisiin tasainen pintayksikon paino. S&ddt6 tapahtuu tédssa
tunnetussa sovellutusmuodossa useiden rainan leveydelle jaettujen
sditdtankojen avulla, jotka tarttuvat huuolen muodostavan metalli-
kaistaleen takasivuun ja taivuttavat erilaisella sydtdlla vahdn

tdmdn metallikaistaleen reunaa, Jjolloin huulen ja rintatelan v&dlinen
avoin aukko tulee leveydeltddn erilaiseksi. SddtOtankojen siirto
niiden pituussuunnassa tapahtuu erillisilli kierrekaroilla, joihin
pddstddn kidsiksi poikittain rainan ylidpuolelle ulottuvalta kdyttdsil-
lalta ja joita kayttOhenkildkunta voi sddtdd késin. Eri sddtdtankojen
sdddetty asema ja siten huulen sijainti rintatelan yldpuolella ovat

luettavissa sopivista ilmaisulaitteista,

Huulen kdsin tapahtuva sd&dtd vie paljon aikaa ja vaatii lisdksi

erittdin koulutettua kdyttdhenkildstdd.

Tdstd ongelmasta ldhtien tdmdn keksinndn tarkoituksena on tehdd
alussa mainittua laatua oleva laite siten, ettd se soveltuu my&skin
muihin kdyttbtapauksiin kuin esimerkkind mainittuun massan viiralle
sybttdmiseen ja siten, ettd on mahdollista saada wvainaan vaikutta-

van laitteen nopea sovitus rainasta saatujen mittausarvojen mikaan.

Tdmd tehtdvd ratkaistaan keksinndn mukaan siten, ettd

a) on jdrjestetty kulloinkin siitbelimeen liitettyjen, erikseen siir-
rettdvien ohjauskappaleiden muodostama laite, ettd

b) jokainen ohjauskappale on kytketty siihen liittyvin siddtdelimensd
kanssa mekaanisesti siten, ettd ohjauskappaleen liikkeestd on seu-
rauksena sddtbelimen siirto s#ddtSsuunnassaan, etti

ohjauskappaleiden ainakin osaa varten on jérjestetty yhteinen kiHyttd-
laite, jonka kanssa on ohjattavasti kytkettdvissi erilliset ohjaus-
kappaleet, etti

on jadrjestetty lukulaite jokaisen tdllaisen ohjauskappaleen tiettynd
ajankohtana ilmoittamaa asemaa varten ja ettd

e) on jdrjestetty ohjauslaite, jossa on ilmaistavissa lukulaitteen
arvot, mahdollisesti rainan yksittéisten kohtien tiettynd ajankohtana
esiintyvien mittausarvoja vastaavien arvojen sarja sekid eri ohjaus-
kappaleiden laskettua asemaa vastaavat arvot ja joka ldhettds merk-
kejd eri ohjauskappaleiden ja kdyttdlaitteiden kytkemiseksi ja irti-

kytkemiseksi.



TH118in erddni oleellisena tunnusmerkkind on yhteinen kdyttdlaite
kaikkia ohjauskappaleita varten. Tdmdn ansiosta saavutetaan se, ettd
useita kdyttdlaitteita ei tarvitse ohjata kdynnistystd ja pysdytta-
mistd silmdlldpitden, vaan ettd on sdddettdvd ainoastaan ohjaus-
kappaleiden kytkentd ja irtikytkentd yhdelld ainoalla kdyttOlaitteel-
la, mikd voidaan aikaansaada hyvin yksinkertaisesti. Yhteisend kayt-
t6laitteena voi olla esimerkiksi, kuten vield jdljempdnd selitetdén,
kaikkia ohjauskappaleita pitkin johdettu kiertoakseli tai tydntd-

tanko.

Yksinkertaistumisen lis#dksi yhteinen kdyttdlaite mahdollistaa myds-

kin sovitusjakson huomattavasti nopeamman suorituksen kuin sddtbeli-
mien yksittdisessd kdsin sovituksessa olisi mahdollista. Tdmd johtuu
siitd, ettd ohjauskappaleita ei tarvitse liikutella perdtysten,

vaan ne ovat siirrettdvissd suurin piirtein samanaikaisesti. Kun ne

ovat saavuttaneet liikepituutensa, ne voidaan kytked irti yhteisestd

kdyttdlaitteesta.

Sovitusjakso voidaan toistaa mySskin nopeassa jdrjestyksessd, jolloin

on saavutettavissa sddtdelimien sddddn melko jatkuva tarkkailu.

"Lukulaitteen" tdytyy kattaa keksinndn kaksi sovellutusmuotoa. N&md
sovellutusmuodot eroavat ohjauskappaleiden aseman tosiarvon saavutta-
misessa, Jjoita tosiarvoja verrataan sitten ennalta laskettujen arvojen

kanssa eri ohjauskappaleiden tarvittawvan siirtomddrdn saavuttamiseksi.

Ohjaussuureena on kummassakin sovellutusmuodossa rainasta saatu mit-
taussuure. Tiettynd ajankohtana esiintyy sopivasta mittauslaitteesta
saatu mittausarvojen kokonaisuus, jotka mittausarvot esittdvit rainan
profiilia sen poikkisuunnassa mitattuna suureena. Esimerkiksi sellai-
sena voi olla paksuusprofiili, pintayksikdn paino, kosteus tai sen
tapainen. Mittausarvot voivat clla esimerkiksi painocarvoja, jotka
kdyttbhenkild on saanut eri kohdista rainan poikkisuunnassa sen
mddrdtyn pinta-alan pinnan osista. Kuitenkin kysymyksessd voivat olla
mydskin mittausarvot, jotka on saatu tietyistd kohdista rainan
poikkisuuntaan sovitetun mittamuuntajan vdlitykselli. Mittausarvot,
jotka siis esittdvdt rainan tilaa tiettyn# hetkeni ja voidaan saada
vdlittémésti liikkuvasta rainasta, annetaan ohjauslaitteeseen ja

verrataan ennalta laskettujen arvojen kanssa.



T4dstd lihtien nyt keksinndn molemmat sovellutusmuodot ovat erilaisia.

Ensimmdisessd sovellutusmuodossa rainasta saatujen mittausarvoijen ja
laskettujen arvojen lisdksi luetaan vield eri ohjauskappaleiden hetkit-
tdisid asemia ja kd@sitellddn ohjauslaitteessa. Tdmd voi tapahtua silla
tavalla, ettd valvotaan jatkuvasti ohjauskappaleiden hetkittdisid
asemia tai silld tavalla, ettd varastoidaan ohjauskappaleiden viimei-
sen aseman arvot ja kdytetddn jdlleen uudessa asemassa. Tdlld tavalla
eriksgeen saaduista arvoista ohjauskappaleiden hetkellisiid asemia
varten, rainan mittausarvojen ja laskettujen arvojen perusteella oh-
jauslaite panee toimeen sitten yksittdisten ohjauskappaleiden tarvit-
tavan liikkeen. Tdssd tapauksessa "lukulaitteena" on laite eri ohjaus-

kappaleiden hetkellisen aseman erikseen ilmaisemiseksi.

Toisessa sovellutusmuodossa ei tapahdu mitddn ohjauskappaleiden het-
kellisen aseman erillistd "lukemista", vaan rainasta mitatut arvot
cetaan suoraan mitaksi eri ohjauskappaleiden alkuasemia varten. Téssi
tapauksessa "lukulaitteena" on siis rainan profiilin ilmaiseva mit-

tauslaite.

Rainan mitatut ominaisuusarvot ovat rainan leveyden yli siihen tart-
tuvan laitteen aseman merkkind ja siitd johtuen sddtdelimien aseman
merkkind ja siten epdsuorasti niihin mekaanisesti kytkettyjen ohjaus-

kappaleiden aseman mittana.

Molemmissa sovellutusmuodoissa ohjauskeinona on ohjauskappaleiden
hetkellistd asemaa tulkitsevat arvot ja merkkien annetut summat,
jotka merkit ilmoittavat, mitd ohjauskappaletta téytyy siirtdi tietty
mddrd. Toisaalta ndiden arvojen ja merkkien vdliset yhteydet ohjaus-
kappaleiden liikettd varten ja toisaalta ohjauskappaleiden liikkeiden
mddrien ja sddtdelimien tdstd tuloksena olevien siirtojen viliset
vyhteydet ovat kulloisellekin yksildlliselle laitteelle tunnusomaisia
rakenteesta riippuvia toimintoja, jotka on annettu ohjauslaitteelle
ohjelmaksi, joka laskee sitten tdlld ohjelmoinnilla arvoista ohjaus-

kappeldien oikeat liikkeiden mddrit.

Ohjauslaite aikaansaa sen, etti eri ohjauskappaleet kytketdin kiyttd-
laitteen kanssa ja kytkentd tdmdn kanssa sdilyy siksi, kunnes haluttu
liikkeen mddrd on saavutettu. Tdmdn jidlkeen sHdtbelimet siiddetdin
jdlleen vastaaville siirtomdédrille, minkd ansiosta rainaan vaikuttavan



laitteen k#sittelyvaikutus sovitetaan paikallisesti mittausarvoja
vastaavasti. Tdmd sovitus tapahtuu jaksottaisesti, ts. ohjauskappa-

lejiden kokonaisuug sdddetdidn uudelleen rainan kulloistenkin mittaus-

arvojen mukaan.

Kuten edelld jo on mainittu, laite voidaan asentaa siten, ettid
kdyttohenkild antaa kdsin suoritettujen mittausten tulokset k&sin
ohjauslaitteeseen ndppdimien tai s&dtdnappien vdlitykselld. Sen jdl-
keen lopetetaan sovitusjakso, joka on aikaansaanut sddtdelimien
kokonaisuuden sddd6n annettujen arvojen mukaan. Tdmd olisi lait-

teen puoliautomaattinen toimintatapa.

Kuitenkin keksinnén erddn tdrkedn sovellutusmuodon mukaan ohjaus-
laite on tehty automaattiseksi merkinmuuttajaksi, joka kidsittelee

annetut merkit jitsetoimivasti.

Koska t&l1l6in ei tarvita k&dyttdhenkild&, voidaan tdlld sovellutus-

muodolla aikaansaada tdysautomaattinen toiminta,

Tdtd auttaa osaltaan se, ettd ohjauskappaleita rainan poikkisuun-
nassa vastaaviin kohtiin on jdrjestetty merkinmuuttajan kanssa

yhdistetyt mittamuuntajat.

Ndmd mittamuuntajat antavat jatkuvasti tai vdliajoin merkkejd merkin-
muuttajaan, joka aikaansaa automaattisesti ohjauskappaleiden liikkeen

ja sddtbelimien s838d8n.

Mitd tulee ohjauskappaleiden rakenteeseen, tdmin keksinndn mukaan

voidaan aikaansaada kaksi tdrkedi sovellutusmuotoa.

Ensimmidisessd sovellutusmuodossa ohjauskappaleet on tehty rainan

poikki ulottuvaa ohjauskiskolaitetta pitkin siirrettdviksi luisteiksi.
Ohjauskiskolaite voi olla yhteinen kaikille luisteille.
Toisessa sovellutusmuodossa ohjauskappaleet on tehty rainan poikki

jaetuissa, paikallaan olevissa kannattimissa kd#ntyviksi kierto-

kappaleiksi.



Tdlldin kiertokappaleet voivat olla sovitetut sama-akselisesti

nille yhteiselle akselilaitteelle.

Sen ansiosta, ettd molemmissa sovellutusmuodoissa kaikki ohjaus-
kappaleet ovat yhteiselld ohjauslaitteella tai kiertyvid yhteiselld
akselilaitteella, niiden kdytt& on huomattavasti yksinkertaistettu,
joka tapauksessa esimerkiksi sellaiseen sovitukseen ndhden, jossa
kaikki erillisesti ohjatut ohjauskappaleet on kédytetty mydskin erik-

seen.

Luistien ja niihin liittyvien sddtdelimien liikekytkentd voidaan
toteuttaa erddn sovellutusmuodon mukaan siten, ettd jokaiseen
luistiin on sovitettu ohjaussuunnan kanssa erisuuntainen ohjauspinta
ja ettd jokaisessa sddtbelimessd on ohjauspintaan nojaava seuraaja-

elin.

Koska sditbelimet on osvitettu paikallaan olevaan laakerointiin,
ohjauspinta siirtyy luistien liikkuessa n&dihin n&hden. T&mé&n
siirtymisen vastaanottaa erddnlaisen nokan muodostama seuraajaelin
ja s&ddtSelin. Suoraviivaisesti siirrettidvien sidtdelimien kyseessi
ollessa niiden siirtosuunta voi olla esimerkiksi kohtisuora luistien

ohjaussuuntaan nédhden.

Sopivasti jokaiseen kiertokappaleesseen on sovitettu kiertoakseliin
ndhden eri vidlin pddssd oleva ohjauspinta ja ettd jokaisessa sHato-

elimessd on ohjauspintaan nojaava seuraajaelin.

Sovellutusmuodossa, jossa on ohjauspinta ja seuraajaelin, on mahdolli-
suus ainoastaan ohjauskappaleiden ja sddtbelimen mekaaniseen liike-

kytkentdédn.

My&skin jokaiseen ohjauskappaleeseen on liitetty ohjausvipulaite,
joka on laakeroitu kiinteddn kiinnityskohtaan ja laakeroitu toisessa
kohdassa ohjauskappaleen ohjaimeen, ettd ohjausvipulaitteen kolmas
kohta on yhdistetty toiminnallisesti siitdelimen kanssa ja ettd
ohjausvipulaite on tehty siten, ettd se ohjauskappaleen liikkuessa

saa liikkeen sditdsuuntaansa.

Tdmd voidaan toteuttaa siten, ettd ohjausvipulaite on tehty kulma-

vivuksi, joka kulmakohdastaan on laakeroitu kiinnityskohtaan ja



jonka toinen varsi tarttuu ohjaimeen ja toinen varsi sd&dtdelimeen

tai siten, ettd ohjausvipulaitteen muodostaa kahden ohjaustangon muo-
dostama kulmavipu, joka kulmakohdastaan on laakeroitu ohjaimeen ja oh-
jaustangon vapaalla p&ddllddn kiinteddn kohtaan ja toisen ohjaustangon

vapaalla pddlld tarttuu sddtdelimeen.

Edelleen mydskin voli olla jdrjestetty siten, ettid ohjauskappaleeseen
on jédrjestetty hammstus, johon tarttuu paikalleen laakeroitu hammas-
pyord, joka on yhdistetty toiminallisesti laitteen kanssa pydrimis-

liikkeen vaihtamiseksi sddtdelimen liikkeeksi sddtdsuunnassaan.

Tdssd laitteessa on hammaspydrdn mukana kiertyvdsti yhdistetty epéd-

kesko ja sddtdelin, jossa on epdkeskoon nojaava seuraajaelin.

Kuitenkin voi olla jarjestetty myOskin siten, ettd hammaspydrd on
vhdistetty kiertyvdsti aksiaalisessa suunnassa kiintedsti laakeroidun
kierrekaran mutterin kanssa, joka toimii sddtdelimen kanssa yhdistetyn

kierrekaran ympdrills.

Sddtdelin voi olla yhdistetty mySskin vidlittOmidsti ohjauskappaleen
kanssa, esimerkiksi nivelletty vdlittOmdsti ohjauskappaleeseen, kun

kysymyksessd on esimerkiksi sddtdtanko.

Keksinndén erddlle tdrkedlle sovellutusmuodolle on tunnusomaista se,
ettd siind on ohjauskiskolaitetta pitkin edestakaisin 1liikkuva siirto-
kisko ja jokaiseen luistiin sovitettu lukituslaite, jonka vdlitykselld
luistinennalta valittu asema saavutettaessa on kytkettdvissd irti
siirtokiskosta ja samanaikaisesti kiinnitett8vissi ohjauskiskolaittee-

seen ja pédinvastoin.

Kaikki luistit ovat siis saatettavissa ainoastaan yhden siirtokiskon

vdliytkselld haluttuihin asemiin.

Sovitelma, jossa on ohjauskiskolaitteeseen siirtokiskon vilitykselli
liikuteltavat luistit, on tunnettu saksalaisista kuulutusjulkaisuista
2 408 513 ja 2 441 080.

Lukituslaitteessa 1luistin kytkemiseksi siirtokiskon kanssa on siir-
tokiskon syvennykseen salvatta tappi ja ettd luistiin on sovitettu

siirtokiskoon sovitetun merkin l&heisyyteen havaitseva tuntolaite,



joka merkki saavutettaessa salpaa tapin siirtokiskon syvennykseern.

T&dlld toimenpiteelld saavutetaan se, ettd toisaalta lukituslaite
aikaansaa siirtokiskon luistiin lujan lukituksen ja ettd toisaalta
tdmd lukitus voidaan my&skin aina ylldpitdd. Kun siis luisti mit-
tausarvojen mukaan tdytyy siirtdd ja siirtokisko ottaa sen mukaansa
eteen- tai taaksepdin iskuun, niin tappi tulee ulkonemaan nopeasti
siirtokiskossa sitd varten tehtyyn syvennykseen, kun tdmid kulkee
tapin ohi. Sitten luisti tulee mukaanvedetyksi tarvittavan md&drdn
siksi, kunnes tappi vapautuu jdlleen siirtokiskosta ja luisti kiin-

nittyy ohjaimeen.

Sopivassa sovellutusmuodossa kiertokappaleiksi muodostettuja ohjaus-
kappaleita varten lukituslaitteessa kiertokappaleen kytkemiseksi
akselilaitteeseen on tdmdn syvennyksen salvattava tappi ja ettd
akselilaitteeseen merkin ldheisyyteen on sovitettu havaitseva

tuntolaite, joka merkki salpaa pultin akselilaitteen syvennykseen.

Keksinndn ndiden sovellutusmuotojen erdind oleellisena tunnusmerkkini
on se, ettd ohjauskappaleiden aseman mittaus ei tapahdu erillisen, vaan
kulloinkin kaikille ohjauskappaleille yhteisen elimen, nimittHin
luistien kyseessd olessa siirtokiskon ja kiertokappaleiden kyseessd
ollessa akselilaitteen vdlitykselld, joiden siirto kiinnekohdasta
voldaan mitata ja toistaa esimerkiksi laskemalla numeeriset pulssit.
"Lukulaitteeseen" kuuluu siis vdlineet eri ohjauskappaleiden tunte-
miseksi ja vdlineet esimerkiksi eri numeroarvojen varastoimiseksi,
joilla ohjauskappaleet on vapautettu ja lukittu, ts. ohjauskappaleiden

hetkellisen aseman ilmaisemiseksi.

Jotta luisti voitaisiin kiinnittdd tarkasti, tappi ja syvennys voivat
olla tehdyt kartiomaisiksi niin, ettid lukittaessa aikaansaadaan
keksidimisvaikutus eikd voi esiintyd mitdin sellaista tapausta, etté

tappi jdisi kiinni syvennyksen reunaan.

Erddn edullisen soveéllutusmuodon mukaan jokaiseen kiertokappaleeseen
on liitetty kyseessd olevan kannattimen kanssa yhdistetty jarru, jonka
vdlitykselld kiertokappale on asetettavissa kiinni jokaiseen kierto-

asemaan.



Tdmd jarru toimii siirrettdessd tapin kanssa ja pitdd kiertokappaleen
lujasti kiertoasemassaan niin kauan kuin tappi ei ole piddtetty akse-

lilaitteessa kiertokappaleen mukaanottamiseksi.

Keksinnén erddn tdrkedn sovellutusmuodon luistien toimintaa varten
miodostaa se, ettd merkit merkinmuuttajan vdlitykselld ovat erotetta-
vissa siten, ettd siirtokiskon liikkuessa yhteen suuntaan kaikki
luistit ovat yhdistettdvissd siirtokiskon kanssa, jotka kyseessd ole-
vana ajankohtana esiintyvien mittausarvojen perusteella ovat siirret-
tdvissd tdhdn suuntaan, kun taas siirtokiskon liikkuessa takaisin
vastakkaiseen suuntaan kaikki luistit ovat yhdistettivissid siirto-
kiskon kanssa ja siirrettdvissid tdnd ajankohtana esiintyvien mittaus-

arvojen mukaan toiseen suuntaan.

Tdlld saavutettuna.huomattava etuna on se, ettd kaikki luistit ovat
sijoitettavissa paikalleen siirtokiskon yhdellid eteen- ja taaksepiin
siirrolla. Td114 tavalla se aika, Jjoka tarvitaan luisiten asemoimisen
sovittamiseksi tiettynd aikana esiintyvddn mittausarvosarjaan, tulee

hyvin huomattavasti lyhenemddn ja koko laitteen hitaus alenee.

Sama pdtee my&skin kiertokappaleiden yhdistdmiseksi akselilaitteen

eteen- ja taaksepdin kiertyess&.

Keksintd voidaan nyt toteuttaa useina sovellutusmuotoina, vaikka
niiden perusteena on samankaltaiset tehtdvdnasettelut, jotka ratkais-

taan keksinndn mukaisen perusajatuksen mukaan.

Erddnd oleellisena sovellutusesimerkkini on jidlleen massan viiralle
syottSlaite paperikoneessa, jossa sydttblaitteessa on poikittain
rintatelan ja viiran yl&dpuolelle sovitettu, ohjaimessa kohtisuorasti
rintatelaan ja viiraan ndhden liikuteltava, korkeusasemaltaan rinta-
telan ja viiran yldpuolella pituudellaan erikseen ty&leveyden yli

jaettujen pystysuorien tankojen avulla siidettdvid huuli.

Tédlldin keksinndlle on oleellista se, ettd laitteella on edelli esi-

tetyt tunnusmerkit ja ettd sddtbelimet tarttuvat siitdtankoihin.

Sddtbelimind toimivat siis kohtisuorasti luistien chjaukseen nihden
sovitetut sdidtStangot ja muuttavat td11d tavalla huulen s#3d511i

tamdn ja rintatelan sekd viiran vidlistd vilitilaa.
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Keksinndn toteuttamiseksi erddnd kysymykseen tulevana laitteena on
kostutuslaite kulkevia paperirainoja ja sen tapaisia varten, jossa on
rainan leveydelle jaettuja, venttiileilld niiden ulostulomddriddn vai-

kutettavat vihmoitussuuttimet.

Tdllodin keksintd toteutetaan siten, ettd laitteella on edelld esitetyt

tunnusmerkit ja ettd sdidtdelimet tarttuvat vihmoitussuuttimien vent-

tiileihin.

N&ditd sidddetddn siis erikseen luistien siirtomddrdn ja siitd ilme-
nevidn sddtdmddran mukaan niin, ettd vihmoitussuuttimet toimivat

erikseen.

Vield erddnd laitteena on levityslaite nesteen levittdmiseksi kulke-
valle rainalle, jossa levityslaitteessa on poikittain rainan yl&puo-
lelle sovitettu, eri kohdissa korkeusasemaltaan sdddettdvd ylijuoksu-

reuna.

Td11din keksintd toteutetaan siten, ettd laitteella on edelli esi-
tetyt tunnusmerkit ja ettd sd&tdelimet tarttuvat ylijuoksureunan eri

kohtiin.

Tdllaisessa laitteessa..on tunnetusti varsinkin suurilla tydleveyk-—
silld vaikeaa sditd3 ylijuoksureunaa todella siten, ettd aikaansaadaan

nasteen tasainen levitys.

Tdman keksinndn mahdollistamalla hienolla s3ddolli levitys voidaan

suorittaa tasaisesti, mutta mydskin halutulla tavalla epdtasaisesti.

Erddnd esimerkkind on levysuutin, joka eri kohdissa suuttimen aukon

pituudella on muutettavissa ulostuloleveydeltdin.

Tdlldin jdlleen voi olla jdrjestetty edelld mainittu laite ja sHELS-
elimet voivat tarttua eri kohtiin, jotta suuttimen aukko voitaisiin
asettaa siten, ettd levy tdyttdd asetetut vaatimukset paksuudeltaan

ja tasaisuudeltaan.

Keksintd voidaan toteuttaa mySskin kalanterina, jossa on ainakin yksi
kuumennettava valssi, jonka pituudelle on jaettu valssin pintaa kohti

suunnattuja, venttiileilld niiden ulostulomiirdin vaikutettavia
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jddhdytysilmasuuttimia. Ndiden jddhdytysilmasuuttimien tehtdvanid on
voida jddhdyttdd tasaisesti koko pituudeltaan kuumennettua valssia
valittavasti tietyiltd kohdilta, jotta tdlld tavalla voitaisiin
muuttaa paikallisesti helposti valssin ldpimittaa ja siten rainan

paksuusprofiilia, varsinkin paperirainan sddtédmiseksi.

Tdllaiseen kalanteriin on jdrjestetty jdlleen edelld mainittu laite
ja sddtdelimet tarttuvat jddhdytysilmasuuttimien venttiileihin niin,
ettd kaikkia nditd sdddetddn halutulla tavalla ja siten voidaan mdd-

ratd lampdtila kuumennetun valssin pituudella.

Keksinndn vield erddnd sovellutusmuotona on ilmaharja tai ilmamittari,
varsinkin paperin siledksi harjauskoneita varten, jossa on puhalletta-
vaa rainaa kohti suunnattu, rainan poikki sen yldpuolelle ulottuva

rakosuutin, jonka huulet poikittain rainan leveyden yli vierekkiisissi

kohdissa ovat siirrettdvissd sddtdelimilld suutinleveyden siitidmiseksi.

Tdllaisia ilmaharjoja tai ilmamittareita kdytetd&dn esimerkiksi paperi-

rainaan levitetyn sivelyvdrin tasaisesti jakamiseksi.

Myoskin tdl18in keksinndén mukaan on jdrjestetty edelld esitetty

laite ja sd&tbelimet tarttuvat rakosuuttimen huuliin.

Lppuksi erddnd esimerkkind on pddllystyslaite kulkevia rainoja varten,
jossa on rainan leveydelle ulottuva, rainaan tietyssd tulokulmassa
liiallisen pddllystysaineen poispyyhkimisesksi tarttuva sivelyteri,
joka useiden sen pituudelle jaettujen s&ddtdelimien vidlitykselld on
painettavissa rainaa vasten. Tdl1din keksinn®én mukaan on jirjestetty

edelld esitetty laite ja sHdtSelimet tarttuvat pyyhkdisyterdin.

Piirustuksissa on esitetty kaaviollisesti keksinn®n erds sovellutus-
esimerkki esittden yksityiskohtaisesti massan sy&tt83 paperikoneen

viiralle ja muita kdyttdtapauksia.

Kuvio 1 esittdd sivulta ndhtynd, osittain leikkauksena massan viiralle

sybtt8laitetta.

Kuvio 2 esittdd samalla tavalla suuremmassa koossa kuvion 1 vasemman-

pucleista osaa.
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Kuvio 3 esittdd vasemmalta kuviossa 2 ndhtynd samaa kuin kuvio 2,
jadlloin viimeksi mainitussa kwviossa vasemmalla olevat kan-

natusosat on jdtetty tai leikattu pois.
Kuvio 4 esittidd ohjaimen, tangon ja luistin poikkileikkausta.
Kuvio 5 esittdd kaaviollisesti laitteen ohjausta.

Kuviot 6 - 10 esittdvdt luistin liikekytkenndn erilaisia mahdollisuuk-

sia sddtbelimen kanssa,

Kuvio 11 esittdd sivulta.ndhtynd sovellutusmuotoa, jossa ohjauskappa-
leina on akselilaitteelle kiertyvdsti sovitetut kiertokappa-

leet.

Kuviot 12 - 14 esittdvdt kiertokappaleen liikekytkenndn erilaisia

mahdollisuuksia sdidtdelimen kanssa..
Kuvio 15 esittdd edestd ndhtynd kostutuslaitetta.

Kuvio 16 esittdid pituusleikkausta tdyttdlaitteesta, jossa on yli-

juoksureuna.
Kuvio 17 esittdd levysuuttimen pituusleikkausta.

Kuvio 18 esittdd pituusleikkausta kalanterista, jossa on kuumennettu

valssi ja ilmasuutinjddhdytys.
Kuvio 19 esitt8id ilmaharjan pituusleikkausta.

Kuvio 20 esittdd sivelyterdlaitteen ja pddllystyslaitteen pituus-

leikkausta.

Kuviossa 1 massan viiralle sydtt&laite on merkitty kokonaisuudessaan
viitenumerolla 10. Se sijaitsee alusrakenteen 1 p#dlli ja kisittdi
alaosan 2 sekd yldosan 3, jotka molemmat ulottuvat vapaakantoisesti
valmistettavan paperirainan koko leveydelle ja tisti syystd on tehty
voimakkaasti jdykistetyistd hitsausrakenteista tarvittavan muoto-
jaykkyyden saavuttamiseksi. Alaosan 2 ja yldosan 3 vdliin on muodos-
tettu valmistettavan rainan leveydelle ulottuva vapaa kanava 4, joka
kuvion 1 mukaan jatkuu vasemmalle kammioksi 5 ja muuttuu siitd kana-
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vamaiseksi pddteosaksi 6. Kuvion 1 mukaan kanavan 4 oikeaan p&ddhéan
sybtetddn johtojen 5 kautta paperimassaa, joka kulkiessaan kanavan
4, kammion 5 ja pddteosan 6 kautta tasoittuu valssien 7 ympdrivir-
tauksen ansiosta ja tulee sitten ulos pystysuunnassa sdddettdvin
huulen 8 alitse, joka on sovitettu rintatelan 9 laen yldpuolelle,

viiralle 11, joka kulkee nuolen suuntaan ja ottaa paperimassan mu-

kaansa.

Huulen 8 pystysuora s&ddtd tapahtuu sddtOtankojen 12 vdlitykselld
jdljempdnd vield yksityiskohtaisesti selitetylld tavalla. Huuli 8
on laakeroitu rainan leveydelle ulottuvaan laatikkopalkkiin 13, joka
voi liikkua vapaasti sen ylépuolelle sovitettujn laatikkopalkkiin
14 ja kuvion 1 mukaan vasemmalle sovitettuun laatikkopalkkiin 15
ndhden ja on tiivistetty ndihin laatikkopalkkeihin liikkeen sallivil-

la tiivisteilld 16, 17 ja 18.

Tdllainen sovitelma ei ole vdlttdmdtdn, koska ilman sy6td1ld 19
kammion 5 kohdalla tdmé&n yl&puclella olevassa tiivistetyssd tilassa
aikaansaadaan ylipaine, joka vaikuttaa paperimassaan ja ulosvirtaus-
nopeuteen huulen 8 alitse. Luonnollisesti tdmd paine kuormittaa
mydskin kuvion 1 mukaan oikeanpuoleista sivuseindd ja kanavamaisen pdi-
teosan 6 rajoittavaa laatikkopalkin 13 alaseindd ja ilmavirta tulisi
rainan koko leveydelle ulottuvan pituuden johdosta tavalliseen tapaan
taipumaan, jolloin ldpikulkuraon moitteeton muocdostuminen huulen

8 kohdalla ei endd olisi varmistettu. T&mdn taipuman vastustamiseksi,
paine siirretdidn kammion 5 yli johdon 20 kautta kammioon 21 niin,
ettd laatikkopalkkiin 13 kohdistuu alennettu paine ja syntyvit
muodonmuutokset vastaanottaa laatikkopalkki 15. Laatikkopalkki 13

pysyy siis kaikilla paineilla suorana.

Kuten kuvioista 2 ja 3 kdy yksityiskohtaisesti selville, huulen 8
muodostaa rainan koko leveydelle ulottuva metallikaistale, jonka
yldsivussa on lovia 22, jotka antavat sille suuremman taipuvuuden
rainan pystysuoraan poikittaistasoon ndhden. Taipumat tulevat vastaan-
otetuiksi sddtdtankojen 12 vdlitykselld, jotka on jaettu tasaisin vi-
lein huulen 8 koko pituudelle 4a +iotka voivat siirtyd ylds ja alas
sekd lisdksi huulen 8 reuna voi taipua tietyssd méirdssd sen ja vii-

ran 11 vdlisen raon suuruuden sovittamisen mahdollistamiseksi.

Huuli 8 piddtetddn siihen poikkisuunnassa vaikuttavia voimia vastaan

sen molemmin puolin sovitetuilla listoilla 23, 24.



14

Sdatdtangot 12 ulottuvat péddasiallisesti laatikkopalkin 13 koko kor-
keudelle ja niitd kédytetddn yldpddssd olevan, jokaiseen sddtdtankoon

liitetyn sdidtdelimen 30 vdlitykselld.

Laatikkopalkki 13 jatkuu yl8spdin pystysuorana levynd 31, jonka etu-
sivulla, ts. kuvion 2 mukaan vasemmalla sivulla on kaksi toistensa
yldpuolelle vdlin pddhdn vaakasuorasti sovitettua listaa 32, 33.
Jokainen sddtdelin 30 k&sittdd tankomaisen tySntimen 34, joka on
sovitettu sddtdtangon 12 yldpuolelle sen kanssa sama-akselisti ja
yhdistetty siihen haarukkaliitoksella 35. TySnnin 34 kulkee
sddtdtankojen 12 yldpuolelle sovitettujen listojen 32, 33 ldpi ja
kannattaa yldpddssddn rullaa 36, joka toimii ty&ntimen 34 kdyttdosana.
Listojen 32, 33 lédpikulkukohdissa ty&nnin 34 on johdettu tiiviisti
holkkien 37 l&pi. Kierrejousi 38 painaa tydnnintd 34 yl&spdin.

Jokaiseen sddtbelimeen 30, sen yldpuolelle on liitetty luisti 40,
joka alasivullaan kannattaa ohjausnokkakappaletta, jossa on kalteva
pinta 41, joka vaikuttaa rullaan 36. Luistit 40 ovat siirrettdvissi
poikittain rainaan ndhden ohjauskiskolaitetta pitkin, jonka tidssé
sovellutusesimerkissd muodostaa ohjauskisko 42. T&md ohjauskisko 42

on yhdistetty kiintedsti levyn 31 kanssa.

Yhdensuuntaisesti ohjauskiskon 42 kanssa kulkee siirtokisko 43,

joka liikkuu pituussuunnassaan ohjauskiskoon 42 nidhden. Luistit 40
voivat olla kytketyt kuvion 4 yhteydessd vield selitettdvdllid tavalla
valinnanvaraisesti siirtokiskon 43 kanssa tdmin mukaanottamiksi

sekd mydskin tdstd irtikytkettdviksi ja sitten kytkettiviksi ohjaus-
kiskon 42 kanssa. Ndin aikaansaatu luistien 40 siirtyminen aikaansaa
kaltevan pinnan 41 vdlitykselld sddtdelimen 30 ja siten huulen 8

pystysuoran siirtymisen.

Kuvion 4 mukaan kiintedn ohjauskiskon 42 yli- ja alasivulla etureunan
ldheisyydessd on ohjausurat 44, joihin lomistuvat vastaavat liuku-
kappaleet 45, jotka on sovitettu luistin 40 rungon 46 takasivulle.
Liukukappaleiden 45 védlitykselld luistit 40 pysyvdt ohjauskiskolla 42
sekd vaakasuorassa ettd pystysuorassa suunnassa, mutta ovat siirret-
tdvissd helposti ohjauskiskon 42 pituussuunnassa. Ohjauskiskon 42
sisdlle lwistien puoleiselle sivulel on tehty ulospidin avoin ura 47,
joka ulottuu ohjauskiskon 42 koko pituudelle ja johon on sovitettu
siirtokisko 43, joka on siirrett#vissd ohjatusti urassa 47 pituus-
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suunnassa, kuten selitetddn ldhemmin vield kuvion 5 yhteydessi.

Jokainen luisti 40 kannattaa kokonaisuudessaan viitenumerolla 50
merkittyd, ohjauskiskon 42 ja siirtokiskon 43 kanssa yhdessd
toimivaa lukituslaitetta. Luistin 40 rungossa 46 on kohtisuorasti
ohjauskiskoon 42 ndhden kulkeva poraus 51, joka ulkosivulta on pei-
tetty peitelevylld 52, Porauksessa 51 on ohjauskiskon 42 puoleisella
sivulla rengasmdntd 53, jonka ohjauskiskon 42 puoleisella otsapin-
nallaan kannattaa kitkapddllystettd 54, joka mdnndn 53 sopivassa

asemassa tulee vaikuttamaan ohjauskiskon 42 tasomaiseen etupintaan

55.

Ohjauskiskoon 42 ndhden vastakkaisella puolella porauksessa 51 on
midntd 56, joka lomittuu ulokkeella 57 rengasmdnndn 53 poraukseen 58.
Mdnndssd 56 on sen ulkosivulle laajeneva syvennys 61, johon on sovi-
- tettu voimakas kierrejousi 59, joka nojaa toisalta peitelevyn 52

ja toisaalta syvennyksen 61 pohjaan 60 ja tdllid tavalla pakottaa
‘mdntdd 56 jatkuvasti kuvion 4 mukaan oikealle. Ohjauskiskon 42 puo-
leiselle sivulle mdnndn 56 ulokkeen 57 aksiaaliseen poraukseen 62

on sovitettu tappi 63, joka on aksiaalisen pultin 64 piddtt8mi, joka
on kierretty tappiin 63 ja jonka pdd kierrejousen 59 paikalleen so-

vitettuna toimii tdmdn ohjaimena.

Tapin 63 ohjauskiskoa 42 kohti ménndn 56 yli ulottuvassa pdédssd on
kartio 65, joka voi lomittua siirtokiskon 43 sisidkappaleessa 67 olevaan
vastaavaan kartiomaiseen syvennykseen 66. Kartiomaiset syvennykset

66 on tehty siirtokiskoon 43 luistien normaalivdliid vastaavien vilien

pddhdn toisistaan.

Mdntien 53 ja 56 toistensa puoleisten otsapintojen 68 ja 69 vidliin
on muodostettu kammio 70, johon pddttyy paineilmasydttdjohto 71,
jolla on my&skin vield yhteys kammioon 70, kun midntd 56 on muussa
kuin kuviossa 4 oikealle siirretyssd asemassa, jossa tappi 63 on

piddtetty ohjauskiskossa 43.

Kun paineilman sydttbjohdossa 71 ei ole mitdén painetta, niin mintd
56 on siirtynyt jousen 59 voiman vaikutuksesta oikealle ja pidittyy
kartiomaiseen syvennykseen 66. Sopivilla, vield lihemmin selitettid-

villd ohjaustoimenpiteills on sen tdhden huolehdittava siitid, ettid



16

painetta ei ole sydtt&johdossa 71, kun syvennys 66 on oikeassa
asemassa tappiin 63 ndhden. T&1l18in luisti 40 on kytketty siirto-
kiskon 43 kanssa ja tulee pituussuunnassa sen mukaanottamaksi. Tdl-
15in mdntd 53 on vapaana ja kitkapddllyste 54 liukuu ohjauskiskon 42

etusivua 55 vasten ilman mainittavaa kitkaa.

Mutta kun nyt sydttdjohtoon 71 johdetaan paine, niin samanaikaisesti
mdntd 53 painuu ohjauskiskoa 42 vasten ja mdntd 56 siirtyy jousen 59
kokoonpuristuessa kuvion 4 mukaan vasemmalle, mink3d johdosta kytkenti
siirtokiskon 43 kanssa lakkaa. Td1l4 hetkelld siis, jolloin luisti

40 on vapautunut siirtokiskosta 43, se tulee samanaikaisesti kiinni-
tetyksi médnnédn 53 kitkapddllysteen 54 aikaansaaman voiman vaikutuk-
sesta ohjauskiskoon 42. Luisti 40 voi siis tulla ainoastaan siirto-

kiskon 43 mukaanottamaksi tai kiinnittyd ohjauskiskoon 42.

Kuviossa 5 on esitetty kaaviollisesti erds keksinndn mukainen laite,
jolloin kaikki ymmdrtdmisen kannalta tarpeettomat osat on jitetty
pois. Paparirainaa 100 tunnustellaan kuvion 1 j&lkeisessd kohdassa,
jossa se siis jo on muodostunut, sarjalla rainan leveyden poikki
tasaisin vdlein sovitettuja mittaussondeja 80, joiden lukumddri on
sama kuin luistien 40 lukum8drid ja jotka on sovitettu kohtiin, jotka
vastaavat luistien 40 normaaliasemaa. Kuvion 5 mukaisessa sovellutus-
esimerkissd on esitetty ainoastaan nelji mittaussodnia, mutta on
selvda, ettid todellisuudessa niiti on yleensd enemmidn. Useiden
tiiviisti vierekkdin sovitettujen mittaussondien sijasta voidaan
kdyttdd mydskin yhtd tai useampaa poikittain kulkevaa mittaussondia,
joka antaa tai jotka antavat merkkejid halutuissa kohdissa. Mittaus-
sondit 80 IlZhettdvit sdhkOmerkkeji, jotka ilmaisevat esimerkiksi
paperirainan 10O pintayksik®dn painon kysymyksessd olevan mittaus-—
sondin kohdalla. Kehitettyjen merkkien kokonaisuus annetaan numee-
riseen laskulaitteeseen 90, johon johdon 91 vilitykselld on liitetty
ilmaisu- ja ohjauslaite 92. Tdssd ilmaisu- ja ohjauslaitteessa 92 on
esitetty kuvapinnalla 93 kdyrd 94, jonka kulku vastaa mittausson-
dien 80 ilmoittamien arvojen kulkua rainan leveydelli. Niinpd esimer-
kiksi jokainen pystysuora viiva kdyrin 94 alapuolella vastaa mittaus-

sondien 80 mittausarvoa.

Ilmaisu~ ja ohjauslaitteen 92 vdlitykselld voidaan pyt antaa laskettu
kdyrd, joka on esitetty vaakasuoralla pistekatkoviivalla 95. T&mi
laskettu kdyrid esittdd esimerkiksi tavoiteltua pintatiheyden kulkua

rainan leveydell&.
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Tdmd laskettu kdyrd 95, ts. joka antaa eri mittussondien kohdalla
vastaavat lasketut arvot nyt my&skin laskulaitteeseen 90, osoittaa
mittaussondien 80 ilmoijittamien tosiarvojen poikkeamat lasketuista
arvoista ja muodostaa ndistd poikkeamista sopivat ohjausmerkit,
jotka johdetaan edelleen johtoa 96 pitkin luistien 40 kdyttd- ja

ohjauselimiin.

Ohjauksen reagoinnin tilapdisten heilahtelujen erottamiseksi pois
saadaan ja vdlitetddn ohikulkevasta paperirainasta aikavidlein mittaus-
sondeissa 80 mittausarvojen useita sarjoja. Vasta keskiarvo on rat-

kaiseva ohjausta varten.

Kuviossa 5 on esitetty ainoastaan yksi luisti 40 ohjauskiskolla 42.
Kuitenkin on selvdd, ettd ohjauskiskossa 42 on aina vierekk8in useita

luisteja 40, joiden lukumddrd vastaa mittaussondien lukumddrii.

Jokaisen luistin 40 suurimman iskun md&rdd kaltevien pintojen ulottu-
vuus luistien 40 liikesuunnassa. Tdssd sovellutusesimerkissd jokainen
luisti 40 suorittaa ainoastaan suurimman iskun, joka vastaa suunnil-
leen luistin leveyttd. Muuten rulla 36 eroaisi kaltevasta pinnasta
41. (kts. kuv. 3).

Mittaussmdien 80 asemaa vastaaviin kohtiin siirtokiskoon 43 on tehty
sisdkappaleet 67, joissa on kartiomaiset syvennykset luistien 40
lukitsemiseksi siirtokiskoon 43. Jokainen luisti 40 on kapeampi
kuin sisdkappaleiden 67 vdlimatka, joten jidljelle ji¥4 vield sivuttai-

nen liikevidlys.

Jokainen luisti 40 liikkuu ainoastaan kahden vierekkiisen sisdkappa-
leen 67 védliselld alueella. T&1lld tavalla luistin isku ja siten my&s-
kin sddtdelimien 30 isku on rajoitettu niin, ettd saadaan varmistus
huulen 8 h&diriditd vastaan. Liikkeen rajoitus aikaansaa sen, etti
energian sydttdjohdot voidaan tehdd 18ysiksi riippuviksi johdoiksi.
Niinpd kuviossa 5 paineilmajohto 81 yhdistdmiseksi jatkuvasti paine-
ilmaa johtavaan johtoon 82 on varustettu luistin 40 p##llE olevalla
venttiilin kannella 83. T&md venttiilin kansi 83 gis&lt#di sdhkdmag-
neettisesti toimivan venttiilin, joka aikaansaa paineilmaletkun 81 ja
luistin rungossa 46 olevan paineilman sydttdjohdon 71 vilisen yhtey-
den. Sdhkdenergian syottd venttiilin kantta 83 varten tapahtuu 1liik-
kuvan johdon 84 kautta. Lisdksi on jdrjestetty vield toinen liikkuva
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johto 86, joka johtaa luistin toiseen sivuun sovitettuun tuntolait-
teeseen 85, joka on muodostettu induktiiviseksi koettelukytkimeksi
ja vastaa siirtokiskon 43 tiettyihin kohtiin tehtyjd porauksia 87.
Niiden porausten 87 vidlimatka sisdkappaleista 67 on sellainen, ettd
tuntoelimen 8% tcoimiessa tappi 63 (kts. kuv. 4) on tarkalleen sisd-

kappaleen 67 kohdalla.

Johtoja 81, 84 ja 86 vastaavat johdot on sovitettu jokaiseen luistiin
40 ja jokainen luisti 40 on yhdistetty johtoja 84 ja 86 vastaavien
johtojen vdlitykselld erikseen laskulaitteeseen 90.

Siirtokiskon 43 ja siten luistien 40 k&yttd tapahtuu sdhkdmoottorilla
88, joka pybrittaa'kieran 89 vdlitykselld kierdpydrdd 97, joka
pyorittdd mutterin 98 vdlitykselld siirtokiskoon 43 yhdistettyd
kierrekaraa 99. Moottorin 88 aikaansaama siirtokiskon 43 isku ra-
joitetaan rajakatkaisimien 101, 102 avulla. T&md isku vastaa suurinta
iskua, joka luistin 40 on suoritettava. On selvidd, ettd luistin 40
kdyttd voi tapahtua mydskin hydraulisen toimielimen vdlitykselld tai

jollakin muulla tavalla.

Siirtokiskon 43 asema mitataan kierrekaran mutterin 98 kanssa toimivan
kiertopulssianturin 103 avulla, joka ldhettdd kierrosta kohti halut-
tua tarkkuutta vastaavan lukum8érédn pulsseja. Kuitenkin tdmdn asemes-
ta voidaan kdyttdd mybskin lineaarista mitta—-anturia tai muunlaista

mitta-anturia.
Laite toimii seuraavasti:

Edellytettdkddn, ettd siirtokisko on pidteasemassa. Mittaussondien 80
kulkevasta rainasta 100 havaitsemat pintayksikdn mpinocarvot ilmaistaan
kdyrdn 94 avulla, joita vastaa ilmaisu- ja ohjauslaitteen 92 laskettu-
jen arvojen esittdmd viiva 95. Viiteviivojen alueella 05 tosiarvot
ovat laskettujen arvojen alapuolella ja viiteviivojen alueella 94
laskettujen arvojen yldpuolella. Ensimmdiselld alueella raina on siis
liian ohut ja viimeksi mainitulla alueella liian paksu. Viitewiivojen
alueen 95 kohdalla huulta 8 (kuv. 2) t8ytyy siis v&h&n kohottaa, kun

taas viiteviivojen alueen 94 kohdalla huulta tdytyy vidhdn laskea.
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Kuviossa 5 esitetyssd laitteessa pinnan 41 kaltevuus merkitsee
luistien siirtdmistd oikealle huulen 8 kohottamiseksi. Ne luistit,
joihin liittyvdt mittaussondit ilmaisevat siis arvoja lasketun viivan
95 alapuolella,tdytyy siten siirtdd oikealle ja ne luistit, joihin
liittyvit mittausarvot ovat lasketun viivan 95 ylédpuolella, tdytyy

siirtdd vasemmalle.

Nyt tiettynd ajankohtana aloitetaan kdsin tai automaattisesti siirto-
jakso. Moottori 88 alkaa pvdrid ja siirtdd siirtokiskon 43 esimerkik-
si rajakatkaisimen 102 ilmoittamasta pddteasemastaan pois. Siirtymi-
nen mitataan pulssin anturin 103 kehitt&mid pulsseja laskemalla,
Yhteinen nollapiste kaikkien luistien 40 giirtymid varten on pddte-
asema, Jjosta aloitetaan. Tdmd pienentdd mahdollisia sijaintivirheitd
rakenteeseen ndhden, jossa mitattaisiin esimerkiksi luistien 40
vdlinen vdlimatka j otettaisiin perustaksi kulloinkin vastaavasti

uusi nollakohta.

Siirtokiskoa siirretddn toisen rajakatkaisimen 10l saavuttamiseen
saakka, minkd jdlkeen muutetaan moottorin 88 pydrimissuuntaa ja siir-

tokisko palautuu alkuperédiseen pdidteasemaan.

Laskulaite 90 tekee nyt valmiiksi ohjausmerkit luistien 40 mukaan-
ottoa varten. Suoritettaessa isku kuvion 5 mukaan oikealta vasemmalle
aktivoidaan ainoastaan niiden luistien 40 tuntolaitteet 85, joita
varten niihin kuuluvien mittasondien 80 tosiarvo kdyrdn 94 mukaan on
lasketun arvon 95 yldpuolella. Ainoastaan niissd luisteissa 40 kehit-
tyy siis, kun siirtokiskon 43 sisdkappale 67 ohittaa kyseisen luis-
tin, pulssi, joka johtaa merkiksi johtoon 84, joka merkki avaa vent-
tiilin kannessa 83 olevan magneettiventtiilin, joka voi laskea ulos
paineilmaa kammiosta 70 (kuv. 4) kysymyksessd olevan luistin lukitse-
miseksi tapin 63 tarttuessa siirtokiskossa 43 olevaan sisdkappalee-

seen.

Kun nyt siirtokisko 43 on ottanut mukaansa luistin 40 tietyn matkan,
jonka laskulaite 90 on laskenut kyseessi olevan tosiarvon sovitta-
miseksi laskettuun viivaan 95, niin laskulaite 90 lidhett#id merkin,
joka johdon 84 kautta sulkee venttiilin kannen 83 sisiltdmin magneet-
tiventtiilin, minkd johdosta kysymyksessd oleva luisti heti kytkey-
tyy irti siirtokiskosta 43 ja kiinnittyy ohjauskiskoon 42.
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Sama sopii kaikille luisteille, +Jotka kuvion 5 mukaista kadyrdid 94

vastaten tdytyy ottaa mukaan vasemmalle.

Siirtokiskoa 43 takaisin iskettdessd saatetaan nyt toimintaan ainoas-
taan tuntoelimet 85 niitd luisteja 40 varten, jotka alkuperdiseen
asemaansa ndhden, Jjonka ne ovat sdilyttédneet siirtokiskon 43 alkuis-
kun aikana, tdytyy siirtdid oikealle. Mydskin t&l11l8in kyseessd olevan
porauksen 87 ohikulkiessa tapahtuu kulloiseenkin tuntolaitteeseen 85
kyseessd olevan luistin 40 kytkentd siirtokiskon 43 kanssa ja
mukaanottamisen jédlkeen kdyrien 94, 95 ilmoittaman matkan pddsséd

irtikytkentd ja uudistettu kiinnitys.ohjauskiskoon 42.

Siirtomatkan mitoitus tapahtuu laskemalla pulssianturin toimittamat
pulssit. S5ill&d hetkelld, kun tietyssd luistissa 40, joka on yhdis-
tetty erikseen laskulaitteen 90 kanssa ja isen tdhden voidaan erottaa
tdstd, kyseeeésé oleva tuntolaite 85 antaa merkin siirtokiskoon 43
kytkemiseksi ja laskulaite 90 alkaa laskea td&min luistin 40 aseman
korjausta varten saatua pulssisumaa. Kum t&md on saavutettu, on seu-
rauksena johdossa 84 merkki, joka antaa jdlleen painetta kammioon 70,
kytkee luistin 40 irti siirtokiskosta 43 ja kiinnittd& sen ohjaus-

kiskoon 42.

T4115in huomattavana etuna on se, ettd siirtokiskon 43 yhdelld ainocal-
la eteen- ja takaisinpdin iskulla kyseessd olevien luistien kokonai-
suus voidaan saattaa oikeaan asemaan. Tdmd pienentdd huulen 8 aseman
sovituksen hitautta aivan oleellisesti paperirainan pintatiheyteen
ndhden muutettua paperimassan tuloa. Siirtojaksojen ajallinen toi-
siaan seuraavaisuus riippuu erillistapaukseata, esimerkiksi paperi-

koneen tydnopeudesta tai pintakyksikdn painon muuttumisnopeudesta.

Selitetylld laitteella saavutettava huulen 8 sd3ddn tarkkuu on erit-
td4in hyvd. Niinpd on todettu, ettd luistit 40 voidaan sdijoittaa
ohjauskiskoon ainoastaan virheelld noin 0,2 mm. Tidmi merkitsee
kaltevan pinnan 41 vaakasuoralla pituudella 100 mm 0,2 %:n virhettd.
Vaakasuoran pinnan nousulla 1:10, ts. 10 mm:n pystysuoralla siirrolla
100 mm:n matkalla sddtbelimen 30 tai huulen 8 asemavirhe on 0,02 mn,
eli arvo, joka kaltevan pinnan 41 vdhdisen nousun valinnalla voidaan
vield vastaavasti laskea, mikd useimmissa tapauksissa ja varsinkin
sovellutusesimerkkind toimivalla massan viiralle sy&t$lld on tdysin

riittavd.
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On ymmirrettdvdd, ettd ohjauksen esitystd on yksinkertaistettu.
Todellisuudessa merkinmuuttajaa 90 varten, varsinkin ajan vaikutuksen
huomioonottamista varten tarvitaan hyvin monimutkaisia matemaattisia

kaavoja Jja ohjelmointeja.

Kuvio 6 esittdid kaaviollisesti toista sovellutusesimerkkid, jossa
luistin ja sddtdelimen liikekytkentd kuvioiden 1 - 5 mukaisen ohjaus-
pinnan 41 ja seuraajaelimen eli rullan 36 sijasta on aikaansaatu
ohjausvipulaitteen 160 vdlitykselld, joka kdsittdd kahdesta kulmasta
toisiinsa ndhden yhdistetystd ohjaustangosta 161 ja 162 muodostetun
kulmavivun 163, T&dm& kulmavipu 163 on laakeroitu kohdassa 164. Ohjaus-
tangon 161 vapaan pddn vastaanottaa tapiksi 165 muodostettu ohjain,
joka on kiinnitetty luistiin 40 ohjauskiskoa 42 pitkin siirrettdvidn
siirtokiskon 43 siirtosuunnassa, jolloin kuvion 6 mukaan ohjaustanko
162 suorittaa edestakaista liikettd, jonka se vdlittdd ohjaustangon
162 vapaassa pddssd olevaan silmukkaan 166 lomittuvan tapin 167

vdlityksellsd sddtbelimeen 30.

Kuvion 7 mukaan liike vdlitetddn ohjausvipulaitteen 170 vdlitykselld,
jonka muodostaa kulmavipu 173, jossa on kaksi kytkentdkohdan 174
ympdri kddntyvdd ohjaustankoa 171 ja 172. Kytkent&kohta 174 on laa-
keroitu edestakaisin liikkuvaksi kuvion 7 mukaan luistiin 40 kiin-
nitetyssd ohjaimessa 175. Ohjaustangon 171 vapaa pdd on laakeroitu
kiintedin laakeroimiskohtaan 176, samalla kun ohjaustangon 172 vapaa
pdd on yhdistetty kddntyvdsti kohdassa 177 sdidtdelimen 30 yldpddn
kanssa. Luistin 40 liikkuessa siirtosuunnassaan ohjauskiskoa 42 pitkin

sd&dtdelin liikkuu kuvidén 7 mukaan yl&s ja alas.

Kuvion 8 mukaan luistiin 40 on tehty suora hammastus 180, joka vaikut-
taa pienen hammaspydrdn 181 vdlityksellid epdkeskoon 182, johon on
kosketuksessa sddtbelimen 30 yl&dpddhdn laakeroitu rullan muotoinen
seuraajaelin 183. Luistia 40 siirrettdessd hammaspydrid 181 pydrii,

jolloin tapahtuu epdkeskon 182 ja sdidtdelimen 30 vastaava siirtyminen.

Saman tapainen sovellutusmuoto on esitetty kuviossa 9. Suora hammas-
tus 190 vaikuttaa hammaspySr&ddn 191, jonka kanssa on yhdistetty
kierrekaran 193 mutteri 192, Hammaspydrd 191 ja mutteri 192 on laa-

keroitu kuvion 9 mukaan ylhddltd alas kulkevassa suunnassa paikalleen.
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Mutteri 192 vaikuttaa kierrekaraan 193, joka luistin 40 liikkuessa

siirtyy joko ylés- tai alaspdin.

Kuvioiden 6 - 9 mukaisissa sovellutusmuodoissa sddtdelin 30 on
laakeroitu laakeripukkiin 39, joka sallii sddtSelimen aincastaan
ylés~ ja alaspdin tapahtuvan liikkeen ja erityisesti kuvion 9 mukai-

sessa tapauksessa estdd kierrekaran 193 kiertymisen.

Kuvion 10 mukaisessa sovellutusmuodossa sgd&dttelimend 30 on venttiilin
200 ohjaustanko. Tdmd venttiili 200 on tehty kiertoventtiiliksi ja
laakeroitu alapddstddn kiintedssd kohdassa 201, Sddtdelimen p&d on
yhdistetty k&d&ntyvdsti kohdassa 202 luistiin 40. Luistin siirtyessd
sddtdelin 30 uppoaa syvemmdlle venttiiliin 200 tai tulee tdstd ulos-

vedetyksi.

Kuvicossa 1l on esitetty erds erittdin tdrked sovellutusmuoto, jossa
ohjauskappaleiksi kuvioiden 1 - 10 mukaista ohjauskiskoa 42 pitkin
siirrettdvien luistien 40 asemasta on jadrjestetty kiinteissd kannatti-
missa 242 pydrivdt kiertokappaleet 240, N&diden kiertokappaleiden kier-
tdminen tapahtuu niille kaikille yhteisen akselilaitteen valityksellsd,
jonka esitetyssd sovellutusesimerkissd muodostaa lipikulkeva akseli
243. Kuitenkin jokaista kiertokappaletta 240 tai useampia kiertokap-
paleita varten voi olla useita lyhyitd akseleita, jotka on yhdistetty

pybrivdsti toisiinsa.

Akselia 243 pydrittdd pydrimissuunnaltaan vailhdettava kiyttdmoottori
244, Kiertokulma mitataan numeerisella pulssigeneraattorilla 245.

Jokaisessa kiertokappaleessa 240 on akselilla 243 pytrivd pydra 246,
joka sivupinnallaan nojaa sdhkOmagneettiseen kelaan 247, joka on

yhdigstetty kannattimen 242 kanssa ja on siten paikallaan sekid pydrin
246 kanssa muodostaa sdhkdmagneettisen kytkenn#n. Toiselta puolelta

pydrd 246 piddtetddn sddtSrenkaan 248 vilitykselli,

Ruten kuviogsa 12 ja kuviosta 11 viivaa XII-XII pitkin otetusta leik-
kauksesta kdy selville, py®rin 246 kanssa an yhdistetty magneettikela
250 tapin 249 kidyttdmiseksi. Magneettikela 250 ja tappi muodostavat
pidédtyslaitteen kiertokappaleen lukitsemiseksi. Tappi 249 on suun-
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nattu suunnilleen sdteettdisesti akseliin 243 n&hden ja on tehty
akselin 243 puoleisesta pddstddn kartiomaiseksi. Tappi 249 voi lo-
mittua akseliin 243 tehtyyn vastaavaan syvennykseen 252 ja t&l1ld

tavalla kytked pydrdn 246 akselin 243 kanssa.

Pydridn 246 kanssa on yhdistetty lisdksi tuntolaite 253, joka toimii
vhdessd akseliin 243 syvennykseksi 254 tehdyn merkin kanssa. Tunto-

laitteena 253 voi olla esimerkiksi induktiivinen l&hestymiskytkin.

Syvennykset 252 ja 254 on sovitettu siten, ettd kun tuntolaite 253
vaikuttaa syvennykseen 254, tappi 249 on tarkalleen syvennyksen 252
cdessd ja voi lomittua siihen. Tapin 249 t&m3d lomittuminen ja takai-

sinvetdytyminen aikaansaadaan sdhkdmagneetin 250 vaikutuksella.

Tapin 249 magneettisen k8ytdn sijasta on mahdollista mydskin pneu-

maabttinen, hydraulinen ta sen tapainen k&aytto.

Kuvioiden 11 ja 12 mukaisessa sovellutusesimerkissd kiertokappaleessa
240 ja pyOrdssd 246 on epdkeskinen ulkokehd 25, johon nojaa sddtsd-
elimen 30 ylapd&hdn sovitettu rullan muotoinen seuraajaelin 210,

Sen tdhden kiertokappaleen 240 kiertyes8d kuvion 12 mukaan sdidtbelin

30 siirtyy ylds ja alas.

Tdmdn laitteen toimintatapa vastaa kuvioiden 1 - 10 mukaisen laitteen
toimintatapaa silld erolla, ettd luistien 40 edestakaisen siirtymisen
sijasta tapahtuu kiertokappaleiden 240 edestakainen kiertyminen. Merk-
kien valmiusasema tapahtuu samalla tavalla kuin kuviossa 5 on esitetty
luistien 40 yheydessd. KdyttOmoottori 244 pydrii aluksi yhteen suun-
taan. Kaikissa kiertokappaleissa 240, jotka, kuten laskulaite 90 on
ilmoittanut, tdytyy ottaa mukaan tidh&dn suuntaan, tapahtuu joka kerran,
kun kyseessd oleva syvennys 254 ohittaa tuntolaitteen 253, sdhkdmag-
neetin 250 toiminta tapin 249 vastaavine siirtymisineen. T&dl1li tavalla
kiertokappale 240 tulee salvatuksi akselin 243 kanssa ja kiertoon
mukaanotetuksi. Samanaikaissesti sihkémagneetin 250 toiminnan kanssa
kelan 47 toiminta aina pysdhtyy, jolloin kertokappale 240 vapautuu

kannattimesta 242.

Kun kiertokappale 240 on kiertynyt laskulaitteen 90 mdidrdimin kulma-
mdidrdn, minkd pulssigeneraattori 245 on mitannut, tappi 249 tulee ta-

kaisinvedetyksi ja samanaikaisesti jidlleen kela 247 toimii, jolloin
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pydrd 246 on vedetty kiinni ja piddtetty asemassaan sdhkOmagneetti-
sella kytkenndll&. N&in on tdlldin saavutettu mydskin kyseessd ole-

van sddtdelimen uusi laskettu asema.

Kun akseli on kiertynyt takaisin ennalta mid&rédtyn kulman, esimerkiksi
90%, rajakatkaisin muuttaa kdyttdSmoottorin 244 pydrimissuunnan ja
sitten kierrettdvien kiertokappaleiden 240 ryhmd kiertyy toiseen
suuntaan. Mydskin tdssd suunnassa rajakatkaisin rajoittaa kierto-
liikettd. Koska kiertoliike tapahtuu ainoastaan tietylld kulma-
alueella, liitdnndt sdhkbémagneettia 250 ja tuntoelintd 253 varten

voidaan aikaansaada liikkuvilla johdoilla.

Epdkeskopinnan 251 sijasta kiertokappaleessa 260 voi olla mydskin

segmenttihammastus 261, kuten on esitetty kuviosga 13, T&md segment-
tihammastus 261 toimii yhdessd hammaspybrdn 262 kanssa, joka on laa-
keroitu paikalleen ja toimii esittdmdttd jdtetylld tavalla kyseessd

olevan sididtbelimen kanssa tadmdn siirt&miseksi.

Kuvion 14 mukaan kiertokappaleena 240 on vipu 270, joka vaikuttaa

vidlittomdsti sddtbelimen 30 pddhin.

Kuvioiden 13 ja 14 mukaisten sovellutusmuotojen toimintatapa on
samanlainen kuin on selitetty kuvioiden 11 ja 12 mukaisen sovellutus-

muodon yhteydessi.

Kuvioissa 1 - 5 sovellutusesimerkkind on massan viiralle syodttd
paperikoneessa. Kuitenkin my&skin monenlaiset muut kidytdt ovat mah-
dollisia. Kuvioissa 15 - 19 on esitetty kaaviollisesti tdllaisia
kdyttdesimerkkejd. Esimerkiksi on valittu sovellutusmuoto, jossa on
kaltevilla pinnoilla 41 varustetut, suoraa ohjauskiskoa 42 pitkin
siirrettdvat luistit 40. Kuitenkin on selvdd, ettd niiden sijasta sa-
malla tavalla voidaan kdyttdd mvdskin kuvioiden 6 - 10 mukaisia liike-
kytkent8jd ja sovellutusmuotoa, jossa ohjauskappaleena on kuvioiden

11 - 14 mukainen kiertokappale.

Kuviossa 15 on esitetty erdidnid kiyttbesimerkkinid kokonaisuudessaan
viitenumerolla 110 merkitty kostutuslaite, jonka avulla paperiraina
100, joka liikkuu kohtisuorasti piirustustasoon ndhden, voidaan saattaa
haluttuun kosteuteen. Kosteuden aikaansaamiseksi rainan leveydelle

on sovitettu vierekkdin suuttimia, joita syOtetddn yhteisestd nesteen
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sydttdjohdosta 111 ja ohjataan erillisilld venttiileilld 112, N&itd
venttiileitd 112 k&ytetddn sddtbelimien 30 vdlitykselld, joita
luistit 40 siirtdvdt, jotka ovat siirrettdvissd ohjaimia 42 pitkin
siirtokiskon 43 vdlitykselli poikittain rainaan 100 né&hden.

Kuviossa 16 on esitetty kokonaisuudessaan viitenumerolla 120 merkitty
levityslaite, jonka vdlitykselld nestettd 122 voidaan levittdd rainan
100 pddlle., Tdssd levityslaitteessa 120 on nesteallas 212, johon
piddttyy nesteen sydttdSputki 126. Nestettd otetaan tietylle tdyttdkor-
keudelle ja se virtaa vaakasuorasti rainan 100 poikki ulottuvan

ylijuoksureunan 123 yli putoavana verhona 125 rainan 100 pididlle.

Nesteen levityksen tasaisuus riippuu siit&, kuinka tarkasti ylijuoksu-
reuna 123 on sdddetty vaaksuoraan. Tdmd sddtd tapahtuu sddtdelimien

30 avulla, jotka tarttuvat useisiin rainan leveydelle vierekkdin
sovitettuihin ylijuoksureunan 123 kohtiin 124 ja jotka siirrettdessd
sddtdvdt ylijuoksureunan 123 enemmdn tai vdhemmdn korkealle. Jokaiseen
sddtbelimeen 30 liittyy luisti 40, joka liikkuu poikittain rainaan
ndhden sovitettua ohjauskiskoa 42 pitkin ja jota siirretdin siirto-
kiskon 43 vdlitykselld s&ddtdelimen 30 tarpeellisen, kuvion 16 mukaan

pystysuoran siirron aikaansaamiseksi.

Kuviossa 17 on esitetty kokonaisuudessaan viitenumerolla 130 merkitty
levysuutin, jossa on kaksi huulta 131, 132, jotka ovat siirrettivisséd
toisiinsa ndhden niin, ettd nuolen 135 suunnassa huulten vidlissid pu-
ristettu muovimassa muodostuu paksuudeltaan muutettavaksi kalvoksi,
Huulet 131, 132 muodostavat rakosuuttimen ja ovat vdh#dn perdianta-
via. Niihin vaikutetaan useissa rakosuuttimen leveyden vierekk&disissi
kohdissa 133, 134 sddtdelimilld 30, joita luistit 40 siirtdvit. Niiti
voidaan liikuttaa ohjaimia 42 pitkin siirtokiskojen 43 vdlitykselld
yhdensuunitaisesti kalvon tasoon nihden. Eri luistien ;siirtoa ohjataan

kalvon mitatun paksuuden mukaan.

Kuviossa 18 on esitetty kokonaisuudessaan viitenumerolla 140 merkitty
kalanteri, jossa on kaksi telaa 144, 145, joista ainakin tela 144 on
kuumennettavissa tasaisesti koko pituudeltaan. Tdmin telan pituudelle
on sovitettu vierekkdin useita ilmasuuttimia 143, joita sydtetdin
johdosta 141 ja joiden ilmanulostulom#&rid on ohjattavissa venttii-
leilld 142, Ndiden venttiileiden 142 kiytt® tapahtuu niihin liitetty-
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jen sidtdelimien 30 vdlityksellsd, joita voidaan siirtdd jo moneen
kertaan selitetylld tavalla luistien 40 vdlitykselld, joita siirre-
tddn yhdensuuntaisesti telan akselin kanssa kulkevaa ohjauskiskoa

42 pitkin siirtokiskon 43 avulla.

Paperirainan 100 paksuuden sdidtdmiseksi kuumennetun telan 144

niihin kohtiin, joissa paperiraina on liian ohut, puhalletaan suut-
timista 143 kylmdd ilmaa, minkd& johdosta telan paksuus ndissd koh-
dissa pienenee ja telojen vdli tulee suuremmaksi ja siten paperiraina

tulee paksummaksi halutuissa kohdissa.

Kuviossa 19 on esitetty kaaviollisesti nk. ilmaharja 150, jossa

on rakosuutin 155 kaksine pddllekkdisine huulinen 151, 152. T&dsséd
sovellutusesimerkissd huuli 161 on laakeroitu paikalleen kohdassa
154, Toinen huuli 152 on yhdistetty rakosuuttimen leveyden vierekkdi-
sissi kohdissa 156 sditdelimien 30 kanssa, Jjotka ovat siirrettdvisséd
luigtien 40 vilitykselld, joita siirretdidn yhdensuuntaisesti suutin-
rakoon ndhden kulkevaa ohjauskiskoa 42 pitkin siirtokiskon 43
vidlitykselld. T&11& tavalla voidaan vaihdella rakosuuttimen poisto-
aukon laajuutta rainan 100 leveydelld, minkd ansiosta tarvittavalla
tavalla ilmam&ddrd ja ilman nopeus voidaan sovittaa tarpeiden vaati-

musten mukaan.

Kuviossa 20 on esitetty osa paéllystyslaitteesta, nimittdin pyyhkédisy-
terdlaitteesta 280. Paperiraina 100 on edelld olevalla asemalla
esimerkiksi esitt8mitdd jdtetyn piddllystystelan vdlitykselld varus-
tettu kuvion 20 mukaan alasivultaan p&&llysteelld. Tdmd pddllyste
sivellddn sivelyterdn 281 vdlitykselld koko rainan leveydelle mah-
dollisimman tasaisesti liiallisesti sivellyn p&d&dllystysaineen pois-
tamiseksi ja paperirainan 100 mahdollisimman tasaisen pd&dllysteen
aikaansaamiseksi, Tdmd sivelyterd 281 pyyhkii paperirainaa 100, joka
takapinnallaan on tuettu tukitelalla 282. Paperirainan 100 leveydelle
jaettuihin kohtiin on laakeroitu k&&dntyvésti sivelyterdt 281 laakeri-
pukkeihin 283. N&diden sivelyterien 281 kanssa on yhdistetty vivut
284, joihin sd&tbelimet 30 tarttuvat ja jotka k&idntyvit laakeri-
pukeissa 283 olevien laakerointikohtien ymp&dri. Ohjauskiskoja 42
pitkin siirtokiskon 43 vdlitykselld kohtisuorasti piirustustasoon

ndhden liikkuvat ja jokaiseen sddt8elimeen liittyv&At luistit 40
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aikaansaavat sddtdelimen 30 siirtymisen ja siten sivelyterdn 281

kddntymisen ja painautumisen paperirainaa 100 vasten.

Kuvio 20 on tdysin kaaviollinen esitys. Kidytdnndssd sopivalla ohjaus-
laitteella voidaan aikaansaada sivelyteridn 281 sekd siddettdvyys ettd
asetuskulma paperirainaan 100 ndhden kuin mydskin puristusvoiman

sdadettéivyys.
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Patenttivaatimukset

l, Laite rainamaisen tuotteen kdsittelemiseksi poikittain rainan
leveydelle vierekkdisiin kiinteisiin kohtiin sovitetuilla sHitdeli-
milld, jotka tarttuvat rainan leveydelld t&hdn vaikuttavaan laittee-
seen ja joiden vdlitykselld laitteen késittelyvaikutus on aikaansaa-
tavissa erikseen paikallisesti rainan leveydelld, t unnettau
siitd, ettd

a) on jdrjestetty kulloinkin sdidtdelimeen (30) liitettyjen, erikseen
siirrettdvien ohjauskappaleiden (40, 240) mucodostama laite, ettd

b ) Jjokainen ohjauskappale (40, 240) on kytketty siihen liittyvidn
sddtbelimensd (30) kanssa mekaanisesti siten, ettd ohjauskappaleen
(40, 240) liikkeestd on seurauksena sdidtdelimen (30) siirto siité-
suunnassaan, ettd

¢) ohjauskappaleiden (40, 240) ainakin osaa varten on jadrjestetty
vyhteinen kiyttdlaite (43, 243), jonka kanssa on ohjattavasti kytkettéd-
vissd erilliset ohjauskappaleet (40, 240), ettd

d ) on jarjestetty lukulaite jokaisen tdllaisen ohjauskappaleen (40,
240) tiettynd ajankohtana ilmoittamaa asemaa varten ja ettd

e) on jdrjestetty ohjauslaite, jossa on ilmaistavissa lukulaitteen
arvot, mahdollisesti rainan (1ll) yksittédisten kohtien tiettynd ajan-
kohtana esiintyvien mittausarvoja vastaavien arvojen sarja sekd

eri ohjauskappaleiden (40, 240) laskettua asemaa vastaavat arvot ja
joka lahettdd merkkejd eri ohjauskappaleiden ja kdyttdlaitteen

(43, 243) kytkemiseksi ja irtikytkemiseksi.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unnettu siiti,
ettd ohjauslaitteena on automaattinen merkinmuuttaja (90), joka

kdsittelee itsetoimivasti annetut merkit.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen laite, tunnettu siit3,
ettd ohjauskappaleita (40, 240) rainan (100) poikkisuunnassa vastaa-
viin kohtiin on sovitettu merkinmuuttajan (90) kanssa yhdistetty

mittamuuntaja (80).

4. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 3 mukainen laite, tunnet tu
siitd, ettd ohjauskappaleet on tehty rainan (100) poikki ulottuvaa
ohjauskiskolaitetta (42) pitkin siirrettdviksi luisteiksi (40).

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laite, tunne t tu siiti,
ettd ohjauskiskolaite on yhteinen kaikille luisteille (40).
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6. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 3 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettd ohjauskappaleet on tehty rainan (100) poikki jaetuissa,
paikallaan olevissa kannattimissa (242) kdadntyviksi kiertokappa-

leiksi (240).

7. Patenttivaatimuksen 6 mukainen laite, tunnettu siitd ,
ettd kiertokappaleet (240) on sovitettu sama-akselisesti kaikille

niille yhteisella akselilaitteelle (243).

8. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 5 mukainen laite, tunne¢ttu
siitd, ettd jokaiseen luistiin (40) on sovitettu ohjaussuunnan
kanssa erisuuntainen ohjauspinta (41} ja ettd jokaisessa sddtdeli-

messd (30) on ohjauspintaan (41) nojaava seuraajaelin (36).

9. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 3, 6 tai 7 mukainen laite,
tunnettu siitd, ettd jokaiseen kiertokappaleeseen (240)

on sovitettu kiertokaseliin nidhden eri vilin pddssd oleva ohjaus-
pinta (251) ja ettd jokaisessa sddtbelimessd (30) on ohjauspintaan

(251) nojaava seuraajaelin (210).

10. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 9 mukainen laite, tunne t tu
siitd, ettd jokaiseen ohjauskappaleeseen on liitetty ohjausvipulaite
(160, 170), joka on laakeroitu kiinteddn kiinnityskohtaan ja laake-
roitu toisessa kohdassa ohjauskappaleen (40, 240) ohjaimeen (165, 175),
ettd ohjausvipulaitteen (160, 170) kolmas kohta on yhdistetty toimin-
nallisesti sHidttelimen (30) kanssa ja ettd ohjausvipulaite (160,

170) on tehty siten, ettd se ohjauskappaleen (40, 240) liikkuessa

saa liikkeen s#ddtdsuuntaansa.

11. Patenttivaatimuksen 10 mukainen laite, t unne t t u siiti,
ettd ohjausvipulaite (160) on tehty kulmavivuksi (163), joka kulma-
kohdastaan on laakeroitu kiinnityskohtaan (164) ja jonka toinen varsi
(l6l) tarttuu ohjaimeen (165) ja toinen varsi (162) sididtdelimineen
(30).

12. Patenttivaatimuksen 10 mukainen laite, tunnet tu siitid,
ettd ohjausvipulaitteen (170) muodostaa kahden ohjaustangon (171, 172)
muodostama kulmavipu (173), jocka kulmakohdastaan (174) on laakeroitu
ohjaimeen (175) ja ohjaustangon (171) vapaalla pd&dllddn kiinteddn
kohtaan (176) ja toisen ohjaustangon (172) vapaalla pdidlli tarttuu

sditbelimeen (30).
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13. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 12 mukainen laite, tunnet tu
siitd, ettd ohjauskappaleeseen (40, 240) on jédrjestetty hammastus

(180, 190; 261), johon tarttuu paikalleen laakeroitu hammaspyord

(181, 191, 262), joka on yhdistetty toiminnallisesti laitteen (182, 192)
kanssa pydrimisliikkeen vaihtamiseksi sddtdelimen (30) liikkeeksgi

sditd suunnassaan.

14. Patenttivaatimuksen 13 mukainen laite, t unnet tu siitd,
ettd laitteessa on hammaspydrédn (181l) mukana kiertyvidsti yhdistetty
epdkesko (182) ja sdidtdelin (30), jossa on epdkeskoon (182) nojaava

seuraajaelin (183).

15. Patenttivaatimuksen 13 mukainen laite, tunnett u siitd,
ettd hammaspydrd (191) on yhdistetty kiertyvdsti aksiaalisessa suun-
nassa kiintedsti laakeroidun kierrekaran mutterin (192) kanssa, joka

toimii sddtdelimen kanssa yhdistetyn kierrekaran (193) ympdrilli.

16. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 7 mukainen laite, t unnettu
siitd, ettd sddtdelin (30) on yhdistetty vdlittOms&sti ohjauskappa-
leen (40, 240) kanssa.

17. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 5,3 tai 8~ l6. mukainen laite,
tunnettu siitd, ettd siind on ohjauskiskodaitetta (42) pit-
kin edestakaisin liikkuva siirtokisko (43) ja jokaiseen luistiin (40)
sovitettu lukituslaite (50), jonka vdlitykselld luistin (40) ennalta
valittu asema saavutettaessa on kytkettdvissd irti siirtokiskosta
(43) ja samanaikaisesti kiinnitett#vissi ohjauskiskolaitteeseen (42)

ja pdinvastoin.

18. Patenttivaatimuksen 17 mukainen laite, t unne t t u siiti,
ettd lukituslaitteessa (50) luistin (40) kytkemiseksi siirtokis-
kon (43) kanssa on siirtokiskon (43) syvennykseen (66) salvattava
tappi (63) ja ettd luistiin (40) on sovitettu siirtokiskoon (43)
sovitetun merkin (87) ldheisyyteen havaitseva tuntolaite (85), joka
merkki (87) saavutettaessa salpaa tapin (63) siirtokiskon (43)

syvennykseen (66).

19. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 3, 6, 7 tai 9 - 16 mukainen
laite, tunnettu siitd, ettd paikallaan olevissa kannattimissa

(242) on edestakaisin kierrettdvd akselilaite (24) ja ettd jokaisessa
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kiertokappaleessa (240) on lukituslaite, jonka vdlitykselld ennalta
valittu kiertoasema saavutettaessa kiertokappale (240) on kytkettd-
vissd akselilaitteesta (243) irti ja samanaikaisesti kiinnitettdvissd

paikallaan oleviin kannattimiin ja pdinvastoin.

20. Patenttivaatimuksen 19 mukainen hite, tunnettu siiti,
ettd lukituslaitteessa kiertokappaleen (240) kytkemiseksi akselilait-
teeseen (243) on tdmdn syvennykseen (252) salvattava tappi (249) ja
ettd akselilaitteeseen (243) merkin (254) l&dheisyyteen on sovitettu
havaitseva tuntolaite (253), joka merkki (254) salpaa pultin (249)
akselilaitteen (243) syvennykseen (252).

21. Patenttivaatimuksen 18 tai 20 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettd pultti (63, 249) ja syvennys (66, 252) on tehty kartio-

maiseksi.

22. Jonkin patenttivaatimuksen 6, 7, 9 - 16, 19 - 21 mukainen laite,
tunnettu siitd, ettd jokaiseen kiertokappaleeseen (240) on
liitetty kyseessd olevan kannattimen (242) kanssa yhdistetty jarru
(247) , jonka vdlitykselld kiertokappale (240) on asetettavissa kiinni

jokaiseen kiertoasemaan.

23. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 22 mukainen laite, t unnettau
siitd, ettd merkit merkinmuuttajan (90) vdlitykselld ovat erotetta-
vissa siten, ettd siirtokiskon (43) liikkuessa yhteen suuntaan kaikki
luistit (40) ovat yhdistettdvissd siirtokiskon (43) kanssa, jotka
kyseessd olevana ajankohtana esiintyvien mittausarvojen perusteella
ovat siirrettivissd tdhdn sujntaan, kun taas siirtokiskon (43) 1liik-
kuessa takaisin vastakkaiseen suuntaan kaikki luistit (40) ovat
vyhdistettdvissd siirtokiskon (43) kanssa ja siirrettivissid tdnd

ajankohtana esiintyvien mittausarvojen mukaan toiseen suuntaan.

24. Jonkin patenttiwvaatimuksen 1 - 22 mukainen!laite, tunnet tu
siitd, ettd merkit ovat erotettavissa merkinmuuttajan (90) vdlitykselld
siten, ettd akselilaitteen (243) kiertyessd yhteen suuntaan kaikki
kiertokappaleet (240) ovat yhdistettdvissd akselilaitteen (243)

kanssa ja kyseessd olevana ajankohtana esiintyvien mittausarvojen pe-

rusteella ovat kierrettidvissi tdhin suuntaan, kun taags akselilaitteen
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(243) kiertyessd takaisin vastakkaiseen suuntaan kaikki kiertokappa-
leet (240) ovat yhdistettdvisséd akselilaitteen (243) kanssa, jotka

tdnd ajankohtana esiintyvien mittausarvojen mukaan ovat kierrettdvissd

toiseen suuntaan.

25. Massan viiralle sydttdlaite paperikoneessa, jossa syOttdlaitteessa
on poikittain rintatelan ja viiran yldpuolelle sovitettu, ohjaimessa
koh%isuorasti rintatelaan ja viiraan ndhden liikuteltava, korkeus-
asemaltaan rintatelan ja viiran yldpuclella pituudellaan erikseen
tybleveyden yli jaettujen pystysuorien tankojen avulla s&dddettavd
huuli, tunnettu siitd, ettd on jirjestetty patenttivaatimus-

ten 1 - 24 mukainen laite, ja ettd sddtdelimet (30) tarttuvat sddto-

tankoihin (12).

26. Kostutuslaite kulkevia paperirainoja ja sen tapaisia varten,
jossa on rainan leveydelle jaettuja, venttiileillid niiden ulostulo-
middridn vaikutettavat vihmoitussuuttimet, t unne t t u siitd,
ettd on jadrjestetty patenttivaatimusten 1 -~ 24 mukainen laite, ja

ettd sditdelimet (30) tarttuvat vihmoitussuuttimien (114 ) venttii-

leihin.

27. Levityslaite nesteen levitdtmiseksi kulkevalle rainalle, jossa
levityslaitteessa on poikittain rainan yl&dpuolelle sovitettu, eri
kohdissa korkeusasemaltaan sdddettdvd ylijuoksureuna, t unnet tau
siitd, ettd on jdrjestetty patenttivaatimusten 1 - 24 mukainen laite

ja ettd sddtbelimet (30) tarttuvat ylijuoksureunan (123) eri kohtiin.

28, Levysuutin, joka eri kohdissa suuttimen aukon pituudella on
muutettavissa ulostuloleveydeltddn, t unne t tu siitid, ettd
on jadrjestetty patenttivaatimusten 1 - 24 mukainen laite ja ettd
sddtSelimet (30) tarttuvat eri kohtiin (133, 134).

29. Kalanteri, jossa on ainakin yksi kuumennettava valssgi, Jjonka
pituudelle on jaettu valssin pintaa kohti suunnattuja, venttiileilld
niiden ulostulomd@drddn vaikutettavia jadadhdytysilmasuuttimia, t u n -
nettu siitd, ettd on jidrjestetty patenttivaatimusten 1 - 24
mukainen laite, ja ettd sddtdelimet (30) tarttuvat jddhdydytsilma-

suuttimien (143) venttiileihin (142).
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30. Ilmaharja tai ilmamittari, varsinkin paperin sile&dksi harjaus-
koneita varten, jossa on puhallettavaa rainaa kohti suunnattu, rainan
poikki sen yldpuolelle ulottuva rakosuutin, jonka huulet poikittain
rainan leveyden yli vierekkdisissd kohdissa ovat siirrettdvissd sd&to-
elimilld suutinleveyden sdétdmiseksi, tunne t tu siitd, ettd

on jdrjestetty patenttivaatimusten 1 - 24 mukainen laite ja ettd

siitdelimet (30) tarttuvat rakosuuttimen huuliin (152).

31. Pddllystyslaite kulkevia rainoja varten, jossa on rainan leveydel-
le ulottuva, rainaan tietyssd tulokulmassa liiallisen pddllystysaineen
poispyyhkimiseksi tarttuva sivelyterd, joka useiden sen pituudelle
jaettujen sd&dtdelimien vdlitykselld on painettavissa rainaa vasten,
tunnettu siitd, ettd on jirjestetty patenttivaatimusten

1l - 24 mukainen laite ja ettd sd&dtdelimet (30) tarttuvat sivelyte-

rddn (281).



Patentkrav

1. Anordning f&6r behandling av banformigt gods medels tvdrs pa banans
bredd sidovist vid fasta platser placerade regleringsorgan, som griper
pd banans bredd i anordningen, som berkar i den och medels vilka
anordningéns behandligsverkan kan astadkommas lokalt skilt pa& banans
bredd, k & nnetecknad dirav, att

a) det har anordnats anordningen, som bildats av med varje reglerings-
organ (30) kopplade fdrflyttbara styrstycken (40, 240), att

b) varje styrstycke (40, 240) &r kopplat mekaniskt med dess reglerings-
organ (30) sa&, att styrtyckets (40, 240) f6ljes av f6rflyttningen av
regleringsorganet (30) i dess regleringsriktning, att

c) f6r minst en del av styrstycken (40, 240) har anordnats en gemensam
drivanordning (32, 243), med vilken kan skilda styrstycken (40, 240)
kopplas styrbart, att

d) det har anordnats en ldsanordning for varje position, som anmdldes
av varje sadana styrstyck (40, 240) i viss tidpunkt oct att

e) det har anordnats en styranordning, som kan anmila l&dsanordningens
virde, virdeserien, som motsvarar pad mitningsvirden av banans :(11)
enstaka stdlle under viss tidpunkt samt virden, som motsvarar pa den
riknade positionen av skilda styrstycke (40, 240) och som skicker
midrke fOr koppling och avkoppling av skilda styrstycke och drivanord-
ning (43, 243).

2. Anordningen enligt patentkravet 1, k 8 nne tecknad dirav,
att styranordningen avser en automatisk mirketransformator (90), som

sjdlvfungerande behandlar de givna mirken.

3. Anordningen enligt patentkravet 1, k 8 nnetecknad dirav,
att vid stdllen, som motsvarar styrstykcen (40, 240) i banans (100)
tvédrriktning, har det anordnats en med mdrketransformatorn (90)

kopplad mdttransformator (80).

4. Anordningen enligt ndgot av patentkraven 1-3, k anne teck -
n a d dirav, att styrstycken 8r gjorda som slider (40), som kan
forflyttas utmed styrskenanordning (42), som stricker sig tvirs

&ver banan (100).

5. Anordningen enligt patentkravet 4, k Ennetecknad dirav,

att styrskenanorningen dr gemensam f8r de alla sliderna (40).



6. Anordningen enligt ndgot av patentkraven 1-3, k anneteck -
n a d ddrav, att styrstycken dr gjorda som vridstycken (240), som

kan vridas i fasta bdrare (242), som &r delade tvidrs &ver banan (100).

7. Anordningen enligt patentkravet 6, Kk 4 nne te cknad dirav,
att vridstycken (240) har anpassats samaxialt pd axelanordningen
(243) som &r gemensam f8r dem alla.

8. Anordningen enligt ndgot av patentkraven 1-5, k & nneteck -
n a d ddrav, att i varje slid (40) har anpassats en med styrriktningen
oparallell styrnivd (41) och att varje regleringsorgan (30) uppvisar

ett mot styrytan (41) lutande f&ljareorgan (36).

9. Anordningen enligt nagot av patentkraven 1-3, 6 eller 7, k & n -
netecknad didrav, att i varje vridstycke (240) har anpassats
en med olikt mellanrum med avseende pd vridaxeln placerad styryta
(251) och att varje regleringsorgan (30) uppvisar ett mot styrytan

lutande f&ljareorgan (210).

10. Anordningen enligt ndgot av patentkraven 1-9, k 4 nneteck-
n a d didrav, att med varje styrstycke har det kopplats en styr-
vipparmanordning (160, 170), som &r lagrad vid ett fast fistestille
och vid en annan plats lagrad i styrstyckets (40, 240) styrare (165,
175), att styrvipparmanordningens (160, 170) tredje stdlle ir fdrenat
fungerande med regleringsorganet (30) och att styrvipparmanordningen
(160, 170) &dr sa gjord, att den under styrstyckets (40, 240) rd&relse
bOrjar réra sig till dess startriktning.

11. Anordningen enligt patentkravet 10, k a nnetecknad
ddrav, att styrvipparmanordningen (160) &r gjord som en vinkelvipparm
(163), som vid dess vinkelstdlle 4r lagrad vid féstestdllet (164)

och vars ena skaft (l6l) griper i styraren (165) och det andra
skaftet (162) i regleringsorganet (30).

12. Anordningen enligt patentkravet 10, k E&nne te cknad

ddrav, att styrvipparmanordningen (170) bildas av vinkelvipparmen
(173), som bildats av tvd styrstdnger (171, 172), som vid dess vinkel-
stdlle (174) &r lagrad med styraren (175) och medels styrst&ngans
(171) fria &nda med ett fast stdlle (176) och medels den andra styr-



stangans (172) fria &nda griper i regleringsorganet (30).

13. Anordningen enligt négot av patentkraven 1-12, k § nne teck -
n ad d&arav, att i styrstycket (40, 240) har anordnats tandningen
(180) 190, 261), som gripes i av ett pd stdllet lagrat kugghjul (181,
191, 262), som &r fungerande kopplat med enordningen (182, 192) £for
att vdxla rotationsrdrelset till regleringsorganets (30) rdrelse i

dess regleringsriktning.

14. Anordningen enligt patentkravet 13, k 8 nnetecknad
ddrav, att anordningen uppvisar en med kugghjulet (181) vridbart
férenad exenter (182) och regleringsorganet (30), som uppvisar ett

mot exentern lutande f&ljareorgan (183).

15. Anordningen enligt patentkravet_lB, kdnnetecknad
ddrav, att kugghjulet (191) &r roterande f8renat med en mutter (192)
av gangadornen, som dr fast lagrad i axialriktningen, vilken mutter
fungerar omkring gdngadornen (193), som dr f&renad med reglerings-

organet.

16. Anordningen enligt ndgot av patentkraven 1-7, k @&nne te ck ~
n a d ddrav, att regleringsorganet (30) &r omedelbart kopplat med
styrstycket (40, 240).

17. Anordningen enligt ndgot av patentkraven 1-5, 3 eller 8-16,
kd&nnetecknad dirav, att den uppvisar en férflyttningsskena
(43), som g&r fram och tillbaka utmed styrskenanordningen (42) och

en med varje slid (40) anpassad ldsanordning (50), medels vilken sli-
dens (40) férevalda position, medan denuppnds, kan avkopplas fran
forflyttningsskenan (43) och samtidigt fistas med styrskenanordningen
(42) och tvdrtom.

18. Anordningen enligt patentkravet 17, k inne tecknad
ddrav, att lésanordningen (50) f6r att koppla sliden (40) med
férflyttningsskenan (43) uppvisar en med férflyttningsskenans (43)
f6rdjupning (66). l8sbar tapp (63) och att med sliden (40) har an-
passats en kdnsleanordningen (85), som mirker nirheten av ett i for-
flyttningsskenan (43) anpassat mdrke (87), mirke (87) medan det
uppmas, laser tappen (63) i fo6rflyttningsskenans (43) f6rdjupning
(66). o



19. Anordningen enligt nadgot av patentkraven 1-3, 6, 7 eller 9-16,
kd@nnetecknad ddrav, att de fasta bdrarna (242) uppvisar
en fram och tillbaka vridbar axelanordning (24) och att varje vrid-
stycke (240) uppvisar lasanordningen, medels vilken medan en fdrebes-
tdmd vridposition uppnads, vridstycket (240) kan avkopplas frdn axel-
anordningen (243) och samtidigt f&stas i de fasta bdrarna och tvirtom.

20. Anordningen enligt patentkravet 19, k & nne te cknad dirav,
att lésanordningen uppvisar f6r koppling av vridstycket (240) med
axelanordningen (243) en i dess férdjupning (252) lasbar tapp (249)

och att i ndrheten av axelanordningens (243) midrke (254) har anpassats
en mirkande kédnsleanordning (253), vilket mirke (254) léser bulten

(249) i axelanordningens (243) f8rdjupning (252).

21. Anordningen enligt patentkravet 18 eller 20, k anneteck -
n a d dirav, att bulten (63, 249) och férdjupningen (66, 252) &r
koniskt framstillda.

22. Anordningen enligt nagot av patentkraven 6, 7, 9-16, 19-21,
k&@nnetecknad ddrav, att med varje vridstyck (240) har
kopplats en med de ifrdgavarande birarna (242) f8renad broms (247),
medels vilken vridstycket (240) kan installeras fast vid varje vrid-

position.

23. Anordningen enligt ndgot av patentkraven 1-22, k anneteck -
n a d ddrav, att mdrken kan skiljas medels mdrketransformatorn (90)
s&, att medan férflyttningsskenan (43) gilder i en riktning kan alla
slider (40) kopplas med fd8rflyttningsskenan (43), vilka med hjdlp av
de vid den ifrdgavarande tidpunkten upptriddande mdtningsvirden kan
forflyttas i denna riktning, medan f&rflyttningsskenan (43) rér sig
tillbaka i motstdende riktning, alla slider (40) kopplas med férflytt-
ningsskenan (43) och f8rflyttas enligt de vid denna tidpunkt upptré-

dande mdtningsvdrden i annat h&ll.

24. Anordningen enligt ndgot av patentkraven 1-22, k i nne t e ¢ k -
n a d ddrav, att mdrken kan skiljas medels mirketransformatorn s&,
att medan axelanordningen (243) vrides i ett hill alla vridstycke
(240) kan kopplas med axelanordningen (243) och med hjdlp av de under
ifrdgavarande tidpunkt upptrddande mitningsvirden kaneridas i detta

hdll, medan axelanordningen (243) vrides tillbaka i den motsatta rikt-
ningen kan alla vridstycke (240) kopplas med axelanordningen (243),



vilka enligt de vid denna tidpunkt upptrddande mdtningsvdrden kan

vridas i annat h&ll.

25. Matningsanordning av massan pappermaskinen, vilken matningsanord-
ning uppvisar en ldpp, som har anpassats tvdrs Over br&svalsen och
firan, som r8r i styraren vinkelrdtt med avseende pd brdstvalsen och
firan och dr vid h&jdpostionen ovanflr brdstvalsen och firan regler-
bar medels vertikala stangar, som dr delade 6ver arbetsbredden, k & n -
netecknad dirav, att det har anordnats en anordning enligt
patentkraven 1-24 och att regleringsorganen (30) griper i reglerings-

tangarna (12).

26. Fuktningsanordning f6r gdende papperbanor och dylika, som uppvisar
p& banas bredd delade duggningsmunstycke, vilkas utgangsmingd regleras
av ventiler, Kk & n n é tecknad didrav, att det har anordnats
anordningen enligt patentkraven 1-24, och att regleringsorganen (30)

griper i duggningsmunstyckens (114) ventiler.

27. Utspridningsanordning f&r utspridning av védtska p& en gdende bana,
vilken utspridningsanordning uppvisar en tvidrs ovanf8r kanten anpassa-
de, vid skilda stédlle vid h&jden reglerbar &verstrdmningskant, k 4 n -
netecknad ddrav, att det har anordnats anordningen enligt
patentkraven 1-24 och att regleringsorganen (30) griper i &verstrém—
ningskantens (123) olika stdlle.

28, Platmunstycke, vars utgdngsbredd kan utmed munstyckets &ppnings
ldngd varieras, k & nnete cknat dirav, att det har anordnats
anordningen enligt patentkraven 1-24 och att regleringsorganen (30)
griper i olika stdlle (133, 134).

29. Kalander, som uppvisar minst en upphettbar vals, p& vars lidngd &r
delade mot valsens yta riktade, med ventiler pd deras utg&ngsmingd
verkande avkylningsluftmunstycke, .k & nne te cknad dirav, att
det har anordnats anordningen enligt patentkraven 1-24, och att reg-
leringsorganen (30) griper i ventilerna (142) av avkylningsluftmyn-
stycken (143).

30. Luftborsta eller luftmitare, speciellt fér glattborstningsmaskiner
for papper, som uppvisar att mot banan, som skall blisas, riktat tvirs

dver banan stréckande spdrmunstyck, vars ldppar kan forflyttas medels
reglerlngsorganen fér att reglera munstyckbredden vid stillen, som &r



invida 6ver banans bredd, k @& nnetecknad dirav, att det har
anordnats anordningen enligt patentkraven 1-24 och att regleringsorga-

nen (30) griper i spadrmunstyckets ldppar (152).

31. Beldggningsanordning f6r gdende banor, som uppvisar en utmed

banans bredd strédckande, i banan i en visas vinkel gripande stryknings-
egg fOr avldgsning av Overskottet av beldggningsdmnet, vilken egg
medels flera utmed dess ldngd anpassade regleringsorgan kan tryckas

mot banan, k & n'n etecknad dirav, att det har anordnats an-
ordningen enligt patentkraven 1-24 och att regleringsorganen (30)

griper i stryckningseggen (281).
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