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Wynalazek dotyczy napedéw mecha-
nicznych, w szczegélnosci zas napedow o
zmiennej predkosci, posiadajacych jedno
lub wiecej kot napqdowych 0 zmiennej
$rednicy.

Napedy o zmiennej predkosci skladaja
si¢ albo z dwéch rozszerzajacych sig két,
napedzanych pasem o przekroju klino-
wym, albo z dwdch kot stozkowych, nape-
dzanych pasem plaskim, mogacym si¢ prze-
suwaé po powierzchniach stozkowych kot,
zmieniajac w ten sposéb wielko$¢ prze-
ktadni.

Zgodnie z niniejszym wynalazkiem na-
ped przenosi sie z kota o zmiennej $red-
nicy zapomoca cze$ci napedowych, posia-
dajacych pewna podstawe, z ktéra pola-
czone sa plytki, zdolne do poruszania sig

na podstawie, lub wzgledem niej, tworzac
ruchome zgby, przyczem liczbe plytek w
kazdym zgbie mozna zmieniaé, przystoso-
wujac si¢ w ten sposéb do rozmiaréw
cze$ci wspolpracujacych kot napedzanych,
jak i do $rednic két pedzacych,

W wypadku zastosowania jednego lub
kilku kot rozszerzajacych sie, plytki poru-
szaja sie w kierunku poprzecznym, t. j.
pod katem prostym do podstawy tak, iz
korice plytek, tworzace zeby, moga wcho-
dzi¢ w wyzlobienie jednego lub obu kot
pedzonych.

Weglebienia i wystepy na kolach nape-
dzanych sa ulozone w kierunku promie-
niowym tak, iz w tym wypadku dlugosé
wystepéw wzrasta stopniowo do s$rodka
kota ku jego obwodowi. Zeberka lub wy-



stepy rozdzielajace te wglebienia , albo kra-
wedzie tych zeberek pos1ada]a, taki ksztalt,
iz samoczypnie wpraWnagq w ruch wzgle-
dem siebie potrzebna liczbe ptytek, two-
rzac w ten sposéb na podstawie to, co mo-
ze byé okreslone jako zab, zloZony z pew-
nej liczby plytek, dla zahaczenia wyste-
pow na kole napedowem, niezaleinie od
dlugoéci i polozenia tych wystepow. Z te-
go wynika, ze stosunek wzajemny czesci
pedni moze byé uwazany jako zmienny,
gdyz zeby zlozone z plytek lub wystepy
ukladaja si¢ samoczynnie w potrzebnych
odstepach i tworza uzebienie, niezaleznie
od rozmiaréw i odstepéw pomiedzy wre-
bami, przeznaczonem1 na umieszczenie ze-
béw.

Pozadane jest, aby wglebienia jedne-
go kola byly przeciwleglemi wystepom
kola drugiego, przez co kazda grupa ply-
tek tworzy zab zlozony, przed przyjeciem
na siebie sily pednej.

Sposéb wykonania wynalazku moze sig
zmieniaé w szerokich granicach, Tak np.
podstawa do plytek napedzajacych moze
posiadaé jeden lub wigcej drutéw, wste-
gi lub liny plecione, skladajace sig z jed-
nej lub wigcej metalowych wsteg bez kori-
ca, lub zwiazanych razem ogniw gietkich.
Podtoze do ptytek pednych moze. stano-
wi¢ laricuch, zlozony z oddzielnych czesci,
lub ogniw réwnoleglych, osadzonych na
poprzecznym trzpieniu, lub tez podloze to
moze byé utworzone przez sztywne ogni-
wo pier§cieniowe, obszerniej opisane nizej.
Podloze podtrzymuje szereg plytek, umie-
szczonych obok siebie, poruszajacych sig
na podlozu dla utworzenia zebéw nape-
dzajacych. Plytki moga byé umocowane
na podlozu, gdy sktada si¢ ono z drutu,
wstegi lub gietkiego pasa. Jezeli za$ pod-
loze stanowi laricuch lub sztywne ogniwo
pierscieniowe, plytki moga sie §lizga¢ wpo-
przek ogniw lub pod katem prostym do
plaszczyzny obrotu sztywnej czeSci pier-
écieniowej, posiadajac  ksztalt, umozli-

wiajacy zadany ruch. We wszystkich tych
wypadkach ptytki, tworzace zeby, moga sie
poruszaé¢ wpoprzek, t. j.réwnolegle do pod-
foza, przyczem uniemozliwiony jest ich
ruch podluzny przez zatrzymy, umieszczone
ne pewnych odleglosciach wzdtuz podloza.

Przyklady wykonania tego wynalazku
przedstawione sa na zalgczonych rysun-
kach, gdzie:

Fig, 1 przedstawia naped o zmiennej
predkosci, skladajacy sie z dwéch kot roz-
suwanych, polaczonych gietkim Iaczni-
kiem, fig. 2—widok zboku jednego z két w
wigkszej skaliz jedna tarcza odjeta, fig. 3—
rozwiniecie w skali wigkszej, pokazujace
cze$é gietkiego pasa napedowego, uwi-
docznionego na fig, 2, i dwie tarcze z wy-
stepami, z ktéremi pas ten jest skojarzo-
ny, fig. 4 uwidocznia cze$é gietkiego pasa
napedowego, pokazanego na fig. 3 wtejze
skali, fig, 5 — przekr6j wzdtuz linji V—V
na fig. 4 i fig. 6 przedstawia widok boczny
figury 4, fig. 7 jest odmiana napedu o
zmiennej predkosci w przekroju bocznym,
fig. 8 — widok koricowy urzadzenia, po-
kazanego na fig. 7, gdy kolo rozsuwane
jest usunigte, fig, 9 przedstawia rozwinie-
cie, pokazujace pas ciagnacy w ksztalcie
faricucha, fig. 10 jest przekrojem po-
przecznym przez kolo i tarcuch, fig. 11
jest widokiem bocznym w. wigkszej skali
wedtug linji XI—XI na fig. 9, pokazuja-
cym §$lizgajace si¢ ptytki w przekroju, fig.
12 jest widokiem w perspektywie ogniwa
taficuchowego z usunietemi ptytkami i fig.
13 wskazuje widok w skali mniejszej, po-
kazujacy laricuch w zastosowaniu do na-
pedu o zmiennej predkosci z dodatkowem
kotem naciagajacem pas.

W urzadzeniu, uwidocznionem na fig.
1—6, pokazane sa dwa podobne do siebie
rozsuwane kola, z ktérych kazde sklada
si¢ z dwéch tarcz 1 i 2, nasadzonych na
wal i zaklinowanych tak, ze gdy jedna
para tarcz zbliza si¢ do siebie, powieksza-
jac w ten sposéb srednice kola, dwie tar-



cze drugie odpowiednio si¢ oddalajg,
zmniejszajac w ten sposéb érednice dru-
giego kota. Wszelkie znane urzadzenia
mozna zastosowaé do osiagniecia tego roz-
suwania kot Przyklad, uwidoczniony na
fig. 1, pokazuje ogniwo $lizgajace si¢ 3, z
odwrotnie nachylonemi plaszczyznami na
obu koficach, dzialajacemi na skosnie Scig-
te konice walu, na ktérym osadzone sg ru-
chome potéwki lub tarcze obu kél.
Tarcze k6t 1 sa zaopatrzone w szereg
wystepéw 4 i wglebiern 5, idacych w kie-
runku promieni, Przeciwlegla tarcza 2 po-
siada wystepy 6, odpowiadajace wglebie-
niom 5 i wglebienia 7, odpowiadajace wy-
stepom 4 przeciwleglej tarczy. Krawedzie
wystepéw 4 i 6 sa skoénie Scigte, jak kra-
wedzie 8 i 9 (fig. 3) w celu nizej opisa-
nym, Kola rozsuwane sa polaczone zapo-
moca gigtkiego pasa napedowego, sklada-
jacego si¢ z tasémy stalowej bez korica, lub
z podobnego odpowiedniego materjalu, na
ktérej przytwierdzone sa plytki z podtuz-
nym otworem 11 (fig. 5), o ksztalcie,
przedstawionym w przyblizeniu na fig. 5.
Otwér w plytce 11 jest taki, ze kazda
plytka moze si¢ poruszaé wpoprzek giet-
kiej tasmy 10, t. j. réwnolegle do osi ob-
rotu kota. Jednak plytki te nie sa w sta-
nie zmieniaé swego polozenia wzdluz
taSmy 10, poniewaz jest ona zaopatrzona
w odpowiednich odstepach w zatrzymy 12,
przynitowane lub przytwierdzone w inny

"spos6b do ta$my. Przecigte w $rodku

plytki 11 sa przytwierdzone na tasmie, jak
to jest uwidocznione i kazda plytka moze
si¢ poruszaé¢ niezaleznie w kierunku po-
przecznym, gdy dochodzi do zetkniecia z
wystepami obwodéw kél napedowych,
Korice plytek moga w ten sposéb wy-
stawaé z jednej, lub drugiej strony ta$my,

tworzac zesp6l zlozZonych zebéw napedo-

wych, wchodzacych we wglebienia prze-
ciwleglych tarcz, i odgrywaja role pola-
czenia napedowego pomigdzy dwoma tar-
czami. Poniewaz szeroko$¢ wystepéw i

wglebieri tarcz napedowych jest wigksza
w bliskosci zewnetrznego obwodu kota niz
wpoblizu osi, szeroko$é zeba, zaczepiaja-
cego o taki wystep lub wglebienie, musi
byé zmienna zgodnie z czynna $rednica
kota.

Stosownie do niniejszego wynalazku,
plytki 11 dzialaja samoczynnie, t. j. po-
trzebna ilo§é¢ plytek przesuwa si¢ samo-
czynnie w kierunku poprzecznym, two-
rzac zab odpowiednich wymiaréw, wcho-
dzacy we wglebienia o skoénych sciankach
8 i 9 i powierzchniach 4 i 6 wystepéw na
przeciwleglej tarczy. W ten sposéb tworzy
sie¢ gietki pas napedowy o zebach po-
przecznych, przyczem przeciwlegle zeby
zaczepiajg kolejno wystepy na jednej tar-
czy i wglebienia na drugiej, jak to uwi-
doczniono na fig. 1 i 3.

Poniewaz korice plytek 17 wchodza w
zetkniecie z wystepami przeciwleglej tar-
czy, nim zaczna ulegaé natezeniu sily na-
pedowej niezbednem jest przezwycigzyé
tarcie poprzecznego przesunigcia pomigdzy
plytkami a ich podlozem w czasie ich ru-
chu. Wlasciwy ksztalt wystepéw i ich kra-
wedzi mozZe zmieniaé si¢ w znacznym stop-
niu w zaleznosci od przenoszonej sily i
rozmiaréw napedu o zmiennej predkosci.

Jakkolwiek przystosowane do uzytku z

kolami o zmiennej $rednicy, opisanemi po-

wyzej, gietkie ogniwo napedowe moze,
jezeli to jest pozadane, byé¢ uzyte do kol
o Srednicy stalej, jezeli posiadaja one
wglebienia, w ktére moga wchodzié kori-
ce plytek.

Przy urzadzeniu, uwidocznionem na fig.
7 i 8, plytki 13 o ruchu poprzecznym sa
umocowane do trzymadla sztywnego, za-
miast umocowania na gietkiem ogniwie
napedowem, jak wyzej opisano. W tem u-
rzadzeniu ogniwo kotowe 74, polaczone za-
pomocg ramion 16 z walem 17, porusza
si¢ razem ze swoim walem wzgledem walu
18, na ktérym osadzone jest kolo rozsze-
rzalne, podobne do przedstawionegc na



fig. 1. Urzadzenie jest tego rodzaju, ze
ogniwo piericieniowe moze byé¢ wsp6lsrod-
kowe z kolem rozsuwalnem, lub przesu-
nigte wzgledem niego, jak przedstawiono
na rysunku, Kolo rozsuwalne jest zaopar
trzone w nastepujace po sobie kolejno wy-
stepy i wglebienia na przeciwleglych tar-
czach 19, 20, jak w powyZej opisanym u-
rzadzeniu, a ogniwo pierScieniowe dzZwiga
plytki 13, ktérych korice wystaja z kazdej
strony ogniwa, zahaczajac o wystepy két
napedowych, jak w opisanym wypadku z
plytkami 11.

Plytki 13 sa umocowane w swem po~
lozeniu wzgledem ogniwa pierscieniowego
14 zapomoca wewnetrznego pierécienia 15,
zmocowanego z zewnetrznym pierscieniem
14 i rozmieszczone na odpowiednich miej-
scach zapomoca przektadek 21, tworza-
cych przeszkode dla ruchu kotowego ply-
tek 13 wzgledem pierscienia 14.

Jezeli w wyzZej opisanem urzadzeniu
ogniwo piericieniowe 14 i jego wal 17 be-
dzie zmienialo swe polozenie wzgledem
walu 18 kola rozszerzalnego, przekladnia
napedu bedzie zmienna i plytki 13 beda
samoczynnie wchodzily w zetkniecie z
krawedziami wglebiei i wystepéw, utwo-
rzonych przez tarcze 19 i 20. Przy takiem
urzadzeniu osiaga sie naped bezposredni,
gdy waly 18 i 17 sa wspétérodkowe ze so-
ba, w ktérym to wypadku naped jest prze-
noszony przez wszystkie plytki 13 kolej-
no. Jezeli jest to pozadanem, moze by¢
w zwigzku z takim napedem urzqdzony
naped odwrotny.

Figury 9—12 uwidoczniaja lancuchowy
ksztalt podloza lub ciagnacego ogniwa dla
slizgajacych si¢ plytek.

Korzystnem jest wykonaé taki taricuch
z pewne;j iloéci ogniw 22 o uwidocznionym
na rysunku ksztalcie, przyczem kazde o-
gniwo posiada pélokragly wykréj 23, stu-
Zacy za prowadnice dla koricéw przesuw-
nych plytek 24. Plytki z wycieciami, two-
rzace ogniwa, maja ksztalt klinowy w

przekroju, przez co zapewnia si¢ najwigk-
sze oparcie koricom plytek 24.

Plytki maja najwigcej nadajacy sie
ksztalt, pokazany na fig. 10 posiadajac
srodkowy wykréj 25 i wystep 26, wysta-
jacy z dolnego brzegu plytki z kazdej
strony tego wykroju. Wystepy te ograni-

czajgq poprzeczny ruch plytek wzgledem

ogniw ladcucha, zreszta plytki moga by¢
lukowate, jak 27. lub uksztaltowane ina-
czej tak, aby ogniwsz. byly do pewnego stop-
nia gigtkie w kierunku swej dlugosci. Ko-
rzystnem jest nadaé¢ plytce ksztalt klino-
wy w przekroju, jak pokazano na fig. 11,
i przez to umozliwi¢ kazdemu ich ugrupo-
waniu przystosowanie si¢ do krzywizny
tukowatego wykroju 23. '

Kazda para réwnoleglych plytek o-
gniwa 24 jest zmocowana z jednego korica
wydraZzonym nitem 28, przez ktory prze-
chodzi o§ 29, laczaca nastepna sasiednia
pare plytek. Korice osi 29 sa zanitowane,
lub umocoiwane w jakikolwiek inny zna-
ny sposéb.,

Plytki 24 moga byé wkladane lub wyj-
mowane z pomiedzy dwéch ogniw z wy-
cieciami, w ktérych sa umieszczone, bez
potrzeby rozbierania lafcucha, gdyz sa
one utrzymywane w naleZytem polozeniu

wewnatrz wykrojéw 23 zapomoca kofico-

wych zamknie¢ 30, majacych w przekroju
ksztalt pélokragly i znacznie wicksza gru-
bo$¢ niz same ptytki.

W wyzej opisanem urzadzeniu plytki-
24 zajmuja samoczynnie swe polozenie,
dochodzac do zetkniecia z wystepami 31
tarcz, przyczem liczba plytek, dZwiganych
przez kazde ogniwo, jest tak obliczona w
stosunku do rozmiaré6w wystepdéw i wgle-
bien w tarczach, iz przy jakiejkolwiek
czynnei $rednicy kola napedu przynaj-
mniej jeden zab z plytek wystaje z kazdej
strony

Kotko naciskowe 32, umieszczone po-
miedzy kolami pedzacem i pedzonem 33,
34, podirzymuje niezbedne naprezenie



laricucha, gdy zachodzi potrzeba i zapew-
nia szczelne dopasowanie si¢ przeciwle-
glych koricow plytek 24, do wystepéw i
wglebieri w tarczach. Dzigki temu, ze plytki
24 sy gietkie w kierunku swej dlugosci,
bedac np. wykrojone w $rodku i majac
ksztalt tukowaty, jak pokazano na fig. 10,
korice ich nietylko dochodzg do S$cistego
zetkniecia si¢ z tarczami napedowemi przy
przenoszeniu sily, lecz gigtko$é, wlasciwa
kazdej plytce, ulatwia jej zahaczenie i o-
puszczanie wystepéw tarcz i pozwala plyt-
kom dostosowaé sie z tatwoscia do danej
érednicy tarcz napedowych.

Nalezy zaznaczyé, ze budowa podloza
dla ruchomych w kierunku porzecznym
plytek przy zastosowaniu két pednych o

statej lub zmiennej $rednicy moze byé

zmieniana w szerokich granicach w ramach
niniejszego wynalazku i Ze mozliwe jest
uzycie w razie potrzeby wigcej niz jedne-
go szeregu plytek, przyczem wystepy i
wglebienia w tarczach napedowych moga
i§¢ w kierunku promieni, jak to pokazano
na rysunkach, lub tez posiadaé jakikol-
wiek inny odpowiedni ksztalt,

Zastrzezenia patentowe.

1. Mechanizm napedny do pedni ze-
batej, znamienny tem, Ze posiada podloze,
po ktérem moze przesuwaé sie szereg ply-
tek celem utworzenia zebéw, zloZonych z
tych plytek, przyczem ilosé plytek w kaz-
dym zebie zmienia si¢ samoczynnie, sto-
sownie do wielkoSci wspéltdziatajacych z
niemi wglebien utworzonych na zlozonem
z rozsuwalnych tarcz kole pednem.

2. Mechanizm napedny wedlug zastrz,
1, w zastosowaniu do pedni zebatej o
zmiennej szybkosci obrotéw, znamienny
tem, ze plytki przesuwaja si¢ samoczyn-
nie na swem podlozu w kierunku po-
przecznym, celem utworzenia w okreslo-
nych odstepach z¢béw o odpowiedniej sze-
rokosci w taki sposéb, aby przeciwlegle

korice plytek, tworzacych kazdy z ze¢bow,
zaczepialy o wystepy i wglebienia, utwo-
rzone na przeciwleglej im powierzchni
tarcz rozsuwalnych, bez wzgledu na wiel-
ko§¢ Srednicy czynnej kola pednego, zlo-
Zonego z tych tarcz.

3. Mechanizm napedny wedlug zastrz,
1 i 2, znamienny tem, Ze podloze plytek
sktada si¢ z jednej Ilub kilku gietkich
wsteg, drutéw lub taém splecionego drutu,
zaopatrzonych w przytrzymywacze, umie-
szczone pomiedzy poszczegblnemi grupami
plytek.

4. Mechanizm napedny wedlug zastrz.
1 i 2, znamienny tem, Ze krawedzie wyste-
péw na tarczach, tworzacych kolo pedne,
sg pochyle i wspéldzialajg z koricami ply-
tek celem poprzecznego przesunigcia ply-
tek po ich podlozu przed utworzeniem sie
zebéw, zlozonych z poszczegélnych ply-
tek,

5. Mechanizm napedny wedlug zastrz.
1, 2 i 3, znamienny tem, ze podloze pty-
tek stanowi ladcuch, skladajacy sie z o-
gniw, zaopatrzonych w wyciecia, w ktére
mozna wkladaé lub wyjmowaé poszczegél-
ne plytki. .

6. Mechanizm napedny wedlug zastrz.
1—4, znamienny tem, zZe przekréj po-
przeczny plytek, tworzacych zeby napedo-
we, jest klinowy, plytki za§ osadzone sa
w lukowatych wycigeciach, utworzonych w
ogniwach larficucha, ktérych przekréj po-
przeczny moze by¢ réwniez klinowaty.

7. Mechanizm napedny wedlug zastrz.
1 i 5, znamienny tem, Ze w kazdem ogni-
wie laficucha, lub pomiedzy kazda para
przytrzymywaczy na podlozu plytek znaj-
duje si¢ tyle plytek, Zze przy kazdej $red-
nicy czynnej kola pednego przynajmniej
jeden zab zlozony wystaje po obu stronach
kazdej grupy plytek.

Geoffrey Joseph Abbott.
Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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	PL8836B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


