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Menetelma ja laite aktiivimassalla kdsiteltyjen akkulevyjen
irroittamiseksi kuljetusalustalta
Férfarande och anordning fér att fran ett transportunderlag

16sgdéra ackumulatorskivor som behandlats med aktivmassa

Keksintd koskee menetelmidd ja laitetta massattujen akkulevyjen irroit-
tamiseksi kuljetusalustalta.

Lyijyakkujen levyj4a valmistetaan yleensa siten, etta kuljetusalustal-
la, esimerkiksi hihnalla olevalle lyijylankaverkosta tai -ristikosta
muodostuvalle levyaihiolle levitetddn aktiivimassaa, joka sisaltas
lyijyoksidia, vetta, rikkihappoa ja lisdaineita. Massa puristetaan ja
tasataan esimerkiksi telojen avulla ja irroitetaan kuljetusalustasta
leikkauselimen avulla, jona toimii tavallisesti jannitetty metalli-

lanka.

Aktiivimassa on luonteeltaan savimaista ja tahmeaa, mik4 aiheuttaa
ongelmia massan levityksessad, tasaamisesssa ja irroituksessa kulje-
tusalustalta. Irroitukseen kaytetty jannitetty metallilanka pyrkii
tarttumaan akkulevyssi olevan massan pintaan ja tallsin syntyy repi-
misvaikutus, joka aiheuttaa massattuun levyyn epatasaisuuksia ja jopa
reikia.

Keksinnén kohteena on menetelm#, jonka avulla massattu akkulevyaihio
saadaan irroitetuksi kuljetusalustalta siististi ja hellavaraisesti
siten, etta epitasaisuuksia ja reikid ei synny massattuun levyyn.
Keksinnén mukainen menetelms massattujen akkulevyjen irroittamiseksi
liikkuvalta kuljetusalustalta kuljetusalustan yli sen tasoon tai
liheisyyteen sijoitetun lankamaisen tai nauhamaisen leikkauselimen
avulla on tunnettu siitd, ettd mainittu leikkauselin saatetaan

irroitustapahtuman aikana pituusakselinsa suuntaiseen liikkeeseen.

Leikkauselimend keksinnén mukaisessa menetelmidssid voidaan kayttia
ohutta lankaa, esimerkiksi metalli- tai muovilankaa. Leikkauselimen

vol muodostaa myds metallia tai muovia oleva ohut nauha, jonka reuna
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toimii langan tavoin irroituselimeni. Leikkauselin on asennettu
kuljetustason yli joko samaan tasoon sen tai ainakin mainitun tason

vilittémiaan liaheisyyteen.

Leikkauselin voi kulkea koko ajan samaan suuntaan tai toisen vaihtoeh-
don mukaan se voi olla edestakaisessa liikkeessi4. Leikkauselimen
liikesuunta on edullisesti kohtisuorassa kuljetusalustan liikesuuntaan
nihden. Leikkauselin voi olla asennettu myés kulmaan kuljetusalustan
liikesuuntaan nihden, jolloin sen liikesuunta muodostaa kuljetusalus-
tan liikesuuntaan nihden kulman, jonka suuruus voi olla esimerkiksi

valilla 1-179 ©.

Keksinnén kohteena on mydés laite aktiivimassalla kdsiteltyjen akku-
levyjen irroittamiseksi liikkuvalta kuljetusalustalta, joka on tun-
nettu siit4, etta se kidsittdi kuljetusalustan yli sen tasoon tai sen
liheisyyteen sijoitetun lankamaisen tai nauhamaisen leikkauselimen
sek4 ohjauselimet mainitun leikkauselimen ohjaamiseksi ja liikutta-

miseksi pituusakselinsa suunnassa.

Keksinnén mukaisessa laitteessa ohjauselimet voivat kisittaa kaksi tai
useampia rullia tai urapyéris, jotka ohjaavat ja kuljettavat lanka-
maista tai nauhamaista leikkauselints. Yhteen tai useampaan ohjaus-
rullaan voi olla yhdistetty laite, joka pyérittad sita leikkauselimen
pitamiseksi liikkeelld. Leikkauselin muodostaa edullisesti paatty-
mattéman silmukan. Ohjauselimet voidaan sijoittaa siten, ettd leik-
kauselimen liikesuunta kuljetusalustan kohdalla on kohtisuorassa
kuljetuselimen kulkusuuntaan nidhden tai mainitut suunnat voivat

muodostaa kulman, jonka suuruus on valilla 1-179°.

Keksinnén mukaisen laitteen toisen edullisen suoritusmuodon mukaan
leikkauselin kidsitt44 edestakaisessa liikkeessd olevan langan tai
nauhan. Edestakainen liike voidaan aikaansaada esimerkiksi mekaanisen
tal s#hkdmekaanisen varahtelijdn avulla. T4116in leikkauselimen toinen
pa4 on kiinni viarihtelijielimessd ja toinen pai on kiinnitetty edulli-

sesti jousen vidlityksell4.

Keksinnén erditd edullisia suoritusmuotoja kuvataan seuraavassa
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yksityiskohtaisesti viittaamalla oheisiin kuvioihin, joissa

Kuvio 1 esittaid kuljetusalustan kulkusuunnasta katsottuna laitetta,

jossa leikkauselin muodostaa padttymittémin silmukan,

Kuvio 2 esitt#a kuvion 1 mukaista laitetta ylhadltsa pain katsottuna,
ja

Kuvio 3 esitt#a kuljetusalustan kulkusuunnasta katsottuna keksinnén
mukaista laitetta, jossa leikkauselin on edestakaisessa liikkeessa.

Kuviossa 1 on viitenumerolla 10 merkitty kuljetushihnaa, joka kuljet-
taa ja kannattaa ei-esitetystd massauslaitteesta tulevaa massattua
levyaihiota 12. Leikkauselin 20, joka on ohut lanka tai nauha, kulkee
ohjauspyérien 30 ympidri muodostaen padttymdttémidn silmukan. Ohjaus-
Pydrd 40 on varustettu ei-esitetyilld pydrityslaitteilla lasngan 20
lijkuttamiseksi. Luonnollisesti mika tahansa ohjauspyéristid 30 voi
olla pybéritettavissa ohjauspydrdn 40 tavoin. Viitenumerolla 50 on
merkitty langan puhdistuslaitetta, jonka voi muodostaa esimerkiksi
kaksi puhdistustelaa.

Kuviossa 2 sama laite on esitetty ylhaalts pain niahtyna. Kuljetusalus-
tan liikesuuntaa on merkitty nuolella A, Ohjauspydérdt 30 voivat olla
sijoittuja mydés siten, etta langan 20 liikesuunta ei ole kohtisuoraan
kulketusalustan 10 liikesuuntaa vastaan, vaan muodostaa sen kanssa

kulman, jota on merkitty kirjaimella a.

Kuviossa 3 on esitetty keksinnén mukaisen laitteen suoritusmuoto,
Jossa telan 11 kannattamalla hihnalla 10 on massattu akkulevy 12.
Leikkauslanka 20 on t4ssa suoritusmuodossa toisesta padstd kiinnitetty
vdradhtelijaan 60 ja toisesta paista Jouseen 70. Varahtelija 60 saattaa
langan 20 nopeaan edestakaiseen liikkeeseen, joka aikaansaa samanlai -

sen vaikutuksen kuin kuvioissa 1 ja 2 esitetty leikkauslanka.
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Patenttivaatimukset

1. Menetelmi massattujen akkulevyjen irroittamiseksi liikkuvalta
kuljetusalustalta kuljetusalustan yli sen tasoon tai sen laheisyyteen
sijoitetun lankamaisen tai nauhamaisen leikkauselimen avulla,
tunnettu siitd, ettd mainittu leikkauselin on saatettu irroi-

tustapahtuman aikana pituusakselinsa suuntaiseen liikkeeseen.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmi, tunnettu
siitd, ettd mainittu leikkauselin liikkuu irroitustapahtuman aikana

koko ajan samaan suuntaan.

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, tunnet tu
siitd, ettd mainittu leikkauselin on irroitustapahtuman aikana edes-

takaisessa liikkeess4.

4. Patenttivaatimuksen 1-3 mukainen menetelmd, tunnettu
siits, ettid mainitun leikkauselimen liikesuunta muodostaa kuljetus-

alustan kulkusuunnan kanssa kulman.

5. Laite massattujen akkulevyjen (12) irroittamiseksi liikkuvalta
kuljetusalustalta (10), tunne t tu siitd, ettd se kdsittaa
kuljetusalustan (10) yli sen tasoon tai sen lidheisyyteen sijoitetun
lankamaisen tai nauhamaisen leikkauselimen (20) sekd ohjauselimet
(30,40) mainitun leikkauselimen (20) ohjaamiseksi ja liikuttamiseksi

pituusakselinsa suuntaisesti.

6. Patenttivaatimuksien 5 mukainen laite, tunne t tu siit4,
ettd mainitut ohjauselimet (30,40) on asetettu siten, ettd leikkaus-
elimen (20) liikesuunta muodostaa kuljetusradan (10) kuljetussuunnan

kanssa kulman.

7. Patenttivaatimuksen 5-6 mukainen laite, tunne t tu siita,
ettd mainitut ohjauselimet kasittavdt kaksi tai useampia ohjausrul-
lia tai vetorullia (30,40) leikkauselimen (20) ohjaamiseksi ja 1lii-
kuttamiseksi.
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8. Patenttivaatimuksien 5-7 mukainen laite, tunnettu siits,

ettd leikkauselin (20) kasittaa paittymattdman langan tai nauhan.

9. Patenttivaatimuksen 5-6 mukainen laite, tunnettu siita,
ettd leikkauselin (20) kisittaa langan tai nauhan, joka on mekaanisen
tai sdhkémekaanisen varahtelijan (60) avulla saatettu edestakaiseen
liikkeeseen.

10. Patenttivaatimuksen 9 mukainen laite, tunnettu siits,
ettd leikkauselin (20) on toisesta pddstédsn kiinnitetty jousielimeen
(70).
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Patentkrav

1. Forfarande for 16sgdéring av ackumulatorskivor som férsetts med
massa fran ett roérligt transportunderlag med hjidlp av ett tradformigt
eller bandformigt skidrningsorgan som placerats 6ver transportunder-
laget i samma plan som detta eller i ndrheten av detta, k& nnet

e c k -nat diarav, att nimnda skidrningsorgan 4r bringad i en roérelse

i riktningen av dess ladngdaxel under lésgéringen.

2. Férfarande enligt patentkravl, kdnnetecknat dirav,
att namnda skdrningsorgan rdér sig hela tiden i samma riktning under

l6ésgoringen.

3. Férfarande enligt patentkravl, kd nnetec k nat dirav,

att nidmnda skiarningsorgan rér sig fram och tillbaka under 1ldsgdringen.

4. Férfarande enligt patentkrav 1-3, kd&nnetecknat dirav,
att rérelseriktningen av nidmnda skdrningsorgan bildar en vinkel med

lépriktningen av transportunderlaget.

5. Anordning foér lésgéring av ackumulatorskivor (12) som férsetts
med massa fran ett rdérligt transportunderlag (10), k dnne -
tecknad dirav, att den innefattar ett tradformigt eller band-
formigt skarningsorgan (20) som placerats &ver transportunderlaget
(10) i samma plan som detta eller i nirheten av detta samt styrorgan
(30,40) f6r att styra niamnda skirningsorgan (20) och bringa detta

att roéra sig i riktningen av dess ldngdaxel.

6. Anordning enligt patentkrav 5, k4 nnetecknad dirav,
att namnda styrorgan (30,40) 4r placerade pi sadant sitt, att rérelse-
riktningen av skirningsorganet (20) bildar en vinkel med transport-

riktningen av transportbanan (10).

7. Anordning enligt patentkraven 5-6, k4 nnetecknad
dirav, att nimnda styrorgan innefattar tva eller flera styrrullar
eller dragrullar (30,40) fér att styra skirningsorganet (20) och

bringa detta att réra sig.
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8. Anordning enligt patentkraven 5-7, kannetecknad
dirav, att skiarningsorganet (20) innefattar en &ndlés trad eller ett
4ndlést band.

9. Anordning enligt patentkraven 5-6, ka4 nnetecknad
dirav, att skidrningsorganet (20) innefattar en trad eller ett band
som har bringats i fram- och tillbakagiende rérelse med hjdlp av en

mekanisk eller elektromekanisk vibrator (60).

10. Anordning enligt patentkrav 9, k4 nnetecknad dirav,
att den ena 4ndan av skidrningsorganet (20) ar fast vid ett fjdderorgan
(70). |
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