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(54) Pflugkdrper mit schwenkbarer Anlage

(57) Der Pflugkorper wird zur Bodenbearbeitung eingesetzt.
Es ist ein Pflugkdrper mit schwenkbarer Anlage bekannt,
bei dem die Méglichkeit besteht, den Seitengriff in
verschiedenen GréRen einzustellen. Diese Losung weist
jedoch den Nachteil auf, daf} wahrend der Arbeit des
Pflugkérpers keine Anpassung an wechselnde
Bodenzustande maglich ist und somit unterschiedliche
Arbeitsbreiten des Pflugkorpers je nach den .
Bodenbedingungen auftreten. Ziel der Erfindung ist es, die
Anpassung des Pflugkérpers an wechselnde -
Bodenzustiande wahrend der Arbeit und eine Verringerung — 1
des Energieaufwandes zu erreichen. Daraus ergibt sich die AN A \ IR
Aufgabe, eine selbsttatige Verstelleinrichtung fir die 1 12 g

Anlage zu schaffen. ErfindungsgemaR wird diese Aufgabe

mittels eines Pflugkdrpers geldst, bei dem die Anlage

mittels zwei Gelenken schwenkbar am Pflugkérper

befestigt ist. Das sich im hinteren Teil der Anlage

befindliche Gelenk wird mittels einer Stelleinrichtung

gegeniiber dem Pflugkérper lageveranderlich und quer zu

sainer Arbeitsrichtung abgestiitzt. Das vordere Gelenk ist in

einer Flihrung quer zur Arbeitsrichtung des Pflugkdrpers Flg 1

zwischen zwei Endlagen beweglich gelagert und wird von

einer im Bereich des vorderen Gelenkes angeordneten

Feder gegen die innere Endlage der Fithrung elastisch

gehalten. Fig. 1 -
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Patentanspruch:

1. Pflugkdrper mit schwenkbarer Anlage, dadurch gekennzeichnet, daR die Anlage mit zwei Gelenken
(3,4) am Pflugkdrper (1) befestigt ist, wobei das eine Gelenk (4) im hinteren Teil der Anlage (2).
angeordnetund durch eine Stelleinrichtung (9) gegeniiber dem Pflugkérper (1) lageveranderlich
abgestlitzt ist und das zweite Gelenk (3) im vorderen Teil der Anlage (2) angeordnetist, wobei esim
Pflugkérper (1) in einer Fiihrung (6) quer zur Arbeitsrichtung zwischen zwei Endlagen beweglich
gelagert und durch eine im vorderen Teil der Anlage (2) angeordnete Feder (7) gegen die innere
Endlage der Flihrung (6) elastisch gehalten wird. '

2. Pflugkérper nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daR im hinteren Teil derAnlage (2) ein
Befestigungsbock (8) mit mehreren Befestigungspunkten (10) fiir das Gelenk (4) zum wahlweisen
AnschluB der Stelleinrichtung (9) vorgesehen ist.

Hierzu 1 Seite Zeichnungen

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft einen Pflugkdrper mit schwenkba‘rer Anlage fiir die Bodenbearbeitung.

Charakteristik der bekannten technischen Losungen

Die Anlage hat die Aufgabe, die Seitenfliihrung des Pflugkérpers im Boden zu gewdhrleisten. Dadurch schneidet der Pflugkérper
den Bodenbalken bei gleichbleibendem Bodenwiderstand relativ gleichméRig und gerade ab. Treten jedoch Veranderungen im
seitlichen Bodenwiderstand auf, so wandert der Pflugkdrper zur Seite weg. Daraus resultiert eine ungleichméRige Pflugarbeit,
verbunden mit einem erhéhten Energieaufwand.

Der Seitengriff eines Pflugkorpers ist im Prinzip fest eingestellt, d. h. konstruktiv vorgegeben. Es gibt aber nach der FR-

PS 2284257 bereits einen Pflugkdrper mit schwenkbarer Anlage, bei dem der Seitengriffin verschiedenen GréRen einstellbar ist.
Dazu ist die Anlage mit einem Gelenk versehen und weist eine Einstellschraube auf. Die Vorteile dieser Lésung liegen darin, daR
der Seitengriff entsprechend den zu erwartenden Arbeitsbedingungen eingestellt werden kann, was besonders in Hanglagen
vorteilhaft ist. Allerdings ist eine Regulierung des Seitengriffs wihrend der Arbeit des Pflugkdrpers nicht méglich, da diese
Einstellung von Hand mittels einer Spannmutter oder Spindel erfolgt. Dies flihrt zu unterschiedlichen Arbeitsbreiten des
Pflugkérpers je nach den sich dndernden Bodenbedingungen und zu einem erhohten Energieaufwand.

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist es, die standige Anpassung des Pflugkérpers an wechselnde Bodenzustinde und eine Verringerung des
Energieaufwandes bei der Arbeit des Pflugkdrpers im Boden zu erreichen.

Darlegung des Wesens der Erfindung

Der Erfindung liegt deshalb die Aufgabe zugrunde, eine selbsttitige Verstelleinrichtung fiir die Anlage zu schaffen.
ErfindungsgemaR geschieht dies dadurch, daR die Antage mittels zwei Gelenken schwenkbar am Pflugkérper befestigt ist. Das
sich im hinteren Teil der Anlage befindliche Gelenk wird mittels einer Stelleinrichtung gegentiber dem Pflugkérper
tageverénderlich und quer zu seiner Arbeitsrichtung abgestiitzt. Das vordere Gelenk ist in einer Fiih rung quer zur Arbeitsrichtung
des Pflugkérpers zwischen zwei Endlagen beweglich gelagert und wird von einer im Bereich des vorderen Gelenkes
angeordneten Feder gegen die innere Endlage der Fiihrung elastisch gehalten. Im hinteren Teil der Anlage ist ein
Befestigungsbock mit mehreren Befestigungspunkten fir das Gelenk zum wahiweisen Anschiu® der Stelleinrichtung
vorgesehen. Erh6ht sich der Bodenwiderstand, so vergréRern sich die auf die Anlage einwirkenden Kréfte, die den Pflugkdrper
" indie Furchenwand hineindriicken wollen. Es erfolgt aber eine Dehnung der Anlage um das hintere Gelenk entgegen der Kraft
der Feder. So kommt es zu einer Verschiebung des vorderen Gelenkes in der Fihrung und deshalb zur VergréRerung der
Berlhrungsflache zwischen Anlage und Erdboden, bei kleiner werdender Eindringtiefe der Anlage. Damit verlagert sich die auf
die Anlage seitlich einwirkende Resultierende der Widerstandskrafte nach vorn, wihrenddessen der Pflugkdrper seine Lage
beibehalt. Verringert sich dagegen der seitliche Bodendruck, so sinken die auf die Anlage einwirkenden Widerstandskrifte und
es kommt zu einer analogen selbsttétigen Regelung, die entgegengesetzt ablauft.

Treten erheblich groRere Seitenkraftdnderungen auf, so werden diese durch die Stelleinrichtung ausgeglichen.

Die Verstellung der Anlage mittels der Stelleinrichtung entspricht einer Grobregulierung, wahrend die zuvor beschriebene
Vorrichtung die Feinregulierung fiir kieinere Verdnderungen des Bodenwiderstandes Uibernimmt. Der Ubergang von der
Feinregulierung zur Grobregulierung wird von der maximal méglichen Verschiebung des vorderen Gelenkes in der Fiihrung und
der damit verbundenen GréRe des Anstellwinkels bestimmt. ' :
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Ausfiihrungsbeispiel
Nachfolgend wird die Erfindung anhand eines Ausfiihrungsbeispieles naher ertautert. In der zugehdrigen Zeichnung zeigen:

Fig.1: Draufsichtaufden erfindungsgemafen Pflugkérper
Fig.2: Schematische Darstellung der Funktionsweise der schwenkbaren Anlage

Der Pflugkdrper 1 besitzt eine Anlage 2, die mittels zwei Gelenken 3, 4 schwenkbar an dessen Rumpf 5 befestigt ist. Das eine
Gelenk 3 befindet sich im vorderen Teil der Anlage 2 und ist dort quer zur Arbeitsrichtung des Pflugkdrpers 1in einer Fithrung 6
2wischen zwei Endlagen beweglich gelagert. In diesem Bereich ist eine Feder 7 zwischen der Anlage 2 und dem Pflugkérper 1
angeordnet, die das vordere Gelenk 3 gegen die innere Endlage der Fiihrung 6 elastisch hélt. Das andere Gelenk 4 befindet sich
im hinteren Teil der Anlage 2 und ist dort auf einem Befestigungsbock 8 mittels einer zwischen der Anlage 2 und dem Pflugkdrper 1
angebrachten Stelleinrichtung 9, 2. B. eines Hydraulikzylinders, quer zur Arbeitsrichtung verstellbar angeordnet. Auf dem
Befestigungsbock 8 sind mehrere Befestigungspunkte 10 fur das Gelenk 4 zum wahlweisen Anschluf® der Stelleinrichtung 9
vorgesehen. Im hinteren Teil der Anlage 2 befindet sich die Beriihrungsflache 11 zwischen Furchenkante 12 und Anlage 2 undim
vorderen Teil der von Furchenkante 12 und Anlage 2 eingeschlossene Anstellwinkel 13.

- Eine VergrdRerung des Anstellwinkels 13, hervorgerufen durch Drehung der Anlage 2 um das vordere Gelenk 3 bzw. durch
Ausfahren des Hydraulikzylinders 9, hat eine groBere Beriihrungsflache 11 und eine starkere Verdichtung 14 des Bodens zur
Folge, da die Eindringtiefe 15 der Anlage 2 erhSht wird. Beim Einfahren des Hydraulikzylinders 9 tritt eine entgegengesetzte
Regelung ein. Damit ist es moglich, groRere Anderungen der seitlich auf die Anlage 2 einwirkenden Widerstandskréfte 16, ohne
eine Verschiebung oder Drehung des gesamten Pflugkorpers 1, an der Anlage 2 abzufangen.

Kleinere Anderungen der Widerstandskréfte 16 werden mit Hilfe der Feder 7 ausgeglichen. Die Anlage 2 ist um das hintere
Gelenk 4 gegen die Kraft der Feder 7 drehbar gelagert. Bei VergroBerung der Widerstandskréfte 16 ergibt sich somit eine Drehung
der Anlage 2 um das hintere Gelenk 4 entgegen der Kraft der Feder 7, wobei eine Verschiebung des vorderen Gelenkes 3 in der
Fiihrung 6 erfolgt. Dadurch vergroBert sich die Berihrungsflache 11 bei kleiner werdender Eindringtiefe 15, womit sich die
Resultierende der Widerstandskrafte 16 nach vorn verschiebt. Dabei bleibt die Lage des Pflugkérpers 1 unverandert. Nimmt der
seitliche Bodendruck ab, so sinken die auf die Anlage 2 einwirkenden Widerstandskrafte 16 und es kommt zu einer analogen
selbttatigen Regelung, die entgegengesetzt abléuft.
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