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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do u-
stawiania sondy pomiarowej w przestrzeni her-
metycznie zamknietej, jak aparaty ci$nieniowe
zbiorniki i inne.

Znane sg urzadzenia do prowadzenia sondy po-
miarowej w postaci prowadnic i blok6w sprzeg-
nietych z przesuwajgcym sie po tych prowadni-
cach uchwytem, przy czym odleglo§é w przestrze-
ni okreslana jest na zasadzie §ruby mikrometrycz-
nej. Urzgdzenia te spelniajg swoje zadanie tylko
przy jednym kierunku prowadzenia pomiaru oraz
w przestrzeni otwartej.

Urzadzenie wedlug wynalazku zawiera . prze-
suwny uchwyt do zawieszania przyrzadu pomia-
rowego, za$ trzy wspoélrzedne przesuwu punktu
pomiarowego, w postaci listwy zebatej przesu-
wu poprzecznego sprzegnietej z kolem . zebatym i
Srubowej tulejki przesuwu wzdluznego tubusa
oraz obrotu osiowego korpusu usytuowane sa na
jednej osi obrotu. Korpus poljczony jest herme-
tycznie z plaszeczem zbiornika za pomocg dwoch
uszczelek i dlawicy. DiZiwignia obrotu korpusu
sprzegnieta jest z kolem zapadkowym osadzonym
na osi zabierakowej obrotu kola zebatego prze-
suwajgcego listwe zebata.

Zaleta wynalazku jest latwo$é obstugi ze wzgle-
du na umieszczenie pokretet i diwigni na jednej
osi obrotu oraz mozliwo$é automatycznego nape-
du i nastawienia punktu pomiarowego. Rozwigza-
nie moze byé stosowane do wszystkich urzadzen
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kontrolno pomiarowych zaréwno w zbiornikach
ci$nieniowych jak i bezci$nieniowych.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony na ry-
sunku, na ktérym fig. 1 przedstawia urzgdzenie
na rysunku schematycznym, fig. 2 przedstawia
urzadzenie w przekroju osiowym, fig. 3 przedsta-
wia przekr6j A—A urzadzenia z fig. 2, a fig. 4
przedstawia przekr6j B—B kola zapadkowego z
fig. 2.

Urzadzenie polgczone jest z plaszczem zbiorni-
ka 1 za pomocg dwoch uszczelek 2 i diawicy 3,
co umozliwa uzyskanie hermetycznego zamknigcia
i jednoczesnie osiowy obrét korpusu 4.

Wewnatrz tego korpusu umieszczony jest prze-
suwnie tubus 5 polaczony Srubowo z me-
chanizmem 6 sprzegnietym z pokretlem 7 prze-
suwu . tubusa 5 wzgledem korpusu 4. Wewnatirz
tubusa 5 osadzony jest drgzony walek 8 z kolem
zebatym 9 sprzegnietym z przesuwna listwa ze-
bata 10, przy czym walek 8 sprzegniety jest z
osig zabierakowa 11, na ktérej osadzone jest ko-
lo zapadkowe 12 sprzegniete z diwignig 13 pota-
czong drugim ramieniem z korpusem 4 do rea-
lizacji osiowego obrotu tego korpusu. Listwa ze-
bata 10 osadzona jest przesuwnie w prowadnicy
14 polaczonej z korpusem 4. Uchwyt 15 do.zawie-
szania przyrzadu pomiarowego 16 usytuowany jest
na koncu listwy zebatej 10. Wewnatrz tubusa 5
umieszczono gwintowang tulejke 17 z dzielona
$ruba mikrometryczng do wybierania luzéw prze-
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suwu tego tubusa -i zwiekszenia dokladnosci jego
nastawienia.

Te $rodki techniczne umozliwiaja umieszczenie
trzech wspbirzednych przesuwu punktu pomiaro-
wego na jednej osi obrotu, poniewaz listwa zeba-
ta 10 przesuwu poprzecznego sprzegnieta jest z
kotem zebatym 9 i mechanizmem przesuwu wzdluz-
nego tubusa 5 oraz dZwigniq 13 obrotu osiowego
korpusu 4. '

Uklad przesuwu punktu pomiarowego w kie-
runku trzech wspéirzednych zamocowany na jednej
osi obrotu. Ruch w kierunku prostopadlym do kie-
runku ruchu posuwisto-zwrotnego tubusa 5 .uzy-
skuje sie przez przemieszczenie listwy zebatej 10
sprzegnietej z kolem zebatym 9. Listwa ta moze
byé unoszona wraz z tubusem 5 oraz zataczaé
kregi przenoszac punkt pomiarowy zamocowany
w uchwycie 15.
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Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do ustawiania sondy pomiarowej
w przestrzeni hermetycznie zamknietej, zawiera-
jace przesuwny uchwyt do zawieszania przy-
rzadu pomiarowego, znamienna tym, ze trzy
wspéirzedne przesuwu: punktu pomiarowego w
postaci listwy zebatej 10 przesuwu poprzecz-
nego sprzegnigtej z kolem zebatym 9 i mecha-
nizmem 6 przesuwu wzdluznego tubusa 5 oraz
obrotu osiowego korpusu 4 usytuowane s§ na jed-
nej osi obrotu, przy czym korpus 4 polgczony jest
hermetycznie z plaszczem zbiornika 1 za pomoca
dwoéch uszczelek 2 i dlawicy 3.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze diwignia 13 obrotu korpus 4 sprzegnieta jest
z kolem zapadkowym 12 osadzonym na osi za-
bierakowej 11 obrotu kola zebatego 9.

Fig1
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