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Tami keksintd koskee yksi- tal useampilohkoista destd, jonka vetoaisa
on takapididsciin kiinnitetty &keen etuoddhin kdidntyvidsti vaakasuoran
poikittaisen akselin avulla ja etuodistidn vetdvidn ajoneuvon takapdihdn
kiintyvisti pystysuoran tapin avulla, jolloin vetoaisan ja #keen vdlil-
le on sovitettu kaltevaan asentoon pituussuuntainen, teleskoopnimainen
vastatuki, jonka etunii on kiinnitetty k&&ntyvisti vetoaisan takapddhin
vaakasuoran, poikittaisen tapin avulla ja takapdi k&&ntyvdsti dkeeseen
vaakasuoran, poikittaisen tapin avulla.

Aivan olenii 3dkeitd lukuunottamatta ikeet yleensi tehdiin kolmiosai-
siksi. Osat on kiinnitetty toisiinsa tappiliitoksilla, Jjoista ne
piisevit taittumaan Hestyksen aikana maaston mukaan yl&spiln ja alas-
pidin. Kuljetuksen ajaksi sivulohkot taitetaan aivan pystyyn. Kuljetuk-
sen ajaksi des lisdksi nostetaan maasta ylds joko traktorin nosto-
laitteilla tai pySrien varaan nostettuna. Akeet ovat nykyiin niin
raskaita, etti kuljettaminen pelkistiin traktorin nostolaitteiden
varassa on vaikeaa, koska traktorin etupii j34i liian kevyeksi ja pyr-
kii nousemaan ilmaan. Sen takia akseliston sijoittaminen ‘ikeen taakse

sekti vastaavasti aisan sijoittaminen ‘ikeen eteen on hyvi ratkaisu.
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“del1% mainittu konstruktio tahtoo tulla vain kovin kaliiiksi

Akeossd on tdlldin yleensi hydraulisylinteri nostamassa ‘ikeen ylos
nydrien ja aisan varaan sekA lisiksi yksi tai kaksl sylinteri¥ nosta-
massa sivulobkot pystyyn. Pydrien ja aisan varaan nostossa pit43i
ndiiden vdlilli olla yhdystanko, sekd yleens3 jonkinlainen tasaajalaite
niin otti molemmat pdit nousevat tasaisesti saman verran ja ettei

Ges pHise kuljetuksen aikana tekemidn keinumaista liiketti eteen

Ja taakse pldin. Esim. ruotsalaisessa Vidderstad-ikeessi on Parallellic-
Jirjestelmi tasaamassa nostoa. T&118in kuitenkin aisa on kiinnitetty
traktoriin perikirryn vetokoukkuun, joka on aina samassa korkeudessa,
elkii s1td volida kiinnityksen jdlkeen en#i nostaa, joten 4keen nosto-
systeeminpitdd nostaa myds Hkeen etureuna. Lisiksi tidmin tapaisissa
ikeissd on vaikeutena se, ettd etureuna pyrkii Hestimiin syvempdd kuin

takareuna ja sivut enemmidn kuln keskiosa.

Tdmin keksinndn mukaiselle Hkeelle on piddasiassa tunnusomaista se,
cbtd teleskooppimaisen vastatuen pituus muuttuu nainovoiman vaiku-
tuksesta maan ninnan kaltevuuden vaihtelun mukaan ja sen kokoonvet#y-

tymisliikkeen pituutta on rajoitettu vasteen avulla.

KeksintSd ja sen yksityiskohtia selostetaan l4hemmin seuraavassa vii-
taten oheisiin piirustuksiin, joissa

xuva 1 esittii destid sivulta katsottuna,

<uva 2 esittid destd ylh3dditid katsottuna,

“uva 5 esittdi osaa dkeen etuosasta edestid katsottuna ja sivulohko yl6s
nostettuna aisan vastatuki kuvan selvyyden vuoksi

noistettuna,

kuva 4 esitt#d yksityiskohtaa kuvasta 3 p#4ltd katsottuna,

kuva 5 esittdd dkeen aisaa ja vastatukea sivulta ja osittain leikattu-
naoja

wuva O esittii dkeen aisaa ja vastatukea pA4ltid katsottuna.

Axeen rungon keskilohkoon 1 on kiinnitetty kddntyvidsti vasen sivu-

lohko 2 ja olikea sivulohko 3 vaakasuorien, pituussuuntaisten tappien 4
avulla.  Aes, jonka terfiosaa ei ole kuvissa esitetty, voi olla varus-
tettu S-muotoisilla joustopiikeilli, pydrivilli terilli tai muilla sen
fapaisilla. Sivulohkojen 2 ja 3 kiinnittidmiseksi yl1¥s nostettuun asen-
toon on keskilonkon 1 sivuilla sen runkopalkkeihin kiinte%sti kiinni-
tetyt viistot, ylipifistddn kaksihaaraiset kiinnityspalkit 7 (kuvat 3

Ja ). Niihin on kiinnitetty pystysuorat, ‘ilkeen pituussuuntaiset vasta-
tuet 5. Kiinnitysoalkkien uloimmassa piissii on reik’, johon ‘ikeen
Dltimssudntainen lukkotanpi 6 sonili.

'!
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Akeen vetoaisa 11, jota on tarkemmin kuvattu kuvissa 5 ja 5, muodos:tuu
kandesta viistoon asentoon sovitetusta alavarresta 22, joiden etupiit

on kilnnitetty kiinnityshahlon V-muotoisen osan 23 sivuille ja taka-
piit poikkipalkin 8 p#ihin. Poikkipalkin 8 keskelle on kiinnitetty
vystyasentoon ylituki 9. Vetoaisan yldvarren 21 etunii on kiinnitetty
kiinnityshahlon yl3dosaan 25 ja V-muotoiseen osaan 23 ja takapii yli-
tuen 9 yl&pddhin. HKkeen rungon keskilohkon 1 etupii on kiinnitetty
kddntyvisti poikkipalkkiin 8 poikittaisen akselin 13 avulla. Keskilohxon
etupdissd on useampia eri korkeudella olevia reikii, joiden kautta

aksell 13 voidaan sovittaa.

Vetoaisan etupddssd on hahlo-osa dkeen kiinnittimiseksi traktoriin.
Hahlo-osassa on ylempi levymiinen osa 25 ja alempi levymiinen osa 25,
Jotka ovat vilin plidssid toisistaan. Ne on kiinnitetty aisan etukidrkesen
ja kummassakin on reikd traktorin vetokartun 24 kautta sovitettavaa
pystysuoraa kiinnitystappia 12 varten. Ylempi hahlo-osa 25 on yli-
varren 21 suuntainen ja alempi hahlo-osa 25 on alavarsien 22 miiriimin
tason suuntainen. N3in osat 25 ja 26 muodostavat taaksepiin avautuvan
ikulman, mikd sallii aisan keinahtelun yl8s ja alas sen ollessa kiin-
nitettyni traktoriin (kuva 5, nuoli a). Xun hahlo-osa ulkonee aisan
varsista eteenpdin, piidsee aisa my8s kidintymiin lihes 180° kiinnitys-
tapin 12 ympiri {(kuva 6).

Alsan yldvarren 21 takapiidn,joka ulottuu taaksepiin jonkin matkaa yl%-
tuen 9 ohil, sekd ikeen rungon keskilohkon 1 vilille on sovitettu
pituussuuntainen vastatuki 14 siten, ettd sen etupii on ylemoini kuin
takapdi. Vastatuen 14 etupidd on kiinnitetty k#dntyvisti ylidvarteen 21
noilkittaisen vaakasuoran sditdtapin 19 avulla ja takapidi on kiinnitet-
ty xdintyvidsti keskilohkoon poikittaisen vaakasuoran kiinnitystapin 13
avulla. Vastatuen 14 ylipdidssid on vilin piissid toisistaan useita siit35-
reikid tappia 19 varten. Alinta si4t3reikii on kuvassa 5 merkitty
viitenumerolla 20 ja ylinti reikii viitenumerolla 27. Vastatuen 14
rakenne on teleskooppimainen ja se muodostuu ulommasta putkesta 15

seki tiAmin sisdll¥ liukuvasta, ulomman putken alap&iisti ulostydntyvisti
sisemmistd putkesta 17. Ulomman putken 15 sisdlle on kiinteisti kiin-
riltetty vaste-elin 16, joka rajoittaa sisemmin putken sisi4npiin ty3n-
tymisti. Vaste-elin 16 voi olla muodostettu esimerkiksi siten, ettid
ulomman putken 15 ylipd&dhdn on kiintedsti kiinnitetty toinen sisempi
putki, jonka alareuna muodostaa olakkeen 16 putken 15 sisille.

Td118in kiinteldsti kiinnitetty sisfputki samalla vahvistaa myds ulom-

main putgen 12 30t dr-1'1111 vaructettua osaq.
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Kkeen runron keskilohkon 1 takapiihin on kiinnitctuiy arselisto,
joka muodostuu akselille 42 sovitetuista kuljetuksen aikana
kiytettivisti pySristid 32 seki kahdesta akselin 42 pdistd viis-
tosti eteen- ja ylb6spiin ulottuvasta varresta 31. Varsien 31
etupilit on yhdistetty niin, etti muodostuu

kolmiomainen rakenne. Varsista 31 ulottuu alaspdin kiinnitys-
varret 43, joiden alap#iden kautta on sovitettu vaakasuorat
poikittaiset kiinnitystapit 33. Tappien 33 avulla akselisto

on kiinnitetty rungon keskilohkoon siten, ettd akselisto piisee
kidntymiin tappien ympéri.

Akseliston 31 etupdihin on kiinnitetty k##ntyvésti sylinteri-minti-
laitteen 34 takap#i vaakasuoran poikittaisen kiinnitystapin 36
avulla. Sylinteri-mintilaitteen 34 etupii on kiinnitetty k3dnty-
visti vaakasuoran poikittaisen kiinnitystapin 35 avulla keskiloh-
koon 1 siten, etti sylinterimintilaitteen etupdi on alempana kuin
sen takapidi. Akseliston 31 etup&didhin on kiinnitetty lisiksi
poikittainen tasausvipu 37 siten, ettd vipu pédisee kiidntymiin

sen Keskiosan kautta kulkevan akselin 41 ymp4ri. Tasausvivun 37
niihin on kiinnitetty ketjujen 38 toiset piit kiinnittimelld 39.
Toisen ketjun toinen p44 on kiinnitetty vasempaan sivulohkoon 2

ja toisen ketjun toinen p#4 on kiinnitetty olkeaan sivulohkoon 3.
Sivulohkojen ja ketjujen kiinnityskohtia on merkitty viitenumerol-
la 40. Ketjut kulkevat suoraviivaisesti tasausvivun piisti
sivulohkojen kiinnityskohtiin. Akseli 41 muodostaa ketjujen 38
jatasausvivun 37 midriimin tason kanssa kulman, jonka suuruus on
sopivasti 45 - 90°, sopivimmin 60 - 90°.

Keksinndén mukainen des liitet##n traktorin perdin siten, ettd
aisa 11 Kiinnitet##n kiinnityshahlosta traktorin vetokarttuun 24
tapilla 12 ja takapiistiin Hkeeseen akselilla 13 ja tuetaan
samalla yldpuolelta vastatuella 14. Vastatuen takapii kiinni-
tetiin dkeen runkoon tapilla 18 ja etupii aisan yldkulmaan tapil-
la 19. ZKestystid varten voidaan aisan kiinnitysti dkeessi siirtdd
haluttuun korkeuteen siirtimilli akselia 13 sopivaan reikdén
ikeen etupisssi. Vetokarttua 24 nostolaitteessa nostaen saadaan
aisan etupii haluttuun korkeuteen. Xes piisee kdintymilin vetoai-
san suhteen akselin 13 ympidri samalla kun vastatuen pituus muuttuu’
sisemmin putken 17 liukuessa ulomman putken 15 sis&lli. Vetoal-
san rakenne saa aikaan sen, ettd traktorin vetovoima suuntautuu
sopivasti yliviistoon, jolloin kuormitus kevenee &Hkeen etureunas-
sa. Samalla tapahtuu tehokkaalle vedolle edullinen ns."painon-

siirto". Aestyksen tasaiselle laadulle ja kevyelle kululle on
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edullista myds se, ettd Hes plfsee kdintymiin vapaasti akselir 13

ympdri ja asettumaan maan pinnan mukaan.

Vastatuen 14 vapaata liukumavaraa b sisemmin putken 17 piin ja vas-
teen 16 vd1lill4 voidaan s44t44 siirtimillid kiinnitystappia 19 rei‘isti
toiseen. Silloin kun tappi 19 on ylimmissi reidssi 27, on vaste 16
alimmassa asennossaan ja liukumavara b pienimmill#%n. Vastaavasti
tapin 19 ollessa alimmassa reifissi 20 on liukumavara suurimmillaan.
Silloin kun sisemmdn putken 17 etupidi on vastetta 16 vasten ja kiinni-
tyskarttua 24 nostetaan traktorin nostolaitteilla, nousee ikeen etu-
reuna maasta. Se nostolaitteen korkeus, jolla etureuna nousee maasta,
riippuu siis siit4, miten pitkiksi liukumavara b on sHidetty. ZKkeen
etureunan nostaminen irti maasta on tarpeen esim. maan erikoisen
pehmedssd kohdassa tai 4estd kuljetettaessa.

Pydrdt 32 ovat destyksen aikana irti maasta, silli sivulohkojen 2 ja
3 painuessa alas ketjut 38 vetivit akselistokolmion 31 vilitykselll
pydrdt yl&s maasta. Pydrien paino vaikuttaa kuitenkin sivulohkojen
vainoa keventivisti, mik¥ on eduksi etenkin pehmeilli maalajeilla
jdestettdessi. Tasaajavipu 37 pilisee k#i#ntymiin akselin 41 ympiri ja
tasaa maaston epdtasaisuudesta johtuvia ketjujen liikkeiti.

Nostettaessa des kuljetusasentoon k#dytetdin hydraulisylinteris 34
traktorista saatavalla hydraulipaineella. Minninvarren tydntyessi ulos
se kdintdd akselistokolmiota 31 ylipdistid taaksepiin, jolloin se kdintyy
kiinnitystappiensa 33 varassa. T4118in pydrit 32 »ainuvat maata vas-
ten ja ikeen takareuna nousee irti maasta. Samalla kun pydrit painu-
vat alas ja akselistokolmio k#dntyy taaksepidin, vetdi akselisto tasaa-
javivun 37 avulla ketjujen 38 takap#diti taaksepiin. T&118in ketjujen
etupddt nostavat sivulohkot 2 ja 3 pystyyn nivelien 4 ymo'iri. Sivulohkot
asettuvat kiinnityspalkkien 7 vastatukia 5 vasten ja ne lukitaan Dysty-

asentoon tapeilla 6.

Keksint3 ei rajoitu vain edelll esitettyyn sovellutukseen, vaan se

vol vaihdella huomattavastikin patenttivaatimusten puitteissa. Vetoai-
saa voidaan kiyttd4 mybs yksiosaisessa Hkeessi, jossa ei ole sivuloh-
koja. Vastatuen teleskooppimaisuus voidaan saada aikaan luonnollisestij
myds siten, ettd sisempi putki muddostaa tuen y1l&p&4in ja ulompi putki
alap8in. Vaste 16 voidaan muodostaa muutenkin kuin sovittamalla ulom-
man putken 15 ylipiihdn sisempi kiinte% putki, voidaan kiyttii esi-

merkiksl poikittain putken 19 sisifin sovitettua tapnia. Vaste 16 voi-inan
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sovittaa myds sisemmin putken 17 ulkopinnalle. Vastatuen kokoonvetdy-
tymisliikkeen pituus voidaan jirjestdi siddettiviksi myds siten, ettd
vaste 16 on irrotettava ja sen paikkaa voidaan siirtdid outkella kun

taas tapopl 19 pidetdin aina samassa kohdassa.
Patenttivaatimukset

1. Yksi- tai useampilohkoinen (1, 2, 3) des, jonka vetoaisa (11)

on takapidstdidn kiinnitetty dkeen etupiihidn kdidntyvdsti vaakasuoran
noikittaisen akselin (13) avulla ja etupddstiidn vetdvin ajoneuvon
rakapdsnin (24) kidntyvisti pystysuoran tapin (12) avulla, jolloin
vetoaisan (11) ja Hdkeen vdlille on sovitettu kaltevaan asentoon
pituussuuntainen, teleskooppimainen vastatuki (14), jonka etupdi on
<iinnitetty kiintyvisti vetoaisan (11) takapiihin vaakasuoran, pol-
xittaisen tapin (19) avulla ja takapidi kdidntyvisti dkeeseen vaakasuoran,
goikittaisen tapin (18) avulla, t unne t t u siiti, etti teles-
vooppimaizan vastatuen (l4) pituus muuttuu painovoiman vaikutuksesta
maan pinnan kaltevuuden vaihtelun mukaan ja sen kokoonvetdytymisliik-

xeen pituutta on rajoitettu vasteen (16) avulla.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen 3es, t unne t t u siltid, etti
toleskoonpimaisen vastatuen (14) vasteen (16) asema vastatuen (1)

i3 aisan (11) vdlisen kiinnityskohdan (19) suhteen on s’ifidettivissi.
3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen 3es, t unne t t u siiti, ettd
vasteen (16) asemaa siidetiin siirtdmilld vastatuen (14) ja aisan (11)

7ilistl kiinnitystappia (19) vastatuessa.

<. Jonkin natenttivaatimuksen 1 - 3 mukainen Jes, t unnet t u

(g

ciind, etti vetoalsan muodostaa yksi tal useamnia alavarsia (22), ja
y«31 tal us=2ampia yldvarsia (21), jotka on sovitettu viistoon asentoon
siten, ettd niiden vidliin jid taaksepiin avautuva kulma (a), jolloin
s1%varren (21) 2tupdd on kiinnitetty kiinnityshahlossa olevaan ylen-
271in osaan (25) j2 alavarsien (22) etupdi on kiinnitetty kiinnitys-
nanlon alempaan osaan (26) ja vetivin ajoneuvon kiinnityselin (24) on

Lilnnitettivissi ylemmin ja alemman osan viliin.



Patentkrav 6 4 4 8 8

1. Harv med en eller flera sektorer (1, 2, 3), vars dragsting

(11) vid sin bakre 4nda &r f&stad vid harven vridbart med tillhj&1v
av en vigrit tvirgdende axel (13) och frin sin frimre inda vid den
bakre &ndan (24) av det dragande fordonet vridbart med tillhj&lp

av en lodrdt tapp (12), varvid mellan dragstingen och harven an-
ordnats 1 lutande l&me ett lingsgdende, teleskopiskt motstdd

(14), vars fridmre 4nda vridbart fists vid den bakre #ndan av
dragstidngen (11) med tillhj&lp av en vigrit, tviredende taon (19)
och den bakre &ndan &r vridbart fdstad vid harven med tillhjilo

av en vigrédt, tvidrgdende tapp (18) k Ennetecknad dérav,
att det teleskopiska motstddets (1l4) léngd férindras under piverkan
av tyngdkraften 1 enlighet med variation hos markytans lutning

och ldngden av dess hondragningsrdrelse har begrinsats med tillhj#lp

av en ansats (16).

2. Harv enligt patentkrav 1, k annetecknaddirav, att
ldget fOr det teleskopiska motstddets (14) ansats (16) i férhillan-
de till f&stpunkten (19) mellan motstddet (14) och harven (11)

kan regleras.

3. Harv enligt vatentkrav 2, k i nnetecknad dirav, att an-
satsens (16) l&dge regleras genom att fdrflytta den mellan motstSdet
(14) och harven (11) beligna fisttappen (19) i motstddet. )

4. Harv enligt n3got av patentkraven 1 - 3, k innetecknad
ddrav, att dragstingen bestir av en eller flera nedre armar (22),
och en eller flera Svre armar (21), vilka anpassats i snett lige
sdlunda, att mellan dessa uppstir en bak3it Oppnande vinkel (a), var-
vid den fridmre #ndan av den dvre armen (21) #r fistad vid den i en
fadstlédnk bel&gna Svre delen (25) och den frimre #indan av de nedre
armarna (22) fistats vid f#Hstlidnkens nedre del (26) och fist-
organet (24) fdr det dragande fordonet kan fistas mellan den Svre

och den nedre delen.
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