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Elektronvagten er isar beregnet til anvendelse som en 4.\
platformvagt. Vagten indbefatter et fglerorgan med seks I 6 7
understgtningspunkter (A - F}, der i &t plan danner to 2
trekanters hjgrner. Understgtningspunkterne (A - C) er A ( i) [: D
placeret ved hjérnerne af den ene trekant og er forbundet 5
: 8
\9

til en basis, medens vagtskdlen er understgttet ved under-
stptningspunkterne (D - F) ved den anden trekants hjgrner.
FPglerorganet indbefatter et legeme (6), der er siledes for-
bundet til de forskellige understotningspunkter (A - F),

at det er underkastet et bgjningsmoment, nir vaegtens skil

organer (9) til at angive bgjningsmomentet.

er belastet. Fpleorganet er ogsd udstyret med elektriske
S
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Den foreliggende opfindelse angdr en elektronisk vagt af

den i krav l1l's indledning angivne art.

Almindeligvis er ngjagtig m&ling af en kraft i &n retning
forholdsvis let. Ved f.eks. at veje i en ophanat vagtskal,
kan man sdledes f& ngjagtig vegtinformation ved at benytte
en mdlende f@lerindretning eller en viser. I de fleste til-
falde kan en svingende og ustabil vagtskadl imidlertid ik-
ke accepteres, men der er behov for en i det vasentlige

massiv skdl eller platform for belastningen.

For at opnd en stabil vagtskdl kunne skdlen f.eks. ophanges

i tre arme, der strakker sig ud fra en basis og er for-
bundet til skdlen ved hjalp af strain gauges. Alternativt
kunne en belastningscelle placeres under hvert hjgdrne af

en platform. Begge disse lgsninger kraver flere felerindretnin-
ger, der skal indstilles til at have ngjagtigt den samme
fglsomhed for at angive den samme vegt uafhangigt af be-
lastningens placering p& vagtskalen eller platformen.

s&danne konstruktioner er teknisk forholdsvis komplekse

og dyre.

Hvis man i stedet for benytter en central belastningscel-
le under platformens midte, frembringes store momenter,
ndr belastningen forskydes til et hjgrne. Disse momenter
skal optages af belastningscellen uden registreringsfejl,
hvilket, isar ndr platformen er stor og der kraves en stor
ngjagtighed, nappe er muligt at opnd, ikke engang med

specielt konstruerede belastningsceller.

For at eliminere sddanne sidekrafter og ugnskede momenter,
har man benyttet kendte mekaniske vegtkonstruktioner med
parallel styring af platformen. Den elektroniske feler ing-
retning er i disse tilfzlde indrettet sdledes, at kraften

alene optages i &n retning. I nogle tilfzlde er sddanne
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feleringretninger blevet; substitueret for en fjeder eller et
system af balancerede vagtskidle eller en kontravagt. Nar
den oprindelige mekaniske vagtkonstruktion har varet en
dyr pracisionsvagt og f@lerindretningens integration er blevet
udfgrt med stor ngjagtighed, har man opndet gode resultater,
skgnt ved meget store omkostninger.

Fra US-patentskrifterne 4.274.501 og 4.276.949 er det og-
sé& kendt at benytte vagte med mellemliggende méleenheder,
der er understgttet ved seks punkter, og som er udstyret med
sensorindretninger. De barende samlinger er imidlertid ar-
rangeret sdledes, at armene er meget korte, og ngjagtig-
heden er f¢lgelig ogsa meget lille. En anden mangel ved

at benytte denne vagttype er, at understgtningspunkterne

er udformet som knive, der nemt kan beskadiges, og er
pavirket af slid, der pavirker vagtens ngjagtighed.

De mange forsgg til at =ndre eksisterende mekaniske vagte
til elektronisk vejning har svigtet pd grund af,at der
under tiden er benyttet s§ korte balance- eller vaegtarme
i den mekaniske konstruktion, at ngjagtighedskravet i for-
hold til armlengden har varet af stgrrelsesordenen pid
1/1000 mm. Dette er bade vanskeligt at opnd og opretholde,
bl.a. pd grund af slid.

Til grund for den foreliggende opfindelse ligger den am-
bition at anvise en elektronisk vagt, der er enkel og
billig set ud fra et fremstillingssynspunkt, og som omfatter
en folerindretning, der sdvidt muligt eliminerer alle
ugnskede krafter og momenter fordrsaget af belastningens
placering pé en platform eller tilsvarende, og som kun beho-
ver en f@leringretning. Konstruktionen skulle vare s&dan,

at man undgdr korte momentarme, der kraver stor fremstil-
lingsngjagtighed, og ogsé@ knive, lejer og muffer, der kan

resultere i friktion eller slid. Momentarmenes langde bgr
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optimeres til at vere sa lange som mekanisk mulig. Endvidere

ber ingen mekanisk indstilling eller samling normalt vare

nedvendig.

Ovenstdende formal opnds ved, at den indledningsvist omtalte
vagt ifelge opfindelsen er ejendommelig ved det i den kende-
tegnende del af krav 1 anferte. Der benyttes sdledes en sakaldt
dobbelt ‘trepunktsunderstetning, hvilket betyder at vegtskdlen
eller en tilsvarende part er understottet ved tre punkter

i folerindretningen, der igen er understettet ved tre andre
punkter i en basis. Ved at benytte to trepunktsunderstetnin-

ger er konstruktionen statisk fuldt bestemt.

Det er ikke absolut nedvendigt, at de to trekanter er symme-
triske, men hvis man benytter den i krav 2's kendetegnende

del angivne udferelsesform far man en symmetrisk og dermed
fremstillingsteknisk enkel konstruktion. Det i den kendeteg-
nende del af krav 2 og 3 anferte medferer en enkel konstruk-
tion af de kraftoverferende elementer, medens krav 4 medferer
en benyttelse af en konstruktion, der har en evne til at optage
store krafter. Det i den kendetegnende del af krav 6 anferte
medforer, at krazfterne mellem vagtskdlen og felerindretningen
rendyrkes, dvs. at krafterne overfores som rene trazk henholdsvis
trykkrafter. Det i den kendetegnende del af krav 7 medferer,

at forskellige vegtomrdder kan kombineres i samme enhed, medens
det i den kendetegnende del af krav 8 anferte medferer en

enkel mdde til at begranse disse vagtomrader.

Opfindelsen beskrives nedenfor i form af et eksempel under

henvisning til tegningen, hvori

fig. 1 i perspektiv viser en udferelsesform for en vagt ifelge

opfindelsen med visse dele fjernet,

fig. 2 viser et delsnit, set fra oven af en udfeorelsesform

for folerindretningen ifelge opfindelsen,
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fig. 3 er et lodret snit gennem vagten ifslge opfindelsen,

fig. 4 viser, set fra siden, en alternativ udferelsesform

for en midterpart af felerindretningen, vist i fig. 1,

fig. 5 viser, set fra oven, en anden udferelsesform for fo-

lerindretningen ifelge opfindelsen,

fig. 6 viser, set fra oven, en yderligere udferelsesform for

felerindretningen,
fig. 7 viser en udferelsesform for et ophangerorgan,

fig. 8 viser et fastgorelsesorgan for ophangerorganet ifelge

fig. 7, og

fig. 9 illustrerer et oph®ngeorgans fastgerelse i én af f@lér—'

indretningens arme.

Folerindretningen vist set fra oven i fig. 2 indbefatter seks
understotningspunkter A, B, C, D, E og F, der er forbundet
parvis ved hijzlp af arme 1, 2 og 3. Armene 1 og 3 er ogsd
forbundet til en tvarstang 4, der stift forbundet til én ende
af et mdlelegeme i form af et reor 6. Armen 2 forleber frit
gennem roret 6 og er ved hijzlp af en muffe 7 stift forbun-

det til rerets modstdende ende 8. Folgelig danner den komplette
felerindretning en integreret enhed uden nogen hangslet for-

bindelse.

Da alle understetningspunkter ved hjzlp af armene er stift for-
bundet til den ene eller den anden ende af reoret 6 vil sidst-
navnte, ndr felerindretningen belastes, vare underkastet et bej-
ningsmoment, der pd kendt mdde affoles ved hjzlp af elektriske
strain gauges eller spandingsfolere 9, der er tilvejebragt

p& rorets over- eller undersider. Strain gauge'erne 9 er elek-
trisk tilsluttet til en boks, der er udstyret med en elektrisk

stromkilde, sdsom et batteri, og organer til at bearbejde
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og transformere signalet til en viseranordning.

Understetningspunkterne A, B og C af felerindretningen vist

i fig. 2 og markeret som pilespidser er fastgjort til en basis,
der kan vare kasseformet, medens vagtskdlen eller en tilsva~-
rende part er fastgjort til de understottende parter D, E

og F, der er markeret som pilender.

Understetningspunkterne i de to trepunktsunderstetninger danner
hjerner, hver i en ligebenet trekant ABC henholdsvis DEF.
Punkterne A og D udger trekanternes toppunkter og det er vigtigt
at strain gauge'erne 9 er placeret nejagtigt i hver trekants
halve hejde. Ifslge fig. 2 er armen 2 koaksial med en imaginer

hojdelinie i den pagzldende trekant.

P4 grund af den dobbelte trepunktsunderstetning er felerind-
retningen pa&virket af seks hovedkrafter, ndr vagtskadlen er
centralt belastet, hvilke krafter alle er rettet i lodret
retning, dvs. vinkelret pd papirets plan. Trepunktsunderstet-
ningernes virkning er, at kraftsystemet er statisk fuldt bestemt
og selvjusterende. Hvis basis sdledes er ujavn eller skra

giver dette kun en fejl, der afhanger af forkortelsen af den
pagzldende momentarms projicerede lzngde. Denne fejl er i

de fleste tilfzlde ubetydelig lille, sdledes at der normalt

ikke vil kraves nogen nivellering af vagten.

Folerindretningen vist i fig. 2 kan f.eks. ophanges pa den
i fig. 3 viste m&de. Den arm, der forbinder understetnings-
punkterne A og D til mdlereret 6's ende 8 er som i fig. 2
angivet ved henvisningstallet 2. T en boks 10, der tjener
som en basis, er punktet A sdledes understettet ved hijelp
af en bladfjeder 11, der ved henvisningstallet 12 er nittet
til boksens vag. P& tilsvarende mdde er ogsa punkterne B og

C understottet ved boksens modstdende vag.

En vaegtskdl 13 er understottet ved hjzlp af en bladf jeder
14 i understotningspunktet D. Fjederen 14 er ved henvisnings-
tallet 15 nittet til vagtskdlen. P4 en tilsvarende mdde under-
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understottes skdlen ved dens modstdende kant af understetnings-

punkterne E og F.

For at undgd drejemomenter om felerreret 6's langdeakse bor
fjedrene 11 henholdsvis 14 vere fastgjort drejeligt ved armen
2's ender. De andre fastgorelsespunkter er stive. Ved at benytte
bladfjedre tillades nogen aksial forskydning mellem skalen

og basis samtidigt med, at fjedrene fungerer til at centrere
disse parter i forhold til hinanden. Foruden trazkkrazfterne

skal fjedrene ogsd vare i stand til at overfere nogle trykkraf-
ter, jvt. nedenfor..Bladfjedrene kan imidlertid erstattes

af andre zkvivalente ophangerorganer.

Hvis felerindretningens taravagt ikke tages i betragtning

ved den i fig. 3 viste vaegt med feolerindretningen ifelge fig.
2, vil summen af de pd felerindretningen virkende og fra vagt-
skdlen med belastning hidrerende tre nedadrettede krafter

vaere lig med summen af de opadrettede reaktionskrafter hidre-
rende fra basen. Forskydes belastningen mellem forskellige
punkter pad vagten, vil dette selvfelgelig ikke pavirke kraft-
summens storrelse, hvilket betyder at mdle- eller felerroret

6 vil blive underkastet det samme bejningsmoment om dets midter-
plan S - S (se fig. 2), i hvilket strain gauge'erne 9 er place-
ret, uafhangigt af belastningens placering pd vagtskalen.

Pa grund af ophangerorganerne 11 og 14's fastgorelse overfores
der ikke noget drejningsmoment om langdeaksen. Hvis man som

et eksempel betragter krzfterne og den vagt P, der er placeret
centralt pa vagtskélen, og hvis skdlens og felerorganets tara-
vegt ikke er taget i betragtning, vil krafterne ved punkterne

A og D begge vare P/2, men vere modsat rettede. Krafterne

i punkterne B, C henholdsvis E, F vil hver vare P/4, og to

og to vare rettet i modsat retning til hinanden. Det kan nemt
vises, at det moment, der ved hjzlp af kraftparret A - D trans-
mitteres til felerregrets hejre ende, er lig med, men rettet
modsat til det moment, der overfeores ved den venstre ende

fra kraftparrene B - E og C - F. Hvis afstanden mellem punkterne

A og D betegnes som L, vil sterrelsen af det moment M, der
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males ved midterplanet S - S af strain gauge'erne 9 vare:
M=Pzx L/2.

Hvis nu belastningen fjernes fra midten, sdledes at den er
placeret f.eks. nejagtigt over punktet A, vil kraften ved

A vokse til vardien P, medens krafterne ved B og C vil vere
0. Krafterne ved E og F vil hver vokse til P/2 og kraften
ved D vil vare 0. De lodrette krazfter, der virker pa feler-
indretningen vil selvfeslgelig balancere hinanden og momentet
M ved felerindretningens midterplan vil felgelig i dette til-

felde vare:
M=Pzx L/2.

Hvis nu belastningen P antages forskudt til et hjerne af vegt-
skdlen, f.eks. nejagtigt over punktet E i fig. 2, vil systemet
have en tendens til at dreje om en imaginar forbindelseslinie
mellem punkterne A og B, og sdledes haves ved punktet C. Da

de bzrende fjedre imidlertid ogséd kan optage trykkrafter,
holdes systemet af en modsatrettet kraft ved punktet C. Der

vil ikke vere nogen kraft ved punkterne D og F.

Det er nemt at vise, at kraften ved punktet C antager P/2,

og at kraften ved punktet A andrager P, 09 ved punktet B andra-
ger P/2. Disse krafter er rettet modsat til kraften ved punktet
C. Denne kraftkonstellation danner et drejningsmoment for
tvarstangen 4, hvilket imidlertid ikke pavirker folerindret-
ningen 9, men som betyder, at momentet i midterplanet S - S

stadig vil vare:
M=Pzx L/2.

P& en tilsvarende madde er det muligt at vise, at hvis

vagten forskydes til ethvert andet punkt pd vagtskdlen
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overferes der generelt ingen falske momenter eller krafter
til folerroret 6, skent der i visse tilfzlde opnds momenter
i en stiv krydsforbindelse. Hvis vagtskdlens og felerindret-
ningens taravagte tages i betragtning, vil dette kun give

en fast foregelse af tara, der nemt kan balanceres elektrisk.

F@lerindretningen i fig. 4 er ikke rerformet, men homogen

og har en taljepart 16, hvortil strain gauge'erne er fast-
gjort. Momentet overferes sdledes fra punktet A via den centra
arm 2 og et &g 17 til felerindretningens hejre ende, der som

i fig. 2 er i forbindelse med punktet D. Momentet fra de andre
understetningspunkter overfeores som ovenfor ved hjalp af tvar-

stangen 4 til felerindretningens venstre ende.

Denne udfgrelsesform er sarlig velegnet til meget folsomme
vegte, og ndr det er onsket at benytte et folermateriale,

der ikke nemt kan fremstilles som et ror. Felerindretningen
kan imidlertid ogsd =ndres pa andre madder, og f.eks. kun vare
en forlzngelse af midterarmen 2. Ogsd i dette tilfzlde benytte

et &g 17, som vist i fig. 4.

I en folerindretning ifelge fig. 5 har de ydre arme og midter-
stangen, der forbinder disse arme, generelt en X-form. Det

er sdledes muligt at spare materiale og reducere vagten ved
at benytte stebt silumin eller tilsvarende materiale. Funk-
tionen er imidlertid den samme, som for felerindretningen

ifelge fig. 2.

I den i fig. 6 viste zndrede udferelsesform er midterarmen
2 forskudt i forhold til sidearmene. Som det fremgar af de
ligebenede trekanter angivet i figuren, er strain gauge'erne
stadig placeret pd et fzlles midterplan S - S, der deler tre-
kantens hejde i to ens dele. Denne udferelsesform kan i nogle
tilfelde vare fordelagtig for at lette og give mere plads

til oph&ngeorganerne.

B

le

S
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Ophzngeorganet 18 i den i fig. 7 viste udferelsesform kan
fremstilles ved fotogravering eller stansning af et egnet
fjedermetal. Ophangeorganet kan f.eks. fastgeres til boksen
10, sdledes som vist i fig. 8, ved hjalp af en klemskrue 19,
der samvirker med en indstillingsskrue 20, hvis langde kan
indstilles ved hjalp af et gevind 21. Dette kunne vare onske-

ligt til finindstilling af vaegte med meget stor pracision.

Til vagte med en meget stor przcision kan det ogsd vare for-
delagtigt at ophangeorganerne, som vist i forbindelse med

et ophazngeorgan 22 i fig. 9, er fastgjort til felerindret-
ningens arme pa en sddan mide, at der ikke vil vare nogen
berering mellem ophangeorganet 22 og armen i en position sva-
rende til felerindretningens midterplan 23. Ophazngeorganet

22 kan f.eks. indsattes i en spalte og vere fikseret ved hjazlp
af en skrue 24. Ophangeorganet 22 kan ogsa vare arrangeret
séledes, at det ikke har nogen bersring med armen i den posi-
tion, der svarer til felerindretningens midterplan, nadr det
er afbejet af en normal belastning. Dette kan vare serligt
vigtigt, ndr man benytter meget forudbelastende vegte, der

krever en stor nejagtighed.

For at indstille armens langde, f.eks. ophangeorganets under-
stetningspunkt, i pracisionsvagte af den ovenfor beskrevne

art i forhold til felerindretningens midte, er det ogsd muligt
at arrangere en kopformet fjederskive eller tilsvarende gen-
stand mellem armens ende og ophangeorganet. Denne skive kan
vaere sammentrykket sd meget som nedvendigt ved hjzlp af op-
hangeorganets monteringsskrue, og f.eks. ved hjelp af lim
ladses i den onskede position. Ved en sddan justering er det
muligt at kompensere for mindre fejl, ndr strain gauge'erne

monteres.

De ovenfor beskrevne udferelsesformer for elektronvagte ifelge

opfindelsen skal kun anses for at vare for gjeblikket fore-
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trukne udferelsesformer, og et antal yderligere andringer

er mulige inden for omfanget for princippet med den dobbelte
trepunktsunderstettelse, som defineret i kravene, isar med
hensyn til den geometriske form af det understettende arran-
gement og dettes ophangeorganer. De understeottende trekanters
position med hensyn til hinanden kunne sdledes varieres, og
strain gauge'ernes orientering blive indstillet sdledes, at

de feler bojningsmomentet.

Ved at benytte denne opfindelse er det forholdsvis nemt at
fremstille vagte, der kan andres hen over forskellige folsom-
hedsomrdder. Dette kan geres ved at anbringe en feorste foler-
indretning, beregnet til at benyttes til forholdsvis sm& be-
lastninger, pd en anden felerindretning, beregnet til at blive
benyttet til sterre belastninger, og som er tareret for den
forste folerindretnings vagt. Vagtskdlen for den anden foler-
indretning og den feorste folerindretnings basis er passende

bygget sammen til én enhed.

Da alle belastninger er beregnet til at blive anbragt pa& den
forste folerindretnings vagtskal, md det vare muligt at over-
belaste dette organ. Desdrsag er der tilvejebragt stoporganer,
der trader i funktion; nar den ferste f@lerindretnings.mak—
simale belastning er blevet ndet, hvilke stoporganer f.eks.

er anbragt pd vegtskdlen.

Ved hjelp af en omskifterindretning kan signalerne fra den
forste eller den anden feglerindretning efter frit valg for-
bindes til mdleelektronikken, sdledes at det samme vejeappa-
rat kan benyttes til at veje smd belastninger med stor op-
lesning, sdvel som store belastninger. Omskiftning mellem
forskellige folsomhedsomrader kan bevirkes automatisk, f.eks.

i afhangighed af det madlte signals sterrelse.

P4 den ovenfor beskrevne mdde kan et optimalt antal feler-

indretninger placeres pad hinanden for at give den nedvendige
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oplesning inden for et ensket maleomréde.

Skent alle ovenfor stdende eksempler angdr platformvagte kan
princippet for de anviste lesninger ogsd f.eks. anvendes til
belastningsceller, ved hvilke problemerne i det vasentlige

er de samme, eller til andre kraftfeleorganer.

Det md bemarkes, at det ikke er nedvendigt at benytte lige-
benede trekanter, skent dette arrangement foretrakkes. Det
er sdledes muligt at benytte trekanter med forskellig side-
lengde, s& lange som folerindretningen er placeret ved eller

tat pd midterparten af trekanternes hejde.

Patentkravwv.

1. Elektronisk vagt omfattende en lastoptagende platform el-
ler vaegtskal (13), en feglerindretning med et folerlegeme (6),
der er udstyret med elektriske fglere, hvilken fglerindretning
har seks understotningspunkter (A - F), der set fra oven dan-
ner hjernerne af to fortrinsvis ligebenede trekanter, hvor
hver trekant har en grundlinie og en heojde, hvor understot-
ningspunkterne (A - C), der danner den ene trekants hjorner,
er forbundet til en basis (10), medens vagtskalen (13) er un-
derstottet af understogtningspunkterne (D - F), der danner den
anden trekants hjerner, hvor toppunkterne over for trekanter-
nes grundlinier er rettet mod hinanden, og trekanternes grund-
Tinier er parallelle, og hvor trekanterne set fra oven, delvis
overliapper hinanden, kendetegneHt ved, at halve-
ringspunktet for den ene trekants hgjde falder sammen med den
anden trekants tilsvarende punkt, at de elektroniske folere
(9) er placeret ved dette punkt og signalerer det pa felerle-
gemet (6) virkende bgjningsmoment ved belastning af vagtskalen

(13), idet den ene ende af felerlegemet (6) er stift forbundet
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med trekanternes toppunkter (A,D) og den anden ende (6) er
stift forbundet med hjernerne (B,E,C,F) af trekanternes grund-
linier, og at foglerlegemets {(6) virkningscentrum er placeret

ved de sammenfaldende halveringspunkter for trekanternes
hg jde.

2. Vagt ifelge krav 1, ke nde tegnet ved, at hver
trekants toppunkt, set fra oven, er placeret pa eller for-
holdsvis ta&t ved den anden trekants grundlinie.

3. Vagt ifelge krav 1 eller 2, kendetegnet ved,
at af de tre arme (1-3) er den ene arm (2) dels forbundet ti]
de understetningspunkter (A,D), der danner trekanternes top-
punkter, og dels stift forbundet til en ende (8) af fglerlege-
met (6), og at de til understetningspunkterne (B,E;C,F) for-
bundne andre arme (1,3) er stift forbundet til folerlegemets

{6) modstaende ende.

I

Veagt ifolge et eller flere af kravene 1-3, kende -
t egnet ved, at folerlegemet (6) er formet som en cylin-
der (6) og arrangeret koaksialt i forhold ti1 den arm (2), der
forleber mellem trekanternes toppunkter, hvilken arm er stift
forbundet til1 den ene ende (8) af cylinderen (6), og at de an-
dre arme (1,3) er stift forbundet til cylinderens (6) anden

ende (5), f.eks. via mellemliggende afstandsorganer (4).

5. Vagt ifelge et eller flere af de foregdende krav, k e n -
detegnet ved, at de i de to trekanter over for hinan-
den placerede hjsrner (E,B;A,D;F,C) indbyrdes er forbundet ved
hjelp af parallelle stanger (1-3), der danner de navnte arme,
og hvor midterstangen (2), der forlgber pd trekanternes hgjde-
Tinier, er forbundet til fglerliegemets (6) ene ende (8), me-
dens de to andre stenger (1,3) er forbundet til folerlegemets

(6) modstéende ende ved hjalp af en tvarstang (4).

6. Vegt ifelge et eller flere af de foregdende krav, k e n ~-

detegnet ved, at folerindretningen og platformen (13)
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er understottet saledes, at der er en vis bevagelsesfrihed
tilladt i armenes (1-3) langderetning, og at understetnings-

punkterne fortrinsvis er bladfjedre eller tilsvarende organer.

7. Vagt ifelge et eller flere af de foregdende krav, k e n -
detegnet ved, at to eller flere folerindretninger med
forskellige karakteristika er stablet oven pa hinanden for at

skabe forskellige folsomhedsomrader for vagten.

8. Vegt ifelge krav T, kendetegneHt ved, at den
omfatter et stoporgan, der aktiveres, nar den maksimale be-
lastning af den tilknyttede folerindretning er naet, saledes
at yderligere vagtforoggelse registreres af en mindre folsom

felerindretning.
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